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ZEB0562  –  TÓPICO 05: PARTE 4/5 

  MÍNIMOS QUADRADOS: GENERALIZAÇÃO 

 

FUNÇÕES POLINOMIAIS 

  LINEARIZAÇÃO DE DADOS NÃO LINEARES 

 

FUNÇÃO EXPONENCIAL  E  LEI DE POTÊNCIA 

AJUSTE DE CURVAS: 

COMPLEMENTOS 



• Ajustar função polinomial (de grau m)  f(x) =  ak x
k = 

a0 + a1x + a2x
2 + ... + amxm  contra  (xi , yi) 

– Obter a0 , a1 , a2 , ... , am  minimizando: 

Generalização: funções polinomiais 
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• Ajustar função polinomial  f(x) =  ak x
k  contra  (xi , yi) 

– Exemplo: ajuste de função quadrática  f(x) = a0 + a1x + a2x
2 

Generalização: funções polinomiais 















































































































yxx

yx

y

xxxxxxxxx

xxxxxx

xxx

ii

ii

i

iii

iii

ii

S

S

S

a

a

a

SSS

SSS

SSS

xy

xy

y

a

a

a

xxx

xxx

xx

2

1

01

2

2

1

0

432

32

21









































































yxxxxxxx

yxxxx

yx

xxxxyxxxx

xxxyxx

xxy

xxxxxxxyxx

xxxxxyx

xxxy

xxxxxxxxx

xxxxxx

xxx

SSS

SSS

SSS

SSS

SSS

SSS

SSS

SSS

SSS

SSS

SSS

SSS

11

1

1

,

,

2

0

AA

AA

)det(

)det(

)det(

)det(

)det(

)det(

2

1

0

A

A

A

A

A

A

2

1

0







a

a

a



• Dados experimentais com comportamento não linear 

– Artifício matemático: mudança de variáveis    logaritmos 

– Exemplo 1: comportamento descrito por função exponencial 

Linearização de dados experimentais 

ln(f) ln(keax) = ln(k) + ln(eax) 
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• Dados experimentais com comportamento não linear 

– Artifício matemático: mudança de variáveis    logaritmos 

– Exemplo 2: comportamento descrito por ‘lei de potência’ 

Linearização de dados experimentais 

ln(f) ln(kza) = ln(k) + ln(za) 
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