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Projeto de controladores por realimentação dos estados (alocação de 
polos) 



Alocação de polos - introdução 

Sistema na forma companheira de controlabilidade 



Alocação de polos – exemplo 1 

• q e w posição e velocidade angular 
 

• a e b dependem dos parâmetros 
físicos do motor e carga 



Alocação de polos – exemplo 1 
Polinômio característico do sistema 

Matrizes Q e W 

Controlador  



Alocação de polos – exemplo 2 



Alocação de polos – exemplo 2 

Controlador  



Alocação de polos – exemplo MIMO 



Alocação de polos – exemplo MIMO 



Alocação de polos – exemplo MIMO 



Alocação de polos – posicionamento de polos 

[z,p,k]=buttap(4) 


