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Mecanismo de Kiann




Analise de Posigéo «ﬁ
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Mecanismo 4 barras
principal




Analise de Posigéo «ﬁ
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Lpgcosa + Lgccosy — Lpccosf —xp =0
Lggsina — Lgesiny — Lpesinff +y, =0

B =p(a)
Yy =y(a)



Analise de Posicao

6 =0(,v)

{LEF cosd + Lg; cos@ — Leg cos(y —10°) — LpccosfB —xp +xg =0

LEF sind — LFG sin @ + LCG Sin(y — 100) — LDC Sinﬁ + YE = 0




Analise de Posicao

Xy = Xp + Lpc cos B + Lgg cos(y —10°) + Ly cos(6 + 40°)
Yy = Lpc sin B — Leg sin(y — 10°) — Ly sin(0 + 40°)




Analise de Posicao

B = p(a) S 5 =6(B7) S xy = xy(B,7,0)
Yy =y(a) 6=0(087v) vy = yu(B,v,0)

METODO NUMERICO: método de Newton-Raphson
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Metodorde Newton-Raphson



Meéetodo de Newton-Raphson




Meéetodo de Newton-Raphson

X1 = X — P f (%)



Método de Newton-Raphson (mecanismo de Klann)

X1 = X — P f(xy)



Método de Newton-Raphson (mecanismo de Klann)

(v =10,657°
B = 67,3283°

a = 60°
6 = 34,4634°

| 0 = 45,722°



Método de Newton-Raphson (mecanismo de Klann)
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Duvidas 222




