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Desenhe passo a passo o Diagrama de Bode para seguinte função de transferência, 

𝐻(𝑠) = 30
𝑠 + 10

𝑠2 + 3𝑠 + 50
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Desenhe o diagrama de Bode para função de transferência abaixo (Ogata, ex. 7.3) 

𝐺(𝑗𝜔) =
10(𝑗𝜔 + 3)

(𝑗𝜔)(𝑗𝜔 + 2)[(𝑗𝜔)2 + 𝑗𝜔 + 2]
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