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1- Desenvolvimento do Piloto Automatico e/ou Sistema de Guiamento
Automatico para Veiculos Aquaticos Nao Tripulados (embarcacédo de
superficie, veiculo submarino operado remotamente ou veiculo autdnomo
submarino).

2- Fusdo Sensorial Aplicada ao Sistema de Localizacdo de Veiculos Aquéticos
N&o Tripulados.



