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1- Desenvolvimento do Piloto Automático e/ou Sistema de Guiamento 
Automático para Veículos Aquáticos Não Tripulados (embarcação de 
superfície, veículo submarino operado remotamente ou veículo autônomo 
submarino). 
 
2- Fusão Sensorial Aplicada ao Sistema de Localização de Veículos Aquáticos 
Não Tripulados. 

 


