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1) (3,5) Considere um sistema cuja dindmica em malha aberta é dada por

Pelo método do lugar das raizes, projete um compensador de avango para que o sistema em malha
fechada apresente fator de amortecimento de 0,7 e tempo de estabilizacdo 2% de 2seg. Ao final, verifique
0 erro em regime para entrada rampa unitaria.

2) (3,5) Uma méaquina de comando numérico demanda uma precisdo para acompanhamento de referéncia
em rampa de 3% e uma margem de fase de 35°. A taxa de reducéo da caixa de engrenagens é n=0,1, o
momento de inércia das partes girantes é J=10" e o atrito é f=10. O ganho dos retificadores é Kg=5.
Projete um controlador por atraso de fase a ser colocado em série ao retificador para atender aos

requisitos. O formato do controlador é G.(s) = K, ;;Trs:f
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3) (3.0) Um sistema de controle de malha fechada como indicado abaixo é dado por:

1+Ts 1
H(s)=K TraTs e G(s) =
r(t) e(t) H(s) Ll GEs) y(®) |

Projete H(s) tal que o erro estatico do sistema seja 50s™, a margem de fase seja 50° e a margem de ganho
seja no minimo 8dB. Formulario: Bode de Gc:
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Bade Dizgram
Girn o= Inf 0B (2t InF radises) | Prm = 6.09 deg (a1 7.04 radisec)
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Blode Diagram
G = Inf dB (at Inf radisec) , Pmo= 51.7 deg (at 11 radisec)
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