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Disciplina:   PNV-3414 Dinâmica de Sistemas II 
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Horário e Local das Aulas: 3as das 09:20 às 11:00 horas, Sala ET-3 
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Objetivo da Disciplina 

• Estudar o comportamento no mar de sistemas navais e oceânicos. 

• Capacitar o aluno a analisar problemas desta natureza através de técnicas analíticas, numéricas 
e/ou experimentais apropriadas. 
 

Programa Resumido da Disciplina 

• Modelos matemáticos da dinâmica de navios e sistemas flutuantes 

• Linearidade e não-linearidade 

• Modelos determinísticos e estocásticos 

• Dinâmica não linear; 

• Excitação aleatória; 

• Espectro de mar; 

• Resposta de sistemas em excitação aleatória 
 

Planejamento das Aulas 
 

Aula Data Tópicos 
1 0703 (3ª) Apresentação da disciplina 
2 0903 (5ª) Modelos matemáticos da dinâmica de navios e sistemas flutuantes 
3 1403 (3ª) Dinâmica não linear: introdução 
4 1603 (5ª) Dinâmica não linear: exemplo 
5 2103 (3ª) Abordagem geométrica da dinâmica de sistemas: introdução 
6 2303 (5ª) Conceitos básicos da dinâmica de sistemas não lineares 
7 2803 (3ª) Conceitos básicos da dinâmica de sistemas não lineares 
8 3003 (5ª) Conceitos básicos da dinâmica de sistemas não lineares 
9 0404 (3ª) Exemplo de aplicação 
10 0604 (5ª) Exemplo de aplicação 
--- 1104 (3ª) Semana Santa – Não haverá aula 
--- 1304 (5ª) Semana SAnta – Não haverá aula 
11 1804 (3ª) Primeira prova 
12 2004 (5ª) Equilíbrio de sistemas 
13 2504 (3ª) Linearização de fluxos  
14 2704 (5ª) Classificação de pontos de equilíbrio 
15 0205 (3ª) Classificação de pontos de equilíbrio 
16 0405 (5ª) Bifurcações em sistemas dinâmicos 
17 0905 (3ª) Bifurcações em sistemas dinâmicos 
18 1105 (5ª) Bifurcações em sistemas dinâmicos 
19 1605 (3ª) Bifurcações em sistemas dinâmicos 
20 1805 (5ª) Segunda prova 
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21 2305 (3ª) Aplicação ao problema do jogo do navio em ondas 
22 2505 (5ª) Problemas com dois graus de liberdade 
23 3005 (3ª) Problemas com dois graus de liberdade 
24 0106 (5ª) Excitação aleatória 
25 0606 (3ª) Espectro de mar 
26 0806 (5ª) Momentos espectrais e parâmetros característicos do mar 
27 1306 (3ª) Resposta de sistemas com dois graus de liberdade em excitação aleatória 
--- 1506 (5ª) Corpus Christi – Não haverá aula 
28 2006 (3ª) Resposta de sistemas com 6 graus de liberdade em excitação aleatória 
29 2206 (5ª) Terceira Prova 
30 2706 (3ª) Prova Substitutiva 
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• Notas de aula 
 
Critério de Aproveitamento 
 

𝑀 ≥ 5,0, onde: 𝑀 =
𝑃1+𝑃2+𝑃3

3
 

 
𝑃1  é prova e 𝑃2 𝑒 𝑃3 são prova ou trabalho. 


