10° Trabalho em Grupo - Estabilidade de sistemas de controle em malha fechada.
Grupo: S
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1) Por meio da utilizag@o do sofiware Scilab, avalie a resposta do sistema em malha fechada

frente a uma variagdo degrau de amplitude 5 no set point, empregando a estratégia de

sintonia Ziegler-Nichols II. Adote as seguintes funces de transferéncia:
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2) Avalie a estabilidade do processo empregando a estratégia de root locus no Scilab, a partir

da multiplicagdo das fungdes de transferéncia (Gp*Gf*Gm). Discuta os resultados.

scilab-4.1.2
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Startup execution:
loading initial environment

-->s=poly(0, 's");
-->num=poly([1.5],'s", "c");
-->den=poly([1 9 24 20],'s’,'c");

—->g=syslin('c’,num,den)

g =
1.5
""""""""" 2 3
1 + 95 + 24s + 20s
-->evans (g, 100)
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