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¢ Esta atividade é composta por 1 questdo e deve ser realizada individualmente.
¢ Antes de realizar sua submissdo, o aluno deve ler as regras para a realizagao das atividades remotas.

¢ Além da pontuagdo indicada em cada um dos itens, o aluno poderé receber até 0,2 ponto no quesito
“Apresentacdo e Diagramacdo”, conforme avaliagdo que receber de seus colegas.

Enunciado

O dispositivo ABC mostrado na figura desliza sobre uma guia vertical com velocidade Vv = o] e
aceleragdo a = gj, e gira em torno do eixo vertical Ay com velocidade angular 1 = —w1] (w71 constante).
O dispositivo também transporta em sua extremidade C um disco de raio R que gira com velocidade
angular w, = wke aceleragao angular a, = ark em relacdo a ABC. Utilizando o sistema de coordenadas
Axyz, de versores (1], k), solidério ao dispositivo ABC (referencial mével), determine para o instante
ilustrado na figura:

a) (0,6 ponto) a velocidade relativa (v, ) do ponto P do disco;

b) (0,8 ponto) as velocidades de arrastamento (v, ) e absoluta (v, , ) do ponto P do disco;
¢) (0,6 ponto) a aceleragao relativa (3, ) do ponto P do disco;

d) (0,6 ponto) a aceleragdo de arrastamento (&, ) do ponto P do disco;

e) (0,8 ponto) a aceleragao absoluta (a, ) do ponto P do disco;

f) (0,6 ponto) a velocidade angular absoluta (&) do disco;

g) (0,8 ponto) a aceleracdo angular absoluta (&abs) do disco.
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Resolu¢dao comentada

Regra geral de correcao valida igualmente para cada um dos item (a-g):

Atribua uma nota na escala 0/2, 1/2 ou 2/2 para a solucdo de seu colega respeitando o critério
estabelecido a seguir:

2/2: solucdao sem nenhum erro;
1/2: solugdo com expressdes escritas corretamente e erro apenas em calculo;
0/2: demais casos.

(a-b) Considerando a composicdo de velocidades e admitindo o dispositivo ABC como referencial
movel, tem-se:

- _ = -
VP,abs - VP,rel + VP, arr

onde

-

L

+5rel/\(P—C):a)2f</\—Rj, V. =

C,rel = ‘_}P, rel = (COZR)_I)

_ -
VP, rel — VC, rel

-

=V

+Bar AN(P=A) =0 —0JA QRI-3F) = |V,., =0+ QuiRk

P, arr A arr

Finalmente, a velocidade absoluta do ponto P do disco é dada por:

{;P,abs = (sz)_l)-i_ UT+ (Za)lR)lz

(c-e) Analogamente, considerando a composicdo de aceleragdes e admitindo o dispositivo ABC como
referencial movel, tem-se:

aP, abs = aP, rel + aP, arr + al",Cor
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Finalmente, a aceleragao absoluta do ponto P do disco é dada por:

El)P, abs = (OIZR - 260%R)Y+ (CO%R + G)T+2w1a)2R 1_;

f) A velocidade angular absoluta do disco é dada por:

Waps = Wrel + Wgrr = Waps = —W1] + w2k

g) A aceleragdo angular absoluta do disco é dada por:

Ogbs = Orel + Ogrr + Warr N Warr = Uaps = —w1w21 + a0k
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