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GABARITO

(3,0 pontos) Questdo 1 - O vagonete da figura tem velocidade vi e aceleracdo ai , e é sustentado por trés discos

deraio r. O disco B esta em contato com o chdo e o vagonete. Todos os discos rodam sem escorregar sobre as
respectivas superficies de contato. Determinar:

Y
a) OCIRdosdiscosA,B eC. —>
b) Os vetores de rotacéo dos discos i
A,BeC. ,___:L.__\ | | — >
c) Os vetores aceleracdes angulares -
dos discosA,BeC. —'—" - I W & w ]
d) As aceleracdes dos pontos A, Be i t 7-1-% i
C, que sdo 0s centros geometricos i |
dos discosA,B eC.
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(3,5 pontos) Questdo 2 - O disco A de raio R gira em torno do eixo vertical y e abarra B de comprimento 2L esta
conectada ao disco por meio de umeixo horizontal que gira junto com o disco. A barra B gira em torno desse eixo

com velocidade angular relativaao discoigual a - Wi , constante.

p

P -  extremidade
superior dabarraB

Na posicéo da figura o disco tem velocidade angular - w |
eaceleracdo angular W | . Expressando as respostas na base

<|>W

C —centro dabarraB do sistema de coordenadas Oxyz, solidério ao disco, pede-se

paracacular:

a) A velocidade absoluta do ponto C, a velocidade
relativa do ponto P e a vel ocidade absoluta do ponto P.

b) A aceleragdo absoluta do ponto C.

c) A aceleragdo relativado ponto P.

d) A aceleracéo absoluta do ponto P.
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(3,5 pontos) Questdo 3 - A barra COD gira com velocidade angular w constante ao redor do eixo z que passa por O.
A extremidade B da barra AB desliza sobre o bragco OD com velocidade $ constante. Pede-se para determinar,

expressando os vetoresnabase i , | , R,eemfungéode s, l,weq:

a) As velocidades relativa, de
arrastamento e absol uta do ponto B.
b) As aceleracdes relativa, de
arrastamento e absol uta do ponto B.
c) A velocidade relativa do ponto A, a
velocidade angular relativa da barra
AB (q) e a velocidade absoluta do
ponto A.
d) A velocidade angular absoluta da
barra AB.
Solucéo:
) 5 i
vB,reI =i : VB,aT =Vo +tW M's/0 : vB :vB,rei +vB,ar
' Vg, =0+wk” si =wk” (lsenq )i V, =8 +wlsenqj
Voo =WIsENQ | :
b) i i
aB,rel =8i E é:B,ar :ao +W’ rB,O +w’ (W’ FB/O) E aB|cor =2W vB,reI
8gq =0 - :6+6’Isean+WI2’(/vI2’lsean) dgcor = 2WK" Si
| g, =-W’lsenq A oor =S|
aB = aB,re| +aB,ar + aB,cor = (6)+ (_ W2 l Senq r)+ (Z‘NSI)
d, =-w’lsenqi +2wsj
c) |
Varg =Vg,q 0 Tag =81 +q K’ I(— senq i +cosq I) o Vaa Vo TW Ty
_ . . . .5 v, =0+wk” lcosq ]
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. V,=-wlcosqi - 5tgq |
d) Obs.: noitem (c) podemos calcular g também por:
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Wag =Wq +W, =q K +wWk Icosqk wk | s=lsenq b $=I(cosqhy
& S O- =
N pg = +wz=k q=
% = &l cosg 5 | cosq




