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Flight Management System



Descrever o funcionamento dos Flight

Management System
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Introducao

e Tripulacao humana
o Sujeita a erros por fadiga e estresse

e Demanda por sistemas de integracao

o Piloto automatico
o Flight Management System
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Flight Management System

e Computador especializado para gerenciamento e cumprimento do plano de voo
e Funcionalidade

o Navegacao primaria

o Planejamento de voo/Otimizacao de rota

o Orientacao da rota durante o voo
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Flight Management System
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Recebe dados do FMS

.

THRLUIST LEVERS

. Recebem/enviam dados
do/para FMS

Fonte: Airbus Pegasus FMS for the Airbus A330 and A320 Series, Technical Summary 3/9



Flight Management System

e Flight Management Computer (FMC)
o Recebe informacgdes de diversos sistemas avidnicos
o Realiza calculos
o Ordena a execucao de funcoes

Exemplos

Familia A320: FMC = FMGC (Flight Management & Guidance Computer)
Familia A330: FMC = FMGEC (Flight Management Guidance Envelope Computer)

4/9



Flight Management System

e Flight Management Computer (FMC)
o Recebe informacgdes de diversos sistemas avidnicos
o Realiza calculos

o Ordena a execucao de funcoes —Envelope: verifica o peso da aeronave, assim como seu
balanceamento (ajuste de CG em voo0), calcula as velocidades
Flight M G E Computer minimas e maximas de acordo com a fase do voo, dispara o

| stall warning e determina a execug¢ao das manobras baseado
na regiao do envelope de voo em que a aeronave esta

M (especialmente relevantes: fator de carga e velocidade)
Management: gerencia a navegacao enquanto seu

cumprimento, realiza o ajuste de frequéncias para L—Guidance: determina os comandos que devem ser executados

navegacao, envia Iinformacdes para as telas pelo piloto automatico ou pelo piloto humano (flight director)
pertinentes e ainda prevé e otimiza a performance e também envia inputs para o FADEC (comandos de motor -
da aeronave com base em consumo de combustivel, autothrottle/autothrust)

vento etc
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Flight Management System

e Multifunctional Control Display Units (MCDU)
o Interface do sistema com a tripulacao

Tela de visualizagao e-
selecao de opcoes

INIT PREV NEXT CLR
Botoes seletores

ARP _VOR NDB  FIX

Teclado para digitacao

Fonte: code7700.com



Flight Management System

Controle de piloto automatico
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Fonte: A330 Flight Deck and Systems Briefing For Pilots



Flight Management System

e Operacodes

O

O

O

Atualizar a base de dados de navegacao
Determinar a localizacao da aeronave

Informacgobes sobre a rota a ser navegada

Dados de performance
VIDEO
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tu.be/yN2NafwGOtk
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To see the
navaids used for
radio position

Fonte: A330 Flight Deck and Systems Briefing For Pilots
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https://youtu.be/yN9NafwGOtk
http://youtube.com/watch?v=c1QM73s5M2Q

Flight Management System

e Capacidades
o Tracar rota VNAV e LNAV
o Navegacao otima RNAV
o Assume comando acima de certa altitude

VIDEOS
Decolagem seguida de acionamento do PA
Procedimento de ligamento e desligamento PA
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https://youtu.be/zGpUK2hIZUQ?t=914
https://youtu.be/2lQlnCY2F-8
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