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Pergunta

1. Em qual linguagem programar microcontroladores?

– C (mais usado) e C++ (menos usado) 

– Assembly

2. Qual é a diferença entre C e Assembly?

– Nível

– Dificuldade/Esforço/Tempo

– Eficiência

– Necessidade de conhecimento do Hardware

Mais nos próximos slides...
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Quando usar Assembly?

DSP – Digital Signal Processor – Processadores otimizados para 

processamento de sinais de áudio e vídeo em tempo real.
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Produto Escalar em C

𝒙 𝑛 ∙ 𝒚 𝑛 → 𝑥 1 ∙ 𝑦 1 + 𝑥 2 ∙ 𝑦 2 +⋯+ 𝑥 𝑛 ∙ 𝑦 𝑛

Produto Escalar

push {r7,lr}

sub sp,sp,#8

add r7,sp,#0

movs r3,#0

str r3,[r7,#4]

b main+0x6 (0xfb2) 

ldr r3,[r7,#4]

adds r3,#1

str r3,[r7,#4]

ldr r3,[r7,#4]

cmp r3,#19

ble main+0x6 (0xfac)

ldr r3,[pc,#44]

ldr r2,[r7,#4]

lsls r2,r2,#2 

ldr r2,[r2,r3]

ldr r3,[pc,#40]

ldr r1,[r7,#4]

lsls r1,r1,#2

ldr r3,[r1,r3]

mov r0,r2

mov r1,r3

bl __aeabi_fmul (0xc6c)

mov r3,r0

ldr r0,[r7,#0]

mov r1,r3

bl __aeabi_fadd (0x8c8) 

mov r3,r0

str r3,[r7,#0]

ldr r3,[pc,#16]

ldr r2,[r7,#0]

str r2,[r3,#0]

Disassembly do 

Código em C 

compilado pelo 

GCC
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Produto Escalar em Assembly 
para Analog Device SHARC DSP
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±1 ciclo de clock por linha

4 ciclos

1 ciclo


