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Objetivos do Curso
.Ser capaz de desenvolver um projeto simples utilizando microcontroladores ‘
N

-Descrever as etapas do projeto

el

- Definir requisitos
Escolher hardware
°Listar tipos de CPUs e diferencas
°Listar diferencas entre arquiteturas de uControladores
°Listar diferencas de hardware e impacto no desempenho
°Listar perfiféricos disponiveis
Descrever a distribuicao de clock, os diferentes modos de operacao e seu impacto no consumo de
°poténcia
°Descrever a estrutura de memoria e sua utilizacao
°Descrever o conceito de interrupcao e como é executada

‘Desenvolver o firmware
Desenvolver programas em ambientes profissionais, utilizando, registradores, bibliotécas e
cauxiliadores de cédigo

°Descrever o fluxo de programacao de um uControlador

°Desenvolver programas simples utilizando instrucdes em Assembly

°Implementar diferentes modos de clock

°Implementar interrupcoes

°Implementar timers

°Implementar diferentes periféricos

°Implementar um periférico utilizando registradores

°Descrever as fundes da biblioteca de um periférico

°Consultar o manual para achar informacdes necessarias para implementar outros periféricos
oDescrever o imbpacto na performance de executar funcoes em hardware ou software e i



Cursos de Sistemas Embarcados na USP

* PSI3441 Arquitetura de Sistemas Embarcados Obrigatoria
 PSI3442 Projeto de Sistemas Embarcados

* PSI3422 Laboratério de Sistemas Eletronicos Obrigatoria
 PSI3541 Sistemas Embarcados Distribuidos Optativa
e PSI3542 Sistemas Embarcados para loT Optativa

e PCS3412 Organizacao e Arquitetura de Computadores |

e PCS3432 Laboratério de Processadores

e PCS3548 Sistemas Embarcados

e PCS3558 Laboratdrio de Sistemas Embarcados

e PCS3432 Laboratorio de Processadores

e  PMR3402 Sistemas Embarcados

e  PMR3406 Microprocessadores em Automacao e Robotica

* PMR2729 Projeto de Sistemas Mecatrénicos com Microprocessadores



Programacao

Testinhos = 8
Atividades = 10
Exercicios = 8
Projeto =1
Provas =1

o

n Datas ([Dia| Hora Dia
1 22-mai | 2a| 11:10 |Introdugdo - Microcontroladores
2 23-mai | 3a| 10:10 |Selegdao de microcontrolador
3 24-mai | 4a 7:30 |p-arquitetura/ Memoria
4 26-mai | 6a 7:30 |Desvios Incondicionais / Registradores
5 29-mai | 2a 11:10 [Desvios Condicionais / Ponto Flutuante
6 30-mai | 3a| 10:10 (Distribuicdao de Clock
7 31-mai | 4a 7:30 |GPIO / Interrupgao e Timers, Bus
8 2-jun | 6a 7:30 |ADC
9 5-jun 2a| 11:10 [Limitagdes MBED
10 6-jun [3a| 10:10 |(IDE- Introdugao ao Ambiente
11 7-jun | 4a 7:30 [IDE - Introdugao ao Ambiente
9-jun 6a 7:30
12| 12jun |2a| 1110
13 13-jun |[3a| 10:10
14 14-jun | 4a 7:30
15 16-jun | 6a 7:30 |Exercicio Pisca LED sem biblioteca
16 19-jun | 2a| 11:10 |Simuladorde Assembly
17 20-jun |[3a| 10:10 |Distribuigcdao de Clock
18 21-jun | 4a 7:30 |ADCimplementacao
19 23-jun | 6a 7:30 |ADCimplementacado
20 26-jun |[2a| 11:10 |DACimplementagao
21 27-jun | 3a 10:10 [DMA implementagdo
22 28-jun | 4a 7:30 |Projeto
23 30-jun | 6a 7:30 |Projeto
24 3a7 2a P1




Notas

e P1-30% (oral)
* Projeto—-20%
e Atividades, Testinhos, Exercicios — 50%
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