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ZEB0562 — TOPICO 04: PARTE 1/5
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SOLUCAO DE SISTEMAS
LINEARES: INTRODUCAO

™ > SISTEMAS LINEARES: CONCEITOS BASICOS

» SISTEMAS LINEARES: FORMA MATRICIAL

» MATRIZ AUMENTADA E MATRIZ TRIANGULAR

smasd) (> SOLUGAO POR SUBSTITUIGAO RETROATIVA

=
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Sistemas lineares: concelitos basicos

\ y
+ Sistema linear de n equacoes algeébricas n incognitas:

a X+ oapX, + o+ X, = bl

anX, + ayX, + - + a. X = Db,

a,Xx, + a,Xx, + -+ 4+ a X = b

— Forma matricial = AX=Db

d; Qp 0 Qg X b1

a, a, - a X b

A — .21 .22 .2n X — 2 b — .2
_anl Ay ann_ _Xn_ _bn_

L matriz dos coeficientes vetor das incognitas termos independentes
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Matriz aumentada e matriz triangular

y

dy Qp - &, bl
. ~ ay a, - a, b
- Matriz aumentada: A=|[Ab]=| % % oo
_anl an2 ann bn_
[ A/ ’ ’ br
 Matriz triangular superior: % afz a?” y
O a22 a'2n b2
— Solucao via substituicdo : : : :
retroativa (back-substitution) 0 0 - a, b
— Exemplo: 3%, +5X, +2X, =8 [ 4 |
8X2 + 2X3 —_7 substituicdo retroativa s X=|—1
r_ 1
6X, =3 B
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