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1. Aulas serão pelo Zoom

2. Aulas serão gravadas e disponibilizadas no e-disciplinas no mesmo 
dia

3. Em cada aula será enviado um exercício para valer presença, que 
deve ser entregue até a aula seguinte (via e-disciplinas)

4. O material para estudo (capítulos de livros, documentos de internet, 
rotinas python) são disponibilizados e informados antes e ao final de 
cada aula (via e-disciplinas)



15/06 – Aula 1 – Análise 1

22/06 – Aula 2 – Análise 2

29/06 – Aula 3 - Análise 3 

06/07 – Aula 4 - Controle FL - Entrega da LISTA 1 / PROVA 1

13/07 – Aula 5 - Controle FL

20/07 – Aula 6- Controle FL/Backstepping 

27/07 – Aula 7- Controle SMC – Sliding Mode Control

03/08 - Aula 8 - Sliding Mode Control + Controle Adaptativo Entrega da 
LISTA 2

10/08 – Aula 9 - Observadores 

17/08 – Aula 10 - Apresentação dos temas para trabalho e modelagem / 
PROVA 2 / Entrega da LISTA 3.

24/08 - Aula 11 - Apresentação do controlador 1

31/08  - Aula 12 – Apresentação do controlador 2

07/09 – Entrega dos papers (FERIADO)

Critério de Avaliação

M = ( P/3 + L/3  + Proj/3 )

P = média das provas (P1+P2)/2

L = média das listas de exercícios (L1+L2+L3)/3

Proj = nota do projeto e paper

Livro Texto

Slotine, J.J. E. e Li, W. (1991) 

Applied nonlinear control, 

Prentice-Hall, Inc, Upper 

Saddle River 
























