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RESUMO

Esta pesquisa faz parte de um projeto que visa verificar a existéncia de variagdo
linguistica relacionada a orientagdo sexual do surdo sinalizante. Neste trabalho sao
apresentados os dois primeiros estudos que compdem o projeto: criagdo de um corpus
linguistico com registro de sinalizagdo de surdos gays e heterossexuais obtidos por
sistema de captura de movimentos e andlise da percepcdo linguistica de surdos e
ouvintes fluentes em libras (lingua brasileira de sinais) sobre estimulos construidos com
0 mesmo sistema. O terceiro e ultimo estudo sera realizado futuramente por meio da
analise dos dados coletados no primeiro estudo. A criagdo do corpus linguistico se
baseou no modelo de descri¢do articulatdria proposto por Barbosa, Temoteo e Rizzo
(2015) e na analise goniométrica — método utilizado para medir os angulos articulares
do corpo —, e consistiu na coleta de informagdes sobre os angulos formados pelos cinco
movimentos realizados pelos articuladores brago e antebrago (abdugao horizontal do
braco, abdug¢do vertical do braco, rotagdo do brago, rotacdo do antebraco ¢ flexdo do
cotovelo), tomando como base os recursos do sistema de captura de movimentos. As
informagdes geradas pelo sistema de captura de movimentos forneceram dados para
comparacdo e analise das variacdes dos angulos formados na producao de sinais dos
surdos gays e heterossexuais. O estudo de percepg¢ao foi realizado por meio da aplicacao
de questionarios com o objetivo de verificar a percep¢ao dos participantes em relacao a
feminilidade e a orientacdo sexual do surdo sinalizante e a qualidade da transmissao da
mensagem. Os resultados do estudo de percepcao apontaram que os surdos gays foram
percebidos como mais femininos que os surdos heterossexuais e que nao houve
diferenga significativa na percepcdo da orientacdo sexual (gay) entre os surdos gays e
heterossexuais.

Palavras-chave: lingua brasileira de sinais; variagdo articulatéria; orientacdo sexual,
captura de movimentos; percepgao linguistica.






ABSTRACT

This research is part of a project that aims to verify the existence of linguistic variation
related to deaf people’s sexual orientation. In this work the first two studies that
compose the project were presented: the creation of a linguistic corpus with gay and
heterosexual deaf signaling obtained by motion capture system and the analysis of the
linguistic perception of deaf and hearing people fluent in Libras (Brazilian Sign
Language) on the stimuli built with the same system. The third and last study will be
performed through the analysis of the data collected in the first study. The creation of
the linguistic corpus was based on the model of articulatory description proposed by
Barbosa, Temoteo e Rizzo (2015) and in the goniometric analysis — method used to
measure the articular angles of the body — and it consisted in collecting information
about the angles formed by the five movements performed by the articulators arm and
forearm (horizontal abduction of the arm, vertical abduction of the arm, rotation of the
arm, rotation of the forearm and elbow flexion), based on the resources of the motion
capture system. The information generated by the motion capture system provided data
to compare and analyze the angles’ variation formed in the production of signs by gay
and heterosexual deaf men. The perception study was carried out through the
application of questionnaires that aimed to test the participants' perception regarding the
femininity and the sexual orientation of the deaf signer and the quality of message
transmission. The results of the perception study indicated that deaf gay men were
perceived as more feminine than heterosexual deaf men and that there was no
significant difference in the perception of gay sexual orientation among gay and
heterosexual deaf men.

Keywords: Brazilian Sign Language; articulatory variation; sexual orientation; motion
capture; linguistic perception.
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1. INTRODUCAO

1.1 Contextualizacido

Por mundo surdo, eu ndo quero dizer um mundo imaginario.

Quero dizer um mundo real, um mundo vivo, um mundo cheio de pessoas que interagem
umas com as outras.

O mundo surdo tem suas proprias organizagoes internacionais, seus proprios clubes
sociais, suas proprias igrejas.

Tem suas proprias escolas e, o mais importante, o mundo surdo tem sua propria lingua
que o une — a lingua de sinais.

Observando o comportamento de grupos de surdos que costumam se reunir em
diferentes locais e eventos na cidade de Sao Paulo, chamou-me a ateng@o a forma com
que um desses grupos se comportava: os surdos gays”. Eles se destacavam dos demais
integrantes do grupo, fosse pelo modo de se vestir, pela afirmagdo da propria
sexualidade ou pelo comportamento linguistico que adotavam. Havia algo de diferente
na sinalizacdo daquele grupo em comparacdo com os demais grupos de surdos, ainda
que nao fosse possivel identificar imediatamente que tipo de diferenca linguistica era

aquela.

Com essa percep¢ao em mente, descobri que as diferencas na forma de falar
entre heterossexuais e gays também ¢ percebida entre os ouvintes e ja foi objeto de
estudos como os de Mendes (2006, 2011, 2014) no portugués paulistano. Surgiu, entdo,

a ideia de realizar um estudo que pudesse, de alguma forma, verificar a existéncia de

! Woodward (1973, p. 57). Traduc3o prépria. Texto original: “By the deaf world, | do not mean some
imaginary world. | mean a real world, a living world, a world full of people who interact with each other.
The deaf world has its own national organizations, its own small social clubs, its own churches. It has its
own schools, and, most important, the deaf world has its own language that ties it together — sign
language.”

2 “Gay” é aqui entendido como a pessoa que se sente atraida afetivamente e sexualmente por pessoas
do mesmo sexo/género. Por uma questdo puramente didatica, sera utilizado neste estudo o termo
“gay” em vez de “homossexual”.
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variagdo linguistica relacionada a orientacao sexual (heterossexual ou gay) de homens

. . 3
surdos sinalizantes’.

A intencdo ao desenvolver esse estudo ¢ dar o primeiro passo no caminho para
descobrir se o grupo de surdos gays sinalizantes da cidade de Sao Paulo pode ser
definido como uma comunidade de fala (LABOV, 2006 [1966]; TRUDGILL, 1974;
MILROY, 1980), a luz das caracteristicas desse conceito. Porém, para que se possa, no
futuro, ter condigdes de testar esta afirmacdo, € necessario, antes, coletar, organizar,
observar e analisar dados concretos de produgao e percepgao linguistica de membros
desse grupo e compara-los com a produ¢do e percep¢do de outros grupos da
comunidade surda®. Para tanto, construir um corpus linguistico que permita fazer tais
observagoes ¢ analises parece ser um bom ponto de partida. Proponho, portanto, para a
construg¢do do corpus, a captura dos movimentos realizados na sinalizacao dos surdos
em foco. Para a realizagdo da captura, utilizamos um sistema informatizado que permite
capturar em trés dimensdes quaisquer movimentos realizados pelo corpo e selecionar o
todo ou parte dos movimentos coletados. Como o objeto de estudo da presente pesquisa
¢ a sinalizacao da lingua brasileira de sinais (libras), selecionamos apenas movimentos
realizados pelos membros superiores do corpo, onde se localizam os articuladores
envolvidos na sinalizagdo. A organizacdo dos movimentos coletados se baseia na
medida dos angulos formados pelos articuladores, conforme proposta de Barbosa,
Temoteo e Rizzo (2015). Proponho, ainda, que o corpus seja composto também por
dados de percepcdo linguistica, obtidos por meio da aplicagdo de questionarios de
percepcao. As especificagdes desses procedimentos serdo apresentadas de forma

detalhada no item 4 — Métodos.

1.2 Objetivos

Como exposto no item anterior, a pesquisa que se inicia nesta dissertacdo tem

como objetivo verificar a existéncia de variacdo linguistica relacionada a orientacdo

* Entende-se surdo sinalizante como aquele que se comunica por meio da lingua de sinais.

* Comunidade surda é a aqui entendida como o grupo de surdos que se caracteriza pela afirmacdo da
surdez como particularidade linguistica e que se define como categoria politica que luta pelos direitos
dos surdos (Silva, 2011). O conceito serd explorado no item 2.4.1.
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sexual do surdo sinalizante. Para que este objetivo seja alcancado serdo desenvolvidos
trés estudos. Os dois primeiros estudos (Estudo 1 e Estudo 2) serdo foco deste trabalho,
de forma que passamos a delinear sues objetivos particulares no préoximo item. O
Estudo 3 compreende a analise dos dados gerados pelo Estudo 1 e sera concluido no

meu doutorado.

1.2.1 Objetivos do Estudo 1

Objetivo Geral: criacdo de um corpus linguistico com registro de sinalizagdo de
surdos gays e heterossexuais obtidos por sistema de captura de movimentos

(especificacdes sobre o estimulo serao apresentadas no item 4 — Métodos).
Objetos especificos:

e produzir relatérios descritivos com as medidas obtidas com a captura de
movimento de surdos sinalizantes gays e heterossexuais;

e organizar o corpus elaborado com os angulos-alvo desta pesquisa,
conforme o modelo proposto por Barbosa, Temoteo e Rizzo (2015);

e quantificar os dados obtidos com o sistema de captura de movimento de

surdos gays e heterossexuais.

1.2.2. Objetivos do Estudo 2

Objetivo Geral: analisar a percepg¢ao linguistica de surdos e ouvintes fluentes em
libras sobre estimulos construidos com o sistema de captura de movimentos

(especificacdes sobre o estimulo serdo apresentadas no item 4 — Métodos).
Objetivos Especificos:

e verificar como a caracteristica de feminilidade ¢é identificada nas
amostras;
e verificar se existe diferenga na avaliagdo de feminilidade entre as

amostras de surdos gays e heterossexuais;
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e verificar se a orientagao sexual (gay) do sinalizante ¢ percebida a partir
do estimulo parcial produzido pelo sistema de captura de movimentos;

e verificar a existéncia de diferenca de percep¢ao entre surdos e ouvintes
fluentes em libras sobre a sinalizagdo de surdos gays e heterossexuais;

e verificar se existe correlacdo entre a percepcdo de aspectos fonético-
fonologicos da libras e a percepcdo de caracteristicas sociais da

sinaliza¢ao das amostras de surdos gays e heterossexuais.

1.3 Justificativa e Hipdteses

Os estudos descritivos sobre a fonética e a fonologia das linguas de sinais, como
os de Stokoe (1960), Liddel e Johnson (1989), Sandler (1989) e Crasborn (2001),
possuem uma tradi¢ao relativamente recente na Linguistica se comparados aos estudos
fonéticos-fonologicos de linguas orais, € se iniciaram com observagdes do nivel lexical.
No que diz respeito a libras, trabalhos sobre sua fonologia ou mesmo sobre a variagao
fonético-fonoldgica também sdo escassos (XAVIER, 2006; 2014). Sao trabalhos de
grande importancia linguistica e de contribui¢do do ponto de vista descritivo, entretanto,
esses trabalhos nao levam em conta varidveis sociais € se basearam em tipos de dados
diferentes dos que nos propusemos a analisar neste estudo. Portanto, ¢ necessario que
mais estudos descritivos sobre a fonética e a fonologia das linguas de sinais sejam
desenvolvidos para que essas linguas avancem em suas descri¢des e analises. Além
disso, por serem as linguas de sinais linguas visuoespaciais, ¢ imperativo que novos
estudos descritivos contemplem dados tridimensionais que permitam observar e analisar

. n . , . 5 o .
os diferentes parametros articulatorios® que compdem o sinal.

Propomos que seja possivel, com os dados do corpus que estamos construindo,
propiciar pesquisas linguisticas que visem verificar a existéncia de variantes linguisticas
que indiquem o grupo de surdos gays como um grupo social, de acordo com os
conceitos de comunidade de fala (LABOV, 2008 [1972]; GUY, 2000). Esta proposi¢ao

se baseou na experiéncia de observacdo da sinalizacdo de grupos de surdos gays na

> A definicdo dos parametros articulatérios é abordada no item 3.1.
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cidade de Sao Paulo e teve como base os estudos de Mendes (2006, 2011, 2014), entre

outros estudos.
Sendo assim, hipotetizamos que:

1) ha variacao articulatéria relacionada a orientagdo sexual (gay e heterossexual)

do surdo sinalizante;

2) surdos gays sao percebidos como mais femininos quando comparados com

surdos heterossexuais;

3) surdos gays sdo percebidos como gays quando comparados com surdos

heterossexuais.

Em relagdo a primeira hipotese, o presente estudo se apresenta como o primeiro
passo no sentido de testa-la. Ou seja, propusemos a constru¢ao de um corpus linguistico
que retne elementos que permitirdo testar, no futuro, a existéncia de variagdo
articulatoria a partir da observacdo do movimento de articuladores especificos. Os
resultados dos testes das hipoteses 2 e 3 estdo apresentados no item 5 — Resultados e

Discusséo.

Por ser inexequivel, no prazo do programa de mestrado, olhar para todos os
parametros e articuladores envolvidos na sinalizagdo e por ndo sabermos se hé varia¢ao
e 0 que manifesta a variagao (se ela existir), as informagdes cinematicas tridimensionais
seriam mais adequadas para a construgdo de um corpus para esse fim. Dentre os
parametros e os articuladores envolvidos na sinalizagdo, decidimos nos concentrar
naqueles que parecem oferecer o maior numero de informagdes cinematicas e, por
consequéncia, possibilitar coletas de movimentos com maior qualidade: o parametro
movimento e os articuladores brago e antebrago®. Também contribuiram para a escolha
desses dois articuladores as consideragcdes de Barbosa, Temoteo e Rizzo (2015), que
descrevem as especificacdes de localizagdo fonética desses articuladores, bem como a

relevancia deles para a defini¢do da posi¢do ocupada pela mao na sinalizagdo (ver item

3.2.1).

® Adotamos a definicdo de brago e antebraco como articuladores conforme Barbosa, Temoteo e Rizzo
(2015).
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O conjunto de dados que construimos servira de base para futuras analises que
ensejardo o teste da primeira hipotese proposta. Além disso, os dados ficarao
disponiveis para subsidiar estudos posteriores que versem sobre a diferenciagao

linguistica a partir da compara¢do da sinalizacdo de surdos gays e heterossexuais.

2. A SOCIOLINGUISTICA E AS LINGUAS DE SINAIS

2.1 Panorama historico da Sociolinguistica

A partir da década de 1960 o estudo da relevancia das caracteristicas sociais nos
processos de variacdo das linguas naturais ganhou destaque entre os linguistas. Tal
fenomeno deu inicio a corrente Sociolinguistica. Eckert (2012) propde uma
classificagdo dos estudos variacionistas em trés “ondas” da Sociolinguistica, a partir do
tratamento do significado social na variagdo linguistica. De acordo com a autora, a
sequéncia das ondas ndo significa supera¢ao a onda anterior; trata-se de modelos que
representam diferentes modos de analisar os fendmenos de variagdo linguistica e que,

por isso, se complementam.

A primeira onda se iniciou com o estudo de William Labov (2006 [1966]) sobre
a estratificagdo social do inglés na cidade de Nova lorque ¢ se baseia na correlagdo entre
variaveis linguisticas e macrocategorias sociais, entendidas por estratificagdes sociais
como sexo, idade, classe social e estilo (mais formal ou mais informal, por exemplo). E
nesse contexto que se desenvolve o conceito de variantes padrao e nao-padrao e se
define o conceito de prestigio linguistico. De acordo com Eckert (2012), a partir dos
estudos da primeira onda assume-se que as varidveis linguisticas carregam em si 0
status social de seus falantes. Um dos resultados da primeira onda — para além da
estratificacdo socioecondmica de varidveis linguisticas — foram as excegdes a esta
estrutura de categorias sociais e econOmicas. Segundo a autora, essas excegoes

constituem parte da motivagdo dos estudos da segunda onda, assim como a intengdo de
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se revelar o que os falantes das diferentes esferas dessa hierarquia socioeconOmica

fazem socialmente com aquelas varidveis.

A partir das andlises variacionistas da primeira onda, estudos sociolinguisticos
passaram a ser desenvolvidos por meio de pesquisas etnograficas com foco na analise
da variacdo linguistica por meio de categoriais sociais definidas mais localmente, em
comunidades menores e por um periodo de tempo relativamente longo. Esses estudos
foram classificados por Eckert (2012) como pertencentes a segunda onda — a onda da
abordagem etnografica —, na qual se destacam pesquisas que revelam a relagao entre o
uso de variantes regionais e 0 comprometimento com redes etnicamente definidas. Entre
as caracteristicas dos estudos da segunda onda, se destaca o entendimento de que as
correlacdes entre as macrocategorias sociais ndo sdo unicamente o resultado das
informacgodes relativas a educacdo, ocupacdo e renda, por exemplo, mas refletem as
dindmicas locais enraizadas nas praticas e ideologias que sdo, por sua vez, moldadas

pela classe mais ampla.

Eckert (2012) aponta que os estudos etnograficos da segunda onda forneceram
uma perspectiva local sobre os resultados dos estudos da primeira onda, fazendo uma
ligacdo entre as macrocategorias sociais e categorias locais mais concretas e as
configuragdes que lhes dao significado. Segundo a autora, os sociolinguistas da primeira
onda questionaram a visdo de varidveis como marcadores diretos de categorias sociais,
apontando que, na medida em que uma unica variavel pode ser estratificada tanto por
classe quanto por género, seria impossivel dizer a qual categoria um determinado uso se
relaciona diretamente. Identificou-se, entdo, uma relagao mais indireta entre variagao e
categorias sociais. Desta forma, o foco sobre os significados de variante padrdo e ndo-
padrdo como variante de prestigio e variante estigmatizada, respectivamente, propiciou
a intermediacdo das categorias sociais, principalmente a partir da alega¢do de que as
correlagdes entre os géneros — masculino e feminino — sao uma consequéncia dos papéis

sociais construidos culturalmente na sociedade.

A terceira onda difere das duas anteriores (que focaram a estrutura social)
principalmente por se voltar para as atividades diarias dos falantes, por meio das quais
eles constroem significado social e tomam posse do seu papel na sociedade apesar das

categorizagdes impostas pela estrutura social. De acordo com Eckert (2012), a variagao
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linguistica, neste contexto, ¢ percebida ndo como reflexo ou resultado do lugar social,
mas como um recurso para a constru¢ao de significado social e de estilos pessoais e
sociais. A partir desse entendimento, estilo ¢ entendido como pratica de um processo
continuo de combinacdo de elementos para a reformulagdo de significados antigos e

para a construgdo de novos significados.

A terceira onda — denominada por Eckert (2012) de perspectiva estilistica —
entende a variacdo linguistica como um sistema indicial que incorpora ideologia a
linguagem e percebe o discurso como forma de agir na sociedade. Desta forma, a autora
conclui que assim como ndo ¢ mais vidvel analisar a variacdo apenas em relagdo as
macrocategorias sociais, também ¢ ineficaz observar os usos locais sem fazer referéncia
as influéncias dessas macrocategorias no nivel local, pois sem estudos de levantamento
de variacdo perdemos a estrutura maior, e sem estudos de categorias locais perdemos a

conexao entre as categoriais locais e as macrocategorias sociais.

2.2 Agrupamento sociais

Labov (2008 [1972]) defende que a definicio de lingua deve levar em
considerag¢do o contexto social no qual ela estd inserida, o que reforca a atribui¢do de
uma func¢do comunicativa a lingua. Isto fez com que a Sociolinguistica Variacionista
laboviana trouxesse para os estudos linguisticos o aprofundamento da anélise da relacao
entre lingua e sociedade — por conseguinte, as linguas de sinais, foco deste estudo,

admitem possibilidade de variagdo linguistica, ja que também sao linguas naturais.

Os sociolinguistas passaram a observar os fatores de natureza social com o
objetivo de detectar e esclarecer como as diferengas e semelhangas entre os estratos da
sociedade influenciam a formagdo de agrupamentos sociais. Os estudos desses
agrupamentos sdo, em geral, baseados em trés conceitos: comunidade de praticas, rede
social e comunidade de fala (OUSHIRO, 2015). Ainda que nd3o sejam conceitos
completamente excludentes entre si, a adogdo de um ou outro implica em diferentes

rumos para a pesquisa que se pretende desenvolver.
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Eckert e McConnell-Ginet (1992) definem comunidade de praticas — o mais
recente dos conceitos de agrupamentos sociais — como um agrupamento de pessoas que
se juntam em torno de um comprometimento em fun¢ao de um esforgo coletivo. De
acordo com os autores, 0 conceito envolve experiéncias que podem ser subjetivas ou a
propria participagdo ativa dos membros da comunidade na constru¢do das fronteiras que
a delimitam em relacdo as demais comunidades, ou seja, o pertencimento ou a
participacdo em uma comunidade de praticas ¢ feita de forma consciente por seus
integrantes. Coelho (2006), em seu estudo sobre o portugués falado na favela da
Brasilandia, na zona norte da cidade de S3o Paulo, apresenta grupos da comunidade
local que podem ser considerados comunidades de praticas: os “mano” do gol a gol,
costureiras da cooperativa e os membros da associagao de moradores do bairro. O autor
analisou a varia¢do na concordancia verbal e no uso de pronomes de 1* pessoa do plural,
a partir de uma amostra de 24 entrevistas. Seu estudo trouxe contribuigdes para o
entendimento das correlagdes entre identidades sociais € os empregos linguisticos, ao
concluir, por exemplo, que variantes estigmatizadas como “€¢ nois” e “ndis vai” se
ressignificam em seu uso por jovens da periferia da cidade, representando uma
identidade social de jovem morador da periferia (e ndo mais representando o dialeto

rural, como em trabalhos anteriores).

O conceito de rede social, por ouro lado, abarca um coletivo que ultrapassa as
fronteiras de um agrupamento de pessoas que possuem objetivos compartilhados e ndo
prevé consciéncia de pertencimento ou agentividade por parte de seus membros. A
definicdo de rede social estd no conjunto de relagdes sociais que um individuo, definido
como ancora ou ego, tem com outras pessoas (MILROY; LLAMAS, 2013 [2002]).
Trata-se de um conceito bastante simples que observa o conjunto de lacos que ligam os
integrantes da rede. Os lacos podem ser de diferentes graus — primeiro, segundo,
terceiro ou quantos graus forem possiveis —, formando uma espécie de teia de ligagdes,
dai o conceito de rede. Conforme Battisti (2014), as redes sociais podem apresentar
diferentes configuragdes em relacdo a densidade (quantidade de membros da rede que se
conhecem) e plexidade (do inglés plexity, referente & multiplicidade das conexdes), € se
configuram como “uma categoria de pesquisa mais flexivel, menos comprometida com
as generalizagdes universais, mais proxima a dimensdo do cotidiano” (BATTISTI,

2014, p.83).
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J& o conceito de comunidade de fala ¢ mais antigo que os demais e possui
diferentes definicdes. Hymes (1972), por exemplo, traz luz a relagdo entre os falantes de
uma comunidade ao defender que o elemento da pesquisa sociolinguistica ndo ¢ a
lingua, mas a comunidade de fala. O autor define essa comunidade de fala como um
agrupamento social que compartilha regras de conduta e interpretacdo da fala e regras
para a interpretacdo de pelo menos uma variedade linguistica. Mas ¢ a defini¢do de
Labov (2008 [1972]) que adquiriu maior relevancia entre os estudos variacionistas. O
autor afirma que uma comunidade de fala é aquela em que um grupo de falantes
compartilha normas e atitudes sociais perante uma lingua ou variedade linguistica. Para
Labov (2008 [1972]), a comunidade de fala ¢ homogénea7, j& que atitudes e valores
semelhantes sdo compartilhados por um grupo de falantes, e essa homogeneidade
admite a possibilidade de estudos de variaveis linguisticas em uma comunidade pré-

definida, por delimitar o objeto de pesquisa.

Ainda de acordo com Labov (2008 [1972]), a defini¢do de comunidade de fala
passa, necessariamente, pela no¢ao de compartilhamento de normas e de uniformidade
linguistica. A uniformidade compreende o emprego variavel e sistematico de diferentes
variantes linguisticas e a no¢ao de compartilhamento de normas considera que estas
podem ser inconscientes, ja que nao se limitam a avaliagdes por parte dos individuos. Se
esses dois critérios sdo preenchidos, o individuo ou o grupo em questdo faz parte de
uma comunidade de fala (OUSHIRO, 2015). Portanto, diferentemente de Hymes
(1972), Labov (2008 [1972]) defende que a constatagao de uma comunidade de fala ndo
¢ o ponto de partida de uma pesquisa, mas sim o resultado dela. A defini¢ao laboviana
de comunidade de fala é também compartilhada por Mendes (2012), ao explicar que
“embora o individuo possa utilizar variantes, ¢ no contato linguistico com outros
falantes de sua comunidade que ele vai encontrar os limites para sua variagdao
individual. Como o individuo vive inserido numa comunidade, deverd haver
semelhanca entre a lingua que ele fala e a que os outros membros da comunidade

falam.” (MENDES, 2012, p.128).

Guy (2000) define comunidade de fala como uma unidade social que, dentre

outras caracteristicas, subsidia a compreensdo do motivo pelo qual grupos de falantes

’ Essa homogeneidade a qual Labov (2008 [1972]) se refere deve ser relativizada, ja que ela ndo impede,
por exemplo, a ocorréncia de variantes na comunidade de fala, visto que a Sociolinguistica laboviana se
debruca sobre o estudo da variagdo.
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compartilham determinadas caracteristicas linguisticas que os distinguem de outros
grupos. Para além de sua propria definicdo de comunidade de fala, o autor lista
caracteristicas comuns as definigdes existentes na literatura sociolinguistica: o
compartilhamento de tracos linguisticos utilizados dentro da comunidade, mas ndo fora
dela, que diferenciam o seu grupo de outros grupos; a maior frequéncia de comunicacao
entre os falantes do mesmo grupo em relagao a outros grupos; € o compartilhamento de

normas ¢ atitudes em relacao ao uso da lingua.

Isto posto, cabe posicionar que, de acordo com a classificagdo proposta por
Eckert (2012), a presente pesquisa se identifica com os estudos relativos a segunda
onda. No que se refere a abordagem dos sujeitos para a coleta de dados, este estudo
adota rede social como conceito de agrupamento social (MILROY; LLAMAS, 2013
[2002]). A abordagem dos participantes seguiu a indicacdo das pessoas com quem um
individuo-ancora (uma surda instrutora de libras) se relacionava, ou seja, os
participantes da pesquisa foram abordados por pertencerem as redes sociais desse
individuos-ancora. A descri¢ao detalhada da abordagem dos participantes esta descrita

no item 4 — Métodos.

2.3 Sociolinguistica e sexualidade

Hoje ha, na Sociolinguistica Variacionista, uma grande quantidade de estudos
voltados para a andlise da variagdo linguistica relacionada ao género do falante. O
estudo de Labov (1990), por exemplo, demonstrou que a varidvel género ¢ uma das
responsaveis pela heterogeneidade das linguas e que as mulheres, geralmente, t€ém papel
importante no processo de mudanca linguistica. Neste dmbito, cabe citar, retomando a
definicao das trés ondas da Sociolinguistica proposta por Eckert (2012), que os estudos
da segunda onda mostraram que o uso agentivo da variacdo linguistica geralmente
envolve questdes de classe social. Um exemplo desse comportamento linguistico € o
uso da variante padrdo que mulheres e membros da classe média alta fazem como forma

de reivindicar um status social mais elevado (ECKERT, 2012).

Outro exemplo ¢ o comportamento de homens da classe média de Norwich,

cidade da Inglaterra, que adotam variantes ndo-padrao para se identificar com a
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masculinidade fisica da classe trabalhadora (TRUDGILL, 1974). No entanto, o autor vai
além da argumentacdo da relagcdo direta entre o uso da variante nao-padrao pelos
homens da classe média e a identificagdo com a masculinidade da classe trabalhadora.
Trudgill (1974) explica que o proposito da variacdo estd baseado em esteredtipos
relativos a masculinidade da classe trabalhadora e ndo somente na classe social em si,
ou seja, os homens que ndo pertencem a classe trabalhadora fazem uso da variante nao-
padrao ndo como forma de reivindicar o pertencimento ou o status da classe
trabalhadora, mas como forma de se apropriar de uma certa caracteristica associada a

esta classe — no caso, a masculinidade.

A influéncia de estere6tipos ja foi alvo de estudos como o de Levon (2014). O
autor analisou como atitudes e crengas estereotipadas agem na associacdo de
caracteristicas linguisticas e significados sociais. Seu estudo revela a descoberta de
interagdo entre percepcodes de sexualidade e demais pistas salientes no discurso, sejam
sociais (como percepcdes de género), situacionais (como percepcdes de formalidade) ou
individuais (como variagdes entre falantes). Na esteira da observagao da relacao entre
percep¢ao linguistica e caracteristicas sociais, temos, por exemplo, a pesquisa de
Campbell-Kibler (2011). A autora investigou a intersec¢ao entre percepcdes de género,
sexualidade e competéncia (utilizando, neste ultimo caso, op¢des como “inteligente” e
“bem informado™) e sua relagdo com variaveis linguisticas. Os participantes do estudo
basearam seus julgamentos em esteredtipos construidos sobre tipos conhecidos de

homens: o heterossexual masculino, ndo educado e o gay afeminado, educado.

Como vimos, a observacdo do uso da lingua — em que se pese a andlise de
variaveis linguisticas e sociais — revela a diversidade linguistica a qual todas as linguas
parecem estar sujeitas no campo social. O estudo de Trudgill (1974), supracitado, nos
mostra, por exemplo, que a variagdo em uma lingua pode conter aspectos que indicam a
intencdo dos falantes de se identificar com caracteristicas que vao além do simples
pertencimento a determinado grupo. Para além do fato de o falante se identificar como
uma pessoa do sexo masculino ou feminino, o estudo revelou a necessidade de alguns
falantes de buscar a identificagdo com comportamentos que sdao socialmente atribuidos a

determinado sexo/género.
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Um passo adiante nessa investigagdo pode ser a observagdo de como a
sexualidade do falante pode estar relacionada ao uso de determinada variante linguistica
em detrimento de outra; ou ainda, a partir da observagao da fala de um sujeito, se este ¢
percebido como heterossexual ou homossexual. Os estudos de Gaudio (1994), Smyth,
Jacobs e Rogers (2003) e Mack (2010) s3o exemplos desse tipo de observacdo. Os
resultados do estudo Gaudio (1994), que analisou a percepcao da masculinidade e da
homossexualidade da fala de oito homens — sendo quatro deles gays —, mostraram que
os homens que soavam mais masculinos foram percebidos como falantes que soavam
menos gays, € vice-versa. Smyth, Jacobs e Rogers (2003), de forma semelhante,
avaliaram a percepcao da sexualidade de 25 homens em trés situacdes diferente (lendo
um texto cientifico, um texto dramatico e em conversa informal). Os resultados
mostraram que em contextos mais formais os homens foram mais propensos a serem
percebidos como femininos ou gays do que quando em contextos mais informais. Ja a
pesquisa de Mack (2010) investigou estereotipos associados a fala de homens gays no
espanhol falado em Porto Rico. A analise das 88 entrevistas revelou que a
caracteristicas mais uniforme nas respostas foi a associagdo do discurso dos homens

gays como mais feminino.

Especificamente em relagdo a percepcao da orientacdo sexual a partir da
observag¢do da fala do sujeito, destacam-se estudos sobre o uso de girias gays em linguas
orais. A mais representativa delas ¢ a giria Polari, do inglés britdnico. De acordo com
Lucas (1997), Polari ¢ vista como a giria gay mais abrangente e estudada do inglés, com
uma variedade de fontes, que incluem termos em latim e jargdes criminais e da
comunidade cigana. Ha estudos de outras girias gays, como Oxtchlt, em Israel
(LEVON, 2010), Kaliarda, na Grécia (MONTOLIU, 2005), Bahasa Gay, na Indonésia
(BOELLSTOREFF, 2004), Swardspeak, nas Filipinas (MANALANSAN, 2003) ¢ Gayle,
na Africa do Sul (CAGE, 1999). Em linguas sinalizadas, um paralelo & giria gay seria a
Variacdo de Sinalizacdo Gay (“Gay Sign Variation”), estudada por Michaels (2015).

Este conceito sera abordado mais adiante, no item 2.4.3.

No portugués brasileiro, alguns dos mais recentes estudos sociolinguisticos que,
de certa forma, envolvem a diferenciagdo linguistica baseada na orientagdo sexual do
falante sdo os de Mendes (2006, 2011, 2014). Mendes (2006) apresentou os resultados

de uma pesquisa de percepgdo linguistica realizada por meio de entrevistas com 53
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pessoas de diferentes sexos/géneros, idades, orientagdes sexuais e graus de escolaridade.
Além da entrevista, os participantes ouviram audios de cinco homens (que se
identificaram como gays, mas essa informa¢ao nao foi divulgada aos participantes)
lendo um mesmo texto. Em seguida, os participantes atribuiram notas de 1 a 5 para
avaliar qudo gay os cinco homens lhes soavam (sendo 1 para o que soava menos gay e 5
para o que soava mais gay). Mendes (2006) esclarece que, a partir de bases teoricas
sociolinguisticas sobre as relagdes entre linguagem e identidade social, seu estudo
pretendeu identificar quais sdo as variantes linguisticas envolvidas na constru¢do de
uma identidade masculina gay. O autor explica que realizou “uma busca de elementos
linguisticos (ou variantes linguisticas) que possam funcionar como indices daquilo que ¢
socialmente reconhecido como um modo gay de falar portugués brasileiro” (MENDES,

2006, p.3).

Os resultados da andlise qualitativa do estudo de Mendes (2006) apontaram
evidéncias para a conclusdo de uma percep¢do homogénea do que significa soar como
gay na fala paulistana. Entre os fatos linguisticos apontados em maior nimero pelos
sujeitos da pesquisa como indicadores do “carater gay” da fala estdo o dinamismo de
pitch, a diferenga entre vogais tonicas e breves e a corre¢ao gramatical. O autor conclui
que a descoberta da homogeneidade na percepcdo do que significa soar gay na fala
paulistana refor¢a a interpretacdo do conceito de comunidade de fala como “um grupo
de individuos que compartilham avaliagdes acerca de um conjunto de normas

linguisticas” (MENDES, 2006, p. 7).

Mendes (2011) realizou um estudo complementar ao de 2006, utilizando a
mesma metodologia (mas com uma amostra maior, com 106 participantes) ¢ que
também teve como objetivo analisar a percepcdo do que soa gay na cidade de Sao
Paulo. Os resultados mostraram que as percepgdes incluem avaliagdoes de que “homens
gays parecem falar ‘melhor portugués’, pronunciando as palavras mais cuidadosamente,
mais corretamente” (MENDES, 2011, p. 111) e, ao explicarem a que se refere a
expressao “mais corretamente”, os informantes mencionaram concordancia nominal em
suas respostas, mesmo ndo havendo varia¢do na concordancia nominal nos dudios que
os participantes da pesquisa ouviram como estimulo para atribui¢do da nota para quao

gay os cinco homens pareciam.
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O mais recente estudo de percep¢do de Mendes (2014) debrugou-se sobre os
efeitos da variavel concordancia nominal plural no portugués brasileiro na percep¢ao da
sexualidade de falantes do sexo masculino. O estudo se desenvolveu a partir das
seguintes questdes: um homem gay que soa feminino seria percebido como menos
efeminado® se usasse a variante ndo-padrio de concordancia nominal (sem concordancia
plural) e um homem heterossexual que soa masculino seria percebido como mais
efeminado (ou menos masculino) se empregasse a variante padrao de concordancia
nominal plural?

O estudo foi conduzido a partir de trechos de entrevistas sociolinguisticas com
quatro homens, sendo dois heterossexuais que soavam masculinos e dois gays que
soavam femininos. De cada uma das entrevistas foram extraidos dois excertos com pelo
menos trés ocorréncias de sintagma nominal plural, que foram manipulados
digitalmente de modo a serem criadas duas versdes de cada excerto: uma com os
sintagmas nominais na forma padrao de concordancia nominal e outra com alguns
sintagmas nominais na forma nao padrdao de concordancia nominal (sem concordancia
no plural). Com dois excertos de cada um dos quatro homens participantes e com duas
versdes de cada, somaram-se 16 estimulos, organizados em quatro grupos diferentes.
Cada grupo de quatro estimulos foi apresentado a 25 participantes, perfazendo um total
de 100 participantes diferentes. Apods ouvirem os estimulos, os participantes
preencheram um formulario descrevendo a imagem que construiram de cada um dos
quatro falantes. Cada formulério continha, entre outros itens, uma escala Likert de seis
pontos para o nivel de percepcdo de efeminacdo ¢ um numero de caixas a serem
selecionadas com informagdes mais genéricas, entre elas a op¢do “gay”. A andlise dos
dados indicou, entre outros aspectos, que os paulistanos perceberam os quatro homens
participantes da pesquisa como menos efeminados quando os ouviram utilizando as
formas nao padrao de concordancia nominal plural.

Cabe explicar que os estudos de Mendes (2006, 2011, 2014) e a pesquisa que
estamos apresentando aqui se diferem em diversos pontos, que vao do fato de os dois
estudos lidarem com linguas de modalidades diferentes até os objetivos especificos de
cada estudo. No entanto, os estudos de Mendes (2006, 2011, 2014) tiveram grande

influéncia no desenvolvimento deste estudo — que leva em consideragdo a orientagdo

® 0 estudo de Mendes (2014) utiliza o termo “efeminado”. Em nossa pesquisa, optamos por utilizar o
termo “afeminado”. Ambos estdo dicionarizados.
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sexual dos sujeitos participantes — e serviram de base para a realizagdo do estudo de

percepgao.

2.4 Estudos sociolinguisticos nas linguas sinalizadas

Houve uma época em que a principal discussdo da comunidade linguistica
acerca das linguas de sinais girava em torno da definicdo dessas linguas como linguas
naturais. Hoje essa questdo ndo ¢ mais o eixo norteador das pesquisas cientificas da
area. Os estudos sociolinguisticos das linguas de sinais contribuiram para essa mudanca
de foco. Lucas (2001) afirma que, desde o inicio da década de 1980, o campo da
sociolinguistica das linguas de sinais expandiu significativamente. As primeiras
pesquisas sociolinguisticas em comunidades surdas se restringiam, principalmente, a
quatro consideragdes inter-relacionadas: (i) a relagdo entre a lingua falada pela
comunidade ouvinte, majoritdria, ¢ a lingua de sinais, sobretudo nas questdes
educacionais; (ii) o conhecimento limitado da estrutura linguistica da lingua de sinais;
(ii1) questionamentos em relacao a defini¢ao de lingua de sinais como uma “lingua real”
e (iv) aplicacao de modelos sociolinguisticos de linguas orais em situac¢des de lingua de

sinais.

Atualmente, ha estudos em linguas de sinais em todas as principais areas da
Sociolinguistica, como bilinguismo e contato de linguas, multilinguismo, variacio e
mudanga, andlise do discurso, planejamento linguistico, atitude linguistica e estudos
sobre comunidades surdas de todo o mundo. A ampliacdo do campo da Sociolinguistica
das linguas de sinais ¢ discutida por Schembri e Lucas (2015) e pelos demais linguistas

que contribuiram com o segundo volume do livro de 2001.

2.4.1 Macrocomunidades e microcomunidades

Para uma melhor compreensdo dos fatores que levam a definicdo de uma

comunidade de lingua de sinais’, Fenlon e Wilkinson (2015) retomam algumas

9 AIe . . .
Fenlon e Wilkinson (2015) adotam o termo “sign language community” para se referirem a uma
comunidade que utiliza uma determinada lingua de sinais para se comunicar, incluindo pessoas
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caracteristicas relativas ao surgimento dessas comunidades. Entre outras caracteristicas,
definem o surgimento como tipicamente espontaneo, independente (até certo ponto) de
linguas orais e de outras linguas de sinais e, geralmente, contrario a mudanca de um
cendrio politico-social. Com o intuito de facilitar a descri¢cdo dos tipos de comunidades,
os autores propdem o agrupamento das linguas de sinais do mundo em duas grandes

categorias: macrocomunidades e microcomunidades de linguas de sinais.

Linguas de sinais de macrocomunidades se referem aquelas utilizadas em todo
um pais (como a libras, ASL (lingua de sinais americana), Auslan (lingua de sinais
australiana), BSL (lingua de sinais britanica), LIS (lingua de sinais italiana), LSF
(lingua de sinais francesa), etc.) e que surgiram em decorréncia de comunidades
sinalizadoras emergentes da tradicdo europeia de escolas residenciais do fim do século
XVIII. Neste sentido, Fenlon e Wilkinson (2015) apontam caracteristicas especificas do
processo de aquisi¢ao de linguagem de uma crianga surda e destacam a importancia das
escolas para surdos nas macrocomunidades. Essas escolas sdo responsaveis por
promoverem o primeiro contato com a lingua de sinais compartilhada por diversas

criangas surdas.

Além das escolas para surdos, o crescimento de clubes de surdos tem se
destacado historicamente em macrocomunidades de linguas de sinais por
proporcionarem organizagdo politica e social e promoverem eventos € espaco para
surdos interagirem uns com os outros. Fenlon ¢ Wilkinson (2015) consideram que os
clubes de surdos e as escolas para surdos t€m um importante papel no estabelecimento e
na manutencdo do conceito de comunidade surda. De acordo com os autores, pessoas
surdas que interagem com seus pares em comunidades surdas costumam se orgulhar de
si mesmos por fazerem parte de uma comunidade que as define como membros de uma
minoria linguistica, em oposi¢do a uma comunidade que as define por suas

caracteristicas auditivas.

No Brasil, o surgimento do conceito de comunidade surda tem origem
semelhante. A categoria “surdos” ou “comunidade de surdos” ou ainda “povo surdo”
surge para dar nome a um grupo com uma particularidade linguistica: o uso da libras.

De acordo com Silva (2011), ¢ nas instituigdes religiosas que se inicia a referéncia ao

ouvintes. Desta forma, os autores fazem uma diferenciacdo entre este e os conceitos de comunidade
surda (“deaf community”) e comunidade sinalizadora (“signing communitites”).
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grupo de surdos sinalizantes como uma comunidade frequentadora de escolas, clubes,
igrejas e de pontos de encontros como terminais de onibus, pracas de alimentagdo de
shoppings, bares e praias, por exemplo. Mas, de acordo como autor, a categoria nao se
restringe apenas a particularidade linguistica e aos locais frequentados por seus
membros. A comunidade surda ¢ também uma categoria politica. Seus ativistas politicos

falam em nome da comunidade e por meio da comunidade na luta por direitos de

sujeitos de uma coletividade: a comunidade surda brasileira (Silva, 2011).

Em suma, as linguas de sinais em macrocomunidades sdo caracterizadas por,
geralmente, serem linguas jovens, por terem algum tipo de instru¢do formal em seu
pais, por serem transmitidas principalmente pelos pares nas escolas ou aprendidas mais
tardiamente e por se configurarem como linguas minoritarias cercadas por linguas orais
majoritarias. Segundo Fenlon e Wilkinson (2015), essas caracteristicas — somadas ao
fato de que a maior parte dos surdos dessas comunidades nasceu em lares onde se usa
uma lingua oral — fazem com que os surdos membros de uma macrocomunidade de

lingua de sinais sejam considerados multilingues.

Por outro lado, as microcomunidades de linguas de sinais possuem
caracteristicas especificas, como o fato de constituirem-se, geralmente, pequenas
comunidades baseadas na economia de mao-de-obra intensiva e por possuirem maior
grau de incidéncia de surdez do que aquele observado em regides mais desenvolvidas e
em comunidades urbanas. Nas microcomunidades nao héa ensino formal da lingua de
sinais utilizada pela populacdo e o uso da lingua geralmente se limita aos membros da
propria microcomunidade. Uma das mais antigas comunidades deste tipo situava-se em

Martha’s Vineyard, ilha da costa leste dos Estados Unidos, durante o século XVIIL.

Fenlon e Wilkinson (2015) apontam algumas diferengas significativas entre
macro e microcomunidades de linguas de sinais. As linguas de sinais das
microcomunidades se propagam e se perpetuam pelo contato “face-a-face” e sao
transmitidas principalmente entre os familiares, caracteristica menos comum nas
macrocomunidades. Outra diferenga apontada pelos autores repousa sobre a noc¢ao de
comunidade surda. Alguns pesquisadores argumentam que o conceito de comunidade
surda se aplica somente as macrocomunidades, em que pessoas surdas sdo mais

marginalizadas na sociedade se comparadas as pessoas surdas nas microcomunidades.
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Nesta linha, ser surdo em uma microcomunidade ndo ¢ visto como uma desvantagem,

diferentemente do que acontece nas macrocomunidades.

2.4.2 Variacao linguistica nas linguas de sinais

De acordo com Bayley, Schembri e Lucas (2015), estudos sobre varia¢ao
linguistica de linguas de sinais demonstram que as escolhas dos surdos sinalizantes
dentre as formas linguisticas variaveis sao afetadas tanto por fatores sociais — como
idade, regido e género — quanto por fatores linguisticos — como classe gramatical e
ambiente fonologico, por exemplo. De modo a exemplificar os processos de variagdo
linguistica nas linguas de sinais, os autores citam trabalhos da area que focam os fatores
sociais de interseccdo que podem influenciar a variacdo e os tipos de unidades e

processos linguisticos que variam nas linguas de sinais.

Num exercicio de retomada do conceito de varidvel linguistica, Bayley,
Schembri e Lucas (2015) citam alguns pesquisadores que, baseados em Labov (2008
[1972]), caracterizam o conceito. Fasold (1990) define variavel linguistica como um
conjunto de formas alternativas de dizer a mesma coisa, embora as alternativas terao
diferentes significados sociais. J& Wolfram (1991) estabeleceu uma distingdo entre
variavel linguistica e varidvel sociolinguistica, na qual aquela refere-se a varia¢ao

dentro de uma lingua e esta ¢ um construto que unifica a correlagdo entre variaveis

internas e restricoes externas.

Conforme Wolfram (1991), as restricdes internas sdo as caracteristicas de
natureza linguistica — como o som, a configuracdo de mao (no caso das linguas
sinalizadas) e a estrutura sintatica — e as restricdes externas sdo os fatores de natureza
social que podem estar correlacionados ao funcionamento da variavel linguistica. Estas
incluem fatores demograficos como idade, etnia, regido, classe socioecondmica, género
e orientagdo sexual. O autor explica que esses fatores demograficos ja se mostraram
covariar com fatores linguisticos. O autor usa o termo covariancia como a correlacao
entre o funcionamento de um fator linguistico e fatores sociais e conclui que essas

correlagdes criam a variag@o sociolinguistica.
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Bayley, Schembri e Lucas (2015) citam também trabalhos mais recentes da area,
tanto em linguas orais quanto em lingua de sinais, que focalizaram questdes como a
natureza das redes de comunicagdo, a dindmica do contexto situacional e a proje¢ao da
identidade social, no que Wolfram (1997) define como esfor¢o para descrever mais
autenticamente a realidade social do dialeto na sociedade. Os pesquisadores tém
percebido que as restrigdes externas na variagao linguistica sao mais complexas do que
se pensava previamente e, além de fatores como idade, género e classe socioeconOmica,
outros fatores como pessoas com quem um individuo interage diariamente e o desejo de
projetar uma identidade particular também podem ter um papel fundamental na

variagao.

Especificamente em relagdo aos estudos em linguas de sinais, Bayley, Schembri
e Lucas (2015) apontam que somente a partir do século XXI € que se passou a ter um
quadro amplo dos tipos de unidades que podem variar nas linguas visuoespaciais e dos
tipos de restri¢cdes internas e externas que devem incidir sobre as unidades variaveis. A
maioria dos estudos iniciais se debrugou sobre a variacao lexical e s6 mais recentemente
¢ que cresceu o numero de estudos de variacdo fonoldgica e morfossintatica. Entre os
fatores sociais, a variacao regional permanece sendo o foco principal, mas estudos tém

examinado fatores como etnia, idade e género cada vez mais.

A variacao lexical entre surdos negros e brancos, por exemplo, tem se
configurado uma area de interesse dos linguistas norte-americanos. Ha trabalhos
recentes na ASL, como o de Lucas et al. (2001), que analisou as respostas de 140 surdos
de varias regides dos Estados Unidos e de diferentes caracteristicas sociais a 34 figuras
e estimulos soletrados, a fim de que atribuissem um sinal (item lexical) para cada
estimulo. Os resultados mostraram que, para 28 dos 34 estimulos apresentados, surdos
negros usaram sinais que nenhum dos surdos brancos utilizou. Os autores concluiram
que ha nitidas diferencas entre a sinalizagao de surdos negros e surdos brancos e que,
embora ambos compartilhem grande parte do 1éxico, existem areas em que os itens

lexicais ndo coincidem.

Variagdo fonoldgica ¢ entendida como a variagdo observada nas unidades
minimas desprovidas de significado constituintes da lingua. No caso das linguas de

sinais, essas unidades sdo — como sera descrito mais detalhadamente no item 3 —
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configuragdo de mao (CM), localizagio (LOC), movimento (MOV), orientacdo da
palma (OP) e marcacdo nao-manual (MNM). Como exemplo de variagdo na
configuragdo de mao entre os sinais da ASL, Bayley, Schembri e Lucas (2015) citam os
sinais de FUNNY (“engracado”), BLACK (“preto”) e CUTE (“fofo”)'°, que podem
ser produzidos tanto com o polegar estendido quanto flexionado. Na libras, o mesmo
acontece com o sinal de FARMACIA, por exemplo, que pode ser produzido com o

polegar estendido ou flexionado, conforme ilustrado na Figura 1.

Figura 1: Formas variantes de Configuracdes de Mo do sinal FARMACIA

Entre as caracteristicas sociais comumente observadas em estudos
sociolinguisticos variacionistas estdo classificagdes como idade, etnia e género. No
entanto, Bayley, Schembri e Lucas (2015) lembram que algumas -classificagdes
precisam ser analisadas mais pormenorizadamente quando no campo da pesquisa ha
uma comunidade particular. Os autores assinalam que, no que diz respeito a
comunidades surdas, existem caracteristicas sociais que assumem significados
diferentes. Por exemplo, para pessoas surdas, a regido onde elas cresceram pode ser
menos significativo do que a regido em que elas frequentaram a escola e se a escola era

de tradi¢do oralista, bilingue ou de comunicagao total.

De acordo com Bayley, Schembri e Lucas (2015), as diversidades linguistica e
social nas comunidades surdas estdo comecando a ser exploradas. Em relagdo a
diversidade étnica, a demografia e a opressdo social sdo fatores que trabalham

duplamente no entendimento do uso linguistico em comunidades surdas. Os autores

10 . . .. ~ . . .
Este trabalho utiliza o sistema de glosas tipicamente adotado para a notagdo de sinais por meio de
uma palavra, em letras maiusculas, que corresponde a traducdo para a lingua oral.
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ressaltam que muitas questdes ainda permanecem inconclusas sobre como as minorias
étnicas surdas se autoidentificam e como essa identificacao se relaciona com o uso da
lingua. Entre as questdes que merecem destaque estd a existéncia de uma relagdo
hierarquica entre a identidade étnica e a identidade surda, por exemplo, ¢ a construgdo
de uma minoria separada, dentro da identidade surda. Neste sentido, cabe apontar o
estudo Michaels (2015) sobre a existéncia de uma comunidade surda gay — um
subgrupo identitario dentro da comunidade surda britanica. Exploraremos este estudo

mais adiante, no item 2.4.3.

Como vimos, variagdo lexical foi o primeiro tipo de variagdo em linguas de
sinais a ser sistematicamente estudado. Mais recentemente, no entanto, um grande
nimero de estudos tem examinado a variagdo fonoldgica nas linguas de sinais: a
pesquisa de Lucas (1995), que analisou a variagao na forma do sinal DEAF (“surdo ™)
na ASL; o estudo de McCaskill et al. (2011), que examinaram o tamanho do espaco da
sinalizacdo da ASL entre brancos e negros e os sinais realizados com duas maos que
também podem ser produzidos com uma mao; e o estudo de Schembri et al. (2009), que
observou a variagao na localizagdo do sinal na Auslan e na NZSL (lingua de sinais neo-

zelandesa).

Bayley, Schembri e Lucas (2015) ilustram a natureza da variagao fonologica nas
linguas de sinais ao examinarem a varia¢do da localizacdo de sinais da ASL como
KNOW (“saber”), que sdo produzidos geralmente na altura da testa, mas que também
podem ser produzidos num nivel mais baixo. Os autores informam que a variacao na
localizag@o dessa classe de sinais tem sido estudada em trés linguas (ASL, Auslan e
NZSL), de forma a permitir comparagdes de padrdoes de variagdo entre diferentes
linguas de sinais. Os resultados das comparagdes apontaram que os surdos sinalizantes
das trés linguas usaram a forma considerada ndo-padrdo — com o sinal produzido num
nivel abaixo da testa — em mais de 40% das amostras e que, na Auslan e na ASL, onde o
fator idade tem efeito significativo, os mais jovens tendem a escolher a forma nao-
padrdo se comparados aos mais velhos. De acordo com Bayley, Schembri e Lucas
(2015), esses resultados evidenciam a hipotese de que hd uma mudanga em progresso,

com os sinais tornando-se restritos a regido central do espago de sinalizagdo.
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Os autores concluem que, com o aumento do numero de pesquisas
sociolinguisticas variacionistas em linguas de sinais nas ultimas duas décadas, algumas
diferencas entre os processos de variagdo entre as linguas de sinais e linguas orais se
tornaram mais evidentes. Aspectos como a anulagdo de um articulador (uma das maos)
referem-se claramente a um tipo de variagdo restrita as linguas de sinais. Da mesma
forma, alguns fatores sociais, como se o surdo usuario de lingua de sinais vem de uma
familia de surdos ou ouvintes e o tipo de escola que frequentou, sdo especificos de
comunidades surdas. Portanto, de acordo com Bayley, Schembri e Lucas (2015), os
recentes estudos da area permitem entender mais sobre como a variacdo linguistica
funciona em linguas de sinais e como os processos varidveis em linguas de sinais sdo

semelhantes aos das linguas orais em alguns aspectos e diferentes delas em outros.

2.4.3 Linguas de sinais e orientacio sexual

Comparativamente, o numero de estudos sociolinguisticos no Brasil sob a otica
da variacao relacionada a orientacdo sexual do falante é menor em relagdo aos estudos
relacionados a outras caracteristicas sociais, como idade, etnia, género ou escolaridade.
Da mesma forma, a quantidade de pesquisas variacionistas em linguas de sinais por aqui
¢ menor se comparada a quantidade de pesquisas realizadas com linguas orais. Isso se
deve, como sabemos, ao fato de os estudos em linguas de sinais serem relativamente

recentes.

Uma das pesquisas pioneiras voltadas a variagdo linguistica existente na
sinalizacdo de surdos em fung¢do da orientagdo sexual ¢ a de Michaels (2015), conforme
citamos anteriormente. O autor explora a Variagao da Sinalizagdo Gay (tradugdo propria

>

para “Gay Sign Variation”, a qual o autor se refere por meio da sigla GSV) existente no
Reino Unido, Estados Unidos e na Irlanda, examina por que a GSV ¢ uma variedade
linguistica em diferentes linguas de sinais e explica por que o uso dessa variedade ¢

importante para a comunidade surda gay'".

Michaels (2015) defende que, ao pesquisar evidéncias da existéncia da GSV, ¢

importante entender que hd uma lingua de sinais reconhecida da qual a GSV pode

" Michaels (2015) define comunidade surda gay como uma subcultura da comunidade surda, a partir de
uma analise da cultura daquela comunidade.
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derivar (como a BSL, no Reino Unido, e a ASL, nos Estados Unidos) e que, assim, a
existéncia de GSV seria descrita como uma variacdo linguistica. Isso ¢ descrito por
Crystal (1995, apud MICHAELS, 2015) como um identificador de guem o surdo
usuario da GSV ¢, comparado a uma variagdo linguistica regional que identificaria de
onde o surdo ¢é. O autor afirma que “é geralmente a linguagem — muito mais do que
roupas, mdveis ou outras informagdes externas — que ¢ o principal sinal de aspectos
permanentes e transitorios da nossa identidade social”'* (CRYSTAL, 1995, apud
MICHAEL, 2014: 136). Isso significa que os surdos britdnicos usariam a BSL e aqueles
do grupo de surdos que se autoidentificam como surdos gays poderiam potencialmente

usar a variagdo da BSL, dependendo da situagdo em que se encontram.

A GSV, assim como as variedades gays de linguas orais (como aquelas
apresentadas no item 2.3), estd fadada a ser usada secretamente ou em situagoes
particulares e ndo tem registros escritos. Isso torna a identificagdo do que exatamente ¢
a GSV uma tarefa dificil, ja que ha pouco material documentado para ser estudado. No
entanto, conforme Michaels (2015), ¢ fato que ha sinais linguisticamente diferentes dos
sinais da BSL e que sdo identificados e usados pela comunidade surda gay britanica.
Isto posto, um grupo de linguistas e ativistas pela diversidade sexual do Reino Unido se
reuniu e analisou gravagdes de video de sinalizagdes de homens surdos que se
declararam gays e de um homem ouvinte que também se declarou gay que trabalharam
com homens surdos gays de varias regides do Reino Unido. O grupo utilizou graficos
para identificar informag¢des como postura durante a sinalizagdo, enquadramento dos
sinais, caracteristicas faciais como olhos e dentes, configuragdes de mao, movimento de
bragos e pulsos, entre outras. As informagdes capturadas foram entdo analisadas para
identificar padroes de estilo, de expressao facial, de movimento corporal ¢ de

configura¢do de mao (MICHAELS, 2015).

Verificou-se que o estilo de sinalizagdo dos surdos gays era influenciado pelo

comportamento "camp””; que 16 dos 21 surdos gays filmados sinalizavam com os

cotovelos préximos ao corpo; que a maioria dos surdos exibiu seus dentes mais vezes

|_ u“

© Traducgdo prépria. Texto original: “it is usually language — much more than clothing, furnishings or
other externals — which is the chief signal of both permanent and transient aspects of our social
identity”.

B Derivada do austriaco, "camp" ou "kamp" é uma giria usada para descrever homens gays ou
comportamentos associados ao mundo gay, como exibir maneirismos dramaticos, afeminados e
exageradamente comicos (Beck; Hesselberg, 1995).
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do que a média de um surdo usuario da BSL; que os olhos e sobrancelhas foram usados
mais exageradamente, com maior frequéncia e animagao; que o espago de sinalizagao
dos surdos gays era maior € que eles usavam seus pulsos de maneira mais flexivel do
que a maioria dos surdos heterossexuais'* (MICHAELS, 2015). O grupo também
identificou sete sinais nos quais as configuracdes de mao eram diferentes daquelas
comumente usadas na BSL: ALRIGHT? (“fudo bem?”), BORING (“chato’), DEAF
(“surdo”), GO AWAY ("ir embora”), HEARING (“ouvinte”), TIME (“tempo”) e
WALK (“andar”). Posteriormente, Michaels (2015) analisou esses sete sinais e
comparou as diferencas entre a sinalizagdo na BSL e na GSV. Além dos sete sinais, o
autor analisou o sinal de CHICKEN BOQY, sinal exclusivo da comunidade surda gay,

que se refere a “jovem com pouca ou nenhuma experiéncia homossexual”.

Os sete sinais foram classificados, de acordo com a definicdo de parametros
articulatorios das linguas de sinais de Stokoe (1965). Foram definidos seis tipos
diferentes de sinais — a partir das informag¢des de quantidade de maos, localizacdo e
movimento — ¢ nove configuracdes de mao. Os resultados mostraram que a maior
diferenca entre a BSL e a GSV estd na configuragdo de mao. Dentre os sinais
analisados, a configuragdo de mao na GSV apenas nio mudou na sinalizacdo de

BORING (“chato™).

Michaels (2015) aponta que, ainda que seu estudo apenas toque em questdes da
GSV, foram encontradas informagdes significativas a partir de seu estudo, como: (i) a
existéncia de diferengas entre as configuracdes de mao utilizadas nos sinais da GSV em
comparacgao com a BSL; (ii) a descoberta de que o estilo de sinalizagdo da comunidade
surda gay britanica exibe suas proprias caracteristicas e (iii) o fato de as pessoas que
usam a GSV se identificarem como parte da comunidade surda gay, que ¢ um subgrupo
da comunidade surda. O autor defende que a GSV também pode ser vista como um ato
de identidade: "A escolha da lingua ndo ¢ arbitraria. Por meio da sele¢do de uma lingua
sobre outra ou de uma variedade da mesma lingua sobre outras os falantes exibem o que
pode ser chamado de ‘atos de identidade’, escolhendo o grupo com o qual desejam se

identificar"" (ROMAINE, 2000, apud MICHAELS, 2015, p. 153). De acordo com

" N3o foram apresentados numeros ou porcentagens no estudo.

 Tradugdo prépria. Texto original: “Language choice is not arbitrary. Through the selection of one
language over another or one variety of the same language over another speakers display what may be
called ‘acts of identity,” choosing the group with whom they wish to identify”.
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Michaels (2015), estas variacdes da BSL sdo usadas, reconhecidas e compreendidas por
pessoas na comunidade gay surda, o que sugere que hd uma variagao da BSL especifica

para aquela comunidade.

3. FONETICA E FONOLOGIA DAS LINGUAS DE SINAIS

3.1 Linguistica das linguas de sinais: breve historico

Saussure (1973 [1916]) define as linguas naturais como sistemas que
compartilham, entre outras especificidades, flexibilidade, adaptabilidade, arbitrariedade
e produtividade. Martinet (1978) chamou de propriedade da dupla articulagdo a
organiza¢do da linguagem humana em dois planos: o plano das unidades significativas
(morfemas) e o plano das unidades distintivas ou fonoldgicas (fonemas). A partir do
momento em que se identificou que as caracteristicas supracitadas estavam presentes
também nas linguas de sinais, estas passaram a ser objeto de investigagao cientifica nos

variados niveis de analise linguistica.

Essas investigacdes tiveram inicio com Stokoe (1960), que sistematizou os
estudos linguisticos em relagdo a esta modalidade de lingua, ao propor que estas, assim
como as linguas orais, também possuiam a caracteristica da dupla articulacdo. O autor,
em conformidade com os pressupostos tedricos predominantes na época de seus estudos
sobre a ASL, definiu as unidades internas que constituem as regras de formagdo dos
sinais ¢ demonstrou que essas unidades, embora ndo possuissem significado, quando
combinadas entre si, passavam a ter significado e a distinguir itens lexicais. Em outras
palavras, Stokoe (1960) definiu as unidades fonético-fonologicas'® da ASL por meio do

método estruturalista vigente de contraste de pares minimos.

Originalmente, Stokoe (1960) chamou os elementos menores, sem significado e

com carater distintivo, de “quiremas” (da raiz grega ‘keir’, que significa mao), ja que,

' N3o ha consenso sobre o estatuto fonolégico das unidades minimas das linguas de sinais. Stokoe
(1960), por exemplo, as define como fonemas. Ja Liddell e Johnson (1989) definem as unidades minimas
(com excecdo do movimento) como tragos articulatorios.
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para o autor, o termo “fonema” fora sempre associado ao som emitido pelos falantes de

linguas orais. No entanto, em estudos posteriores, a comunidade linguistica passou a
b b

adotar o termo “fonema”, uma vez que a defini¢do tradicional para o termo ¢ abstrata o

suficiente para se referir tanto a representa¢ao de sons quanto de sinais.

Assim, Stokoe (1960), ao analisar e descrever a estrutura da ASL, propde a
formacdo dos sinais por um conjunto de combinagdes feitas a partir trés parametros

articulatorios:

e configuracdo de mao (CM): forma assumida pela(s) mao(s) enquanto um
sinal ¢ articulado, ou seja, disposi¢ao de selecdo e nao selegdo dos dedos
e posicionamento dos ossos da(s) mao(s) durante a execugdo de um sinal;

e localizacdo (LOC): local — no espago ou no corpo — onde o sinal ¢
articulado, tomando como referéncia a mao dominante;

e movimento (MOV): deslocamento ou mudanca de localizagdo realizada

pela(s) mao(s) na articulagao de um sinal.

De acordo com Xavier (2014), pesquisadores que seguiram Stokoe propuseram o
acréscimo de outros parametros distintivos. Entre estes, podemos citar a orientacdo da
palma (OP), marca¢des ndo-manuais (expressoes faciais e corporais) (MNM) e nimero

de maos (NM).

Dentre os parametros articulatérios citados, o movimento (MOV) talvez seja o
que apresente maior complexidade. Por se configurarem como atos dindmicos, com
trajetoria, comeco e fim, sua representacdo fonoldgica varia de acordo com a parte do
corpo usada na articulagdo, que vai desde movimentos internos da mao (relacionados a
selecdo de dedos em um intervalo de tempo, por exemplo), movimentos do pulso, até
movimentos direcionais no espaco, executados por articuladores como o tronco, o brago
e o antebrago. O movimento (MOV) pode, ainda, ser realizado de diversas formas, em

diferentes direcdes e em diferentes frequéncias.

Hoje, o conjunto dos pardmetros articulatorios das linguas de sinais ¢
reconhecido na literatura cientifica como possuidores de significativa importancia no
nivel fonético-fonoldgico, de forma similar as propriedades de ponto de articulagdo,

modo de articulagdo e vozeamento (ou sonoridade) das linguas orais. Por outro lado, a
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diferenca na modalidade de lingua interfere na organizacdo fonoldgica. Fenlon, Cormier
e Brentari (2015) tragam paralelos entre as caracteristicas de ambas as modalidades de
lingua e evidenciam as diferencas entre os articuladores envolvidos na fala (Iabios,
dentes, lingua, etc.) e na sinalizagdo (maos, bracos, cabeca, corpo e face). Os autores
apontam que os principais articuladores envolvidos nas linguas de sinais sdo pareados —
duas maos e dois bracos — diferentemente dos articuladores unitarios envolvidos na fala.
Portanto, como a fonologia ¢ o nivel de analise linguistica que interage diretamente com
os articuladores, essas diferengas anatomicas tém o potencial de influenciar a estrutura

fonologica das linguas de acordo sua modalidade.

De acordo com Fenlon, Cormier e Brentari (2015), um parametro articulatério
nas linguas de sinais constitui um grupo fundamental de tracos, de forma similar aos
tipos de segmentos das linguas orais (vogais, semivogais, obstruintes e aproximantes,
por exemplo). Desta forma, de acordo com a geometria de tragos, os autores apontam
que classes de tragos das linguas orais, como “laringal” ou “dorsal”, estio no mesmo
nivel que “juntas” ou “dedos selecionados”, classes de tragos do parametro configuracao

de mao (CM) das linguas de sinais.

Utilizando-se da comparagdo entre as duas modalidades de lingua, Fenlon,
Cormier e Brentari (2015) citam o movimento (MOV) como o parametro articulatério
responsavel pela atribui¢do de silaba nas linguas de sinais. Segundo os autores, o
parametro movimento (MOV) tem sido descrito como andlogo ao conjunto das vogais
nas linguas orais. Tal paralelo é proposto porque vogais € movimentos sdo tracos mais
salientes perceptualmente dentro de uma palavra ou sinal, respectivamente, ¢ ¢ o
movimento (MOV) que torna os sinais visiveis, da mesma forma que vogais tornam as

palavras audiveis (FENLON; CORMIER; BRENTARI, 2015).

3.2 Modelos de representacio fonologica

Como sabemos, a fonologia das linguas de sinais tem por objetivo investigar a
estrutura interna dos sinais, observando e descrevendo as unidades minimas que
compdem o0s sinais, ¢ pesquisar os padroes de combinagdo destas unidades e suas

possiveis variagdes na forma dos sinais (QUADROS; KARNOPP, 2004). Portanto, a
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fonologia das linguas de sinais ¢ responsavel por definir as regras que organizam os
gestos articulatérios produzidos durante a sinalizagdo. Consequentemente, linguistas
propuseram diferentes modelos fonologicos para representar a estrutura das linguas de

sinais, de modo a dar conta da representagdo subjacente dos sinais.

Brentari (1998) propde uma classificagdo dos modelos linguisticos que
descrevem o nivel fonético-fonoldgico das linguas de sinais em dois momentos
distintos. O primeiro momento ¢ composto pelos Modelos Baseados em Parametros —
MBP ¢ o segundo momento pelos Modelos Baseados em Segmentos — MBS. De acordo
com a autora, os Modelos Baseados em Pardmetros — MBP se caracterizam por
apresentar uma estrutura que utiliza os cinco parametros principais (CM, LOC, MOV,
OP e MNM) para a articulagdo, producdo e diferenciagdo entre os sinais. O modelo
proposto por Stokoe (1960), citado anteriormente, que define as unidades minimas
principais das linguas de sinais como fonemas executados simultaneamente, se
enquadra neste grupo. No entanto, modelos posteriores apontaram que os sinais também

sdao compostos por unidades sequenciais.

Como dito anteriormente, o modelo proposto por Stokoe (1960) destacou a
ocorréncia simultdnea dos parametros articulatorios. O autor apontou esta propriedade
como uma importante diferenca em comparacdo com as linguas orais: nestas, os
fonemas sdo articulados sequencialmente; nas linguas de sinais, os fonemas sdo
articulados simultaneamente. Fenlon, Cormier e Brentari (2015) lembram que também
nas linguas orais hd fendmenos simultaneos na fonologia e morfologia (como tom e
harmonia vocalica, por exemplo), mas defendem que estes ndo se aproximam ao nivel
de simultaneidade visto nas linguas de sinais. Por outro lado, os Modelos Baseados em
Segmentos — MBS, conforme apontado por Brentari (1998), apresentam uma nova
perspectiva na estruturagdo fonético-fonoldgica dos sinais ao abordarem caracteristicas
de sequencialidade na produgdo dos sinais. Estes modelos se caracterizam por definir os
parametros articulatdrios principais como classes globais que possuem subclasses e

subunidades de suas subclasses distribuidas em uma estrutura em forma de segmentos.

Dois modelos de representagdo fonologica se destacam entre os Modelos
Baseados em Segmentos — MBS: o Modelo de Suspensdes e Movimentos, de Liddel e

Johnson (1989), e Modelo Hand Tier, de Sandler (1989). O Modelo de Suspensdes e
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Movimentos foi o responsavel por dividir o sinal em segmentos lineares, incluindo em
sua estrutura a realizacdo sequencial dos segmentos, e por descrever estes segmentos em
suspensdes € movimentos. Tracando paralelos entre linguas orais e linguas de sinais,
Liddel e Johnson (1989) associam as suspensdes (elementos estaticos) as consoantes ¢
os movimentos (elementos dindmicos) as vogais. O modelo contém um extenso
conjunto de tracos distintivos, descritos a partir de suas caracteristicas de estaticidade ou
dinamismo e, por incluir a no¢ao de sequencialidade, se destaca por identificar aspectos
temporais no movimento, bem como a representacdo de sinais compostos, uma

limitagdo do modelo proposto por Stokoe (1960).

O Modelo Hand Tier (SANDLER, 1989), por outro lado, se destaca por definir o
parametro LOC como um segmento estatico e o parametro MOV como a transi¢ao entre
duas LOC. Esse ¢ o primeiro modelo a apresentar LOC como formador de MOV. Ha
modelos que definem o pardmetro MOV, por exemplo, como uma sequéncia de LOC e
OP. A proposta de Sandler (1989), apesar de ser a que mais encontra criticas estre os
linguistas, apresenta um modelo constituido por duas camadas: uma que descreve os
segmentos de CM e OP, e outra que descreve os segmentos de MOV e LOC. A partir do
Modelo Hand Tier, os modelos de representagdo fonoldgica passam a usar a geometria
de tragos para organizar os parametros dos sinais de acordo com suas propriedades

articulatorias.

Além dos modelos fonologicos supracitados, outros foram posteriormente
apresentados, como o Modelo Baseado na Fonologia da Dependéncia (HULST, 1993),
0 Modelo Prosédico (BRENTARI, 1998) e o Modelo de Dependéncia (KOOIJ, 2002).
Todos esses modelos, apesar de divergirem em sua proposta de estrutura interna dos

sinais, podem ser entendidos como desdobramentos daqueles que os precederam.

3.2.1 Novas perspectivas

Mais recentemente, surgiram estudos que propuseram complementagdes e/ou

altera¢des nos modelos de representacdo fonolodgica das linguas de sinais.

Crasborn (2001), por exemplo, propde uma implementacdo fonética das

categorias fonologicas na lingua de sinais holandesa a partir das representacdes
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perceptuais do articulador ativo. O autor argumenta que a CM e o MOV da mao inteira
ndo representam as informagdes mais importantes na estrutura fonoldgica, mas sim uma
representacdo perceptual mais abstrata do articulador ativo/dominante. Em outras
palavras, a mao ndo tem uma fungdo privilegiada como articulador, como na maior
parte dos modelos fonologicos propostos. Para Crasborn (2001), a configuragdo, a
localizagao e o movimento dos dedos sao mais bem descritos em termos perceptivos do

que as juntas do brago e da mao.

A implementagao fonética para a lingua de sinais holandesa proposta por
Crasborn (2001) ¢ uma das primeiras nessa modalidade de lingua a analisar as
informagdes fonéticas mais relevantes perceptualmente para a proposi¢do de um modelo
de representagdo fonoldgica. Além disso, o estudo € particularmente relevante para a
esta pesquisa por apresentar a analise do movimento dos ossos e das juntas a partir da
tipificacdo dos movimentos (Figura 2) e da medicdo dos angulos formados com esses

movimentos (Figuras 3, 4 ¢ 5).

adduction abduction

& >
+ >

extension

V4

flexion

. . . . .~ A - AL s 1
Figura 2: Tipos de movimento a partir da posi¢io de referéncia anatémica'’

Fonte: Crasborn (2001)

7 posicdo de referéncia anatémica (“anatomical reference position”) é aquela em que os bragos est3o
ao lado do corpo (cotovelo, pulso e dedos estendidos) e a palma da mdo estd virada para frente
(Crasborn, 2001).
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A Figura 2 descreve os movimentos de aducao/abducdo e extensdo/flexdo. De
acordo com Crasbron (2001), o movimento em direcao a linha central de referéncia
(nesse caso, o corpo) ¢ chamado de adug¢do e o movimento de afastamento da linha
central de referéncia ¢ chamado de abdug¢do. O movimento para frente do corpo ¢
chamado de flexdo e o movimento contrario ¢ chamado de extensdo. Além dos
movimentos mostrados na imagem, Crasborn (2001) considera os movimento de
rotacdo do ombro (para dentro e para fora) e rotagdo do antebraco (pronagao — rotagao

para dentro — e supinagao — rotagdo para fora).

neutral

00
-20¢

extension
hyperextension

flexion

90°

Figura 3: Movimentos da junta metacarpofalangeana

Fonte: Crasborn (2001)

A Figura 3 descreve os movimentos da junta metacarpofalangeana'®. E possivel
flexionar ou estender os dedos (ou ainda hiperestendé-los, se 0 movimento for além da
posicdo em que os dedos estdo totalmente estendidos), conforme demonstrado na
imagem a esquerda. Outro movimento realizado pela junta metacarpofalangeana
(imagem a direita) ¢ o movimento de adugdo/abdugdo dos dedos. A posi¢do em que
todos os dedos estdo estendidos é considerada a posicdo neutra (0°). As diferentes
gradacgdes de flexdo ou extensdo/hiperestensdo sdo representadas por angulos formados

pelos dedos em relag@o a posi¢ao neutra.

18 Ligamento entre os ossos da mdo (metacarpos) e dos dedos (falanges). O ponto de intersec¢do entre
0s eixos X e y na imagem a esquerda da Figura 3 indicam a localizacdo da junta.
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60° neutral
00

hyperextension adduction
30°

20°

0° neutral abduction

flexion

60°

Figura 4: Movimentos do punho

Fonte: Crasborn (2001)

A Figura 4 apresenta os dois movimentos realizados pelo punho:
flexao/hiperestensdo e aducdo/abducdo. Conforme Crasborn (2001), a posi¢do neutra
(0°) de ambos os movimentos ¢ representada pela configuracao de mao em que todos os
dedos estdo estendidos. A partir da posi¢ao neutra, ¢ possivel hiperestender ou flexionar
ou a mio (conforme mostrado na imagem a esquerda), ou movimentar a mao
lateralmente (conforme mostrado na imagem a direita). As diferentes gradacdes de
flexao/hiperestensdo e adugdo/abdugdo sdo representadas por angulos formados pela

mao em relagdo a posi¢ao neutra.

neutral
0°

supination pronation

80° 80°

Figura 5: Movimento do antebraco

Fonte: Crasborn (2001)
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Assim como os movimentos da junta metacarpofalangeana e do punho, os
angulos formados pelo movimento do antebrago (supinacao/pronagdo) sao medidos a

partir da posicao do antebraco em relagdo a posi¢ao neutra (0°).

Baseados nos modelos de Liddel e Johnson (1989) e Crasborn (2001), Barbosa,
Temoteo e Rizzo (2015) propdem um novo modelo de andlise fonética das linguas de
sinais com o objetivo de descrever as posigdes especificas dos articuladores brago e
antebrago na execucao do parametro LOC e MOV. Para tanto, os autores se basearam
nas medidas antropométricas'® com a analise dos angulos formados por estes
articuladores. A medicdo dos angulos se baseou na andlise goniométrica (medida dos
angulos articulares do corpo) e objetivou a compreensdo do desempenho fonético dos

parametros LOC e MOV nas diferentes localiza¢des dos sinais da libras.

Barbosa, Temoteo ¢ Rizzo (2015) concluem que, apesar de a posi¢do ocupada
pela mao ser importante para a definicdo de LOC, ela ¢ parte de um conjunto de
articuladores e seu posicionamento serda definido a partir das posigdes especificas dos
articuladores braco e antebraco. Os autores apontam ainda que, sob o ponto de vista de
processamento motor, o comando enviado pelo cérebro para realizar o movimento da
mao ¢ realizado em um momento posterior a realizacdo dos comandos enviados para o
posicionamento do brago e antebraco. Isto posto, Barbosa, Temoteo e¢ Rizzo (2015)
propdem um modelo fonético das especificagdes de LOC e MOV, com base no caminho
percorrido pela informagdo neuroldégica no momento da sinalizagdo (Figura 6), em que

cada terminacdo recebe um angulo especifico formado por suas respectivas juntas.

19 . . . ; . .- .
“Antropometria é conjunto de técnicas utilizadas para medir o corpo humano ou suas partes e os
angulos relativos performados por suas partes” (Barbosa; Temoteo; Rizzo, 2015).
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/\ /\
brago antebrago brago antebrago
abducdo rotag¢do do flexdo do rotagdo do abdugdo rota¢do do flexdo do rotagdo do
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inclinagao M inclinagdo CM
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flexdo  desvio flexdo do desvio
do punho punho

Figura 6: Especificagdes de Localizacao Fonética para a organizagdo dos articuladores

Fonte: Barbosa, Temoteo e Rizzo (2015)

O presente estudo se baseia no modelo fonético das especificagdes dos
parametros LOC e MOV apresentado por Barbosa, Temoteo e Rizzo (2015) e utiliza as
defini¢cdes deste modelo para organizar o corpus linguistico criado. Das especificacdes
de localizagdo do sinal propostas pelos autores, apresentadas na Figura 6, nos
interessam aquelas referentes aos movimentos dos articuladores bragco e antebraco
dominantes: abducdo horizontal e vertical do braco, rotagdo do braco, flexdo do

cotovelo ¢ rotagdao do antebrago.

3.3 Corpora linguisticos e linguas de sinais

Conforme apontam Fenlon, Cormier e Brentari (2015), tem aumentado,
recentemente, o nimero de projetos de criacdo de corpus no mundo todo. Esses corpora

tém sido projetados, principalmente, para serem conjuntos de dados de producdes
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semiespontaneas que possam ser lidos e analisados por programas de computador e que

sejam representativos, na medida do possivel, da lingua de seus usuarios.

Tem sido comum, por parte dos linguistas das linguas de sinais, a referéncia ao
termo corpus como um conjunto de dados sobre o qual descrigcdes ou andlises
linguisticas tém sido baseadas ou, ainda, a um acervo de gravagdes em video com
producgdes linguisticas em linguas de sinais (FENLON et al., 2015). No entanto, os
autores pontuam que esta definigdo ndo esta totalmente de acordo com o conceito mais
atual de corpus, que preconiza que um acervo de gravagdes em video deve, por
exemplo, estar digitalizado e apropriadamente comentado, além de oferecer a

possibilidade de ser lido por programas de computador.

Embora alguns corpora de linguas de sinais ja tenham sido desenvolvidos, os
estudos baseados em corpus representam uma pratica emergente nas pesquisas em
linguas de sinais. Fenlon, Cormier e Brentari (2015) avaliam que esses corpora, uma
vez coletados e com suas devidas anotagdes, podem fornecer um retrato Unico da
fonologia das linguas de sinais em acdo por meio de uma ampla gama de grupos sociais,

algo que ndo foi possivel realizar até entao.

A necessidade de se criar corpora em linguas de sinais se justifica, em principio,
por contribuir para compreensdao da estrutura e do uso das linguas de sinais. Porém,
como ponderam Fenlon et al. (2015), a quantidade ainda reduzida de dados ¢
problematica quando se considera que o uso de lingua de sinais ¢ altamente varidvel.
Segundo os autores, essa variabilidade se deve, em grande medida, as circunstancias
sociolinguisticas especificas das linguas de sinais: sdo linguas jovens e minoritérias,
com uma quantidade reduzida de sinalizantes nativos e com um padrao frequentemente
interrompido de transmissdo entre as geracdes. Assim, a justificativa de se construir
corpora em linguas de sinais ¢ motivada pelo fato de que esses dados, quando
disponiveis em grande escala, podem revelar padrdes da estrutura ¢ do uso da lingua,
informagdes que ndo sdo descobertas apenas a partir da intuigdo do usudrio da lingua ou

de analises detalhadas que ndo envolvem a construgdo de corpus.

A construgdo de corpora modernos em linguas de sinais era inviavel, até pouco
tempo, por conta da auséncia de sistemas de transcrigdes amplamente reconhecidos e de

tecnologia disponivel para captura do processamento linguistico. Nos ultimos anos, no
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entanto, assim como aconteceu com a Sociolinguistica — que se desenvolveu junto a
tecnologias de captura e tratamento de dados — avangos tecnoldgicos trouxeram algumas
alternativas para a falta de sistemas de transcricdo apropriados. Fenlon et al. (2015)
explicam que o desenvolvimento de softwares de descricdo de video em sequéncia
temporal, somado a maior capacidade de captura e armazenamento digital de grandes
quantidades de arquivos de video, acabou por promover um novo momento na produgao

de pesquisas em linguas de sinais baseadas em corpus.

Fenlon, Cormier e Brentari (2015) citam pesquisas baseadas em corpus que
investigaram alguns fatores linguisticos e sociais que condicionam a variagdo
fonoldgica nas linguas de sinais BSL (FENLON et al., 2013), ASL (BAYLEY et al.,,
2002) e Auslan (SCHEMBRI et al., 2009). Os estudos na BSL e na ASL investigaram a
variagdo em uma CM bastante comum (dedo indicador estendido e demais dedos
flexionados), usada tanto em sinais lexicais como em sinais pronominais. Ambos o0s
estudos constataram que a assimilagio de CM era condicionada pela categoria
gramatical do sinal — sinais lexicais eram mais propensos a preservar a CM e os sinais
pronominais eram menos propensos a fazé-lo — e pelo ambiente fonoldgico imediato —
sinais precedentes com CM diferentes eram mais propensos a assimilar a CM do que o
sinal subsequente. No entanto, o estudo da BSL reportou que o ambiente fonoldgico
imediato foi o fator mais forte de condicionamento da variagdo, enquanto que no estudo

da ASL foi a categoria gramatical.

Fenlon, Cormier e Brentari (2015) explicam que, assim como estudos de
variacdo na CM, percep¢des semelhantes tém sido feitas em relagdo a variagao de LOC
em sinais produzidos na testa, em diferentes linguas de sinais, como a BSL (sinal
NAME (“nome”)), a ASL (sinal KNOW (“saber”)), a Auslan e a NZSL (conforme
informado no item 2.4.2). Estes estudos de variacdo ndo s6 indicam diferengas
especificas de cada lingua em questdo, mas indicam também que, no caso do estudo na
Auslan (SCHEMBRI et al., 2009), esta variacdo pode ser um indicativo de uma
mudanga em progresso: a diminui¢do de sinais produzidos na testa parece mostrar uma
mudanca linguistica em progresso liderada por jovens surdas de centros urbanos. Esses
estudos, baseados em um grande conjunto de dados, fornecem uma forte base empirica

a partir da qual podem ser feitas observacdes sobre mudangas fonologicas.
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Retomando a questdo da representatividade dos corpora, € bem provavel que o
que se sabe hoje sobre o tamanho das comunidades surdas e suas distribuigdes nao ¢ o
suficiente para que se proponha a criagdo um conjunto de dados representativo. De
acordo com Johnston (2004), as estimativas publicadas sobre o tamanho de populacdes
que utilizam linguas de sinais variam bastante e ndo sdo confidveis. Por consequéncia
dessa falta de informagdo, os projetos de corpus em linguas de sinais passaram a
recorrer a metodologia empregada em estudos sociolinguisticos variacionistas. Nestes
estudos, os participantes sdo selecionados como parte de uma amostra por cotas ( “quota
sample”, no original), de acordo com uma série de varidveis sociodemograficas, como
idade, género, etnia, regido e classe socioeconomica (LUCAS et al., 2001). O autor
reforca que, embora o conjunto de dados resultante da amostra pode ou ndo ser
representativo de toda a comunidade surda da lingua de sinais em andlise, a sele¢do de
participantes por meio de amostra por cota com essas variaveis resulta na captura de
toda a gama de variabilidade na comunidade surda. Ou seja, dados de amostras em
linguas de sinais de uma variedade de surdos sinalizadores com diferentes experiéncias
e historias de vida e diferentes tipos de producdes linguisticas garantem que o conjunto

de dados ¢ tio representativo quanto possivel.

Fenlon et al. (2015) ponderam que, embora muitos projetos de corpus em
linguas de sinais tenham critérios bem definidos em relagdo a selecdo dos participantes
do projeto, alguma flexibilidade ¢ geralmente necessaria. Muitos participantes se
mostram apreensivos por terem de se submeter a filmagens e podem se recusar a
participar do experimento. Isso certamente reduz significativamente o nimero de
potenciais participantes. Além disso, alguns dados sociodemograficos sdo mais dificeis
de serem definidos em comunidades surdas. Essas caracteristicas, aliadas a mobilidade e
tamanho reduzido das comunidades surdas, resultam numa possivel dificuldade em

preencher algumas variaveis pré-definidas.

Sobre os avangos tecnologicos nos procedimentos de construg¢do de corpora
linguisticos em linguas de sinais, Fenlon, Cormier e Brentari (2015) apontam que,
apesar dos avancos, ainda had muitos projetos de corpus sendo realizados com
ferramentas ndo totalmente eficientes do ponto de vista de descri¢do linguistica. Em
relacdo as técnicas de instrumentacdo fonética, por exemplo, a maioria das transcrigdes

fonéticas ainda ¢ feita manualmente, a olho nu (alguns pesquisadores utilizam
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programas como o ELAN (http:// tla.mpi.nl/tools/tla-tools/elan/) para codificar dados
manualmente). Como consequéncia, a fonética da lingua de sinais ¢ frequentemente

apontada como uma area em que pouco progresso foi feito.

No entanto, de acordo com Fenlon, Cormier e Brentari (2015), tem aumentado
nos ultimos anos o numero de estudos que utilizam capturas de movimento para
entender como opera a variagdo na produgdo de sinais em termos de suas propriedades
cinéticas. Esses estudos demonstram que a captura de movimentos, realizada por
programas de computador especificos para tal atividade, proporciona uma visao objetiva
sobre o complexo conjunto de fatores que caracterizam a variagdo. E com esse tipo de
programa que a presente pesquisa trabalha. Nosso estudo utiliza um sistema de captura
de movimentos para realizar a coleta dos dados a partir dos movimentos realizados
pelos sujeitos participantes da pesquisa. O procedimento detalhado do uso do sistema de

captura de movimentos esta descrito mais adiante neste estudo, no item 4 — Métodos.

4. METODOS

Com base nas hip6teses que nortearam a proposi¢ao deste estudo (item 1.3), dois
tipos de coletas de dados foram realizadas: a coleta de dados de producdo linguistica
(angulos formados pelos movimentos realizados na sinalizacdo de surdos gays e
heterossexuais) e o teste de percep¢do linguistica (cujas respostas do questionario
aplicado foram analisadas quantitativamente). Por conta disso, os métodos das duas

coletas serdo apresentados separadamente.

4.1 Coleta de dados de producao linguistica (Estudo 1)

O corpus que construimos, como explicamos anteriormente, se baseia na captura
dos movimentos realizados pelos articuladores envolvidos na sinalizagdo, conforme

modelo de andlise fonética das linguas de sinais proposto por Barbosa, Temoteo e Rizzo
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(2015). O modelo permite observar a localizagdo e o movimento realizados na produgao
do sinal com base na medi¢ao de angulos formados pelos articuladores do sinal em
relagdo a posicdo fundamental (posi¢do de descanso, com o0s bragos para baixo,
paralelos ao tronco). A angulacdo apresentada pelos articuladores em relagdo a posigdo
fundamental define a posicdo ocupada por cada um dos articuladores no espaco
tridimensional. Os movimentos sd3o compostos por uma sequéncia de frames, portanto,

como uma sequéncia da posi¢ao dos articuladores em cada frame.

Desta forma, por meio da utilizagdo do sistema de captura de movimentos (item
4.1.3.2), foi possivel criar um corpus composto por dados de producao linguistica, com
informagdes especificas dos angulos formados por cada articulador em cada frame. A
composicdo desse conjunto de informagdes permitird destacar os angulos formados
especificamente pelos articuladores brago e antebraco — ou qualquer outro articulador
envolvido na sinalizagdo — e possibilitard que futuras andlises investiguem se ha

variagdo articulatoria a depender da orientagdo sexual do sujeito sinalizante.

4.1.1 Sujeitos

Participaram do estudo cinco homens surdos bilingues (libras e portugués), dos
quais trés se declaram gays e dois heterossexuais. Os cinco sujeitos foram abordados a
partir da rede social de uma surda instrutora do curso de libras do Instituto SELI —
doravante Leticia —, tomada como ancora (conforme conceitos de dncora e rede social
de Milroy e Llamas (2013 [2002]) e Battisti (2014), descritos no item 2.2). Todos
possuem, ainda que em diferentes graus, algum tipo de ligacdo com a Leticia, sendo
dois deles colegas de trabalho dela, que também sdo conhecidos entre si. Dos cinco
sujeitos participantes, tinhamos contato com apenas um deles antes do inicio da
pesquisa. Os cinco sujeitos sdo filhos de pais ouvintes, estudaram em escolas bilingues

em Sao Paulo e aprenderam libras em idades diferentes, conforme Quadro 1.



Quadro 1: Perfis sociais dos sujeitos participantes da pesquisa

Sujeito 1 Sujeito 2 Sujeito 3 Sujeito 4 Sujeito 5
i a |
Orientacdo sexua Gay Gay Heterossexual Gay Heterossexual
declarada
Idade 28 anos 26 anos 57 anos 23 anos 31 anos
. Ensino médio Ensino médio Ensino médio Ensino médio Ensino médio
Escolaridade
completo completo completo completo completo
Cidad d
idade onde Sdo Paulo - SP Sao Paulo - SP Sao Paulo - SP Jodo Pessoa - PB Sdo Paulo - SP
nasceu
Tempo de
residéncia em Sao 28 anos 26 anos 57 anos 22 anos 31 anos
Paulo - SP
Local de residéncia
na cidade de Sao Zona sul Centro Zona sul Zona sul Zona leste
Paulo
Ocupagao Auxiliar de Instrutor de Funcionario Auxiliar Instrutor de
profissional produgao libras publico administrativo libras
Status auc!|t|vo Ouvintes Ouvintes Ouvintes Ouvintes Ouvintes
dos pais
Tradigdo e regido Bilingue / Bilingue / Bilingue / Bilingue / Bilingue /
da escola® Zona Sul Zona norte Zona sul Zona leste Zona leste
|
dade em .que 7 anos 3 anos 24 anos 5anos 6 anos
aprendeu libras

No inicio do estudo, os perfis sociolinguisticos dos participantes que seriam
convidados a participar foram determinados a partir das seguintes defini¢des: homens
surdos, maiores de idade, que nasceram na cidade de Sao Paulo ou que para esta cidade
se mudaram antes de aprenderem libras. Para além dessas definigdes, nenhuma outra
exigéncia para participagdo da pesquisa foi preestabelecida. Isto posto, cabe lembrar que
a presente pesquisa se identifica com as caracteristicas dos estudos de segunda onda da
Sociolinguistica, que apresentam métodos de observacdo mais local, que focam em
questdes como praticas sociais, identidade e pertencimento ao grupo e que, por isso,
apresentam uma dimensdo de observacao linguistica mais reduzida em comparagao com
os estudos de primeira onda (conforme Eckert (2012), discutido no item 2.1). Desta
forma, ndo nos ocupamos em preencher todas as faixas de macrocategorias sociais

como idade, escolaridade e classe social, por exemplo.

20 Depois de realizada a coleta de dados, decidimos incluir no estudo informagdes sobre a tradigdo da
escola onde o surdo participante da pesquisa aprendeu libras (bilingue, oralista ou comunicagdo total) e
a regido da escola, ja que essas informacgdes representam caracteristicas sociais relevantes de acordo
com Bayley, Schembri e Lucas (2015), como discutido no item 2.4.2, e podem contribuir nas futuras
analises a serem feitas Estudo 3 (conforme explicado no item 1.2).
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4.1.2 Materiais e estimulos

A captura dos movimentos dos cinco sujeitos participantes foi realizada no
Laboratorio Theodoro Henrique Maurer do Departamento de Linguistica da Faculdade
de Filosofia, Letras e Ciéncias Humanas da Universidade de Sdo Paulo, onde esta
instalado o Sistema Vicon de Captura de Movimentos, que compreende dois sofiwares —
Nexus e Polygon — instalados em um microcomputador desktop e seis cdmeras com
radiacdao infravermelha. Além do sistema de captura de movimentos, o laboratorio foi

equipado com equipamento de iluminagdo para estudio.
Para realizar a captura dos movimentos foram utilizados os seguintes estimulos:

e Avaliagdo Fonético-Fonoldgica da Lingua de Sinais Brasileira (BARBOSA, no
prelo) (Anexo A);

e Teste de Repeticdo de Sentencas da LSB (TEIXEIRA JUNIOR, 2015) (Anexo
B);

Ambos os estimulos s3o instrumentos de avaliagdo linguistica criados para
serem aplicados em surdos para detectar disturbios de linguagem expressos na lingua de
sinais ¢ a complexidade do disturbio, quando existente, e para observa¢ao do dominio
da lingua. Os dois instrumentos foram escolhidos por estimularem dois diferentes tipos
de sinalizacdo: com a Avaliacdo Fonético-Fonologica da Lingua de Sinais Brasileira os
sujeitos participantes produzem 80 (oitenta) itens lexicais da libras, e com o Teste de

Repeticao de Sentencas da LSB os sujeitos produzem 20 (vinte) sentengas.

A Avaliacdo Fonético-Fonologica da Lingua de Sinais Brasileira (BARBOSA,
no prelo) possui duas etapas: atribuicdo de sinal e repeticdo de sinal. A etapa de
atribuicdo de sinal ¢ um processo de nomeacdo de figuras, nomeada pelo instrumento
como “atribui¢do de sinal”. Nesta etapa sdo apresentadas 40 (quarenta) figuras (ver lista
no Anexo A), a partir das quais os sujeitos devem sinalizar o item lexical em libras
correspondente aquela figura. Para esta etapa foram definidos itens lexicais especificos
para cada uma das figuras apresentadas, para que tivéssemos, ao final, os mesmos itens
lexicais sinalizados por todos os sujeitos. No caso de figuras que resultaram na

sinalizagdo de itens lexicais diferentes daqueles definidos previamente (como foram os
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casos de LIVRO, COBRA e PAVAO), foi solicitado ao sujeito que sinalizasse outro
item lexical que ele julgasse correspondente a figura apresentada, até que fosse
sinalizado o item lexical esperado. As figuram foram apresentadas no maximo duas
vezes € em nenhum caso foi necessario que o sujeito sinalizasse mais de trés vezes para

obtermos o item lexical esperado.

Na segunda etapa, nomeada pelo instrumento como “repeti¢do de sinais”, sdo
sinalizados 40 (quarenta) itens lexicais que devem ser repetidos pelo sujeito participante
da pesquisa (ver lista no Anexo A). Os 40 (quarenta) itens lexicais desta etapa sao
diferentes daqueles relacionados as figuras da primeira etapa e sdo sinalizados pelo
aplicador da avaliacdo. As sinalizagdes que nao corresponderam ao item lexical
sinalizado foram descartadas e foi solicitado ao sujeito que sinalizasse novamente. Os
itens lexicais foram sinalizados por mim no maximo duas vezes ¢ em nenhum caso foi
necessario que o sujeito sinalizasse mais de duas vezes para que fosse sinalizado o

mesmo item lexical que fora apresentado.

O Teste de Repeticdo de Sentencas da LSB (TEIXEIRA JUNIOR, 2015)
consiste na apresentacdo de 20 (vinte) sentencas — de extensdo, conteido e
complexidade diferentes — ao sujeito para que ele as repita. As sentengas foram
previamente sinalizadas por uma mulher surda e gravadas em video para serem
apresentadas aos sujeitos, que repetiram a sentenca apresentada. As sentencas foram
apresentadas no maximo duas vezes € em nenhum caso foi necessario que o sujeito
sinalizasse mais de duas vezes para que fosse sinalizada a mesma sentenga que fora

apresentada.

Nao houve, na aplicacdo dos dois estimulos, nenhum caso em que o sujeito
desconhecesse algum item lexical. Todos os itens lexicais sinalizados em ambos os
estimulos possuem ao menos um movimento realizado pelos articuladores braco e

antebraco.
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4.1.3 Procedimentos

4.1.3.1 Procedimentos para a coleta de dados

Os procedimentos para a coleta de dados de producao linguistica consistiram nos

seguintes passos:

(1) Posicionamento dos 27 (vinte e sete) marcadores esféricos refletores na parte
superior do corpo do sujeito (ver item 4.1.3.2);
(i1)) Captura dos movimentos com o Sistema Vicon, por meio da apresentacdo dos
estimulos (previamente descritos, no item 4.1.2):
e Avaliagdo fonético-fonoldgica (BARBOSA, no prelo);
e Teste de Repeti¢do de Sentengas da LSB (TEIXEIRA JUNIOR, 2015).

O tempo médio de realizacao de todo o procedimento foi de duas horas.

4.1.3.2 Sistema Vicon de captura de movimentos

O Sistema Vicon de captura de movimentos ¢ um sistema Optico de captura
tridimensional de movimentos que utiliza marcadores esféricos refletores e cameras que
projetam luz infravermelha e reconhecem a reflexdo das luzes infravermelhas nos
marcadores. Para o reconhecimento dos movimentos, os marcadores sao dispostos em
locais especificos no corpo do sujeito (Figura 7), de acordo com a indicagdo do software
do proprio sistema. O movimento ¢ capturado por cameras dispostas de forma que
consigam obter informagdes suficientes para uma andlise por triangulagdo, gerando
imagens tridimensionais.

Neste estudo utilizamos dois dos programas que compdem o Sistema Vicon de
Captura de Movimentos: o Nexus ¢ o Polygon. Para a andlise da angulacdo dos
articuladores utilizamos o programa Nexus, que possui uma ferramenta especifica —
chamada Plug-in Gate — que permite que editemos o conjunto de marcadores dos quais
desejamos obter dados de movimento. Os marcadores refletores sdo dispostos na parte
superior do corpo do sujeito a ser analisado de forma que os angulos da posi¢do dos
articuladores sdo gerados automaticamente e as informagdes sdo organizadas

automaticamente em um relatorio de dados no proprio software, com os programas
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Nexus — para andalise do movimento e produ¢do de dados brutos — e Polygon — para a
producao dos relatorios estatisticos. Cabe salientar que, para o proposito desta pesquisa,
como dissemos, nos interessa realizar a coleta dos movimentos dos membros superiores
apenas. Por conta disso, foi criado no software Nexus um procedimento de coleta

especifico, chamado Plug-in Gate Upper Body, que desconsidera os membros

inferiores.
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Figura 7: Disposicao dos marcadores definida pelo software Nexus

A Figura 8, abaixo, apresenta a tela principal do programa Nexus, com andlise
inicial da produgio do sinal ARVORE a partir da geragdo automatica das informagdes

dos angulos formados pelos articuladores durante a sinalizagdo.
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Figura 8: Tela principal do programa Nexus

Na coluna da esquerda da Figura 8 est4 a lista de angulos formados pelo corpo,
de acordo com a movimentagdo dos 27 marcadores posicionados na parte superior do
corpo do sujeito participante da pesquisa. Dentre as op¢des de angulos da lista esta
selecionada aquela referente aos angulos relativos ao movimento do ombro esquerdo

(“LShoulderAngles™).

Na coluna central da Figura 8 estdo o modelo, os graficos dos angulos e a linha
do tempo, gerados pelo Nexus para os movimentos realizados na producdo do sinal
ARVORE. O modelo tridimensional criado pelo sistema ¢é gerado a partir do
processamento das informagdes de movimento coletados pelas cameras e analisados por
triangulagdo. A parte central do corpo do sujeito (cabega, tronco e bacia) € representada
pela cor azul, os membros superiores do lado esquerdo pela cor vermelha e os membros
superiores do lado direito pela cor verde. Os trés graficos, dispostos abaixo do modelo,
mostram ondas que representam os angulos formados pelos movimentos nos trés eixos
do sistema tridimensional de coordenadas (X, Y e Z) do movimento selecionado na
coluna esquerda (“LShoulderAngles”). De acordo com o modelo de andlise fonética de

Barbosa, Temoteo e Rizo (2015), esses trés movimentos representam, respectivamente,
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abducao horizontal do braco, abdug¢ao vertical do brago e rotagdo do braco. A parte mais
inferior da coluna central apresenta a linha do tempo total do movimento, separada em
frames, em que cada frame representa a localizacdo do marcador esférico refletor no

espaco, numa sequéncia de localizacdes.

A coluna da direita da Figura 8, por fim, apresenta as informagdes relativas aos
marcadores esféricos refletores posicionados no corpo do sujeito, como o nome de cada
marcador, a parte do corpo do sujeito em que o marcador esta posicionado e a existéncia

ou nao de falhas na captura da localizagdo do marcador em algum frame.

4.2 Teste de percepcio linguistica (Estudo 2)

Com o objetivo de testar as hipoteses 2 e 3 deste estudo (surdos gays sdo
percebidos como gays e como mais femininos que surdos heterossexuais, item 1.3),
propusemos a aplicacdo de um teste de percep¢ao de sexualidade a partir de estimulos
linguisticos. O teste foi baseado no estudo de Mendes (2014), que focou nos efeitos da
variavel concordancia nominal plural no portugués brasileiro na percepcao da
sexualidade de homens paulistanos (item 2.3). Para a aplicagdo do teste, partimos da
seguinte questdo: um surdo gay ¢é percebido como gay ou como mais feminino mesmo a
partir de um estimulo sintético que contempla apenas parte de informagdes

articulatorias?

4.2.1 Participantes

Os testes foram aplicados por meio de um questiondrio (item 4.2.2.1) a 32
pessoas, sendo 16 surdos sinalizantes e 16 ouvintes fluentes em libras, com pelo menos
cinco anos de contato com a lingua. Dos 32 participantes, 19 sdo mulheres e 13 sdo
homens. Como o questionario foi aplicado pela internet, pessoas de outros municipios
do Estado de Sao Paulo e de outros Estados também puderam participar. Do total de
participantes, 12 nasceram e moram na cidade de Sdo Paulo, 7 nasceram e moram na

Regido Metropolitana de Sdo Paulo, 10 nasceram e moram em outros Estados (regides
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Sudeste, Sul e Nordeste) e 3 nasceram no Nordeste e atualmente moram na cidade de

Sdo Paulo.

Todos os participantes foram contatados, antes ou depois da aplicagao do teste,

para nos certificar de que se tratava de surdos ou de ouvintes fluentes em libras.

4.2.2 Materiais e estimulos

Para a composicao do estimulo do teste de percepg¢do linguistica, solicitamos a
quatro dos cinco sujeitos surdos que participaram do procedimento de captura de
movimentos (item 4.1.1) que construissem uma narrativa a partir de uma figura que
mostrava um banco sendo assaltado (Anexo C), ou seja, solicitamos que eles
descrevessem a cena apresentada na figura. Dos quatro sujeitos que sinalizaram, dois
sdo gays e dois sdo heterossexuais (Sujeitos 1, 2, 3 e 5, conforme Quadro 1).

A figura apresentada aos quatro sujeitos foi a Prancha “O Roubo do Banco”
(NESPOULOUS et al., 1986) (Anexo C), instrumento utilizado no Teste de Montreal-
Toulouse para diagnostico de afasias — e frequentemente usado para elicitar producdes
semiespontaneas.

As narrativas dos quatro sujeitos foram capturadas pelo Sistema Vicon de
captura de movimentos (item 4.1.3.2). Apos o processamento de dados que gerou a
constru¢ao modelo tridimensional — que permite associar os movimentos capturados a
uma figura humana (Figura 8) —, as sinalizacdes dos quatro modelos foram exportadas
em forma de quatro arquivos de video. Desta forma, foram criados quatro estimulos:
quatro videos com a sinalizagdo da narrativa, capturada pelo sistema de captura de
movimentos, de cada um dos quatro sujeitos (dois gays e dois heterossexuais),

conforme Quadro 2. Os quatro estimulos foram apresentados a todos os participantes.

Quadro 2: Estimulos para o teste de percepgao

Video 1 Video 2 Video 3 Video 4
Sujeito 1 Sujeito 2 Sujeito 3 Sujeito 5
(gay) (gay) (heterossexual) | (heterossexual)
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Ressaltamos a importancia de os estimulos ndo contemplarem informagdes que
poderiam influenciar a percepc¢ao, como a estrutura corporal, roupa, rosto, cabelo, etc.
Por outro lado, trata-se de um estimulo sintético, em que apenas parte das informagoes

articulatorias sdo apresentadas.

4.2.2.1 Questionario do teste de percepcao

Para a aplicacdo do teste de percepcao foi criado um questiondrio a ser
preenchido pelos participantes. Como dissemos, o objetivo do teste era descobrir se um
surdo gay ¢ percebido como gay ou como mais feminino a partir do estimulo
apresentado. No entanto, para que ndo ficasse explicito o objetivo principal do teste,
foram acrescentadas no questiondrio perguntas e opcdes de respostas com outros temas
(inteligéncia, formalidade, classe social, aparéncia, comportamento, etc.). Desta forma,
foi criado um questiondrio composto por quatro partes:

1. Apresentacao (em portugués e em libras);

2. Identificagdo do participante;

3. Apresentagdo dos estimulos e perguntas de percepcao;
4

Encerramento e agradecimento.

As perguntas de percepcao (parte 3 do questionario) foram divididas em trés
subpartes: (i) quatro perguntas com respostas gradientes (escalas Likert de quatro
pontos) para niveis de percep¢io de inteligéncia, formalidade, feminilidade®' e classe
social; (ii) uma pergunta com 19 opcdes de selecdo para resposta, com informagdes
sobre caracteristicas do individuo (entre elas a opgao “gay”)22 e (iil) quatro perguntas
sobre a qualidade da sinalizagdo.

As perguntas das subpartes (i) e (ii) foram criadas para responder diretamente ao
objetivo do teste proposto (percep¢do do género e da sexualidade do surdo) e fornecem
informagdes sociais a partir da percep¢ao caracteristicas da sinalizagdo do surdo
(inteligéncia, formalidade, feminilidade, classe social, gay, religioso, trabalhador, etc.).

As perguntas da subparte (iii), que se referem a caracteristicas linguisticas

! “Feminilidade” é aqui compreendido como sindbnimo de “afeminagdo” (ou “efeminagdo”), ou seja,
como o ato de adotar comportamento, aparéncia ou atitude tradicionalmente associados ao sexo
feminino.

2 A estrutura de perguntas e respostas das subpartes i e ii da parte 3 do questionario foi baseada no
formulario utilizado por Mendes (2014), em seu estudo de percepg¢do no portugués paulistano.
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. ~ . “ o~ . . . , ~ 23
(movimentagdo corporal, ritmo, posi¢ao espacial dos sinais € uso do numero de maos)~,

foram incluidas no teste para que fosse analisada a correlacdo entre a percepcao de

caracteristicas sociais atribuidas a sinalizagdo — especificamente aquelas constantes na

subparte (i) — e a percep¢ao de caracteristicas linguisticas das sinalizagdes — subparte

(ii).

QUESTIONARIO DE PERCEPCAO

0 surdo do video parece:

Nada inteligente

() ()

Muito inteligente

Nada formal () () () Muito formal
Nada afeminado () () () Muito afeminado
Pobre / classe baixa () () () Rico / classe alta
Voceé acha que o surdo do video &...
{ ) Timido ( ) Irritado / nervoso { ) Maloqueiro
( ) Chato () Gay ( )G@mo
( ) Preguigoso ( ) Mentiroso ( ) Xavequeiro / sedutor
( ) Gordo ( ) religioso ( ) Estudioso / nerd
( )Alto ( ) Confuso ( ) Grosseiro / mal-educado
( ) Mimado ( ) Trabalhador ( ) Exibido / metido
( ) Outro:
Movimentacao corporal {1 pouco eficiente, 10 muito eficiente):
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Ritmo (1 muito lento, 10 muito rapido):
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Posicao espacial dos sinais (1 pouco definidos, 10 exageradamente definidos):
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Uso do numero de maos (1 inadequado, 10 adequado):
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Figura 9: Perguntas da parte 3 do questionario do teste de percepgao

3 s questoes da subparte (iii) do questionario de percepc¢do fazem parte da Avaliagcdo da Fluéncia de
Sinalizacdo em Libras (ANDRADE et al., 2017).
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4.2.3 Procedimentos

Os participantes que responderam ao teste de percepcdo foram abordados por
meio de indicacdo de colegas do Grupo de Estudos de Lingua de Sinais ¢ Cognicdo
(LiSCo) do Departamento de Linguistica da Faculdade de Filosofia, Letras e Ciéncias
Humanas da Universidade de Sao Paulo (FFLCH-USP) e pela internet, por meio de um
grupo criado na rede social Facebook com o nome de “Pesquisa — mestrado USP —
Linguistica da LIBRAS”. O convite para participar da pesquisa foi feito aos colegas do
grupo de estudo LiSCo pelo aplicativo para smartphone Whatsapp e aos inscritos no
grupo do Facebook pela ferramenta de bate-papo propria da rede social. Para facilitar a
aplicagdo do teste de percep¢do pela internet, foi utilizado o site

www.pt.surveymonkey.com, especifico para criacdo de questiondrios e pesquisas pela

internet. Quando fizemos o convite para participar da pesquisa, ja enviamos o link para

0 questiondrio na internet.

A participagdo no teste se iniciava com a pagina de apresentacdo da pesquisa.
Nela constava uma breve introdugdo (em portugués e em libras) a pesquisa, mas sem
informar que se tratava de um teste de percepgdo linguistica sobre o surdo que esta
sinalizando. Os participantes estavam sendo convidados a responder a um questionario,
de forma a descrever a imagem construida de cada um dos quatro sujeitos, a partir dos
estimulos apresentados. Depois, os participantes preencheram dados de identificagao
(nome, cidade de nascimento e de residéncia, e se ¢ surdo ou ouvinte). Em seguida,
foram apresentados os quatro estimulos e as perguntas relativas a cada estimulo,
alternadamente. Todas as perguntas exigiam uma resposta, exceto a pergunta com as 19
opcoes de selecdo (onde constava a opgdo “gay”), ja que a sele¢do de nenhuma das
caracteristicas apresentadas também € uma resposta. Era possivel editar as perguntas
enquanto ndo mudasse de pagina, ou seja, enquanto o participante estivesse
respondendo as perguntas relativas ao mesmo estimulo. Apds a mudanga para o
estimulo seguinte ndo era mais possivel voltar as perguntas anteriores. Os quatro

estimulos foram apresentados a todos os 32 (trinta e dois) participantes da pesquisa.

Nao foram fornecidas aos participantes informagdes metalinguisticas ou

metatecnologicas que explicassem o que estava sendo sinalizado no video ou que
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detalhasse o modelo tridimensional do sistema de captura de movimentos. Os
participantes responderam ao questiondrio independentemente do fato de terem

compreendido ou ndo essas questoes.

4.3 Das dificuldades do procedimento metodolégico

Coletas de dados podem apresentar alguns problemas metodologicos. Enquanto
um dos objetivos da pesquisa sociolinguistica ¢ analisar conversas ou eliciacdes as mais
naturais possiveis, um aspecto basico do método, necessario para o estudo cuidadoso do
uso da lingua natural, impacta esse objetivo. Isto é, a conversacdo/eliciagdo em estudo
precisa ser gravada (seja em 4dudio ou video) e o fato de ser gravada torna-a menos
provavel de representar a lingua em seu uso natural. Labov (2008 [1972]) chamou esse
problema de paradoxo do observador. Schembri et al. (2013) apontam que, em linguas
de sinais, esse problema pode adquirir propor¢des maiores.

Gravagdes em video sdo mais invasivas que gravagdes em audio, ja que a
questdo do anonimato fica comprometida naquele tipo de gravacdo. Enquanto sons de
vozes sao mais dificeis de serem associados a um rosto ou a um nome (exceto para os
pesquisadores), rostos em um video nao sdo anonimos. Além disso, comunidades surdas
s30 pequenas ¢ os surdos podem se preocupar com o fato de serem reconhecidos por
membros de sua comunidade. Neste sentido, a utilizacdo de um sistema que captura
movimentos por radiacdo infravermelha e ndo expde a identidade do sujeito participante
da pesquisa tranquiliza o sujeito e d4 maior seguranga ao pesquisador.

Para além dos problemas comuns em pesquisas sociolinguisticas no geral,
algumas questdes especificas do nosso estudo foram observadas. A necessidade de o
sujeito precisar comparecer pessoalmente ao laboratorio de linguistica na Universidade
de Sao Paulo, por exemplo, foi um dos principais fatores a desencorajar a participagao
de um maior nimero de sujeitos. Se para gravar um 4dudio ou um video de uma pessoa
falando ou sinalizando basta levar até ela um gravador manual ou um smartphone, o
mesmo nao ¢ possivel para coletar os movimentos desta pessoa por meio de um sistema
tridimensional de captura de movimentos. E indispensavel que a pessoa compareca ao

local fisico onde o sistema esta instalado.
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O procedimento da coleta dos movimentos por meio do sistema de captura
apresentou algumas restrigdes por parte dos sujeitos, motivos responsaveis pela nao
aceitagdo de alguns convidados. Um deles refere-se a vestimenta. Os primeiros sujeitos
tiveram que aceitar a condi¢do de terem seus movimentos capturados pelas cameras sem
utilizar camisa. Os marcadores foram posicionados diretamente na pele do sujeito para
que o movimento da roupa ndo prejudicasse a captura do real movimento do corpo do
sujeito. Posteriormente, compramos uma camisa de tecido especial (poliamida com
elastano) que adere ao corpo de forma a ndo prejudicar a captura dos movimentos € 0s
trés ultimos sujeitos ja ndo precisaram sinalizar sem camisa.

Outro fator que pode ter inibido a participagdo de alguns sujeitos ¢ o fato de
terem que declarar sua orientacdo sexual. Ainda que o estudo tenha sido realizado na
maior cidade do pais e que a questdo da diversidade sexual seja hoje mais bem aceita
pela sociedade, este tema ainda ¢ tabu e é compreensivel que algumas pessoas nao se
sintam a vontade para externarem suas orientagdes sexuais.

Especificamente em relacdo ao teste de percepgao, tivemos algumas respostas
incompletas, ou seja, participantes que desistiram de responder ao questionario até o
final. Um provéavel motivo para isso ¢ o fato de os estimulos apresentados serem
sintéticos € nao apresentarem informagdes que permitissem a clara compreensao do que
estava sendo sinalizado. Os estimulos apresentavam apenas parte das informagoes
segmentais (como movimento, localizacdo, orientacdo da palma, nimero de maos,
silabacdo, estrutura sintatica) e prosodicas (como ritmo, velocidade e amplitude de
abertura dos angulos). Esta foi uma opg¢do metodoldgica, j4 que o objetivo, como
dissemos, era saber se apenas com essas informagdes articulatorias os surdos gays sdo
percebidos como gays ou como mais femininos — uma vez que entendemos que
informagdes como estrutura corporal, roupa, rosto e cabelo poderiam influenciar nos

resultados.

5. RESULTADOS E DISCUSSAO

A seguir, apresentamos os resultados dos dois estudos propostos para esta

dissertacdo — a criagdo de um corpus linguistico com registro da sinalizagao de surdos
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gays e heterossexuais e o teste de percepgdo linguistica — e a discuss@o dos resultados

obtidos.

5.1 Resultados do Estudo 1 — Construcio de corpus linguistico

Realizadas as coletas de movimentos dos 5 sujeitos participantes desta pesquisa,
passamos a organizar os dados, de modo a quantificar as informagdes capturadas com o
sistema de captura de movimentos, a partir dos estimulos utilizados:

e Estimulo 1 — Avalia¢ao fonético-fonoldgica: 80 sinais por sujeito;

e Estimulo 2 — Teste de repeti¢do de sentengas: 20 sentengas por sujeito.

Como apresentado anteriormente no item 1.3, neste trabalho nos concentramos
nas informagdes obtidas dos articuladores brago e antebraco ¢ nos movimentos
realizados por estes articuladores, de acordo com Barbosa, Temoteo e Rizzo (2015):

e abducao horizontal do brago;
e abducio vertical do brago;

e rotagdo do brago;

e flexdo do cotovelo;

e rotacdo do antebraco.

Considerando a quantidade de sujeitos participantes, a quantidade de dados
coletados por estimulo, a quantidade de movimentos de interesse do estudo e os dois
lados (direito e esquerdo) dos membros superiores do corpo dos sujeitos, temos a

somatoria de dados apresentada nas Tabelas 1 e 2.

Tabela 1: Dados obtidos a partir do Estimulo 1

Movimento Sujeito 1 Sujeito 2 Sujeito 3 Sujeito 4 Sujeito 5

ESQ DIR ESQ DIR ESQ DIR ESQ DIR ESQ DIR Total

Abducdo horizontal do brago 80 80 80 80 80 80 80 80 80 80 800
Abdugdo vertical do brago 80 80 80 80 80 80 80 80 80 80 800
Rotagdo do brago 80 80 80 80 80 80 80 80 80 80 800
Flexdo do cotovelo 80 80 80 80 80 80 80 80 80 80 800
Rotagdo do antebrago 80 80 80 80 80 80 80 80 80 80 800

Total 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 4000
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A Tabela 1 exibe a quantidade de dados coletados com o Estimulo 1 (a partir
do qual os sujeitos sinalizaram 80 itens lexicais). E possivel observar que, para cada
sujeito, a coleta gerou um total de 80 informacdes referentes a cada um dos 5
movimentos selecionados para este estudo, para cada um dos 2 membros superiores

(esquerdo e direito), perfazendo um total de 4000 dados.

Tabela 2: Dados obtidos a partir do Estimulo 2

Movimento Sujeito 1 Sujeito 2 Sujeito 3 Sujeito 4 Sujeito 5

ESQ DIR ESQ DIR ESQ DIR ESQ DIR ESQ DIR Total

Abdugdo horizontal do brago 20 20 20 20 20 20 20 20 20 20 200
Abdugcdo vertical do brago 20 20 20 20 20 20 20 20 20 20 200
Rotagdo do brago 20 20 20 20 20 20 20 20 20 20 200
Flexdo do cotovelo 20 20 20 20 20 20 20 20 20 20 200
Rotagdo do antebrago 20 20 20 20 20 20 20 20 20 20 200
Total 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100 1000

A Tabela 2 apresenta a quantidade de dados obtidos com o Estimulo 2 (a partir
do qual os sujeitos produziram por 20 sentengas). Cada sujeito produziu 20 informagdes
com cada um dos membros superiores (esquerdo e direito) para cada um dos 5
movimentos de interesse do estudo. A soma das informagdes totaliza 1000 dados.
Somando os dados obtidos pelos dois estimulos, temos um total de 5000 dados de
movimento.

Para quantificar os dados goniométricos (medidas dos angulos) do braco e
antebraco, identificamos, nos dados fornecidos pelo software Nexus (que integra o
sistema Vicon de captura de movimentos), as informagdes relativas aos cinco angulos
de interesse do estudo, de acordo com a defini¢do de Barbosa, Temoteo e Rizzo (2015).
A partir da leitura da movimentagdo dos marcadores dispostos no corpo do sujeito, o
software fornece uma lista (Figura 10) de angulos, discriminados pela parte do corpo
responsavel pelo movimento, em inglés, e pelo lado (esquerdo — L e direito — R) dos

membros superiores do corpo dos sujeitos.
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El-- 2 Angles
: LEIbowAngles

...... N

LHeadAngles
LNeckAngles
LPelvisAngles
LShoulderAngles
LSpineAngles
LThoraxAngles
LWristAngles
RElbowAngles
RHeadAngles
RNeckAngles
RPelvisAngles
RShoulderAngles
RSpineAngles
RThoraxAngles
RWristAngles

Figura 10: Lista de angulos gerada pelo soffware Nexus

Para cada angulo da lista gerada pelo programa, sdo fornecidas informacodes

referentes aos trés eixos do sistema tridimensional de coordenadas (X, Y e Z), como
demostrado na Figura 8 (item 4.1.3.2). A partir da observagdo das informagdes dos
eixos dos diferentes angulos da lista do programa, identificamos os dados relativos aos
angulos formados pelos cinco movimentos de interesse. As correspondéncias entre as
informacdes goniométricas fornecidas pelo programa Nexus e os angulos-alvo deste

trabalho estao no Quadro 3, abaixo.

Quadro 3: Correspondéncia entre informagdes do programa Nexus e os angulos
formados pelos articuladores brago e antebraco

Articulador Angulo Informagdo do Nexus Eixo
abducdo horizontal do brago ShoulderAngles X
brago abdugdo vertical do brago ShoulderAngles Y
rotacdo do brago ShoulderAngles Z
flexdo do cotovelo ElbowAngles X
antebrago
rotacdo do antebracgo WristAngles Z

Os dados detalhados fornecidos pelo sistema de captura, com as especificagdes

dos angulos formados em cada frame da sequéncia de localizag¢des dos articuladores que
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compdem os movimentos bem como os graficos de ondas que representam esses

movimentos, estao disponiveis no Anexo D desta dissertagao.

5.1.1 Discussao

O Estudo 1, como dissemos, teve como objetivo criar um corpus linguistico com
registro de sinalizagdo de surdos gays e heterossexuais obtidos pelo sistema de captura
de movimentos. O sistema fornece uma grande quantidade de informagdes (angulos,
forcas, velocidades, intervalos de tempo, etc.) sobre os movimentos capturados,
realizados por diferentes partes do corpo (ossos, articulagdes e demais membros do
corpo). Grande parte dessas informacdes € relevante para andlises linguisticas de lingua

de sinais.

A partir da hipotese de que ha variagdo articulatéria relacionada a orientagao
sexual do surdo sinalizante, selecionamos, do conjunto fornecido pelo sistema de
captura de movimentos, dados que nos fornecessem informagdes linguisticas passiveis
de serem observadas e analisadas estatisticamente com o objetivo de descobrir a
existéncia de variagdo linguistica. Com base nas definicdes do modelo fonético de
Barbosa, Temoteo e Rizzo (2015), selecionamos informagdes fornecidas pelo sistema
referentes aos cinco angulos formados pelos articuladores brago e antebraco, citados no

item anterior.

Especificamente em relagdo aos angulos, o sistema de captura de movimentos
fornece, entre outros dados, a especificacdo dos angulos em 60 frames por segundo.
Portanto, para cada sinalizac¢do capturada, temos 60 especificacdes de angulos para cada
movimento de cada membro (esquerdo e direito) de cada sujeito. Isso nos permitira
observar a existéncia de variagdo nos graus de abertura entre os angulos performados,
ou seja, sera possivel verificar se ha variagdo na articulagdo dos sujeitos surdos em

comparagdo com os sujeitos heterossexuais por meio da medigao dos angulos.

Para ilustrarmos com um exemplo pratico, retomemos os resultados obtidos por
Michaels (2015). O autor, ao comparar a sinalizagdo de surdos gays e heterossexuais,
descobriu que 16 dos 21 surdos gays que participaram do estudo sinalizavam: (i) com os

cotovelos mais proéximos ao corpo; (ii) com espaco de sinalizagdo maior e (iii) usando
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os pulsos de maneira mais flexivel do que a maioria dos surdos heterossexuais. Com as
informacgdes fornecidas pelo sistema de captura de movimentos relativas aos graus de
abertura dos angulos formados pelos articuladores na sinalizagao sera possivel analisar

estatisticamente as diferencas (i), (i1) e (iii) apontadas por Michaels (2015).

Como dissemos, o projeto de pesquisa que se inicia com esta dissertagcdo
consiste em coletar, organizar e analisar os dados fornecidos pelo sistema de captura de
movimentos, conforme objetivos do Estudo 1. A coleta e organizagdo dos dados foram
concluidas neste trabalho. O proximo passo, que consiste na analise das informagdes
relativas aos angulos, fornecidas pelo sistema de captura de movimentos, sera objeto de

estudos futuros.

5.2 Resultados do Estudo 2 — Teste de percepcao linguistica

As respostas dos questionarios foram analisadas quantitativamente, por meio de
testes estatisticos, a luz dos objetivos especificos do Estudo 2 (item 1.2). Para a
realizacdo das analises foi definido nivel de significancia de 0,05 (5%), os intervalos de
confianca foram construidos com 95% de confianga estatistica e foram utilizados testes
paramétricos — ja que os dados sdo quantitativos e continuos € temos uma amostragem
superior a 30 (trinta) participantes.

Os resultados serdo apresentados de acordo com a sequéncia das perguntas do
questionario:

(1) respostas gradientes as perguntas sobre percepcdo de inteligéncia,

formalidade, feminilidade e classe social;

(i1) selecdo da resposta opcional “gay” a pergunta com informagdes sobre

caracteristicas do individuo;

(i11)) respostas gradientes as perguntas sobre percep¢ao da qualidade da

sinalizacdo (movimentagdo corporal, ritmo, posi¢ao espacial dos sinais e uso do

nimero de maos).

Em seguida, serdo apresentados os resultados da correlagio entre a percepcao de
caracteristicas sociais (respostas da parte (1)) e caracteristicas linguisticas (respostas da

parte (iii)) e, ao final, sera feita a discussdo dos resultados encontrados.
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5.2.1 Percepciao de inteligéncia, formalidade, feminilidade e classe social

Como explicado anteriormente, o objetivo principal das questdes com respostas
gradientes relativas as caracteristicas sociais dos sujeitos foi observar a percep¢do de
feminilidade por grupo (surdos gays e surdos heterossexuais). No entanto, diante dos
estudos de Mendes (2011, 2014), Smyth, Jacobs e Rogers (2003) e Levon (2014), ja
citados previamente, tornou-se interessante analisar as respostas de todas as quatro
varidveis sociais da primeira parte do questiondrio (inteligéncia, formalidade,
feminilidade e classe social).

A Tabela 3 abaixo compara, por meio do teste T, as médias das respostas

atribuidas aos sujeitos gays e heterossexuais para a percepgao de inteligéncia.

Tabela 3: Comparacao das médias para Inteligéncia

Inteligéncia Média  Desvio Padriao®™  P-valor®
Videos 1 e 2 2,79 0,78

(Gays) 0,279
Videos 3 e 4 2,70 1,01

(Heterossexuais)

Os dados mostram que a média das notas de inteligéncia dos sujeitos gays (2,79)
foi bem proxima a média das notas dos sujeitos heterossexuais (2,70) e que esta
diferen¢a ndo ¢ estatisticamente significante (p = 0,279), conforme apontado pelo valor
de p (0,279). Portanto, os resultados mostram que ndo houve diferenga significativa na
percepgao de inteligéncia entre os surdos gays e heterossexuais.

De forma a complementar as informagdes da tabela, a Figura 11 abaixo mostra a
diferenca entre as respostas dadas pelos participantes (niveis de 1 a 4, no eixo y) para os

sujeitos gays e heterossexuais sobre a percepcao de inteligéncia.

** Desvio padrdo representa a variabilidade das respostas. Quanto mais préximo (ou maior) esse valor
for em relagdo a média, maior sera a variabilidade, ou seja, representard maior heterogeneidade dos
dados.

% p-valor (ou valor de p) representa a chance ou probabilidade da diferenga observada entre os dois
grupos ser consequéncia do acaso e ndo de fatores que estdo sendo estudados. Quando o p-valor é
maior que o nivel de significancia adotado (0,05), conclui-se que a hipdtese nula é verdadeira; e quando
o p-valor esta dentro do nivel de significancia, conclui-se que a hipdtese alternativa é verdadeira.
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Figura 11: Distribui¢@o das respostas para Inteligéncia

Como ¢ possivel observar, a distribui¢ao das respostas dadas aos dois grupos nao
variou muito. Para ambos os conjuntos de estimulos — sujeitos gays e heterossexuais —
houve respostas em todos os niveis da escala de percepcao e os intervalos de maior
concentragdo de respostas dos dois conjuntos sdo semelhantes (entre 2 ¢ 3 e entre 2 e
3,5, respectivamente). As valores de mediana (3 e 3, indicados pela linha azul mais
espessa ou pela linha azul que divide o bloco em dois) e média (2,79 e 2,70, linha
violeta) dos dois grupos também revelam a proximidade dos dados.

Passamos a analise das respostas sobre a percep¢ao de formalidade.

Tabela 4: Comparagdo das médias para Formalidade

Formalidade Média Desvio Padrao P-valor
Videos 1 e 2 2,34 0,85

(Gays) 0,041
Videos 3 e 4 2,06 0,95

(Heterossexuais)

Diferentemente das respostas para inteligéncia, a comparacao das médias das

respostas sobre a percepcdo de formalidade dos sujeitos gays e o0s sujeitos
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heterossexuais (Tabela 4) resultou numa diferenga estatisticamente significante (p =
0,041).
Para melhor visualizagdo dessa diferenga, apresentamos a seguir a Figura 12,

com as distribui¢des das respostas por grupo de estimulos.
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1.5+

1.0+
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Gays Heterossexuais

Figura 12: Distribui¢do das respostas para Formalidade

Como esperado, as respostas para formalidade apresentou maior variagdo.
Apesar de ter havido respostas em todos os niveis da escala Likert de seis pontos para
os dois grupos, o maior nimero de respostas atribuidas para os sujeitos gays ficou entre
2 e 3, enquanto para os heterossexuais esse intervalo ficou entre 1 e 3. Apesar de as
medianas terem ficado ambas em 2, as médias ficaram em 2,34 e 2,06. Essas
informagdes apontam para o fato de os gays terem recebido notas maiores do que os
heterossexuais para formalidade.

Assim sendo, apds observar a comparacdo das médias e a distribuicdo das
respostas, concluimos que os sujeitos gays receberam notas maiores para formalidade
que os sujeitos heterossexuais, ou seja, de modo geral, os sujeitos gays foram
percebidos como mais formais que os sujeitos heterossexuais.

As respostas atribuidas aos sujeitos gays e heterossexuais para a percepcao de
feminilidade, um dos focos do Estudo 2, apresentaram diferengas quando comparamos

as médias dos dois grupos, como demostram os dados da Tabela 5.
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Tabela 5: Comparacao das médias para Feminilidade

Feminilidade Média Desvio Padrao P-valor
Videos 1e 2 2,14 0,95

(Gays) 0,023
Videos 3 e 4 1,79 0,97

(Heterossexuais)

A comparagdo entre as médias das respostas dadas aos dois grupos ¢
estatisticamente significante, conforme o valor de p mostrado na Tabela 5 (p = 0,023).

A Figura 13, abaixo, ilustra a distribuicao das respostas.
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Figura 13: Distribui¢@o das respostas para Feminilidade

Os sujeitos gays receberam respostas em todos os niveis da escala, com maior
concentragdo nas notas de 1 a 3. J& entre os sujeitos heterossexuais a maior incidéncia
de notas se concentrou entre 1 e 2. Os valores das medianas (2 e 1) e das médias (2,14 e
1,79) das notas para os sujeitos gays e heterossexuais demonstram que os sujeitos gays
receberam notas mais altas que os heterossexuais. Portanto, a diferenga significativa

entre as médias das respostas (Tabela 5) somada a variabilidade das repostas
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apresentadas na Figura 13 nos mostram que os gays foram percebidos como mais
femininos que os sujeitos heterossexuais.

Comparamos também a percep¢ao de feminilidade dos participantes surdos e
dos participantes ouvintes fluentes em libras com o objetivo de verificar a existéncia de
diferenga de percep¢do entre esses grupos. A Tabela 6, abaixo, apresenta os resultados
desta comparacao, com os dados agrupados por estimulo (videos de 1 a 4) e por grupo

de estimulos (sujeitos gays e sujeitos heterossexuais), utilizando o teste ANOVA.

Tabela 6: Comparagao das avaliacdes de Feminilidade

Feminilidade Média Mediana Desvio Padrao P-valor

Quvintes 2,19 2 0,91

Video 1 0,590
Surdos 2,00 2 1,03
Quvintes 2,00 2 0,89

Video 2 0,279
Surdos 2,38 2,5 1,02
Quvintes 2,00 2 0,97

Video 3 0,109
Surdos 1,50 1 0,73
Quvintes 2,00 2 1,10

Video 4 0,422
Surdos 1,69 1 1,08

Videos 1 e 2 Ouvintes 2,09 2 0,61 0.711

(Gays) Surdos 2,19 2 0,79 ’

Videos 3 e 4 Quvintes 2,00 2 0,77

0,150
(Heterossexuais) Surdos 1,59 1,5 0,78

A probabilidade das diferencas entre as respostas dos dois grupos (participantes
ouvintes e participantes surdos) serem significativas é representada pelo valor de p.
Como ¢ possivel observar, os valores de p em todas as comparagdes sdo maiores que o
nivel de significancia adotado (0,005), o que demonstra que nao ha diferenca
estatisticamente significante entre as avaliagdes de feminilidade dos participantes surdos
e dos participantes ouvintes fluentes em libras.

Por fim, apresentamos a comparagdo entre as respostas para a percepcdo de

classe social.
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Tabela 7: Comparacgdo das médias para Classe Social

Classe Social Média Desvio Padrdao P-valor
Videos 1 e 2 2,56 0,73

(Gays) 0,287
Videos 3 e 4 2,48 0,83

(Heterossexuais)

A diferenca entre as médias das notas atribuidas aos sujeitos gays e aos sujeitos
heterossexuais, apresentada na Tabela 7, ndo ¢ estatisticamente significante (p = 0,287).
Logo, ndo houve diferenga significativa entre respostas entre os dois grupos. De forma a
confirmar esse resultado, a distribuicdo da variavel classe social, apresentada na Figura
14, abaixo, foi a que menos apresentou diferencas na comparagdo entre as notas

atribuidas aos sujeitos gays e os sujeitos heterossexuais.
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Figura 14: Distribui¢@o das respostas para Classe Social

Ambos os grupos — gays e heterossexuais — receberam notas em todos os niveis
da escala e em ambos os grupos a concentra¢dao de notas ficou entre 2 e 3. Os valores
das medianas também sdo os mesmos (3 para gays e 3 para heterossexuais) para os dois
grupos e os valores das médias sdo bastante proximos (2,56 para gays e 2,48 para

heterossexuais).
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Retomando as analises da primeira parte do questionario, em que foram testadas
as diferencas de percep¢do dos participantes sobre inteligéncia, formalidade,
feminilidade e classe social dos sujeitos gays e heterossexuais, houve diferenca

estatisticamente significante em formalidade e feminilidade.

5.2.2 Percepcao da orientacio sexual (selecio da opcao “gay”)

Para verificar se a orientagdo sexual (gay) do sujeito sinalizante ¢ percebida,
observamos a distribuicao de selecdao da op¢ao de resposta “gay” (uma das 19 opgdes de
selecdo opcional para avaliagdo das caracteristicas do sujeito). A Figura 15, abaixo,

mostra as frequéncias de selecdo e ndo selecdo da opgao de resposta “gay” por estimulo.

30,0% -
250% 1 22,7% 23,4% 242% 23,4%
20,0% -
B Opgao "Gay"
15,0% - ndo selecionada
® Opcdo "Gay"
10,0% - selecionada
5,0% -
0,0% -
Video 1 Video 2 Video 3 Video 4

Figura 15: Distribuicdo da sele¢do da opgao “Gay”

A opgdo “gay” foi assinalada pelos participantes a0 menos uma vez para todos
os sujeitos. No entanto, no geral, a maioria dos participantes ndo assinalou a op¢ao, ou
seja, ndo associou o estimulo visto ao fato de o sujeito parecer ser gay. Em outras
palavras, mesmo que alguns participantes tenham percebido os sujeitos como gays e
assinalado a opc¢do, a selecdo da opgdo de resposta “gay” nao se mostrou relevante, ja
que nao ha diferenga significativa na frequéncia de sele¢do desta opgdo de resposta
entre os sujeitos gays (videos 1 e 2) e os sujeitos heterossexuais (videos 3 e 4). Esses

dados ndo corroboram a hipotese 3 deste estudo (surdos gays sdo percebidos como gays
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quando comparados com surdos heterossexuais) no que se refere a percepcao da

sexualidade do sujeito.

Ainda sobre a percep¢do da orientagdo sexual do sujeito, comparamos as
respostas dos participantes surdos e ouvintes utilizando o teste de Igualdade de Duas

Proporgoes.

Tabela 8: Comparacao da sele¢dao da opcao de resposta “Gay”

Video1e 2 Videos 2 e 3
"Gay" (Gays) (Heterossexuais) P-valor
N % N %
Ouvintes 4 12,5% 2 6,3% 0,162
Surdos 1 3,1% 1 3,1% 0,162
Todos 5 7,8% 3 4,7% 0,162

Os dados apresentados na Tabela 8 informam que embora existam diferencas na
selecao da opgdo de resposta “gay” entre os participantes ouvintes e surdos nos dois
grupos de estimulos (5 e 3 ocorréncias, respectivamente), essas diferengcas nao sao
estatisticamente significantes (p = 0,162). Portanto, nao houve diferenga significativa de
percepcao da orientagdo sexual do sujeito entre os participantes surdos e os participantes

ouvintes.

5.2.3 Percepcio da qualidade da sinalizaciao

Apresentamos a seguir a comparacdo entre das respostas para as questoes sobre
a qualidade da sinalizagdo: movimentagdo corporal, ritmo, posi¢ao espacial dos sinais e
uso do nimero de maos.

A Tabela 9, abaixo, mostra o resultado da comparacao das médias — utilizando o
teste T — das respostas atribuidas aos sujeitos gays e heterossexuais para movimentagao

corporal, cuja escala de resposta variava entre 1-pouco eficiente e 10—muito eficiente.
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Tabela 9: Comparagdo das médias para Movimentagdo Corporal

Movimentagcdao  Média Desvio Padrao P-valor
Corporal
Videos 1 e 2 6,23 2,57
(Gays) 0,185
Videos 3 e 4 6,67 2,93

(Heterossexuais)

Os dados mostram que a diferenga entre as médias nao ¢ significante (p = 0,185)
e que, portanto, ndo ha diferenca relevante entre a percep¢do da movimentagao corporal
dos sujeitos gays e dos sujeitos heterossexuais.

A Figura 16, abaixo, ilustra a distribuicdo das respostas dadas pelos participantes

(niveis de 1 a 10, no eixo y) para movimentagdo corporal.

B media

movimentacdo corporal

T T
Gays Heterossexuais

Figura 16: Distribuicdo das respostas para Movimenta¢do Corporal

Foram atribuidas notas de movimentagao corporal em todos os niveis da escala,
tanto para os sujeitos gays quanto para os heterossexuais. A maior concentracdo de
respostas para os sujeitos gays ficou entre 5 e 8 e para os heterossexuais ficou entre 5 e
10. A mediana entre os gays ficou em 6 e entre os heterossexuais em 7. A média das
notas (representadas pelas linhas violetas nos graficos) atribuidas aos gays foi 6,23 e aos

heterossexuais foi 6,67. Ainda que tenha havido alguma diferenca na distribui¢do das
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notas, esta diferenga ndo representa uma variagdo significativa entre os dois grupos —

conforme resultados da Tabela 9.

A comparacdo das médias das respostas para a percepcao do ritmo (cuja escala

de resposta variava entre 1-muito lento e 10—muito rapido) ¢ apresentada na Tabela 10,

abaixo.

Tabela 10: Comparacao das médias para Ritmo

Ritmo Média Desvio Padrao P-valor
Videos 1e 2 5,75 1,97

(Gays) 0,008
Videos 3 e 4 6,62 2,12

(Heterossexuais)

O fato de a diferenga entre as médias das notas ser estatisticamente significante

(p = 0,008) indica que ha diferenga na percepcao do ritmo da sinalizacdo de sujeitos

gays e sujeitos heterossexuais, ou seja, os gays foram percebidos como tendo menor

ritmo na sinalizacdo (ou como tendo sinalizacdo mais lenta) em comparacdo com 0s

heterossexuais.

ritmo

[l média

B outliers

T T 1
Gays Heterossexuais

Figura 17: Distribui¢do das respostas para Ritmo
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A distribuicdo das respostas sobre a percep¢do do ritmo, apresentada na Figura
17, mostra que para os sujeitos gays houve menor variagao de respostas em comparagao
com os sujeitos heterossexuais. A maior concentracdo de notas para os sujeitos gays
ficou no intervalo entre 5 e 7, enquanto para os heterossexuais ficou entre 5 e 8.
Diferentemente dos sujeitos gays, os sujeitos heterossexuais receberam notas de todos
os niveis da escala de percep¢ao do ritmo. Entre os gays, nenhum recebeu nota 10, por
exemplo. As medianas de ambos os grupos ficou em 6, porém as médias ficaram em
5,75 (para os sujeitos gays) e 6,62 (para os sujeitos heterossexuais). Esses dados
indicam que os heterossexuais receberam notas mais altas que os gays.

A Tabela 11, a seguir, compara as médias das avaliacdes da posi¢do espacial dos
sinais — cuja escala de resposta variava entre 1-pouco definidos e 10—exageradamente

definidos — para os sujeitos gays e heterossexuais, por meio da aplicagdo do teste T.

Tabela 11: Comparagao das médias para Posi¢ao Espacial dos Sinais

Posicao Espacial Média Desvio Padrao P-valor
dos Sinais
Videos 1e 2 5,57 2,46
(Gays) 0,063
Videos 3 e 4 6,28 2,71

(Heterossexuais)

Os dados apontam para uma diferenca que tende a ser significante, dada a
proximidade do valor de p (0,063) ao nivel de significancia estabelecido (0,05).
Portanto, os sujeitos heterossexuais tendem a ser percebidos como sinalizadores que
possuem maior defini¢do na posi¢ao espacial dos sinais.

Para melhor visualizagdo dos dados apresentados na tabela, apresentamos a
Figura 18, que compara a distribuicdo das respostas sobre a percepcdo da posi¢do

espacial dos sinais.
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10+

| dossinais

[l média

posigdo espacia

e T T |
Gays Heterossexuais

Figura 18: Distribui¢@o das respostas para Posicdo Espacial dos Sinais

Em ambos os casos (sujeitos gays e heterossexuais) houve resposta em todos os
niveis da escala de percep¢do da posicao espacial dos sinais. No entanto, ¢ possivel
identificar no grafico diferengas na distribui¢do das respostas dadas aos dois grupos. A
maior concentragdo de respostas para os sujeitos gays ficou entre 4 e 7, a mediana ficou
em 5 ¢ a média em 5,57. Ja para os sujeitos heterossexuais a maior concentracao de
respostas ficou entre 4 ¢ 9, a mediana ficou em 6 e a média em 6,28. Essas informagdes
indicam que os heterossexuais receberam notas mais altas que os gays.

Por fim, comparamos as respostas sobre a percep¢ao do uso do nimero de maos,

cuja escala de resposta variava entre 1-inadequado e 10—adequado.

Tabela 12: Compara¢do das médias para Uso do Nimero de Maos

Uso do Numero Média Desvio Padrao P-valor

de Maos
Videos 1 e 2
(Gays) 5,46 2,96
- 0,200
Videos 3 e 4 502 312

(Heterossexuais)
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A comparacao das médias das respostas dadas aos sujeitos gays e aos sujeitos
heterossexuais (Tabela 12), feita por meio de teste T, mostrou que a diferenca entre as
médias nao ¢ estatisticamente significante (p = 0,200), ou seja, ndo houve diferencga
relevante na percep¢ao dos participantes sobre o uso do numero de maos entre os

sujeitos gays € os heterossexuais.

[l meédia

uso do numero de maos

T T 1
Gays Heterossexuais

Figura 19: Distribui¢@o das respostas para Uso do Numero de Maos

Observando a distribuicdo das respostas para uso do nimero de maos,
percebemos que tanto para os sujeitos gays quanto para os sujeitos heterossexuais houve
respostas em todos os niveis da escala. A maior concentracio das respostas para os gays
ficou entre 3 e 8, enquanto para os heterossexuais ficou entre 3 ¢ 9. A mediana das
respostas entre os gays foi 5 e para os heterossexuais foi 5,5. As médias também

variaram pouco: 5,46 para os gays e 5,92 para os heterossexuais.

5.2.4 Correlacao entre a percepc¢ao de caracteristicas sociais e de aspectos fonético-
fonologicos

Com o objetivo de testar a correlagdo entre a percepgdo de caracteristicas da
sinalizacdo do sujeito (respostas gradientes para inteligéncia, formalidade, feminilidade
e classe social) e a percepg¢ao de aspectos fonético-fonoldgicos da sinalizagdo (respostas
gradientes sobre a qualidade da sinalizagdo: movimentagdo corporal, ritmo, posi¢cdo

espacial dos sinais ¢ uso do numero de maos), foi utilizado o teste de Correlagdo de
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Pearson para medir o grau de correlagdo entre estes dois conjuntos de variaveis. Os
resultados estdo apresentados, separadamente para cada um dos quatro estimulos, nas
Tabelas 13, 14, 15 e 16, abaixo.

Para compreender os dados apresentados nas tabelas, é necessario (i) verificar se
existe correlagdo entre as varidveis, (ii) observar se o valor da correlacdo € positivo ou
negativo e (iii) classificar a correlagdao de acordo com escala de classificacao.

A existéncia de correlagdo entre as variaveis ¢ determinada pelo valor de p: se o
valor estiver dentro do nivel de significancia (0,05), a correlagdo ¢ estatisticamente
significante, ou seja, a correlagdo existe. O valor de correlagdo (corr (r)) pode ser
negativo ou positivo. Se for positivo, significa que as varidveis correlacionadas sdo
diretamente proporcionais (2 medida que o valor de uma aumenta, o valor da outra
também aumenta, proporcionalmente). Se o valor de correlagdo for negativo, significa
que as variaveis correlacionadas sdo inversamente proporcionais (2 medida que o valor
de uma aumenta, o valor da outra diminui, proporcionalmente). Por fim, a correlagao
entre variaveis pode ser classificada de acordo com a seguinte escala de classificacao:
péssima (entre 0% e 20%), ruim (entre 20% e 40%), regular (entre 40% e 60%), boa
(entre 60% e 80%) ou 6tima (entre 80% e 100%).

Tabela 13: Correlacao entre avaliagdes de caracteristicas da sinalizagdo e de aspectos
fonéticos-fonolodgicos do estimulo Video 1

Video 1 Inteligéncia Formalidade Feminilidade Cl255€

Social

Corr (r) 67,5% 9,1% -2,7% 23,8%

Movimentagao corporal

P-valor <0,001 0,619 0,884 0,191

Corr (r) 48,0% 48,8% 34,6% 37,4%

Ritmo

P-valor 0,005 0,005 0,053 0,035

Posicio espacial dos Corr (r) 36,4% 38,2% 22,5% 44 .6%
sinais P-valor 0,041 0,031 0,215 0,010

Corr (r) 30,3% 37,2% 37,0% 30,6%

Uso do n°® de maos

P-valor 0,092 0,036 0,037 0,088

A Tabela 13 apresenta os dados de correlagdo entre as variaveis inteligéncia,

formalidade, feminilidade e classe social (caracteristicas da sinaliza¢do do sujeito) e as
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variaveis movimentagdo corporal, ritmo, posi¢do espacial dos sinais e uso do nimero de
maos (aspectos fonético-fonologicos, relativos a qualidade da sinalizagdo) relativos as
avaliagdes do estimulo Video 1. Além das correlagdes estatisticamente significantes (p
<0,05), que apontam para correlacdes existentes, consideremos também correlagdes que
cujo valor de p esteja proximo ao nivel de significancia adotado (0,05 < p < 0,06,
considerado tendente a ser significativo), que apontam para correlagdes que
provavelmente existam (como € o caso da correlagdo entre feminilidade X ritmo). Entre
todas as possiveis correlagdes existentes entre varidveis das avaliagdes do estimulo
Video 1, dez sdo estatisticamente significantes (ou tendem a ser significantes) e sdo
todas diretamente proporcionais. No entanto, entre as dez, apenas a correlagdo
inteligéncia X movimentagdo corporal ¢ boa (67,5%), de acordo com a escala de
classificagdo de correlagdes.

Especificamente em relagdo as correlagdes envolvendo a variavel feminilidade,
apenas uma ¢ estatisticamente significante (feminilidade X uso do nimero de maos, p =
0,037) e uma tende a ser significante (feminilidade X ritmo, p = 0,053). Ambas as
correlagdes sdo diretamente proporcionais, porém, as duas sdo relagdes fracas (37% e
34,6%, respectivamente), classificadas como ruins de acordo com a escala de

classificacdo de correlacoes.

Tabela 14: Correlacdo entre as avaliagcdes de caracteristicas da sinalizagdo e de aspectos
fonéticos-fonolodgicos do estimulo Video 2

Video 2 Inteligéncia Formalidade Feminilidade Cl25S€

Social

Corr(r)  44,8% 28,7% -8,8% 35,1%

Movimentagao corporal

P-valor 0,010 0,111 0,630 0,049

Corr(r)  63,7% 51,1% 26,9% 47 1%

Ritmo

P-valor  <0,001 0,003 0,136 0,007

Posigdo espacial dos Corr (r) 65,6% 43,1% -6,0% 32,4%
sinais P-valor  <0,001 0,014 0,744 0,071

Corr (r) 18,2% -25,1% -7,9% -5,2%

Uso do n° de maos
P-valor 0,318 0,166 0,666 0,779
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A andlise de correlagdes entre variaveis do estimulo Video 2 apresentou sete
correlagdes existentes, todas diretamente proporcionais, mas nenhuma com classificagao
boa ou 6tima, de acordo com a escala de classificacdo de correlagdes. Em relagdo a
feminilidade, variavel de interesse deste estudo, o teste ndo indicou a existéncia de

qualquer correlagdo para este estimulo.

Tabela 15: Correlacdo entre as avaliacdes de caracteristicas da sinalizagdo e de aspectos
fonéticos-fonologicos do estimulo Video 3

Video 3 Inteligéncia Formalidade Feminilidade Cl255€
Social
Corr(r)  48,7% 48,1% 29,1% 41,4%
Movimentagao corporal
P-valor 0,005 0,005 0,106 0,018
Corr (r) 30,7% 21,5% 13,8% 31,1%
Ritmo
P-valor 0,087 0,238 0,452 0,083
Posigdo espacial dos Corr (r) 45,9% 28,7% 36,4% 53,5%
sinais P-valor 0,008 0,111 0,040 0,002
Corr (r) 59,6% 46,6% 45,8% 47.5%
Uso do n° de maos
P-valor <0,001 0,007 0,008 0,006

Os testes de correlagdo das varidveis do estimulo Video 3 mostraram que ha dez
correlagdes entre variaveis deste estimulo. Todas as correlacoes sdao diretamente
proporcionais ¢ nenhuma delas ¢ classificada como boa ou Otima. A correlacdo
inteligéncia X uso do niumero de maos foi a mais bem classificada, de acordo com a
escala de classificagdo de correlagdes, com 59,6% (regular). Entre as possiveis
correlagdes envolvendo a variavel feminilidade, o teste apontou a existéncia de
correlacdo entre as varidveis feminilidade X posi¢ao espacial dos sinais (p = 0,040) e
feminilidade X uso do nimero de maos (p = 0,008). No entanto, como dito

anteriormente, nenhuma delas tem classificacao boa ou 6tima.
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Tabela 16: Correlacdo entre as avaliagcdes de caracteristicas da sinalizagdo e de aspectos
fonéticos-fonologicos do estimulo Video 4

Video 4 Inteligéncia Formalidade Feminilidade Cl25S€

Social

Corr (r) 56,4% 8,1% 13,6% 32,5%

Movimentagéao corporal

P-valor 0,001 0,660 0,457 0,069

Corr (r) 46,2% 18,6% 46,3% 46,9%

Ritmo

P-valor 0,008 0,307 0,008 0,007

Posigdo espacial dos Corr (r) 54,1% 18,3% 22,4% 45.2%
sinais P-valor 0,001 0,316 0,218 0,009

Corr () 26,7% -10,9% 16,3% -0,5%

Uso do n° de maos

P-valor 0,139 0,551 0,373 0,979

A Tabela 16 apresenta os resultados do teste de correlagdo de variaveis do
estimulo Video 4. Entre todas as correlagdes possiveis, o teste apontou a existéncia de
apenas seis, sendo todas diretamente proporcionais € nenhuma com classificagdo boa ou
otima. No que diz respeito a feminilidade, s6 ha correlagao entre esta variavel e a

variavel ritmo (p = 0,008), mas, assim como as demais, essa ¢ uma correlagdo fraca

(46,3% — ruim).

Entre todas as correlagdes testadas, entre todos os estimulos, somente se
mostraram relevantes (classificadas como boas, com mais de 60%) correlagdes entre
avaliagdes de sujeitos gays (Video 1 e Video 2) e correlagdes envolvendo a variavel

inteligéncia.

5.2.5 Discussao

Retomando os resultados das andlises estatisticas apresentadas, foi possivel
observar diferenca na percepcao de caracteristicas sociais (inteligéncia, formalidade,
feminilidade e classe social) dos sujeitos gays e heterossexuais: os gays foram
percebidos como mais formais e como mais femininos que os heterossexuais.

O fato de os gays terem sido percebidos como mais femininos confirma a
hipotese 2 deste estudo (surdos gays sdo percebidos como mais femininos quando
comparados com surdos heterossexuais) — no que se refere a percepcao de feminilidade

do sujeito — e corrobora os resultados de alguns estudos sobre o tema. O estudo de
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Gaudio (1994), por exemplo, analisou o julgamento de ouvintes sobre a percepcao da
masculinidade e da homossexualidade da fala de oito homens, sendo que quatro deles se
autodeclararam gays. Os resultados mostraram que ha uma forte correlagdo negativa
entre o julgamento dos ouvintes sobre a masculinidade e a homossexualidade do falante,
de tal modo que os homens que soavam mais masculinos foram percebidos como
falantes que soavam menos gays, € vice-versa.

Diferentes estudos apontam para a existéncia de uma imagem socialmente
construida de como ¢ a fala de homens gays e soar feminino ¢ uma caracteristica
recorrente. Essa questdo foi abordada por Mack (2010), ao examinar os esteredtipos
associados a fala de homens gays no espanhol porto-riquenho. O estudo, que contou
com entrevistas de 88 pessoas sobre o assunto, revelou que, ainda que os participantes
no estudo entendam que n3o hd um unico padrio de variagdo que todos os
homossexuais sigam, “o maior ponto de uniformidade nas respostas foi que o
estereotipo associado a fala dos homens gays foi que se espera que homens gays usem
um discurso ‘feminino’*® (MACK, 2010, p. 145). Comportamento semelhante foi
encontrado por Mendes (2011) ao perguntar aos 106 participantes do estudo o que os
faz pensar que um homem pode ser gay, apenas por ouvi-lo falando. As primeiras
respostas foram que homens gays soam mais femininos que homens heterossexuais.

Em relagdo a varidvel formalidade, o fato de os sujeitos gays terem sido
percebidos como mais formais vai ao encontro de resultados encontrados em estudos
como os de Mendes (2011, 2014). No entanto, primeiramente, cabe aqui retomar o
conceito laboviano de estilo. O conceito considera o automonitoramento da fala, que ¢
ajustada ao grau de formalidade da situacdo, prevendo um continuo atengdo-
formalidade-prestigio em oposi¢ao a desatengdo-informalidade-estigma. Ainda segundo
Labov (2006 [1966]), as mulheres tendem a ser mais sensiveis ao uso de formas de
prestigio — portanto, mais formais — que os homens.

Voltando aos estudos de Mendes (2011, 2014), a percep¢ao dos sujeitos gays
como mais formais encontra semelhanga nos resultados obtidos pelo autor. Mendes
(2011), ao analisar a percepgao do que soa gay na cidade de Sao Paulo, obteve respostas
de participantes associando a percepg¢ao do sujeito como gay a fala formal desse sujeito:

“homens gays parecem falar ‘melhor portugués’, pronunciando as palavras mais

2 Traducgdo proépria. Texto original: “the greatest point of uniformity in responses was that the speech
stereotype is that gay men are thought to use “feminine” speech”.
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cuidadosamente, mais corretamente” (MENDES, 2011, p. 111). J& o estudo de Mendes
(2014) sobre os efeitos da variavel concordancia nominal na percep¢ao da sexualidade
mostrou que os homens gays que soam femininos foram percebidos como menos
femininos efeminados (ou mais masculinos) quando utilizaram a variante ndo padrdo — e
informal — de concordancia nominal plural.

Smyth, Jacobs e Rogers (2003) desenvolveram um estudo em que ouvintes
avaliaram a percepg¢ao da sexualidade de 25 homens em trés diferentes situagdes: lendo
um texto cientifico, lendo um texto dramatico e em conversa espontanea. Os autores
notaram uma propor¢ao significativamente maior de avaliacdo dos falantes como gays e
como femininos na leitura do texto cientifico. Smyth, Jacobs e Rogers (2003)
interpretaram essa descoberta como uma evidéncia de uma associa¢do estercotipada
entre homens gays e formalidade ou prestigio, de modo que homens falando em
contextos mais formais sdo mais propensos a serem percebidos como femininos ou gays
do que quando falam em contextos mais informais.

Portanto, considerando os resultados reportados pelos estudos supracitados, a
percepgao dos sujeitos gays como mais femininos no Estudo 2 desta pesquisa esta
provavelmente associada a percepcao de formalidade desses mesmos sujeitos gays.

Em relagdo aos resultados da percep¢do dos participantes sobre caracteristicas
linguisticas da sinalizagdao dos sujeitos, duas varidveis tiveram a diferenga entre a
percepcao dos participantes sobre a qualidade da sinalizagdo dos sujeitos gays e
heterossexuais apontadas como estatisticamente significante (ritmo; p = 0,008) ou
tendente a ser significante (posi¢do espacial dos sinais; p = 0,063). Em outras palavras,
de acordo com a percepgdo dos participantes, os sujeitos heterossexuais sinalizam com
ritmo mais rapido e tendem a sinalizar com maior definicdo na posi¢do espacial dos
sinais. Esse dado se aproxima dos resultados apresentados por Michaels (2015), na
andlise de gravagdes de video de sinalizacdes de surdos gays: entre outras
caracteristicas, notou-se que a maioria dos surdos gays sinalizava com os cotovelos
mais proximos ao corpo e com espaco de sinalizacdo maior em comparagao com surdos
heterossexuais.

Segundo Barbosa, Temoteo e Rizzo (2015), sdo as posi¢cdes do braco e do
antebraco que definem o parametro localizagdo (LOC). Portanto, se a sinalizagdo ¢
realizada com esses articuladores em posi¢do ndo padrdo — como com os cotovelos mais

proximos ao corpo ou com maior espago de sinalizacdo —, isso pode alterar a
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localizag¢do. Ou seja, um possivel motivo para a percep¢do da sinalizacdo dos sujeitos
gays como tendo menor defini¢ao na posicao espacial dos sinais € o fato de eles terem
sinalizado com o brago e o antebrago em posicoes diferentes daquelas que era esperado.
Retomando resultados de correlagdo entre as variaveis sociais (inteligéncia,
formalidade, feminilidade e classe social) e as variaveis linguisticas (movimentagdo
corporal, ritmo, posi¢do espacial dos sinais € uso do nimero de maos), as seguintes
correlagdes foram apontadas como estatisticamente significantes:
e Video I:
o inteligéncia X movimentagao corporal: p <0,001, Corr (r) = 67,5%
e Video 2:
o inteligéncia X posi¢do espacial dos sinais: p <0,001, Corr (r) = 65,6 %

o inteligéncia X ritmo: p <0,001%, Corr (r) = 63,7%

Como podemos observar, as correlagdes estatisticamente significantes envolvem

sujeitos gays (estimulos Videol e Video 2) e a variavel inteligéncia.

A relagdo entre a percep¢do de inteligéncia e de outras caracteristicas ja foi
estudada, por exemplo, por Campbell-Kibler (2011). A autora testou a intersec¢ao entre
percepgoes de género, sexualidade e competéncia (utilizando tragos como "inteligente"
e "bem informado") e sua relagdo com variaveis linguisticas. Campbell-Kibler (2011)
argumenta que os ouvintes que considerou relevantes em seu estudo basearam seus
julgamentos em representagdes estereotipadas de tipos conhecidos de homens: o homem

heterossexual masculino, ndo educado e o homem gay efeminado, inteligente.

Embora os dados apresentados neste estudo ndo permitam fazer correlagdo entre
feminilidade e inteligéncia, foi possivel observar que: (i) os sujeitos gays foram
percebidos como mais femininos e (ii) as correlagdes existentes e consideradas boas
(com valor acima de 60% na escala de correlagdo) entre variaveis sociais e linguisticas
envolvem sujeitos gays e inteligéncia. Em outras palavras, os gays foram percebidos
como mais femininos e foram os Unicos que apresentaram correlagdo entre
caracteristicas linguisticas (movimentagao corporal, posi¢ao espacial dos sinais e ritmo)
e inteligéncia. Parece, portanto, haver relagdo entre os julgamentos sobre quao feminino

e quao inteligente um sujeito parece.
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Como se pode imaginar, ¢ bastante improvavel que o julgamento de uma pessoa
sobre o comportamento linguistico de outra pessoa seja feito levando em consideragao
apenas o estimulo linguistico ao qual o avaliador foi exposto. Como ja argumentado
aqui, existem estereotipos associados a fala de homens gays e estes influenciam a
percepcdo do julgador. Esse fendmeno foi estudado por Levon (2014), que buscou
investigar até que ponto atitudes e crengas estereotipadas sobre categorias de falantes
servem para associar caracteristicas linguisticas com significados sociais particulares ao
mesmo tempo que bloqueiam outros significados. O autor fez um paralelo com estudos
de Gaudio (1994) e Smyth, Jacobs e Rogers (2003) — ja abordados aqui — e revela a
descoberta de interacao entre percepgdes de sexualidade e percepcdes de outras pistas
salientes no discurso, sejam sociais (como percepcdes de género), situacionais (como
percepgdes de formalidade) ou individuais (como variagdes entre falantes). Resta saber
quais informagdes salientes no discurso de homens surdos e gays interagem com a
percep¢ao de sexualidade e/ou feminilidade desses homens. Portanto, futuros estudos

devem tentar descrever como funcionam essas correlagoes.

6. CONCLUSAO

Buscamos, com este trabalho, dar o primeiro passo no sentido de verificar a
existéncia de variacdo linguistica relacionada a orientacdo sexual (heterossexual ou gay)
de homens surdos sinalizantes. Para isso, empreendemos uma pesquisa que propde a
realizacdo de trés estudos: (i) a criacdo de um corpus linguistico com registro de
sinalizagdo de surdos gays e heterossexuais obtidos por sistema de captura de
movimentos; (ii) analise da percepcao linguistica de surdos e ouvintes fluentes em libras
sobre estimulos construidos com o sistema de captura de movimentos e (iii) analise dos
dados do corpus linguistico criado. Os dois primeiros estudos foram apresentados nesta
dissertacao e o terceiro estudo sera concluido no meu doutorado.

O arcabougo tedrico que fundamenta esta pesquisa foi apresentado para que
déssemos os primeiros passos a luz de recentes e relevantes estudos da sociolinguistica,

fonética e fonologia das linguas de sinais. Em seguida, explicamos os métodos
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utilizados nos dois estudos desenvolvidos nesta pesquisa, apresentamos os resultados

obtidos e discutimos esses resultados embasados em estudos da area.

Retomamos, a seguir, os objetivos especificos previamente tracados para cada

estudo e a conclusao a que chegamos, com base nos dados obtidos.

Estudo 1:

produzir relatorios descritivos com as medidas obtidas com a
captura de movimento de surdos sinalizantes gays e heterossexuais.
Por meio do programa Polygon, que faz parte do sistema Vicon de
captura de movimentos, extraimos os valores dos angulos formados em
cada frame da sequéncia de localiza¢des dos articuladores que compoem
os movimentos bem, como os graficos de ondas que representam esses
movimentos (os dados estdao disponiveis no Anexo D desta dissertagao)
organizar o corpus elaborado com os angulos-alvo desta pesquisa,
conforme o modelo proposto por Barbosa, Temoteo e Rizzo (2015).
Identificamos, na lista de angulos (Figura 10) gerados pelo programa
Nexus (parte integrante do sistema Vicon), aqueles referentes aos cinco
movimentos de interesse deste estudo: ShoulderAngles (eixos X Y e Z),
ElbowAngles (eixo X) e WristAngles (eixo Z), conforme Quadro 3;
quantificar os dados obtidos com o sistema de captura de movimento
de surdos gays e heterossexuais. A partir do Estimulo 1 (composto por
80 itens lexicais), coletamos 4000 dados (Tabela 1) e, a partir do
Estimulo 2 (composto por 20 sentengas), coletamos 1000 dados (Tabela
2), considerando o total de cinco sujeitos (3 gays e 2 heterossexuais),
cinco movimentos de interesse do estudo e os dois membros superiores

(esquerdo e direito) de cada sujeito.

Estudo 2:

verificar como a caracteristica de feminilidade ¢é identificada nas
amostras. A pergunta do questionario de percepgdo sobre feminilidade
foi respondida em todos os niveis (de 1 a 4) da escala de resposta ao

menos uma vez para todos os sujeitos avaliados, ou seja, a todos os
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sujeitos foi atribuida a caracteristica de feminilidade pelo menos por um
participante avaliador.

e verificar se existe diferenca na avaliacio de feminilidade entre as
amostras de surdos gays e heterossexuais. Os dados mostraram que os
sujeitos gays foram percebidos como mais femininos do que os
heterossexuais e a diferenca na percepcao ¢ estatisticamente significante
(Tabela 5 e Figura 13).

e verificar se a orientacio sexual (gay) do sinalizante é percebida a
partir do estimulo parcial produzido pelo sistema de captura de
movimentos. A opcao de resposta “gay” foi assinalada por apenas 8 dos
32 participantes do teste de percepcdo, sendo 5 para sujeitos gays e 3
para sujeitos heterossexuais. Os dados mostraram que ndo se trata de
uma diferenca significativa (Figura 15 e Tabela 8).

e verificar a existéncia de diferenca de percepcio entre surdos e
ouvintes fluentes em libras sobre a sinalizacdo de surdos gays e
heterossexuais. Os dados mostraram que ndo ha diferenca
estatisticamente significante entre as avaliacdes de feminilidade e da
orientacao sexual (gay) dos participantes surdos e ouvintes fluentes em
libras (Tabelas 6 e 8).

e verificar se existe correlacio entre a percepcio de aspectos fonético-
fonologicos da libras e a percepcio de caracteristicas sociais da
sinalizacio das amostras de surdos gays e heterossexuais. Os testes de
correlagdo entre as quatro varidveis sociais (inteligéncia, formalidade,
feminilidade e classe social) e as quatro varidveis linguisticas
(movimentagao corporal, ritmo, posicdo espacial dos sinais e uso do
numero de maos) apontaram trés correlagdes estatisticamente
significantes: inteligéncia X movimentacdo corporal, inteligéncia X
posicdo espacial dos sinais e inteligéncia X ritmo (todas envolvendo

sujeitos gays e a variavel inteligéncia).

A pesquisa que desenvolvemos partiu de algumas hipdteses que retomamos

abaixo, com suas devidas conclusoes:
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e ha variacdo articulatoria relacionada a orientacio sexual (gay e
heterossexual) do surdo sinalizante. Como dissemos, nos propusemos a
dar o primeiro passo no sentido de testar essa hipotese: criar um corpus
linguistico composto por informagdes articulatorias coletadas por meio
do sistema de captura de movimentos (Estudo 1). A analise desses dados
e a consequente verificacdo da hipdtese serdo alvo do meu doutorado.

e surdos gays siao percebidos como mais femininos quando
comparados com surdos heterossexuais. Esta hipdtese foi confirmada.
Os dados mostraram que houve diferenca estatisticamente significante na
percepcao de feminilidade entre os sujeitos gays (avaliados como mais
femininos) e os sujeitos heterossexuais (avaliados como menos
femininos).

e surdos gays sdo percebidos como gays quando comparados com
surdos heterossexuais. Esta hipotese ndo foi confirmada. Os dados
mostraram que nao houve diferenca significativa na sele¢do da opcao de

resposta “gay” entre os sujeitos gays e os heterossexuais.

Cabe ressaltar que a pesquisa que se iniciou com este trabalho busca contribuir
para o conhecimento linguistico das linguas de sinais — sobretudo no que diz respeito ao
fenomeno da variagdo linguistica nesta modalidade de lingua — e motivar futuras

pesquisas a utilizarem novos recursos como a captura de movimentos.

Retomando as consideragdes Schembri e Lucas (2015), os argumentos que
norteiam as pesquisas atuais e que devem influenciar futuras pesquisas ja sao diferentes
daqueles que conduziram as pesquisas em sociolinguistica das linguas de sinais no final
do século passado. Os autores apontam que as pesquisas atuais e¢ futuras devem, entre
outras consideracdes, (i) incluir analises de variagdo em linguas de sinais além das
tradicionais ASL, LIS, BSL, Auslan e NZSL, e comegar a explorar como as chamadas
“segunda onda” e “terceira onda” de abordagem dos estudos de variagdo (ECKERT,
2012) podem ser aplicadas de forma util a uma compreensao do uso de linguas de sinais
em comunidades surdas e (ii) explorar o efeito das novas tecnologias na estrutura do
discurso e na metodologia de coleta de dados. Portanto, refletindo sobre essas

consideracdes — que, de certa forma preveem parte do caminho que a sociolinguistica
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das linguas de sinais deve seguir na esfera da producdo cientifica —, nossa pesquisa se

insere nesse novo caminho.

Por fim, cabe reforcar a importancia dos estudos sociolinguisticos em
comunidades surdas no sentido de empoderar pessoas surdas em todo o mundo e

lembrar que lingua, cultura e surdez trabalham juntas para formar comunidades Unicas.
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ANEXOS

Anexo A - Avaliacio fonético-fonoldgica da lingua de sinais brasileira

1. ANALISE DOS PROCESSOS FONETICO-FONOLOGICOS

1.1. Atribuigdo de Sinal

Processos Fonético-Fonolégicos
@ ™M or NumM utros
scM DCM ccm TcM M ™ RM DireM ™I MN PM MIM T DL Mor NumM CPD cB
1 CADEIRA
2 CHAVE
3 LARANJA
4 PRETO
5 VERDE
6 BOLA
7 CORUJA
8 GALINHA
9 PATO
10 SETE
11 AMARELO
12 PEIXE
13 CAMINHAO
14 LIVRO
15 SEIS
16 IGREJA
17 ARVORE
18 BOLO
19 PAVAO
20 FLOR
21 LAPIS
22 GRILO
23 CACHORRO
24 BORBOLETA
25 GARFO
26 ELEFANTE
27 SANDUICHE
28 BARCO
29 PERA
30 COBRA
31 ROSA
32 TESOURA
33 PORTA
34 MACA
35 A
36 ROXO
37 CINZA
38 NOVE
39 TARTARUGA
40 MACACO
Total de acertos
1.2. Repetigdo de Sinais
Processos Fonético-Fonolégicos
™ ™M L or NumM Outros
SCM DCM ccm Tc™m SM ™M RM DireM M MN PM MM TL DL Mor NumM CPD CB
1 ABANDONAR
2 ABRIR-LATA (refrigerante)
3 AMIGO
4 ATENCAO
5 AVIAO
6 BANHEIRO
7 BEUAR
8 BOLA DE GUDE
9 BRUXA
10 CAMA
11 CAMPAINHA
12 CAVALO
13 CHOCOLATE
14 COELHO
15 CcolA
16 CURIOSO
17 DEMORAR
18 DIFERENTE
19 DIVERTIR
20 ENCONTRAR
21 ENSINAR
22 ESPERAR
23 ESTRELA
24 EXPULSAR
25 FELIZ
26 ESTATUTO
27 VINTE E QUATRO (Kd)
28 HELICOPTERO
29 IMPORTANTE
30 MACARRAO
31 MUSEU
32 NAMORAR
33 NOITE
34 NORA
35 PAQUERA
36 PASSARINHO
37 PASTEL
38 PERU
39 SEGURANCA
40 SOFRER
Total de acertos
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1.3. Resultado da Andlise dos Processos Fonético-Fonoldgicos

Erros

NumM

Outros

sci

<

™ RM DireM ™I MN PM MIM TL

DL Mor NumM CPD. cB

ATRIBUICAO DE SINAL

REPETICAO DE SINAIS'
TOTAL

3

€M: C

50 de Mao/M:

“Locagao/Or:Ori

Repetigdo de M/DireM: Diregdo do M/MI:M Involuntario/MN: M Nulo/PM: Perda de M/MIM: M Interno da Mao/TL: Troca de L/DL: Distorgao da L/MOF: Mudanga na Or/CPD: C:

de Maos/ SCM: Simplificagdo da CM/DCM: Distor gdo da CM/CCM: Contaminagdso da CM/TCM:

2. Andlise da Segmentagdo

2.1. Atribuigdo de Sinal

Troca da CM/SM: Simplificagao de M/CM: Contaminagao de M/RM:
7] B: C 50 Bil

Sinalizagao da Estrutura Segmental

M, LM(M) LML LM(M)L
1 2 ) 1 2 ) 1 2

1 CADEIRA ﬁ

2 CHAVE

3 LARANIA

7 PRETO

5 VERDE

6 BOLA

7 CORUIA

B GALINHA

: A F_

10 SETE

11 AMARELO

12 PEIXE

13 CAMINHAO

14 LIVRO

15 SEIS

16 IGREJA

17 ARVORE

18 BOLO

19 PAVAO

20 FLOR

21 LAPIS

23 CACHORRO

24 BORBOLETA

25 GARFO

27 SANDUICHE

28 BARCO

29 PERA

30 COBRA

31 ROSA

32 TESOURA

33 PORTA

E MACK

36 ROXO

37 CINZA

38 NOVE

39 TARTARUGA

40 MACACO | | |

Totais LM, [ LMm | LMi | LM(M) | M [ LM(M)L
1I2Io I1I2IOI1I2{a 2 1Io{1{zlu}1]z
2.2. Repetigdo de Sinais
Sinalizagao da Estrutura Segmental |

M, LMm i LM(M) [ ML | M(M)L |
1 2 [ 1 2 0] 1 2 | o 2 | o 1 2 0 1 2

1 ABANDONAR

2 ABRIR -LATA (refrigerante)

3 AMIGO

5 AVIAO

6 BANHEIRO

7 BEUAR

B BOLA DE GUDE

9 BRUXA

10 CAMA

11 CAMPAINHA

12 CAVALO

1 COELHO

15 COLA

16 CURIOSO

17 DEMORAR

18 DIFERENTE

19 DIVERTIR

20 ENCONTRAR

21 ENSINAR

23 ESTRELA

2 EXPULSAR

25 FELIZ

26 ESTATUTO

27 VINTE E QUATRO (Kd)

29 IMPORTANTE

30 MACARRAO

31 MUSEU

32 NAMORAR

o — —
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34 NORA
35 PAQUERA
36 PASSARINHO
37 PASTEL
38 PERU
39 SEGURANCA
40 SOFRER
Totais LM, LMm LMi LM(M) LML LM(M)L
0 [ 1 [ =2 [ 1 [+ T =2 0 2 | [+ T =2 0 [ 1 |2
[ | | [ | 1 [ | [ [
2.2. Resultado da Andlise da Segmentagdo
Sinalizagéo da Estrutura Segmental
LM, M, M, LM(M) LML LM(M)L

ATRIBUICAO DE SINAL

REPETICAO DE SINAIS

Totais por tipo de ocorréncia
Total geral da 5

LM, sequéncia com Locagdo e Movimento Nulo/LM: sequéncisa com Locagao e Movimento Simples (do brago e antebraco ou da mao)/LM(M): sequéncia com Locagao e Movimento Composto (do brago e/ou antebrago ao mesmo tempo que é executado um
com aumento na laténcia/2:respondeu com ajuda

movimento pela méo)/LML:sequéncia com Locag@o, Movimento Simples e Locagao/L(M)L: sequencia com Locagdo,

Composto e L

3. Andlise das Praxias Faciais

ADEQUADO

REALIZA COM
DIFICULDADES

REALIZA COM MUITA
DIFICULDADE

NAO REALIZOU

Parte superior do rosto

1 Franzir sobrancelhas
2 Arregalar olhos
3 Lance de olhos
4 Levantar sobrancelhas
5 Diregao do Olhar (esquerda e direita)

Parte inferior do rosto
6 inflar bochechas
7 Contrair bochechas
8 Contrair e projetar 1abios com sobrancelhas franzidas
9 Correr lingua contra parte inferior interna da bochecha
10 Inflar bochecha direita
11 Lingua sibilante
12 Lingua batendo nos labios
13 Estalo de lingua
1 Fricativa bilabial
15 Labios embicados
16 ‘Arcada dentaria cerrada batendo
17 Contrair 1abio superior
18 Franzir nariz

Cabega
19 Balanceamento de cabeca para frente e para tras
20 de cabega para os lados
21 Inclinagao de cabega para frente
2 inclinagao de cabega para os lados
23 Inclinagao de cabega para tras
Rosto e cabega
2 Projetar cabega para tras, olhos levemente cerrados, sobrancelhas franzidas
25 Projetar cabega para frente com olhos arregalados
Tronco

26 Tronco para frente
27 Tronco para tras
28 Balancear ombros
29 Balancear ombros sit
30 Balancear um ombro

TOTAL

4. Grafico Resumo da Andlise dos Processos Fonético-Fonoldgicos
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DCM M ™ M ™ RM DireM Mi MN PM MM T DL MoOr NumM CPD cB
5. Grafico Resumo da Andlise da Segmentagdo
M, My, [ LM(M) LML LM(M)L.

6. Resultados e Observagdes Gerais
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Anexo B - Teste de repeticao de sentencas da LSB

SENTENCA | SENTENCA
1 poss1 PAl COMPRAR COMPUTADOR USADO
2 INDEX-i ARVORE ALTA
3 prol ENCONTRAR AMIG@ ONTEM
4 poss1 ULTIM@ FOLGA DOIS MES ATRAS
5 INDEX-i HOMEM ALTO MAGRO
6 #JOAO NAO CONHECER #MARIA
7 prol COMPRAR LIVRO PAPEL CL: liso (expressao facial)
8 poss3 BOLO CHOCOLATE GOSTOSO
9 poss1 CACHORR@ CONTINUAR+rep LATIR
10 poss1 AMIG@ BOM PROFESSOR
11 poss1 FILH@ TER 3 BOLA FUTEBOL CL: objeto-redondo-alternando-ijk (??7?)
12 pro1 DIRIGIR 4-HORAS, CHEGAR EXAUSTO
13 INTERNET ACABAR, INDEX1 NAO-TRABALHAR
14 MENINA ANDAR-DE-BICICLETA, VER CACHORRO-PASSANDO, DESVIAR
15 PESSOA-i CORRER.continuo, VER-i BURACO, CL: ser animado-pulando
16 NOS-TRES-i IR CASA VO #M-A-R-I-A-j, AJUDAR LIMPAR-i
17 pro1l GOSTAR IR TRABALHO BICICLETA, ARVORES CL: arvores passando (CL: 1)
18 DEPOIS pro1 VER CARRO-i ARRANHAO (CLASSIFICADOR + EXP. FACIAL) DESISTIR COMPRAR
19 AUX #JULIO 3aENVIAR3b PRESENTE AUX #MARIA, AMIGA FACULDADE
#JOAO-i CAMINHAR, VER AMIGO-j LONGE, CORRER (para) i-ENCONTRAR-j, CAIR
20 (CLASSIFICADOR)
SENTENGA | TRADUGAO
1 Meu pai comprou um computador usado
2 Aquela arvore ¢ alta
3 Eu encontrei um amigo ontem
4 Minha ultima folga foi ha dois meses atras
5 Aguele homem é alto e magro
6 Jodo nado conhece Maria
7 Comprei um livro com o papel muito fino
8 Seu bolo de chocolate é gostoso
9 Meu cachorro continuou a latir repetidamente/Meu cachorro latiu sem parar
10 O meu amigo & um bom professor
11 Meu filho tem trés bolas de futebol: uma pequena, uma média e outra grande
12 Dirigi por 4 horas e cheguei exausto
13 Se a internet acabar, eu ndo vou trabalhar
14 Uma menina andava de bicicleta e, ao ver um cachorro passar em sua frente, desviou
15 Uma pessoa corria e, ao ver um buraco no chéo, o pulou
16 Trés de nés vamos a casa da avé da Maria ajudar a limpar (fazer faxina)
17 Eu gosto de ir trabalhar de bicicleta e ter a visdo das arvores passando
18 Depois de ver um arranhao no carro, desisti da compra.
19 Julio enviou um presente para Maria, que é uma amiga da faculdade
20 Quando Jodo caminhava, viu um amigo longe e, ao tentar correr para encontra-lo, caiu no chao.
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Anexo C - Prancha “o roubo do banco”




Anexo D — Informacdes sobre Angulos geradas pelo programa Polygon

CADEIRA

cadeira.c3d
-15.3
34.4
18.3
-15.8

cadeira.c3d
14.3
40.6
39.5
12.0

cadeira.c3d
31.3
27.3
25.1
23.8

cadeira.c3d
40.0
96.0
78.3
354

cadeira.c3d
95.7
130
105
95.3

cadeira.c3d
-14.5
37.1
133
-16.0

cadeira.c3d
12.9
33.1
36.1
11.1

cadeira.c3d
33.6

LShoulderAngles

-15.4 -15.5
36.5 36.0
6.98 -2.94
-15.8 -15.9

LShoulderAngles

143 14.3
40.4 39.5
36.6 317
12.2 12.4

LShoulderAngles

31.2 314
26.0 25.9
24.6 23.4
24.2 24.5

LEIbowAngles

40.1 40.3
98.6 100
67.7 57.7
35.6 35.7

LWristAngles

95.8 95.7
134 133
100 95.8
95.3 95.1

RShoulderAngles

-14.5 -14.5
37.8 324
3.60 -3.97
-16.1 -16.0

RShoulderAngles

12.9 12.9
313 28.9
34.7 30.8
11.2 11.2

RShoulderAngles

335 335

1
-15.5
355
-10.1
-15.9

14.4
38.9
25.0
12.5

31.6
27.0
21.7
24.6

40.4
99.1
48.1
35.9

95.8
130

94.6
94.9

-14.5
33.7

-10.0
-15.9

12.9
29.5
24.6
11.2

[

335

deg
-15.2
36.4
-14.2
-16.0

deg

14.6
38.6
17.6
12.6

deg

32.3
25.2
21.7
24.8

deg

40.6
98.3
39.8
36.1

deg
95.1
130
95.7
94.8

deg
-14.5
38.2
-14.9
-15.8

deg

13.0
31.7
17.8
11.2

deg
334

-15.3
-14.3
36.8

-15.8
-16.0

14.3
16.6
38.8
12.6
12.7

315
36.5
24.7
25.6
25.0

40.0
42.1
98.6
36.3
36.3

95.8
95.4
131

93.5
94.7

-14.3
-15.5
35.5

-17.4
-15.8

12.8
13.4
30.4
12.8
11.3

33.6
31.2

-15.2
-10.2
35.9

-15.6
-16.0

143
21.5
38.5
11.0
12.8

314
38.6
26.0
22.0
25.1

40.0
48.2
98.4
34.1
36.4

95.9
108
128
97.5
94.6

-14.3
-15.8
31.7

-17.2
-15.7

12.8
16.0
28.5
11.2
113

33.6
23.1

-15.2
-1.68
35.7

-15.9
-16.0

14.3
28.4
37.6
11.5
12.9

31.4
37.7
26.3
22.8
253

40.0
60.6
98.0
343
36.4

95.9
123
127
95.1
94.5

-14.3
-11.1
33.0

-16.8
-15.7

12.8
21.6
29.6
11.5
11.4

33.6
17.2

-15.2
9.03
36.5
-16.1
-16.0

143
34.6
373
11.7
12.9

314
36.1
26.0
23.2
25.4

40.1
75.3
97.2
35.0
36.5

95.9
129
125
94.6
94.4

-14.3
-0.32
33.7

-16.8
-15.6

12.8
26.5
314
111
11.5

335
14.4

-15.2
19.6
35.2
-15.9
-16.0

14.3
38.1
38.5
11.7
13.0

314
32.6
25.7
23.1
25.5

40.1
87.1
94.6
35.1
36.5

96.0
129
118
95.6
94.5

-14.4
14.1
30.7
-16.4
-15.5

12.8
29.6
32,6
111
11.6

335
13.0

-15.3
28.6
28.8
-15.8
-16.0

14.3
39.8
39.9
11.9
13.0

314
29.1
25.2
23.6
25.7

40.0
93.3
88.1
35.2
36.6

95.8
129
111
95.4
94.5

-14.4
27.9
23.4
-16.1
-15.4

12.9
31.9
34.9
11.0
11.7

33.6
12.6
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12.9 20.8 33.8
20.2 21.4 23.6
26.9 27.2 27.4
cadeira.c3d RElbowAngles
44.4 445 44.5
112 113 108
84.2 73.5 62.3
41.6 41.7 41.8
cadeira.c3d RWristAngles(3)
95.7 95.8 95.8
137 139 146
115 106 103
92.4 92.4 92.5
37 LShoulderAngles(1)
deg
-16 ) \
a1 LShoulderAngles(2
degf\
11 —
39 LShoulderAngles(3)
deg
100 LEIbowAngles(1)
deg
P

34

30.0
24.7
27.5

44.6
109

53.1
41.8

[EEN

96.0
141

98.4
92.7

21.8 284 35.0
27.3 30.4 26.8
27.6 27.9 27.9
deg 44.0 44.1
44.7 46.8 54.8
112 109 105
47.3 44.4 42.2
41.8 41.8 41.8
deg 95.8 95.7
96.0 97.2 111
142 144 147
94.5 90.4 91.2
93.1 93.1 93.3
- LWristAngles(3)
deg
93
39 RShoulderAngles(1)
deg
36 RShoulderAngles(2)
deg
11 =
35 RShoulderAngles(3
deg

&

13

32.9
27.9
28.0

44.2
71.5
106

41.8
41.9

95.6
124
146
90.9
93.3

30.9 27.2 22.5
26.8 26.7 26.8
28.5 28.8 28.9
44.3 44.3 44.3
89.8 103 109
105 101 93.9
41.9 41.7 41.5
419 41.9 419
95.8 95.8 95.8
128 132 134
141 128 121
91.5 91.7 92.1
93.2 93.3 93.3
113 REIbowAngles(1)
deg
42
148 RWristAngles(3)
deg
90 BE—



CHAVE

chave.c3d
-14.2
-10.9
-10.8
-14.3

chave.c3d
12.6
15.1
15.2
12.5

chave.c3d
27.4
25.3
22.4
25.5

chave.c3d
374
33.3
33.5
36.1

chave.c3d
93.9
128
129
101

chave.c3d
-12.0
24.4
41.8
-12.6
-12.0

chave.c3d
11.9
27.8
35.4
12.6
12.1

chave.c3d
32.2
25.1
16.2

LShoulderAngles(1)1

-14.2 -14.2 -14.1
-10.7 -11.1 -11.7
-10.1 -9.96 -10.3
-14.1 -13.9 -13.9

LShoulderAngles(2)1

12.6 12.6 12.6
15.0 14.4 13.9
15.1 15.1 15.2
12.7 12.9 13.0

LShoulderAngles(3)1

27.4 27.4 27.5
25.2 24.7 24.1
22.1 21.5 21.2
25.8 26.1 26.2

LElIbowAngles(1) 1

37.3 373 37.2
34.0 34.7 34.9
34.0 34.6 34.8
36.1 36.0 36.0

LWristAngles(3) 1

93.8 93.8 93.9
127 126 126
128 127 126
104 106 106

RShoulderAngles(1)

-12.0 -12.0 -12.0
37.4 44.2 44.9
38.1 29.1 17.2
-12.6 -12.4 -12.2

RShoulderAngles(2)

12.0 12.0 12.0
30.5 31.9 31.5
37.7 40.0 39.7
12.4 12.3 12.0

RShoulderAngles(3)

32.3 324 32.4
22.6 20.3 18.3
15.5 17.4 23.4

deg

-14.0
-12.2
-10.9
-13.9

deg

12.6
13.8
15.2
13.0

deg

27.6
234
21.1
26.3

deg

37.1
34.2
34.5
36.1

deg
94.0
127
124
106

-12.0
43.8
6.52
-12.3

12.0
32,6
36.5
11.9

324
17.3
30.1

-14.2
-14.2
-12.5
-11.6
-13.9

12.8
12.5
14.1
15.2
13.0

27.4
27.6
22.5
21.6
26.3

37.7
37.3
33.1
34.3
36.1

93.9
93.7
129
121
106

deg
-12.1
43.7
-1.49
-12.4

deg

11.9
34.6
31.7
11.9

deg

32.2
17.5
34.1

-14.2
-14.5
-12.6
-12.1
-13.9

12.8
123
14.5
14.9
13.0

27.4
27.1
21.5
22.5
26.5

37.6
37.8
32.2
345
36.1

93.9
93.0
130
117
106

-12.0
-12.4
43.3

-7.03
-12.3

11.8
11.8
354
26.8
11.9

32.0
314
12.5
355

-14.1
-14.8
-12.6
-12.6
-13.9

12.8
12.3
14.8
14.3
13.1

27.5
26.4
20.8
23.5
26.7

37.6
38.1
31.9
35.0
36.1

93.9
93.8
130
111
106

-12.0
-12.4
42.8

-10.8
-12.2

11.8
12.9
36.2
22.8
12.0

31.8
33.6
16.3
36.0

-14.1
-14.6
-12.5
-13.2
-13.9

12.7
12.6
15.0
13.4
131

27.5
25.7
20.7
243
26.8

37.5
373
323
35.5
36.1

93.9
100
130
106
106

-12.0
-10.1
42.9

-12.9
-12.1

11.8
16.2
35.8
19.6
12.0

31.9
353
14.5
36.4

-14.1
-13.4
-12.2
-13.8
-13.9

12.7
13.4
15.1
12.7
13.2

27.5
25.2
21.2
24.9
26.9

37.5
35.4
32.8
35.9
36.1

93.9
112
129
101
106

-12.0
-3.07
42.7

-13.3
-12.1

11.8
20.7
35.0
16.7
12.0

32.0
32.2
15.4
36.0

-14.1
-11.9
-11.6
-14.3
-13.8

12.7
14.4
15.2
12.4
13.2

27.5
25.1
22.0
25.2
26.9

37.4
33.7
33.2
36.1
36.1

93.9
124
129
99.7
107

-12.0
9.25
42.6
-12.9
-12.0

11.9
24.8
34.7
14.1
12.0

32.1
28.4
16.2
35.0
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33.1 32.4 32.4
31.9

chave.c3d REIbowAngles(1)
39.8 39.8 39.8
82.5 83.1 88.0
93.5 89.8 81.8
40.3 39.6 39.1

chave.c3d RWristAngles(3)
96.8 96.7 96.7
141 143 64.2
76.3 83.9 88.5
90.7 91.1 91.3

10.0 LShoulderAngles(1)

deg

-14.9/\/\

15.2 LShoulderAngles(2)

deg

12.0\

276 LShoulderAngles(3)

deg

20.6
38.1 LEIbowAngles(1)
deg

31.9

32.3

39.8
92.9
71.4
39.1

1

96.6
57.3
92.6
91.7

31.9 31.6 31.6
deg 39.8 39.8
39.8 39.8 40.6
89.9 93.7 95.3
62.0 55.2 51.0
39.3 393 394
deg 96.8 96.9
96.9 97.6 95.5
126 48.8 99.2
93.7 92.2 92.2
91.9 92.1 92.5
130 LWristAngles(3

_N/M\f
93

45 RShoulderAngles(1
deg ﬂ

-13

40 RShoulderAngles(2
) /J\
12

36 RShoulderAngles(3
deg/\\y*/L

31.8

39.8
44.6
95.6
48.6
394

96.9
102

62.4
90.0
92.7

31.8 31.8 31.9
39.8 39.8 39.9
55.6 69.7 78.9
94.7 94.1 94.3
45.3 42.2 40.5
39.3 39.2 39.3
96.9 96.7 96.7
116 126 137
68.2 68.9 68.8
88.6 90.3 91.2
93.1 93.1 93.4
96 REIbowAngles(1)
deg
39
145 RWristAngles(3)
deg
37




LARANJA

laranja.c3d
-14.6
-13.0
-13.5
-15.0

laranja.c3d
133
13.1
12.9
11.6

laranja.c3d
28.2
24.0
23.8
24.4

laranja.c3d
37.5
34.2
35.1
35.6

laranja.c3d
104
123
124
100

laranja.c3d
-12.1
32,5
54.9
-14.9
-13.4

laranja.c3d
13.0
22.4
16.9
13.1
11.4

laranja.c3d
349
12.1
21.7

LShoulderAngles(1)1

-14.5 -14.5 -14.5
-13.1 -13.3 -13.4
-13.1 -12.6 -12.2
-15.0 -14.9 -14.9

LShoulderAngles(2)1

13.4 13.4 13.4
12.6 12.2 12.0
13.4 13.9 14.4
11.6 11.6 11.6

LShoulderAngles(3)1

28.3 28.4 28.3
24.3 24.7 24.8
235 23.0 22.4
24.3 24.3 24.2

LElbowAngles(1) 1

37.4 37.3 37.3
34.9 35.7 36.0
35.0 34.7 34.2
35.2 35.0 34.9
LWristAngles(3) 1

104 104 104
123 123 123
124 124 124
101 101 101

RShoulderAngles(1)

-12.1 -12.0 -12.0
45.2 51.8 53.7
52.5 44.7 33.0
-14.5 -14.4 -14.3

RShoulderAngles(2)

13.0 13.0 12.9
20.4 17.9 15.7
24.9 37.1 44.8
10.9 10.8 10.9

RShoulderAngles(3)

34.9 35.0 35.0
14.9 19.5 23.6
14.8 5.45 1.72

deg

-14.6
-13.5
-12.0
-14.9

deg

13.3
12.1
14.7
11.6

deg

28.2
24.5
21.7
24.2

deg

37.4
35.7
33.9
35.0

deg
104
124
124
101

-12.0
53.4
213
-14.2

12.9
14.8
46.7
10.9

35.1
243
4.06

-14.7
-14.7
-13.5
-12.1
-14.9

13.2
13.0
12.3
14.9
11.6

27.3
27.8
23.8
21.2
24.1

37.9
37.5
35.0
33.8
35.0

104
103
124
123
101

deg
-12.3
53.5
10.3
-14.1

deg

12.7
14.6
45.2
11.0

deg

34.3
23.6
11.2

-14.7
-14.7
-13.6
-12.5
-14.9

13.2
12.7
12.6
14.7
11.6

27.7
27.3
23.4
213
24.1

37.8
37.6
345
33.9
34.9

104
103
125
122
101

-12.1
-12.7
53.9

-0.27
-13.8

12.7
131
14.6
41.9
10.9

34,5
34.7
24.4
19.2

-14.7
-14.6
-13.8
-13.1
-14.9

13.2
12.5
12.7
14.3
11.7

27.9
26.7
23.4
22.1
24.1

37.7
37.2
34.4
34.2
35.0

104
104
125
119
101

-12.2
-10.4
53.8

-8.44
-13.6

12.7
16.6
14.6
36.6
10.9

34.5
42.7
24.4
23.6

-14.6
-14.2
-13.9
-13.8
-14.9

13.2
12.7
12.7
135
11.7

28.0
25.9
23.6
23.1
24.2

37.6
36.3
34.6
34.8
35.0

104
109
124
114
101

-12.2
-2.62
54.2

-12.9
-13.7

12.8
21.0
14.6
29.8
10.9

34.6
40.5
23.4
25.0

-14.6
-13.7
-13.9
-14.5
-14.9

13.2
13.1
12.6
12.6
11.8

28.0
25.1
23.8
24.1
243

37.6
35.1
34.9
355
35.1

104
115
124
107
101

-12.1
6.87
55.0
-14.5
-13.7

12.9
23.2
14.9
23.0
11.0

34.7
24.7
23.4
25.5

-14.6
-13.3
-13.8
-14.9
-14.9

133
13.2
12.7
11.9
11.9

28.1
24.3
23.9
24.5
24.5

37.6
34.2
35.1
35.8
35.1

104
121
124
102
101

-12.1
18.0
55.2
-14.9
-13.5

13.0
23.6
153
17.4
11.2

34.8
14.3
23.5
25.9

119



120

laranja.c3d

laranja.c3d

27.1 27.0 26.0
293

REIbowAngles(1)
40.4 40.4 40.3
118 121 121
121 114 104
36.3 35.9 36.0

RWristAngles(3)
92.8 92.8 92.7
130 133 137
132 129 122
92.5 92.3 92.4

12.0 LShoulderAngles(1)
deg
-15.0 S
14,9 LShoulderAngles(2)
deg
11.5 7
8.4 LShoulderAngles(3)
deg
21.2
379 LEIbowAngles(1)
deg

33.8

26.2

40.4
122

91.8
36.0

[

92.7
135
110
92.8

26.5 26.7 26.9
deg 40.4 40.4
40.5 41.0 41.2
123 123 123
79.2 68.2 59.7
36.1 36.6 37.0
deg 92.1 92.3
93.7 92.1 92.6
135 137 136
106 99.9 95.1
92.1 92.3 93.5
125 LWristAngles(3

deg

I

100
55 RShoulderAngles(1
deg ﬂ

47

deg

1"

4!:

_J\,

RShoulderAngles(2

Bl

RShoulderAngles(3)

deg

27.5

40.4
43.7
123

52.0
37.0

92.5
117
136
94.2
93.1

27.7 28.0 28.7
40.4 40.4 40.4
59.3 85.7 107
122 123 123
44.8 40.0 37.6
37.1 37.1 37.2
92.5 92.5 92.7
127 122 125
138 138 136
94.5 94.2 92.2
93.0 93.2 93.1
123 REIbowAngles(1)
deg
36
138 RWristAngles(3)
deg
90




PRETO

preto.c3d
-14.1
-13.1
-12.9
-15.2

preto.c3d
13.7
15.0
14.9
12.7

preto.c3d
28.0
19.2
19.2
25.6

preto.c3d
36.1
32,5
33.3
33.9

preto.c3d
114
126
125
112

preto.c3d
-10.7
25.2
25.5
-15.6
-11.8

preto.c3d
12.3
54.4
93.8
115
12.0

preto.c3d
14.1
-27.6
-69.3

LShoulderAngles(1)1

-14.0 -14.0
-13.3 -13.8
-12.6 -12.3
-15.2 -15.0

-13.9
-14.4
-12.0
-14.9

LShoulderAngles(2)1

13.7 13.7
14.9 14.7
14.8 14.9
12.8 12.9

13.8
14.6
14.9
12.9

LShoulderAngles(3)1

28.1 28.3
18.6 19.1
19.0 18.6
25.4 25.1

LEIbowAngles(1)

36.1 36.0
32.9 333
33.1 32.8
33.8 33.7

LWristAngles(3)

114 113
125 124
125 126
114 115

28.6
19.9
18.4
24.9

36.0
333
32.7
33.6

[EEN

113
124
126
116

RShoulderAngles(1)

-10.7 -10.7
32.8 32.0
24.0 20.4
-15.4 -14.7

-10.7
28.0
14.2
-14.0

RShoulderAngles(2)

12.3 123
73.2 86.6
88.4 80.1
10.7 10.8

12.4
92.3
69.0
10.8

RShoulderAngles(3)

14.2 14.3
-52.3 -67.4
-65.7 -56.6

14.4
-72.2
-43.1

deg

-13.8
-14.7
-12.0
-14.9

deg

13.7
14.7
14.9
12.7

deg

28.6
20.3
18.5
24.5

deg

35.9
32.8
32.7
33.5

deg
113
125
126
116

-10.7
24.8
6.15
-13.7

12.4
94.2
56.6
10.8

14.6
-71.9
-27.8

-14.2
-13.8
-14.7
-12.3
-14.9

13.6
13.6
14.9
14.8
12.6

27.9
28.4
20.1
19.1
24.2

36.3
35.8
32.3
32.9
335

113
114
126
126
116

deg
-10.8
23.9
-1.25
-13.7

deg

12.3
95.9
45.1
10.9

deg
14.5
-75.9
-13.8

-14.0
-13.8
-14.4
-12.8
-14.9

13.7
13.5
15.2
14.6
12.5

28.1
27.7
19.4
20.0
23.9

36.2
35.6
32.0
33.1
334

114
115
127
125
116

-10.6
-11.1
243

-5.98
-13.6

12.4
11.9
97.0
36.0
10.9

14.4
13.2
-68.9
-4.65

-13.9
-13.8
-14.0
-13.4
-14.9

13.8
13.5
15.5
14.2
12.4

28.2
26.5
18.6
21.2
23.8

36.1
35.1
32.1
333
334

114
116
127
123
116

-10.6
-11.2
25.0

-8.63
-13.4

12.4
12.8
97.3
29.3
111

14.4
15.2
-67.5
0.52

-13.9
-13.7
-13.6
-14.0
-14.8

13.8
13.8
15.4
13.7
12.4

28.2
25.0
18.3
22.8
23.9

36.1
343
325
33.6
333

114
119
126
120
116

-10.5
-8.88
25.5

-10.5
-13.2

12.3
16.9
97.1
23.7
11.4

14.3
18.0
-68.3
2.45

-14.0
-13.4
-13.4
-14.5
-14.7

13.7
14.4
15.3
131
12.5

28.2
23.0
18.6
243
24.1

36.1
333
33.1
33.8
333

114
123
125
115
117

-10.6
-1.38
25.7

-12.4
-12.8

12.3
25.1
97.1
18.3
11.8

14.2
11.0
-68.4
251

-14.1
-13.2
-13.2
-14.9
-14.5

13.7
14.8
15.0
12.7
12.6

28.1
20.9
19.0
25.4
24.4

36.1
32,5
333
34.0
33.4

114
126
125
112
117

-10.6
111
25.9
-14.3
-12.2

12.3
37.7
96.5
13.9
11.9

14.1
-3.57
-69.4
4.04

121



122

6.91 4.87 5.05
11.9

preto.c3d REIbowAngles(1)
42.2 42.1 42.1
121 128 130
108 109 109
41.4 40.8 40.8

preto.c3d RWristAngles(3)
-53.3 -53.4 -53.6
-48.7 -43.9 -40.7
-130 -116 -107
-68.1 -67.5 -68.1

12.0 LShoulderAngles(1)
deg
-156.2 /\/
155 LShoulderAngles(2)
deg
12.4 /
2 LShoulderAngles(3)
deg
18 AN
363 LEIbowAngles(1)
deg

31.9

5.92

42.1
131
105
41.2

[

-53.8
-35.9
-97.3
-67.6

6.83 7.28 7.61
deg 42.2 42.2
42.1 42.1 42.1
124 111 110
93.2 75.5 61.6
41.1 41.1 41.1
deg -54.0 -53.8
-53.1 -52.3 -54.5
-86.0 -154 -156
-88.5 -85.7 -79.7
-67.8 -67.4 -67.5
127 LWristAngles(3)
deg
112 ﬁ
33 RShoulderAngles(1
o7 RShoulderAngles(2
deg R
11
18 RShoulderAngles(3)
deg

8.19

42.2
47.2
110

52.5
41.1

-53.8
-49.6
-155

-73.0
-67.5

9.11 10.1 11.1
42.1 42.1 42.1
64.7 91.2 111
110 109 108
46.2 42.8 42.5
41.1 41.1 41.3
-53.6 -53.5 -53.5
-47.5 -48.5 -51.1
-155 -155 -146
-69.2 -68.5 -68.3
-66.9 -65.2 -63.3

131 REIbowAngles(1)

deg

41

35 RWristAngles(3)

deg

-158




VERDE

verde.c3d
-12.8
-14.2
-13.5
-14.0

verde.c3d
13.8
13.0
13.8
13.5

verde.c3d
28.9
24.1
22.8
27.3

verde.c3d
35.2
34.0
33.7
34.7

verde.c3d
112
125
126
117

verde.c3d
-9.96
42.5
38.0
-14.3
-11.1

verde.c3d
12.2
20.6
23.1
11.4
11.8

verde.c3d
334
16.8
17.6

LShoulderAngles(1)1

-12.9 -13.1 -13.3
-14.2 -14.2 -14.1
-13.0 -12.6 -12.6
-14.1 -14.0 -13.7

LShoulderAngles(2)1

13.7 133 13.0
13.0 13.0 13.1
14.0 14.1 14.2
13.5 13.5 13.5

LShoulderAngles(3)1

28.6 27.9 26.8
24.1 24.0 23.7
22.4 22.2 22.4
27.3 27.2 26.8

LElIbowAngles(1) 1
35.1 349 34.7

34.2 34.2 34.0
34.0 34.2 344
34.8 34.7 344
LWristAngles(3) 1

112 113 114
125 125 125
125 124 123
117 118 120

RShoulderAngles(1)

-10.3 -10.8 -10.9
43.9 44.4 44.8
31.8 219 10.6
-13.8 -13.4 -13.0

RShoulderAngles(2)

12.0 11.7 12.5
19.7 19.5 19.6
29.6 35.1 37.5
11.2 11.3 114

RShoulderAngles(3)

32.6 31.3 33.8
21.4 24.1 26.2
14.1 14.4 18.6

deg

-13.4
-14.1
-12.7
-13.3

deg

12.7
13.1
14.1
13.5

deg

25.8
23.2
23.3
26.0

deg

344
33.8
34.5
34.1

deg
117
125
120
123

-8.34
44.7
0.52
-12.5

14.9
18.9
36.3
11.5

38.8
26.4
23.0

-12.9
-13.5
-14.1
-13.0
-12.8

13.7
12.8
13.2
13.8
13.5

28.3
25.1
22.8
24.5
24.8

35.2
34.0
33.8
34.5
33.8

112
120
125
118
126

deg
-1.33
43.5
-7.06
-11.8

deg

17.2
17.6
32.6
11.7

deg

34.3
23.6
26.1

-12.9
-13.5
-14.1
-13.3
-12.4

13.7
131
13.2
13.5
13.7

28.3
24.7
22.6
25.7
23.9

353
33.7
33.8
345
33.6

112
124
125
117
127

-10.2
8.55
42.0
-11.9
-11.2

11.9
19.4
16.7
27.5
11.8

32,6
25.4
22.2
28.2

-12.8
-13.5
-14.3
-13.5
-12.3

13.7
13.4
13.2
13.2
13.8

28.3
24.5
22.6
26.4
235

353
33.4
33.6
34.5
335

112
125
125
117
127

-10.1
18.1
41.3
-14.3
-11.0

12.0
21.9
16.7
223
11.9

32.8
19.3
22.7
29.9

-12.8
-13.7
-14.3
-13.6
-12.4

13.7
13.5
13.2
131
13.9

28.4
24.3
22.7
26.6
23.6

353
334
335
345
334

112
126
126
118
127

-10.1
26.3
414
-15.3
-11.1

12.1
23.5
16.9
18.1
11.9

33.0
14.8
22.1
32.1

-12.8
-13.9
-14.3
-13.7
-12.5

13.8
13.4
13.4
13.2
13.8

28.6
24.2
22.9
26.8
23.9

353
335
335
34.5
33.4

112
126
126
118
127

-9.97
333
41.5
-15.5
-11.2

12.2
23.5
17.1
15.0
11.8

33.4
12.3
21.5
33.2

-12.8
-14.1
-14.0
-13.9
-12.7

13.9
13.2
13.6
13.4
13.7

28.8
24.1
22.9
27.1
24.1

35.2
33.7
33.6
34.6
33.4

112
125
126
118
126

-9.90
39.0
40.7
-15.0
-11.2

12.2
22.2
18.7
12.5
11.8

33.6
12.8
20.6
29.8

123



124

27.5 27.8 27.9
31.9

verde.c3d RWristAngles(2)

-5.46 -6.02 -4.71
16.4 14.6 14.7
12.0 9.48 6.33
-15.1 -14.2 -10.2

verde.c3d RWristAngles(3)

111 112 110
128 131 131
117 116 117
94.5 97.2 98.3

2.3 LShoulderAngles(1)
deg
-14.3
14,9 LShoulderAngles(2)
deg
12.7
28.9 LShoulderAngles(3
deg/\[\/
22.2
353 LEIbowAngles(1)
deg

33.4

J

29.0

-12.1
15.1
1.29
-7.79

[

108
129
118
99.1

127,

deg

30.2 30.8 31.3
deg -5.00  -5.06
-19.8 -10.1 1.24
18.6 18.6 19.2
218 553  -11.4
836 -839 -827
deg 110 110
114 119 118
120 116 116
116 112 104
103 105 105
LWristAngles(3

K

RShoulderAngles(1

deg

R

)

\/_

RShoulderAngles(2

38

deg

1"

oL

RShoulderAngles(3)

deg

31.8

-5.13
9.74
19.0
-16.8
-7.82

110
116
116
98.2
105

31.8 315 31.7
-5.08 -5.08 -5.19
14.7 16.1 17.0
19.0 18.3 16.0
-16.3 -15.8 -15.9
-7.65 -7.62 -7.57
110 110 110
120 124 126
116 117 117
95.0 94.0 933
104 105 105
19 RWristAngles(2)
deg
-20
132 RWristAngles(3)
deg
93 //



BOLA

bola.c3d

bola.c3d

bola.c3d

bola.c3d

bola.c3d

bola.c3d

bola.c3d

bola.c3d

bola.c3d

LShoulderAngles(1)1

-13.0
335
16.0
-14.4

-13.0

33.6
7.50

-14.4

-11.9

33.6
0.90

-14.2

LShoulderAngles(2)1

12.9
50.8
44.1
111

13.1
50.6
41.0
11.5

15.5
50.0
37.6
11.6

LShoulderAngles(3)1

28.1
153
15.9
24.5

LEIbowAngles(1)

34.5 34.7
103 105
99.1 914
344 34.7
LWristAngles(3)
114 113
132 118
134 127
98.5 99.2

29.0
16.0
19.5
25.2

35.2
13.2
22.5
25.0

36.1
99.6
81.0
34.7

1

110
149
122
100

RShoulderAngles(1)

-10.6
23.7
18.3
-13.8

-10.6

24.1
11.6

-13.7

-10.7

24.5
4.79

-13.4

RShoulderAngles(2)

12.4
41.7
43.1
11.2

12.1
42.1
43.0
10.7

12.2
42.0
415
10.6

RShoulderAngles(3)

32.7
6.48
2.12
29.1

REIbowAngles(1)

35.7

31.9
5.88
4.78
28.0

36.0

32.2
5.39
9.04
28.1

38.2

deg
-7.33
334
-3.50
-14.3

deg

19.8
49.1
34.1
11.7

deg

35.1
13.8
245
25.3

deg
41.8
100.0
70.4
34.8

deg
109
134
117
100

-10.8
24.5

-0.46
-13.1

13.9
41.7
38.9
10.7

34.3
5.43
133
28.6

deg
45.3

-12.3
1.01
33.1
-6.54
-14.3

13.0
25.9
48.5
29.8
11.8

28.7
304
13.9
25.4
25.4

344
55.7
99.8
60.5
35.0

114
113
140
108
100

deg
-9.22
24.4
-4.07
-12.9

deg

17.0
41.3
35.9
10.8

deg

29.0
5.21
17.7
29.0

36.1
61.2

-12.3
11.5
33.0
-8.81
-14.2

13.2
33.1
48.1
24.6
11.9

29.4
26.4
14.4
24.9
25.5

34.4
73.6
100.0
50.9
35.0

114
127
138
104
101

-10.6
-4.74
23.9

-6.60
-12.9

12.2
21.7
41.1
324
10.9

320
20.6
5.74
22.6
29.4

35.9
81.2

-12.4
21.9
33.1
-10.4
-14.1

133
39.7
48.1
19.2
11.9

29.5
20.8
14.4
233
25.7

343
87.1
100

42.9
35.1

114
148
139
103
101

-10.5
2.40
23.8
-8.36
-12.7

12.2
27.2
41.1
27.9
11.0

324
14.6
5.78
26.5
29.8

35.7
96.9

-12.5
29.4
33.1
-11.6
-14.1

133
44.8
48.3
15.0
12.0

29.5
16.7
14.4
22.5
25.9

34.4
95.0
100

37.1
35.1

113
153
140
102
101

-10.4
111
24.0
-9.66
-12.5

12.3
325
41.1
22.5
11.2

32,6
9.52
5.49
28.2
30.4

35.7
106

-12.6
32.9
32.7
-13.0
-14.1

13.2
48.0
48.4
12.4
121

29.4
17.6
13.7
24.7
26.1

344
105
101
35.1
35.2

114
100.0
140
99.6
101

-10.5
18.4
24.1
-11.0
-12.3

12.3
36.8
41.3
17.7
113

32,6
6.18
5.27
29.6
30.9

35.8
113

-12.7
335
30.4
-14.0
-14.1

13.2
49.7
47.9
11.2
121

29.5
16.7
12.3
25.9
26.3

34.4
107
102
35.1
35.2

113
101
141
98.6
101

-10.5
22.2
24.0
-12.4
-12.2

12.3
39.6
41.6
14.4
11.5

32.8
6.96
4.79
315
313

35.9
116

-12.8
333
24.5
-14.3

13.2
50.6
46.5
10.8

29.3
13.7
12.8
23.8

34.5
101
102
34.4

113
151
140
98.5

-10.6
23.4
22.5
-13.4
-12.0

12.4
40.9
42.3
12.4
11.7

32.8
6.41
3.07
313
32.0

36.0
112

125



126

bola.c3d RWristAngles(3)

w
X

112 114 112
104 95.8 87.5
37.7 37.7 37.6

[Eny

109 108 106
124 94.6 121
121 120 111
93.4 95.6 96.7

LShoulderAngles(1)

deg
-14J \ —
51 LShoulderAngles(2)
deg

11 E—
36 LShoulderAngles(3)
deg

12

108 LEIbowAngles(1)

deg

34

112
79.5
37.7

deg
108
113
103
96.6

156

112 112 112
70.2 59.9 49.8
37.8 37.7 37.5
103 104 107
115 123 135
114 114 114
98.4 93.9 92.4
96.7 98.0 100
LWristAngles(3)

deg

il

83

RShoulderAngles(1)

deg

D

]

\

14

RShoulderAngles(2)

deg

ing

e

1"

RShoulderAngles(3)

deg

112
42.4
37.6

108
137
115
92.3
101

112 111 109
39.5 39.1 38.3
37.7 37.6
108 108 108
106 81.1 131
116 120 122
92.1 93.6 93.2
102 103
16 REIbowAngles(1)
deg
36
138 RWristAngles(3)
deg
79




CORUJA

coruja.c3d
-13.4
49.9
-13.2
-12.8

coruja.c3d
13.6
38.3
23.7
12.1

coruja.c3d
29.6
-4.15
25.9
20.6

coruja.c3d
36.3
120
38.9
37.2

coruja.c3d
107
139
138
113

coruja.c3d
-11.3
44.5
534
-19.8
-13.3

coruja.c3d
12.0
34.6
34.6
19.1
10.8

coruja.c3d
30.8
-11.9
9.43

LShoulderAngles(1)1

-12.9 -9.16 -0.85
50.3 52.2 51.8
-12.8 -12.2 -11.7
-13.4 -14.0 -14.1

LShoulderAngles(2)1

14.8 18.2 23.7
38.2 38.3 38.1
23.1 22.5 22.1
11.3 11.3 11.4

LShoulderAngles(3)1

32.1 31.4 24.7
-3.96 -3.19 -5.08
23.7 21.9 22.1
22.6 24.0 24.4

LElIbowAngles(1) 1

36.9 40.4 51.1
121 128 128
37.3 37.2 38.1
36.9 36.9 36.5
LWristAngles(3) 1

106 109 116
139 140 138
137 135 133
107 101 98.5

RShoulderAngles(1)

-11.5 -11.9 -10.2
43.5 43.6 44.5
55.6 60.0 60.9
-16.5 -14.4 -14.1

RShoulderAngles(2)
12.0 13.1 16.3

33.9 34.0 34.5
34.6 39.0 41.6
14.6 10.6 9.98

RShoulderAngles(3)

304 31.2 26.9
-12.2 -11.8 -11.2
5.59 -0.059 -2.55

deg
10.8
42.1
-10.9
-14.1

deg

30.0
36.4
21.9
11.4

deg
16.2
-1.07
23.3
25.0

deg
69.0
124
38.9
36.2

deg
127
134
132
98.3

-3.44
44.7
58.3
-14.0

21.0
34.1
43.2
10.5

17.8
-11.7
-4.33

-13.0
24.5
235
-10.1
-14.0

13.9
353
33.7
21.5
11.6

29.7
6.39
14.8
23.4
25.4

36.3
89.0
116

39.1
36.1

107
133
132
132
98.1

deg
7.87
43.4
49.8
-13.9

deg

25.5
32.6
46.3
10.3

deg
8.00
-3.14
-4.63

-13.0
37.9
6.95
-9.47
-13.9

13.9
38.9
314
21.1
11.8

29.8
-2.18
28.7
22.4
25.6

36.3
106

96.3
38.7
35.9

107
134
132
133
98.1

-11.2
21.6
43.8
35.2
-13.8

11.9
29.1
30.8
47.5
10.3

30.7
-1.64
10.1
-1.06

-13.0
47.5

-2.58
-9.52
-13.8

13.9
40.7
28.9
20.4
11.8

29.9
-6.39
33.7
20.7
25.8

36.3
117

73.5
38.3
35.7

107
136
143
132
98.6

-11.3
343
48.1
17.4
-13.6

11.9
32.4
30.5
45.3
10.6

30.7
-9.30
13.1
6.25

-13.0
52.1

-7.77
-10.5
-13.6

13.9
40.7
26.6
18.9
11.9

30.1
-6.68
33.6
18.9
26.1

36.3
124

56.7
39.0
35.6

107
137
148
128
98.7

-11.3
42.2
55.7
-0.77
-13.4

12.0
34.9
335
40.1
10.7

30.8
-13.1
7.27
12.7

-13.1
52.8

-11.1
-11.8
-13.5

13.9
39.7
24.9
16.6
12.0

30.2
-5.43
31.1
18.1
26.4

36.3
127

47.2
39.9
35.6

106
138
143
121
98.2

-11.2
45.2
60.0
-14.7
-13.3

12.0
35.8
39.1
32.1
10.8

31.0
-13.3
1.72
14.2

-13.2
513

-12.8
-12.5
-13.6

13.8
38.7
24.1
14.0
12.0

29.7
-4.38
28.2
18.8
26.2

36.3
126

42.0
38.7
35.7

107
139
140
116
98.7

-11.2
45.4
57.4
-20.7
-13.2

12.0
35.4
38.5
24.2
10.8

30.9
-12.2
5.13
13.6

127



128

16.8 20.9 22.6
27.6
coruja.c3d REIbowAngles(1)

36.0 37.9 45.2
120 123 130
120 119 119
51.2 38.0 354

coruja.c3d RWristAngles(3)
104 105 111
132 130 132
125 105 108
107 97.8 93.8
53 LShoulderAngles(1)
deg
4 4_/ b\
o LShoulderAngles(2)
deg
11 —
34 LShoulderAngles(3)
deg
LA
129 LEIbowAngles(1)
deg

35

25.2

58.8
126
120
35.2

[

120
130
106
93.7

25.3 26.0 25.2
deg 36.1 36.1
76.7 95.3 111
126 127 123
124 128 130
351 35.1 35.6
deg 103 104
126 130 131
134 142 150
109 113 120
93.6 94.7 93.7

. LWristAngles(3)

deg

98

61 RShoulderAngles(1)

deg

=

48 RShoulderAngles(2)

deg

10 ==

31 RShoulderAngles(3)

= [

26.0

36.1
120
121
126
35.6

104
134
122
128
94.4

26.9 27.3 27.5
36.0 36.0 36.0
127 130 128
115 118 121
113 92.5 70.4
35.6 35.6 35.8
104 104 104
134 133 133
92.2 118 138
126 122 115
94.3 94.3 93.6
130 REIbowAngles(1)
deg
35
- RWristAngles(3)
deg
92




GALINHA

galinha.c3d
-13.6
-14.4
-14.9
-14.9

galinha.c3d
14.0
14.4
14.5
13.4

galinha.c3d
30.1
22.6
22.7
25.0

galinha.c3d
36.0
35.6
35.2
35.9

galinha.c3d
110
126
127
119

galinha.c3d
-10.2
75.7
56.2
-16.1
-11.9

galinha.c3d
125
65.6
23.6
14.6
12.2

galinha.c3d
32.5
-40.6
13.6

LShoulderAngles(1)1

-13.5 -13.4
-14.5 -14.6
-14.7 -14.1
-15.2 -15.3

-13.4
-14.6
-13.0
-15.1

LShoulderAngles(2)1

13.6 13.2
14.4 14.5
14.9 15.4
13.2 13.2

12.8
14.7
15.8
13.4

LShoulderAngles(3)1

29.2 27.7
23.0 23.0
22.5 22.0
25.6 25.5

LEIbowAngles(1)

35.7 354
35.7 354
35.0 34.8
36.3 35.9

LWristAngles(3)

112 116
127 127
128 128
119 120

26.2
22.6
21.1
25.0

35.1
35.0
34.6
35.2

[EEN

121
128
128
123

RShoulderAngles(1)

-10.8 -11.8
75.2 73.8
56.3 55.6
-16.2 -15.4

-10.6
72.0
50.3
-14.1

RShoulderAngles(2)

12.2 12.5
63.8 58.7
23.4 26.6
11.8 11.3

15.1
53.1
35.8
11.7

RShoulderAngles(3)

313 324
-38.3 -32.4
13.7 10.4

36.5
-26.1
0.98

deg

-13.8
-14.7
-11.7
-14.9

deg

12.9
14.8
16.1
13.5

deg

25.0
22.2
19.9
24.5

deg

34.7
34.7
34.5
34.5

deg
125
128
127
125

-4.52
69.9
36.6
-13.2

19.3
47.9
43.9
11.8

311
-19.8
-5.59

-13.7
-14.3
-14.7
-10.7
-14.7

14.0
13.4
14.9
16.3
13.6

30.4
24.0
21.8
18.6
243

35.9
34.3
344
34.2
34.1

108
127
128
127
126

deg
6.53
67.5
18.3
-13.0

deg

24.2
43.0
45.7
11.9

deg
16.6
-13.3
-3.35

-13.7
-14.6
-14.7
-10.4
-14.5

14.0
141
14.8
16.3
13.6

30.5
23.0
21.8
17.7
24.2

36.0
33.8
344
33.7
34.1

108
128
128
127
127

-9.92
21.4
64.8
2.25
-12.8

12.6
29.4
37.8
42.9
12.1

333
3.57
-6.84
2.90

-13.8
-14.7
-14.8
-10.8
-14.2

14.0
14.6
14.6
16.1
13.6

30.5
22.2
22.1
17.8
243

36.1
33.6
34.7
33.2
343

109
129
128
127
127

-10.2
38.9
61.2
-7.70
-12.6

12.6
34.5
31.6
38.1
12.1

33.2
-6.83
1.10
9.09

-13.8
-14.6
-14.8
-11.8
-13.9

14.0
14.8
14.4
15.5
13.5

30.5
21.6
22.5
19.0
24.4

36.1
33.8
35.0
33.1
344

109
128
128
126
127

-10.4
55.9
56.8
-12.4
-12.5

12.6
41.2
25.8
32.7
12.1

33.1
-15.9
9.73
15.7

-13.8
-14.5
-14.9
-12.9
-13.6

14.1
14.7
143
14.8
13.5

30.6
21.6
22.8
21.2
24.5

36.1
34.4
35.2
33.7
34.4

109
128
127
124
127

-10.5
68.2
55.0
-14.4
-12.4

12.6
50.6
23.2
26.5
12.1

33.0
-25.9
14.0
21.8

-13.7
-14.4
-15.0
-14.0
-13.3

141
14.6
14.3
14.0
13.4

30.5
22.1
22.8
23.4
24.4

36.1
35.1
353
34.9
34.4

109
127
127
121
127

-10.3
74.1
55.6
-15.3
-12.2

12.6
60.8
233
19.9
12.2

32.8
-36.1
13.9
24.8

129



130

galinha.c3d

galinha.c3d

25.6 25.1 24.8
30.5

REIbowAngles(1)
36.3 36.7 36.7
107 108 110
122 122 121
40.1 38.5 37.0

RWristAngles(3)
109 107 106
96.9 97.6 98.9
120 121 121
101 101 101

104 LShoulderAngles(1)
deg

-156.3
163 LShoulderAngles(2)
deg

h

12.8

31

LShoulderAngles(3

[l

18

36.3

LEIbowAngles(1)

deg

33.1

27.0

38.6
113
120
36.2

[

114
100
118
102

28.9 294 29.6
deg 36.3 36.2
49.5 69.0 87.8
115 117 119
115 104 87.2
36.4 36.5 36.2
deg 112 109
117 111 106
102 104 108
118 120 119
104 107 110
129 LWristAngles(3)
deg
108
76 RShoulderAngles(1)
deg
-16 \ =
66 RShoulderAngles(2)
deg
11 —
37 RShoulderAngles(3
- —a /f

41

29.8

36.2
100
121
70.9
36.0

107
102
116
115
111

30.0 30.2 30.3
36.2 36.2 36.1
105 106 106
123 123 122
57.7 48.0 42.4
36.1 35.9 35.7
107 108 109
99.0 98.0 97.4
120 120 120
108 103 101
111 111 113
123 REIbowAngles(1)
deg
36
122 RWristAngles(3)
deg
97




PATO

pato.c3d LShoulderAngles(1)1

-11.8
-13.6
-14.0
-14.7

-11.5
-13.8
-12.0
-14.9

-11.8
-14.2
-9.59
-14.5

pato.c3d LShoulderAngles(2)1

14.5
16.2
17.4
13.9

14.3
16.0
17.6
14.1

14.0
16.0
17.6
14.1

pato.c3d LShoulderAngles(3)1

15.8
19.5
18.6
26.7

pato.c3d LEIbowAngles(1)

32.9
36.5
34.7
36.0

pato.c3d LWristAngles(3)

129
127
128
123

15.7
20.0
18.6
26.1

333
36.6
34.2
35.7

129
127
129
124

15.9
20.0
17.3
24.1

33.6
36.0
33.8
34.8

1

128
127
129
127

pato.c3d RShoulderAngles(1)

-11.0
57.0
57.5
-13.6
-9.93

-11.6

57.1
54.1

-13.7

-11.7
57.0
45.6
-13.2

pato.c3d RShoulderAngles(2)

13.2
54.7
59.8
131
12.3

13.1
54.9
60.2
12.0

14.5
55.1
60.1
123

pato.c3d RShoulderAngles(3)

12.8
-2.21
-6.05
28.8
21.8

pato.c3d RElbowAngles(1)

32.9

12.1

-3.64
-6.51

29.8

32.5

17.0
-4.03

-5.64

30.3

36.2

deg

-12.7
-14.5
-7.92
-13.6

deg

13.9
16.2
17.4
14.0

deg

16.2
19.6
15.2
21.4

deg

33.5
34.9
34.2
33.8

deg
128
128
129
128

-8.57
56.8
315
-12.9

17.3
55.2
58.0
12.6

22.0
-3.67
-2.00
30.2

deg
51.8

-10.7
-13.7
-14.9
-7.93
-12.5

14.8
141
16.6
17.1
14.0

17.7
16.6
18.8
14.2
18.7

43.2
33.1
33.8
35.6
33.1

123
129
129
126
129

deg
-0.99
56.6
15.7
-12.7

deg

204
55.5
53.8
12.3

deg
21.2
-3.78
4.45
29.7

335
79.5

-11.0
-14.6
-15.2
-9.39
-11.4

14.3
14.7
16.9
16.9
14.1

17.5
16.9
17.9
15.1
16.7

40.0
32.8
33.1
37.7
32.8

125
130
129
121
129

-8.94
11.3
56.8
3.13
-12.1

14.9
24.5
56.3
48.1
12.3

11.8
19.7
-4.42
10.8
29.0

34.0
104

-11.6
-15.1
-15.5
-11.0
-10.7

13.9
15.5
17.1
16.2
143

17.0
17.4
17.2
17.0
15.8

37.1
32.9
33.1
39.0
33.0

127
130
129
118
129

-8.70
28.2
57.3
-4.67
-11.2

14.6
29.8
57.2
415
12.7

121
17.1
-4.40
15.4
28.8

34.8
118

-12.1
-15.0
-15.8
-12.1
-10.5

13.8
16.3
17.2
14.9
14.3

16.5
17.9
16.9
18.4
15.8

34.9
335
33.6
38.6
335

128
130
129
119
128

-8.87
44.0
57.9
-8.98
-10.6

14.3
37.0
58.0
34.9
13.1

13.1
11.9
-4.00
19.6
28.0

354
124

-12.5
-14.6
-15.8
-12.6
-10.7

13.9
16.7
17.2
13.7
141

16.1
18.0
16.8
19.9
16.4

334
34.2
34.2
37.1
33.8

129
129
128
121
128

-9.30
52.9
58.6
-11.1
-10.3

14.0
45.3
58.8
28.7
131

13.8
5.15
-4.56
25.0
26.2

353
124

-12.6
-14.0
-15.7
-13.2
-11.2

14.2
16.7
17.1
13.2
13.8

16.0
18.2
17.1
22.5
17.2

32.7
35.0
34.6
35.9
33.7

129
128
128
123
128

-9.85
56.0
58.8
-12.0
-10.1

13.7
515
59.5
22.7
12.7

14.1
0.44
-5.52
29.4
23.8

34.5
123

-12.2
-13.7
-15.2
-14.0
-11.9

14.4
16.5
17.2
135
13.4

16.0
18.8
17.8
25.4
17.9

32.6
35.9
34.9
35.8
33.2

129
127
128
123
129

-10.4
56.7
58.5
-12.9
-9.91

13.5
54.1
59.8
16.9
12.4

13.9
-1.20
-5.78
29.7
22.1

33.6
124

131



132

pato.c

deg

124 123 121
119 119 117
37.0 374 37.5

3d RWristAngles(3) 1
122 121 124
146 147 149
146 143 139
105 104 105

LShoulderAngles(1

Y

-15.8
176 LShoulderAngles(2)
deg
13.2 /\/\
o7 LShoulderAngles(3)
deg
14
43 LEIbowAngles(1)
deg

33

121
113

36.8

deg
132
148
135
107

130,

121 120 121
102 88.1 73.1
35.7 35.0 35.0

125 123 122
143 145 144
147 148 146
131 130 128
114 120 120

LWristAngles(3

deg

i

118

59
o}

RShoulderAngles(1

deg

[EE

60

RShoulderAngles(2

deg

T

12

30

RShoulderAngles(3)

deg

=

121
59.5
35.0

121
144
144
125
119

119 119 119
48.2 40.9 37.6
34.6 34.3 34.3
121 121 122
145 147 147
145 145 145
117 108 104
119 119 119

125 REIbowAngles(1)

deg

34/\

149 RWristAngles(3)

deg

104 =




133

SETE

7.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -10.2 -10.3 -10.5 -10.7 -10.9 -11.2 -11.6
-12.1 -12.7 -13.0 -13.0 -12.7 -12.3 -11.8 -11.4 -11.0 -10.7 -10.7
-10.8 -11.0 -11.2 -11.4 -11.5 -11.7 -11.8 -11.6 -10.6 -9.03 -7.30
-6.15 -6.02 -6.88 -8.36 -10.0 -11.5 -12.6 -13.3 -13.9 -14.3 -14.4
-14.0 -13.2 -12.2 -11.2 -10.2 -9.50 -9.06 -8.97 -9.13 -9.42 -9.74

7.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 15.0 14.9 14.9 14.8 14.7 14.5 14.3
14.1 14.0 14.1 14.6 15.1 15.7 16.1 16.3 16.2 15.9 15.5
15.4 15.3 15.4 15.5 15.7 15.9 16.4 17.2 18.1 18.9 19.1
19.1 18.8 18.3 17.7 17.0 16.4 16.0 16.1 16.4 16.5 16.2
15.6 15.1 14.9 14.9 15.0 15.2 15.3 15.5 15.6 15.5 15.4

7.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 18.9 19.8 21.0 22.2 23.5 24.7 26.2
27.8 29.2 30.0 29.7 28.5 26.8 25.4 24.5 24.1 24.3 24.9
25.7 26.2 26.2 25.6 24.6 23.9 23.9 24.5 24.8 24.0 22.1
20.7 20.7 21.7 22.7 23.0 22.6 22.2 22.7 24.1 25.7 26.6
26.8 26.3 25.3 24.0 22.3 20.8 19.8 19.5 19.7 20.1 204

7.c3d LElbowAngles(1) 1 deg 324 32.6 32.7 329 33.0 33.2 33.7
34.2 34.6 34.5 34.0 33.3 32.6 32.3 32.3 32.5 33.0 334
33.7 33.6 33.2 32.6 321 31.9 31.8 31.7 31.1 30.6 30.8
31.8 33.0 33.3 32.3 30.6 29.3 29.2 30.6 33.0 35.3 36.6
36.6 36.0 354 34.9 344 33.8 334 33.2 33.3 33.2 33.0

7.c3d LWristAngles(3) 1 deg 130 130 131 131 129 125 120
116 116 119 123 127 129 129 129 128 127 127
127 127 128 128 129 129 129 129 129 130 130
129 126 126 128 131 133 134 133 130 128 127
127 128 128 129 129 129 129 129 129 129 130

7.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -9.50 -9.45 -9.56 -9.83 -10.2 -10.6
-11.0 -10.8 -8.46 -3.02 5.99 17.6 29.2 38.6 44.8 47.9 49.0
49.0 48.8 48.6 48.5 48.8 49.1 49.5 49.6 48.8 46.4 42.1
36.0 29.0 22.0 15.3 8.83 2.84 -2.75 -7.85 -11.8 -13.9 -13.7
-12.5 -11.3 -10.6 -10.3 -9.92 -9.32 -8.46 -7.48 -6.69 -6.30 -6.31
-6.65

7.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 11.8 11.8 11.9 11.9 11.8 11.6
11.9 13.6 17.1 22.8 29.7 36.9 43.9 50.7 56.9 61.6 64.0
64.7 64.9 65.1 65.6 66.0 66.3 66.4 66.0 65.1 63.7 62.3
60.4 57.3 52.4 45.9 39.0 32.6 26.6 21.1 16.3 13.1 12.1
12.7 13.2 13.0 12.6 12.6 12.8 13.1 13.5 13.8 13.9 14.0
13.9

7.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 21.6 22.8 24.0 24.9 25.0 24.6
25.5 26.8 24.9 20.6 14.7 7.02 -1.22 -8.70 -14.3 -17.5 -18.8
-19.1 -19.3 -19.5 -19.8 -20.1 -20.2 -20.2 -19.9 -19.1 -17.0 -12.2
-3.41 7.99 18.5 25.9 30.2 32.6 33.5 33.6 33.5 31.9 294
29.3 30.2 30.0 29.3 29.1 28.9 28.3 27.2 25.8 24.1 22.9
22.7

7.c3d RElbowAngles(1) 1 deg 33.4 33.4 33.5 33.6 33.7 33.5 334

34.9 41.1 53.6 69.1 81.5 88.1 90.3 90.5 90.2 89.8 89.4
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89.1 89.0 89.0
62.6 57.4 52.4
34.7 33.9 34.1
7.c3d RWristAngles(3) 1
111 109 106
76.3 76.5 76.6
95.6 101 105
115 117 116
59 LShoulderAngles(1)

deg

el

-14.4

LShoulderAngles(2)

deg

N\

il

14.0

LShoulderAngles(3)

30

deg

H

19

36.7,

29.1

LEIbowAngles(1)

89.1
47.9
34.8

deg
100
76.6
109
118

89.0 88.8 88.1
44.5 42.7 419
35.2 35.1 34.6
118 119 119
91.3 85.0 80.3
76.6 76.8 76.6
111 111 107
119 119 119
134 LWristAngles(3)
deg
115
50 RShoulderAngles(1)
deg
14 \/
66 RShoulderAngles(2)
deg
12
34 RShoulderAngles(3)
deg

86.1
41.1
34.1

119
76.7
76.0
101
120

81.9 75.4 68.5
39.7 38.0 36.3
34.0 34.2 34.2
118 118 115
75.3 75.6 76.0
77.4 82.9 90.0
97.8 100 107
119 119 118
o1 REIbowAngles(1)
deg
33
120 RWristAngles(3)
deg
75




AMARELO

amarelo.c3d
-10.8
-11.8
-12.5
-13.3
-11.8

amarelo.c3d
14.8
14.1
133
15.0
15.0

amarelo.c3d
22.1
24.6
20.5
26.4
26.7

amarelo.c3d
33.0
33.2
33.3
33.9
33.6

amarelo.c3d
130
128
127
112
126

amarelo.c3d
-10.0
66.2
37.6
-8.08
-11.8

amarelo.c3d
12.3
32.1
20.2
25.8
12.2

amarelo.c3d
27.1
-3.25
30.0

LShoulderAngles(1)1

-11.0
-12.0
-12.5
-14.3

-11.3
-12.4
-12.5
-15.0

-11.7
-12.9
-12.3
-15.3

LShoulderAngles(2)1

14.7
13.9
134
14.4

14.5
13.7
13.6
13.7

14.1
13.6
13.8
13.1

LShoulderAngles(3)1

23.0
23.4
20.5
28.0

LEIbowAngles(1)

33.0 33.1
33.1 33.1
33.3 33.3
35.2 36.1
LWristAngles(3)
128 125
127 126
127 127
102 95.5

24.5
22.6
20.7
28.8

26.6
22.1
20.9
28.9

335
32.9
333
36.3

[EEN

120
126
127
94.9

RShoulderAngles(1)

-10.1
72.9
38.0
-11.4
-11.5

-10.4
74.3
37.9
-13.5

-11.3
72.5
37.1

-14.4

RShoulderAngles(2)

12.2
37.2
20.7
22.7
12.0

12.0
40.9
20.0
19.0

12.1
39.9
19.5
15.0

RShoulderAngles(3)

27.2
-8.10
29.5

26.8

-11.0

29.6

27.4

-8.94

28.9

deg

-12.2
-13.3
-12.0
-15.3

deg

13.7
13.5
14.1
13.0

deg

28.9
21.7
21.2
28.8

deg

33.9
32.7
33.3
35.8

deg
115
127
127
98.5

-11.5
68.7
34.0
-14.4

13.0
35.7
23.2
11.8

30.2
-3.15
24.7

-10.4
-12.8
-13.5
-11.5
-15.0

14.7
13.5
13.5
14.5
13.1

19.8
30.7
21.2
21.4
28.9

32.6
34.1
324
33.2
353

130
113
128
127
103

deg
-8.17
63.8
27.2
-13.9

deg

14.8
314
31.2
10.9

deg

314
3.88
19.0

-10.3
-13.1
-13.4
-11.0
-14.6

14.7
13.4
13.5
14.7
13.4

19.9
31.2
20.6
21.5
293

32.7
34.0
324
33.0
34.9

130
115
128
128
109

-9.85
0.51
58.0
17.7
-13.4

12.4
17.0
27.8
37.6
11.5

26.3
26.4
111
17.5

-10.3
-13.1
-13.2
-10.7
-14.1

14.8
13.6
13.4
15.0
13.8

20.1
30.6
20.4
21.7
29.5

32.7
33.7
325
32.8
34.6

130
120
128
128
116

-9.86
12.4
50.6
9.21
-13.1

12.4
19.7
24.4
39.5
11.6

26.0
19.2
18.6
20.0

-10.3
-12.9
-12.9
-10.8
-13.4

14.8
13.9
13.4
15.2
14.2

20.5
29.3
20.4
22.2
293

32.8
334
32.8
325
343

130
125
127
128
123

-9.90
253
41.8
3.49
-12.7

12.4
22.5
21.5
37.4
11.5

26.1
13.0
26.3
21.9

-10.4
-12.4
-12.7
-11.3
-12.7

14.8
14.1
133
15.4
14.5

20.9
27.7
20.6
23.1
28.6

32.9
333
33.0
325
33.9

130
128
127
126
128

-9.95
39.4
36.6
-0.42
-12.4

12.4
25.1
19.7
333
11.8

26.4
7.26
31.0
22.4

-10.6
-12.0
-12.5
-12.2
-12.2

14.8
14.2
133
15.3
14.8

21.4
26.1
20.6
24.6
27.7

32.9
33.2
33.2
32.9
33.7

130
128
127
121
129

-9.98
54.1
36.4
-4.17
-12.1

12.3
28.1
193
29.1
12.1

26.7
1.81
311
22.7

135
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24.7 28.1 30.6
30.3 30.1
amarelo.c3d REIbowAngles(1)

amarelo.c3d

-10.3

334 33.6 345
105 107 108
130 130 128
44.2 42.8 40.1
35.6

RWristAngles(3)
119 116 111
132 136 139
141 142 145
87.6 86.2 87.7
114

LShoulderAngles(1)

deg

-15.3

15.4

LShoulderAngles(2)

deg

13.0

31

LShoulderAngles(3)

deg

20

36.3

LEIbowAngles(1)

deg

32.4

313

34.8
110
125
37.6

[

107
140
143
92.0

29.8 27.7 28.0
deg 33.2 33.2
33.8 353 44.7
114 117 122
116 102 86.0
36.7 36.8 36.3
deg 120 120
108 114 119
141 142 141
134 124 106
94.8 95.4 97.7
130 LWristAngles(3)
deg
95
74 RShoulderAngles(1)
deg

_J

\

41

deg

1"

32

RShoulderAngles(2)

—

RShoulderAngles(3)

deg

28.7

333
61.8
127

69.8
36.0

120
123
142
86.9
102

29.2 29.9 30.3
333 334 335
80.3 93.9 101
131 131 130
56.0 47.8 449
36.3 36.6 36.4
120 119 119
127 131 133
143 142 142
86.0 91.4 90.4
107 110 112
131 REIbowAngles(1)
deg
33
145 RWristAngles(3)
deg
84
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PEIXE

peixe.c3dLShoulderAngles(1)1 deg -9.92 -10.1 -10.2 -10.2 -10.2 -10.1 -9.94
-9.87 -9.90 -10.0 -10.0 -9.81 -9.34 -8.73 -8.23 -8.03 -8.21 -8.70
-9.33 -9.94 -10.4 -10.6 -10.6 -10.5 -10.4 -10.4 -10.3 -10.1 -9.91
-9.65 -9.47 -9.40 -9.42 -9.51 -9.72 -10.1 -10.8 -11.7 -12.7 -13.5
-13.9 -13.9 -13.8 -13.6 -13.4 -13.3 -13.1 -13.0 -12.8 -12.7 -12.7

peixe.c3dLShoulderAngles(2)1 deg 13.9 13.8 13.9 13.9 13.9 13.9 13.8
135 13.4 13.3 13.4 135 135 13.2 12.9 12.6 12.3 12.3
12.4 12.6 12.9 13.1 13.2 13.2 13.0 12.9 12.9 12.9 13.1
13.4 13.8 14.3 14.8 15.2 15.5 15.6 15.4 14.8 14.0 13.2
12.8 12.7 12.9 13.1 13.2 13.2 13.2 13.2 13.4 13.6 13.9

peixe.c3dLShoulderAngles(3)1 deg 17.4 17.3 17.2 17.2 17.2 17.2 17.2
17.3 17.8 18.6 19.2 19.3 19.0 18.8 19.0 19.8 21.0 22.0
22.4 22.1 21.5 20.8 20.3 20.2 20.3 20.7 21.0 21.0 20.7
20.2 19.7 19.4 19.2 19.4 20.4 22.9 26.3 29.4 31.1 31.0
30.0 29.2 29.1 29.5 29.8 29.8 29.8 30.0 30.3 30.8 31.3

peixe.c3dLEIbowAngles(1) 1 deg 32.5 32.5 32.5 324 32.3 32.3 32.3
32.5 32.8 33.1 33.0 32.7 32.5 32.8 33.7 34.9 35.6 35.5
34.6 33.5 32.7 32.3 32.5 33.0 33.6 34.0 34.1 34.1 34.1
34.1 34.2 34.0 33.7 33.2 32.7 32.7 33.0 33.6 34.1 34.1
33.8 33.5 334 33.4 33.5 33.5 33.4 33.2 33.2 334 33.8

peixe.c3dLWristAngles(3) 1 deg 129 129 129 129 129 129 129
129 128 128 128 129 130 130 129 127 126 126
126 128 128 128 128 128 128 128 128 129 128
128 128 128 128 129 129 126 120 112 106 102
101 102 105 107 108 108 108 108 109 110 111

peixe.c3dRShoulderAngles(1) 1 deg -6.99 -6.93 -6.86 -6.80 -6.80 -6.91
-7.12 -7.53 -7.66 -5.16 1.90 12.8 25.2 36.5 441 47.6 48.5
47.7 45.8 45.3 46.5 46.7 45.1 44.4 45.9 47.5 47.2 44.0
36.5 25.0 12.2 1.37 -5.67 -9.15 -10.5 -11.0 -11.3 -12.0 -13.1
-13.6 -13.5 -13.3 -13.2 -12.9 -12.6 -12.4 -12.3 -12.1 -12.0 -12.0
-11.9

peixe.c3dRShoulderAngles(2) 1 deg 11.7 11.8 11.8 11.8 11.7 11.6
115 11.8 14.2 18.7 23.4 26.0 24.9 19.2 10.4 2.21 -2.69
-3.96 -2.63 -1.92 -3.44 -4.45 -2.98 -1.96 -3.01 -3.29 1.39 11.6
24.1 34.1 39.4 40.6 38.7 34.8 29.4 22.9 16.6 12.3 10.9
10.9 11.0 10.9 11.0 11.2 11.3 11.4 115 115 115 11.6
11.7

peixe.c3dRShoulderAngles(3) 1 deg 0.37 0.46 0.51 0.47 0.46 0.39
-0.21 0.20 4.87 9.50 8.84 5.37 5.08 10.9 20.3 29.1 33.5
32.4 31.4 33.6 35.2 32.9 31.7 34.5 36.5 32.8 25.4 14.3
1.18 -7.58 -7.35 -0.65 6.54 11.6 133 115 8.22 6.41 7.04
6.57 6.59 6.69 6.83 7.93 8.88 9.27 9.61 9.75 9.82 10.3
111

peixe.c3dRElbowAngles(1) 1 deg 40.7 40.8 40.7 40.7 40.6 40.7 40.7

40.8 42.7 49.7 61.0 73.3 85.7 97.1 107 115 123 126
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120 117 124
119 115 109
39.7 39.2 39.4
peixe.c3dRWristAngles(3) 1
-45.6 -51.6 -63.4
-164 -165 -165
-141 -127 -112
-64.0 -64.8 -64.4
80 LShoulderAngles(1)
deg
-13.9 /
15.6 LShoulderAngles(2)
deg
12.3
31 LShoulderAngles(3)
deg
17
357 LEIbowAngles(1)
deg
AN

32.3

127
99.0
40.0

deg

-74.1
-164
-96.1
-62.8

120 118 124
85.5 70.4 57.8
40.4 40.7 40.9
-45.9 -46.2 -45.9
-93.6 -121 -142
-164 -165 -165
-83.4 -78.6 -74.5
-61.1 -59.9 -58.9
130 LWristAngles(3)
deg
101 /J
49 RShoulderAngles(1)
deg
14 k —
41 RShoulderAngles(2
deg_ﬂ /L
4
37 RShoulderAngles(3
- /\/\A\ /\J
9

127
48.7
40.9

-46.0
-153
-163
-65.3
-58.3

125 123 122
42.3 40.1 40.1
40.9 41.3 419
-46.2 -46.3 -45.7
-160 -163 -163
-162 -159 -152
-60.2 -61.9 -63.4
-57.9 -57.4 -56.0

127 REIbowAngles(1)

deg

39

. RWristAngles(3)

deg

-165 =
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CAMINHAO

caminhdo.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -9.70 -9.73 -9.81 -9.89 -9.88 -9.81
-9.80 -9.86 -10.4 -12.7 -14.6 -8.91 6.96 26.4 39.1 43.1 42.7
39.6 37.2 35.5 33.4 33.7 35.7 37.1 36.5 35.4 36.5 38.2
39.2 38.6 37.1 34.3 27.5 15.9 3.41 -5.26 -10.2 -12.6 -13.7
-14.3 -15.1 -15.5 -15.4 -14.8 -14.3 -14.2 -14.2 -14.2 -14.2 -14.0

caminhdo.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 14.4 14.4 14.4 14.4 14.4 14.4
14.3 14.3 14.1 15.0 19.9 28.0 38.1 51.7 69.2 84.3 96.6
105 102 96.9 96.2 99.2 102 97.8 95.3 96.5 98.3 101
99.9 98.7 97.5 91.9 77.7 59.2 43.1 32.5 26.4 21.9 17.5
133 11.5 11.8 12.0 12.2 12.9 13.1 13.0 13.0 13.1 13.0

caminhdo.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 23.8 23.9 23.7 23.6 23.6 23.5
23.7 24.0 23.5 18.6 15.2 10.9 1.73 -12.5 -28.2 -44.8 -63.2
-77.8 -75.3 -64.6 -57.6 -64.3 -74.6 -67.4 -55.3 -51.6 -60.6 -69.6
-67.9 -67.2 -67.4 -63.6 -50.8 -32.4 -16.4 -5.66 4.56 14.1 20.6
22.3 23.6 24.7 25.2 26.4 27.8 28.4 28.4 28.4 28.4 28.3

caminhdo.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 32.6 32.7 32.6 32.5 325 325
32.7 32.6 33.0 39.5 56.9 78.7 96.0 99.4 95.9 99.2 118
136 123 104 96.2 114 135 122 101 93.0 108 131
129 124 125 126 126 122 110 91.6 73.4 58.5 46.5
37.8 34.3 34.8 34.6 34.4 34.8 35.0 35.0 35.0 35.1 34.9

caminhdo.c3d LWristAngles(3) deg 129 129 129 130 130 130
130 129 130 127 118 108 85.8 62.7 46.4 49.4 96.7
137 120 66.9 42.1 75.9 137 121 67.0 50.8 91.2 142
142 136 143 145 139 130 126 120 113 107 106
104 101 99.7 99.2 101 103 105 106 106 106 107

[EEN

caminhdo.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -8.63 -8.68 -8.72 -8.77 -8.73
-8.66 -8.70 -8.75 -10.00 -14.2 -17.2 -10.3 7.31 27.1 394 43.4
43.2 41.1 39.4 37.6 35.7 36.1 37.9 39.0 38.0 36.8 37.2
38.4 38.6 37.7 36.9 34.3 27.0 14.5 0.84 -8.66 -12.9 -13.4
-12.6 -12.6 -13.4 -13.3 -12.9 -12.9 -12.7 -12.3 -12.0 -12.0 -12.1
-12.0

caminhdo.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 11.7 11.7 11.8 11.7 11.7
11.8 11.8 11.8 12.1 14.4 20.3 28.3 37.0 47.4 59.9 72.6
85.3 95.4 92.9 85.8 83.8 87.9 92.8 88.1 83.0 82.9 86.4
90.3 89.3 88.4 88.1 84.6 74.4 60.7 47.7 37.4 30.6 25.7
20.4 14.7 111 10.7 11.0 10.8 11.0 11.2 11.2 11.2 11.2
11.2

caminhdo.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 23.6 23.6 23.6 235 235
23.5 23.5 23.6 22.5 17.5 11.7 4.17 -6.72 -20.0 -32.3 -46.3
-65.1 -85.2 -82.1 -67.1 -59.3 -67.0 -80.1 -69.9 -55.2 -51.1 -59.9
-70.4 -68.9 -66.6 -67.3 -66.6 -56.4 -36.9 -16.3 -1.65 9.42 19.9
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27.5
29.0

caminhdo.c3d

caminhdo.c3d

27.3

REIbowAngles(1)

33.1 32.8 34.7
140 131 115
135 133 133
40.3 36.4 35.7
RWristAngles(3)
119 118 118
121 104 75.5
104 114 115
106 100 100
LShoulderAngles(1

deg

o

5 U]

\

-16
105 LShoulderAngles(2
) 4/\/\\
11
2 LShoulderAngles(3)

deg

>

o

LEIbowAngles(1)

27.4

47.8
107
132
35.1

[

116
62.0
117
101

147

deg

deg 33.0 331
70.1 90.3 103
119 139 126
132 131 123
35.4 35.6 35.6

105 95.4 83.0
89.2 121 94.8
125 124 120
102 103 105

LWristAngles(3

i

N
N

RShoulderAngles(1

deg

EE

L,

-17

RShoulderAngles(2

96

deg

11

2{1

=

RShoulderAngles(3)

deg

=

29.0

33.0
104
107
106
35.5

119
72.9
68.9
115
107

29.1 29.1 29.0
331 331 331
101 103 120
102 118 139
85.5 66.3 50.7
35.6 35.6 35.7
119 119 119
65.6 68.6 100
61.4 89.4 129
110 105 106
107 107 107
e REIbowAngles(1)
deg
33
130 RWristAngles(3)
deg
61



LIVRO

livro.c3d

livro.c3d

livro.c3d

livro.c3d

livro.c3d

livro.c3d

livro.c3d

livro.c3d

livro.c3d

LShoulderAngles(1)1

-10.3
30.7
27.8
-14.2

-6.73

29.8
27.0

-14.1

4.58
29.5
23.6

-13.8

LShoulderAngles(2)1

15.1
5.59
8.97
13.6

17.5
6.57
12.5
12.8

17.9
6.26
19.9
12.7

LShoulderAngles(3)1

26.0
29.8
314
28.3

LEIbowAngles(1)

38.4
96.9
92.5
33.9

LWristAngles(3)

125

15.8
20.3
96.7

30.3
30.4
30.9
28.6

54.5
94.6
92.1
34.0

121

16.6
38.9
98.6

31.6
32.0
304
28.8

73.0
92.3
90.8
334

1
122
17.6
73.8
101

RShoulderAngles(1)

-7.19
28.5
24.8
-13.4

-7.64

27.8
26.1

-13.1

-4.85

25.4
24.8

-12.7

RShoulderAngles(2)

11.4
3.40
17.7
14.4

13.1
5.61
18.8
12.6

16.3
9.65
22.9
11.7

RShoulderAngles(3)

22.3
16.2
28.1
26.3

REIbowAngles(1)

394

25.4
9.98
253
29.3

57.2

29.0
17.0
23.6
32.1

76.3

deg
20.6
28.7
16.3
-13.6

deg

14.2
6.40
27.7
12.8

deg

323
32.0
31.0
29.0

deg

83.6
91.6
89.6
33.2

deg
126
17.4
89.2
101

4.82
233
20.0
-12.4

17.7
13.0
29.2
11.6

27.6
27.1
20.2
31.7

deg
89.5

-8.93
33.7
28.1
7.08
-13.5

14.6
8.44
6.95
31.7
12.8

24.9
35.9
32.1
33.8
28.9

33.0
85.6
93.1
85.1
33.2

129
132
17.8
91.7
102

deg
19.1
25.1
11.4
-12.2

deg

15.4
12.0
34.6
11.8

deg

25.3
20.8
17.9
31.8

32.6
94.2

-8.90
40.3
28.3
-2.03
-13.5

14.6
4.51
7.21
31.2
12.8

25.0
39.9
32.5
36.4
29.1

33.0
85.2
93.7
76.8
33.2

129
133
18.6
93.0
103

-6.81
31.7
25.6
0.86
-12.2

11.7
11.2
12.7
36.3
11.8

23.2
25.4
17.1
17.2
32.0

32.7
94.9

-8.95
41.9
28.6
-9.11
-13.5

14.6
3.70
7.35
27.3
12.9

24.9
42.4
323
36.5
29.4

33.0
86.0
92.5
65.6
333

130
128
18.3
93.0
103

-6.79
37.9
23.2
-8.55
-12.2

11.7
8.43
16.5
34.4
11.9

23.2
27.6
28.3
18.2
32.2

32.6
95.9

-9.09
40.8
28.4
-12.9
-13.4

14.5
2.74
7.52
21.4
13.0

24.9
42.9
31.9
32.2
29.7

33.1
90.7
92.9
52.9
33.4

129
97.4
18.1
91.6
103

-6.81
38.7
25.5
-14.1
-12.1

11.7
7.57
16.5
29.9
12.1

23.1
28.2
26.8
20.2
32.6

32.7
99.1

-9.28
37.9
28.1
-13.9
-13.4

14.5
0.80
7.72
16.1
13.2

25.1
37.5
31.9
25.9
30.1

33.2
99.0
94.4
41.0
335

129
38.3
18.9
93.7
103

-6.92
36.7
28.7
-15.3
-11.9

11.6
6.18
14.4
24.9
121

23.2
27.8
15.7
22.4
32.6

32.8
106

-9.43
34.8
28.1
-13.8
-13.3

14.2
0.70
7.99
14.0
133

24.9
34.2
32.1
24.2
30.5

33.1
101

93.5
33.8
33.6

130
17.1
19.3
99.1
104

-7.05
33.4
26.1
-14.4
-11.7

11.6
3.42
16.1
20.6
12.1

233
22.0
21.9
23.9
32.7

32.7
109

-9.90
32,5
28.0
-13.9

14.0
2.90
8.18
14.0

24.1
323
321
27.0

33.0
99.3
92.4
32.7

130

16.1
18.8
99.1

-7.02
30.1
23.4
-13.6
-11.5

11.5
2.30
18.2
17.2
12.2

22.9
19.7
30.1
25.2
32.9

32.6
107

141



142

104 103
109 109
38.2 37.2

livro.c3d RWristAngles(3)

113 111
58.3 72.2
61.0 74.6
94.6 94.7

113
108
36.8

115

49.7
92.4
94.1

LShoulderAngles(1)

deg

J

\

LShoulderAngles(2

32

deg

-

LShoulderAngles(3)

deg

/

24

LEIbowAngles(1)

101

deg

33

119
106
36.6

deg
115
59.8
100
95.3

133

108 108 119
101 92.2 79.1
36.6 36.8 37.0

119 119 119
123 124 117
78.7 61.1 55.4
105 107 103
96.0 96.3 96.9

LWristAngles(3

deg

II5

RShoulderAngles(1)

deg

)

L

-15

36

RShoulderAngles(2)

deg

N

RShoulderAngles(3)

deg

10

112
64.8
36.9

119

96.9
70.2
97.4
97.4

103 109 112
52.5 44.5 40.3
36.7 36.5
119 119 120
47.6 26.9 34.1
78.7 56.9 57.5
98.3 96.9 93.6
98.4 102
119 REIbowAngles(1)
deg
32
. RWristAngles(3)
deg
27




SEIS

6.c3d

6.c3d

6.c3d

6.c3d

6.c3d

6.c3d

6.c3d

6.c3d

6.c3d

LShoulderAngles(1)1

-10.6
-10.5
-8.78
-12.1

-10.9
-10.8
-7.85
-12.0

-10.8
-10.8
-7.28
-12.7

LShoulderAngles(2)1

13.7
13.4
13.9
14.6

13.6
13.8
14.5
14.9

13.8
14.2
14.9
15.1

LShoulderAngles(3)1

335
29.8
30.1
28.9

LEIbowAngles(1)

33.7
33.1
33.6
335

LWristAngles(1)

-1.71
5.59
5.06
5.55

335
29.1
29.8
26.8

33.8
321
35.1
32.8

2.55
4.89
6.66
6.20

33.1
28.2
29.0
25.2

334
31.6
35.9
335

1

5.39
491
8.03
6.67

RShoulderAngles(1)

-11.1
44.9
49.8
-11.5
-9.50

-9.08

44.9
46.5

-10.8

-291
45.0
37.6
-10.4

RShoulderAngles(2)

13.4
4.26
13.5
11.4
12.2

15.6
4.33
25.2
12.2

18.1
4.25
33.6
12.4

RShoulderAngles(3)

353
23.2
25.0
34.4
333

RWristAngles(2)
-21.9

-19.7

39.8
22.9
19.1
35.1

38.5
23.2
16.4
35.6

-9.79

deg

-10.4
-10.5
-7.28
-13.3

deg

14.0
14.3
15.0
15.3

deg

323
27.3
27.6
245

deg

32.8
31.6
35.0
34.2

deg

5.66
5.23
8.13
7.13

7.32
45.2
26.0
-10.2

20.0
4.35
36.5
12.2

32.8
23.7
17.5
35.2

deg
4.07

-9.12
-9.72
-10.0
-8.02
-13.5

14.8
14.3
14.3
15.0
15.3

28.2
31.2
26.7
25.5
24.2

32.8
324
31.9
33.0
33.8

6.87
5.39
5.37
6.81
6.99

deg
19.9
45.2
14.7
-9.94

deg

20.8
4.42
35.6
12.2

deg

27.4
24.2
20.9
34.7

-11.2
12.5

-9.59
-9.04
-9.66
-9.46
-13.2

14.2
14.3
14.0
14.9
15.0

28.9
30.0
26.8
233
23.6

33.0
324
324
315
32.9

1.36
5.64
5.42
3.98
6.26

-9.90
324
45.1
4.95
-9.63

12.8
18.8
4.22
324
12.4

33.1
23.1
24.5
25.2
34.3

-13.0
12.4

-10.1
-8.48
-9.66
-11.3
-12.7

13.8
14.0
13.6
14.8
14.7

30.6
293
27.3
23.1
23.2

334
32.9
333
32,6
325

-2.85
5.80
5.70
1.55
5.97

-10.2
42.2
44.9
-2.80
-9.34

13.0
12.9
3.81
28.1
12.4

335
22.0
24.7
29.8
34.1

-14.5
9.48

-10.4
-8.27
-10.0
-13.0
-12.2

13.6
13.6
13.2
14.6
14.4

323
29.4
27.9
26.1
233

33.7
33.8
33.9
36.4
33.1

-4.63
6.07
6.26
2.17
6.42

-10.3
46.8
44.8
-8.30
-9.25

12.8
5.63
3.26
23.5
12.4

335
24.4
25.4
34.4
343

-14.8
7.98

-10.5
-8.53
-10.5
-13.9
-11.8

13.7
133
13.0
14.3
14.2

32.9
29.8
28.6
29.3
23.7

33.7
34.7
33.9
39.6
34.0

-4.67
6.65
6.60
4.18
6.97

-10.3
46.8
45.2
-11.6
-9.37

12.6
1.84
2.48
18.7
12.4

33.2
26.6
26.7
38.2
34.6

-15.1
6.99

-10.4
-9.15
-10.5
-13.6
-11.3

13.8
13.1
13.1
14.0
14.1

32.9
30.1
29.4
30.3
24.1

335
35.0
33.2
39.1
34.5

-4.59
7.04
6.04
4.64
7.17

-10.5
45.8
46.3
-12.8
-9.56

12.4
1.97
2.33
14.5
12.3

32.6
26.1
28.6
39.6
34.4

-14.3
7.16

-10.4
-9.87
-9.80
-12.8
-10.8

13.8
131
13.4
14.1
13.9

33.1
30.1
30.0
30.0
243

335
343
32.9
36.1
34.2

-4.23
6.61
5.02
4.66
7.10

-11.0
45.2
48.4
-12.5
-9.63

12.5
3.39
5.19
11.7
12.2

324
24.3
29.0
36.8
33.8

-13.7
7.24

143



144

7.22 7.40 7.62
4.73 8.75 10.7
-7.45 -5.06 -2.53

6.c3d RWristAngles(3) 1

103 106 103

25.2 25.3 25.5

69.5 72.0 72.5

104 108 112

79 LShoulderAngles(1)
deg
-13.9

15.4 LShoulderAngles(2)
deg
13.0

-, LShoulderAngles(3)
deg
23

39.9 LEIbowAngles(1)
deg

31.5

7.56
9.20
-1.02

deg
82.0
25.7
79.0
114

7.32 7.27 7.05
5.06 -0.28 -6.19
-0.96 -1.05 -0.84

107 105 104
53.8 37.7 31.7
25.8 26.3 26.5
87.7 92.3 93.3
115 116 117

LWristAngles(1)

deg

-5

50

RShoulderAngles(1)

deg

37

deg

o\

RShoulderAngles(2)

N

4

o

RShoulderAngles(3)

deg

7.25
-11.8
-0.69

105
28.2
25.9
93.1
117

8.57 7.79 3.97
-11.3 -7.42 -7.79
-0.44 -0.70 -1.56
107 106 104
25.6 25.2 253
28.1 39.6 56.7
94.8 97.5 100
116 116 117
13 RWristAngles(2)
deg \/‘/A
-23
117 RWristAngles(3)
deg
25




IGREJA

igreja.c3d
-11.1
48.2
43.1
-15.0
-10.2

igreja.c3d
15.1
28.7
8.48
13.9
14.9

igreja.c3d
339
14.6
36.5
29.1
31.8

igreja.c3d
33.7
110
99.7
35.8
34.6

igreja.c3d
120
103
149
101
128

igreja.c3d
-10.5
41.5
49.5
-11.5
-8.21

igreja.c3d
12.1
24.0
54.8
21.6
11.9

igreja.c3d
33.7
10.8
-11.7

LShoulderAngles(1)1

-8.08
47.2
43.3
-14.8

-1.47
44.4
42.2
-14.5

7.64
42.3
37.5

-14.1

LShoulderAngles(2)1

17.4
27.4
10.6
13.1

21.0
24.0
18.2
14.4

25.5
19.3
28.2
15.1

LShoulderAngles(3)1

32.9
14.7
34.6
28.9

LEIbowAngles(1)

33.7
110

99.5
34.2

LWristAngles(3)

121
106
145
100

27.5
193
27.8
30.9

37.8
107

934
33.0

119
120
141
101

21.8
26.3
19.5
33.1

47.7
102

79.4
33.1

[EEN

114
138
136
102

RShoulderAngles(1)

-10.3
41.0
49.3
-13.1
-7.73

-7.45

43.0
48.4

-13.1

-0.88

47.2
45.2

-12.6

RShoulderAngles(2)

13.0
24.2
53.5
16.2
11.8

15.2
28.8
53.8
12.1

18.5
39.9
55.0
111

RShoulderAngles(3)

34.4
10.0
-10.9

32.2
3.70

-10.7

26.8

-8.17
-10.4

deg
17.6
41.6
29.7
-13.6

deg

29.2
14.5
34.6
15.3

deg

16.3
32.1
15.1
33.2

deg

61.1
96.5
63.2
33.5

deg
110
147
132
107

8.40
50.5
38.5
-12.3

21.9
54.5
55.1
11.6

19.7
-18.9
-7.34

-10.5
27.3
41.4
20.9
-13.1

14.0
314
11.0
35.8
15.6

31.8
11.2
355
13.6
33.6

334
74.9
95.9
49.4
34.0

120
106
152
125
113

deg
18.1
513
29.6
-12.0

deg

24.6
63.1
53.0
11.6

deg
12.6
-21.5
-1.18

-10.6
35.8
41.2
12.0
-12.8

13.9
324
9.50
33.6
15.9

31.6
7.72
37.4
12.2
343

333
86.7
98.2
394
343

121
104
153
118
118

-9.57
26.8
50.4
20.7
-11.6

123
26.4
61.1
49.0
11.8

343
7.19
-15.5
5.14

-10.8
42.7
41.7
3.28
-12.5

13.8
32.6
8.97
30.4
15.7

315
6.49
37.8
13.8
34.1

33.4
95.2
99.1
34.2
343

120
105
153
118
120

-9.47
33.8
48.9
12.6
-11.0

12.3
27.0
55.3
43.8
12.2

34.1
4.29
-9.45
11.0

-11.1
47.2
42.7
-4.50
-12.1

13.9
31.8
8.44
27.1
15.4

31.8
7.78
37.6
19.7
333

335
101

99.4
33.2
34.1

120
105
152
120
124

-9.58
39.2
48.8
4.96
-10.3

12.3
26.8
54.0
38.4
12.1

33.9
3.99
-10.0
17.5

-11.4
48.7
43.2
-10.2
-11.5

14.0
30.3
8.35
22.8
15.1

31.9
11.3
37.4
24.6
32,6

33.7
106

99.3
34.1
34.1

120
104
152
117
126

-9.78
42.3
49.6
-2.17
-9.54

12.2
26.2
56.1
32.7
11.9

33.6
5.57
-12.5
23.4

-11.6
48.5
43.1
-13.7
-10.9

14.2
29.1
8.51
17.7
15.0

323
14.4
37.0
27.3
32.2

33.9
109

99.2
354
343

120
103
151
108
128

-10.1
42.8
49.8
-7.94
-8.84

12.0
25.1
56.5
27.1
11.9

333
8.48
-12.9
28.2

145



146

32.2 34.3 32.5
29.1 28.0

igreja.c3d REIbowAngles(1)
34.8 36.5 41.6
114 115 114
106 105 97.6
379 35.5 34.1
34.3

igreja.c3d RWristAngles(3)

110 112 115

111 110 105
81.4 82.5 85.9
103 101 100
119
49 LShoulderAngles(1)
deg
15 \ e
35 LShoulderAngles(2
degj\ /\/\
8
38 LShoulderAngles(3)
deg
6
110 LEIbowAngles(1)
deg

33

30.0

50.4
112

85.3
34.5

[

113

93.8
94.6
98.3

30.7 31.7 32.3
deg 34.5 34.6
62.5 76.4 89.8
110 108 106
71.1 58.8 49.5
35.0 35.0 34.8
deg 109 109
109 107 107
84.6 80.8 79.4
103 107 116
99.9 104 109

163 LWristAngles(3)

deg

100

51 RShoulderAngles(1)

deg
J \

-13

64 RShoulderAngles(2)

deg

11 —==

34 RShoulderAngles(3)

deg

-22

32.9

346
100
106
43.4
34.6

109
106
77.0
126
114

32.4 31.1 30.0
34.5 34.4 34.4
107 111 114
106 106 106
41.0 40.7 39.8
34.7 34.8 34.8
110 110 110
107 109 110
76.0 77.0 79.4
126 120 110
117 118 118

115 REIbowAngles(1)

deg

34

128 RWristAngles(3)

deg

76




147

ARVORE

arvore.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -12.0 -12.2 -12.4 -12.6 -12.7 -12.3
-10.1 -3.97 6.75 20.6 34.3 44.5 49.8 51.5 51.7 51.6 51.6
51.7 51.7 51.6 51.3 51.1 50.8 50.8 51.3 52.2 52.1 48.8
41.7 32.3 22.0 11.9 3.09 -3.70 -7.91 -9.80 -10.5 -11.1 -11.8
-12.1 -12.2 -12.1 -11.9 -11.6 -11.3 -11.1 -10.8 -10.6 -10.5 -10.3
-10.2

arvore.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 13.7 13.6 13.6 13.5 13.4 14.0
16.3 20.0 23.8 25.6 24.1 19.2 133 9.86 9.53 10.5 11.1
11.2 11.4 11.5 11.5 11.4 11.0 10.3 9.30 10.0 14.9 23.0
29.8 33.8 35.2 34.2 31.1 26.7 21.8 17.5 14.8 14.2 14.9
15.2 14.9 14.8 15.0 15.0 14.9 14.8 14.7 14.7 14.7 14.6
14.6

arvore.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 31.5 31.2 31.0 30.5 30.2 32.4
37.4 42.8 49.0 55.1 61.1 67.8 73.2 74.8 74.0 73.5 73.6
73.5 73.3 73.3 73.4 73.6 74.0 74.9 75.0 71.6 63.8 54.0
45.6 40.2 38.1 38.0 38.0 379 38.5 39.8 38.9 36.4 35.8
35.5 34.3 33.7 33.9 33.9 335 334 334 33.3 33.0 32.8
32.6

arvore.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 33.9 34.0 34.2 34.2 34.2 34.2
35.3 39.8 48.2 58.3 67.2 73.3 76.1 77.0 77.2 77.6 78.2
78.5 78.8 79.3 79.7 79.9 79.9 79.4 78.8 76.7 71.5 63.6
56.3 51.9 49.4 47.1 44.4 41.2 37.8 35.5 34.6 34.6 34.6
34.0 33.4 33.7 34.2 34.3 34.1 34.0 33.9 34.0 33.9 33.9
33.9

arvore.c3d LWristAngles(3) deg 115 114 112 111 111 111
114 121 128 133 137 139 146 153 153 150 149
147 146 145 145 143 143 143 141 132 128 132
135 133 128 124 122 120 118 116 112 108 108
113 119 121 122 124 126 127 127 128 129 129
129

[EEN

arvore.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -10.7 -10.6 -10.5 -10.6 -11.0
-11.4 -9.86 -3.53 7.93 22.0 35.3 46.4 54.4 58.8 60.3 60.2
59.6 59.8 60.0 60.1 59.9 59.5 59.1 59.0 58.7 56.2 49.4
39.1 28.2 17.9 8.30 -0.38 -7.13 -11.3 -13.1 -13.7 -13.8 -13.1
-12.3 -11.7 -11.6 -11.6 -11.5 -11.1 -10.6 -10.3 -10.0 -9.93 -10.0
-10.2 -10.2

arvore.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 12.0 12.1 12.1 12.0 11.7
11.6 13.2 16.3 20.5 24.5 26.5 25.5 21.6 17.6 16.1 16.1
16.2 16.0 15.8 15.8 15.8 15.8 15.6 16.5 21.3 31.2 41.5
47.3 48.7 47.0 43.6 39.1 33.9 28.3 22.4 16.7 12.6 11.0
11.4 11.7 11.7 11.8 12.0 12.1 12.1 12.1 12.1 12.1 12.1
12.1 12.1

arvore.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 321 32.3 32.4 321 30.9
30.7 33.5 31.6 23.1 10.7 -1.43 -9.42 -12.6 -11.7 -8.11 -11.6
-11.0 -12.7 -12.3 -11.7 -12.0 -11.3 -10.9 -11.1 -13.8 -17.8 -17.5
-9.00 3.68 15.7 24.4 29.9 33.1 35.2 35.2 33.7 31.8 28.9



148

29.7 31.7 32.2
32.6 324

arvore.c3d REIbowAngles(1)
33.8 33.1 36.8
117 117 117
71.3 65.1 59.8
349 35.1 354
34.9

arvore.c3d RWristAngles(3)

105 114 120

45.7 48.9 53.8
102 103 104
103 106 108
116
52 LShoulderAngles(1)
deg
-13 j \\ —
35 LShoulderAngles(2)
deg
9
75 LShoulderAngles(3)
deg
30
80 LEIbowAngles(1)
deg
33 =

31.9

46.1
117

55.7
354

[

116
51.2
105
110

32.0 325 32.7
deg 34.6 34.6
60.5 78.7 95.3
116 116 115
51.8 47.8 43.9
35.0 35.0 35.2
deg 108 108
113 99.6 57.3
52.7 53.0 56.9
105 108 109
112 114 115

154 LWristAngles(3)

deg

107

60 RShoulderAngles(1)

deg

14

40

L/

\

RShoulderAngles(2)

deg

L —

11

36

RShoulderAngles(3)

deg

by

-19

32.5

34.6
103
111
40.7
35.2

108
35.9
68.8
103
116

325 32.7 32.7
34.6 34.6 34.8
105 110 114
100 88.2 78.7
38.4 36.5 35.4
35.3 35.3 35.2
108 109 107
94.5 59.8 55.1
87.2 96.2 100
102 100 102
116 116 116
117 REIbowAngles(1)
deg
33
121 RWristAngles(3)
deg
34




BOLO

bolo.c3d LShoulderAngles(1)1

bolo.c3d

bolo.c3d

bolo.c3d

bolo.c3d

bolo.c3d

bolo.c3d

bolo.c3d

bolo.c3d

-11.5
21.8
26.8
-13.3

-5.89

20.1
18.7

-13.1

5.18
20.0
8.20

-12.9

LShoulderAngles(2)1

15.9
5.73
22.8
15.3

20.4
6.50
29.9
14.9

21.2
5.75
29.7
14.8

LShoulderAngles(3)1

37.4
41.1
36.0
32.1

LEIbowAngles(1)

38.8
102

75.2
35.8

LWristAngles(3)

104
8.48
89.3
117

39.6
42.4
35.1
313

52.8
99.1
60.4
34.9

83.0
12.7
125
119

334
413
29.6
31.0

71.8
98.5
49.1
34.9

1
35.7
16.4
112
120

RShoulderAngles(1)

-11.6
44.7
34.2
-11.3

-12.0

34.5
26.9

-10.7

-8.91

314
14.3

-10.5

RShoulderAngles(2)

11.7
17.1
21.4
12.0

14.1
15.2
30.9
12.0

19.6
14.2
35.6
12.0

RShoulderAngles(3)

311
17.9
25.9
311

RWristAngles(2)
0.060

-10.7

33.8
26.1
20.5
32.0

31.6
25.4
21.8
32.2

12.4

deg
16.2
21.5
-1.82
-12.7

deg

15.7
5.19
26.3
14.9

deg

29.7
39.9
24.7
31.1

deg

83.2
99.8
42.5
34.9

deg
24.1
12.2
103
121

2.42
32.8
211
-10.6

23.1
13.2
354
12.0

25.0
27.6
26.1
324

deg
24.1

-12.2
21.6
22.2
-9.06
-12.5

131
8.79
5.71
22.3
15.0

313
321
39.9
30.5
30.9

34.7
89.0
102

37.4
34.7

108
19.9
16.2
106
123

deg
19.6
30.7
-7.07
-10.8

deg

214
9.79
31.4
11.9

deg

20.5
32,6
29.8
32.3

-7.63
29.6

-12.2
22.5
21.4
-13.7
-12.0

13.1
5.41
6.69
17.7
14.8

31.2
35.9
40.4
39.1
30.7

34.7
92.4
97.7
35.0
34.4

108
14.7
17.6
97.2
124

-11.4
344
27.8
-12.7
-10.8

12.0
16.1
8.63
24.5
11.9

320
22.2
34.9
313
31.8

-7.55
30.9

-12.2
22.6
21.4
-15.9
-11.6

131
5.39
6.03
13.8
14.6

31.0
39.9
38.8
32.0
30.2

34.8
101

93.4
33.6
34.1

108
16.9
15.5
91.4
126

-11.4
37.0
33.2
-15.4
-10.7

12.0
9.74
9.52
17.7
11.9

31.9
28.6
27.4
30.6
31.7

-7.62
29.2

-12.2
22.8
22.3
-15.7
-11.2

13.1
6.27
5.29
13.9
14.4

30.9
41.9
37.7
29.2
30.0

34.8
98.6
96.8
33.8
34.1

108
16.8
13.1
95.9
126

-11.5
27.9
39.8
-15.4
-10.6

11.9
7.21
11.2
12.8
11.9

31.8
35.8
20.4
27.4
31.9

-7.57
29.6

-12.2
233
22.4
-15.0
-11.0

131
5.03
6.15
14.2
14.3

31.1
42.1
38.6
30.7
29.9

34.9
97.7
99.7
34.1
34.0

108
16.9
11.0
99.3
127

-11.4
27.5
37.4
-13.5
-10.4

11.9
8.81
123
11.4
11.9

31.8
333
25.8
28.9
31.8

-7.58
12.7

-12.3
22.7
23.9
-14.4
-10.9

13.0
4.69
7.16
143
14.3

30.7
40.8
38.9
30.0
29.7

34.9
95.2
98.8
343
33.9

108
16.0
15.4
110
127

-11.4
39.2
33.2
-12.4
-9.82

11.9
12.7
12.0
11.9
12.0

31.8
22.5
30.0
30.6
31.6

-7.93
-3.23

-12.3
22.2
27.6
-13.8

13.0
5.02
12.1
15.1

30.8
39.9
38.2
31.6

35.0
96.7
90.8
35.8

107
12.8
40.8
115

-11.5
48.5
34.0
-12.0
-9.02

11.8
16.5
13.8
11.9
12.0

31.6
14.1
29.3
29.8
31.0

-7.60
-5.40

149



150

-7.48 -6.90 18.6
5.93 3.85 -4.22
-5.57 -4.58 -4.51

bolo.c3d RWristAngles(3) 1

28

104 100 92.9
60.1 57.1 73.1
99.9 113 110
115 116 115

LShoulderAngles(1)

deg

J \/f

-16
31 LShoulderAngles(2
) J\ \AjL
5
43 LShoulderAngles(3)
deg
25
104 LEIbowAngles(1)
deg

33

28.2

-8.93
-4.96

deg
93.1
102
103
114

127

deg

30.5 20.8 11.0
-19.4 -35.0 -27.1
-4.71 -3.83 -3.53

108 108 108
106 111 111
102 82.1 69.9
99.0 94.0 98.8
115 116 117

LWristAngles(3)

RShoulderAngles(1)

40

deg

o

-16

36

RShoulderAngles(2)

deg

36

RShoulderAngles(3)

deg

14

9.33
-19.3
-3.66

108
98.5
63.6
101
117

deg

11.4 11.6 9.11
-16.8  -13.4  -7.66
413 -4.12
108 108 108
77.0 61.7 57.1
68.2 66.9 76.8
104 111 114
118 118
RWristAngles(2
RWristAngles(3)

118

deg

57




PAVAO

pavao 2.c3d
-12.9
38.7
43.7
-14.3

pavao 2.c3d
13.2
36.4
-16.4
14.5

pavao 2.c3d
29.3
27.2
15.4
31.5

pavao 2.c3d
374
87.0
91.2
37.8

pavao 2.c3d
114
165
166
96.7

pavao 2.c3d
-13.4
459
42.9
-15.5
-10.2

pavao 2.c3d
15.2
50.5
-4.55
17.7
12.1

pavao 2.c3d
35.2
11.4
14.1

LShoulderAngles(1)1

-12.7 -13.0 -13.4
51.5 53.4 53.2
43.4 42.9 36.1
-13.6 -12.6 -12.3

LShoulderAngles(2)1

13.9 15.2 16.4
43.2 46.4 45.1
-11.0 10.6 37.0
13.4 14.3 13.9

LShoulderAngles(3)1

26.6 24.4 23.2
26.3 24.5 21.6
13.4 5.37 -2.32
31.6 34.8 335

LElIbowAngles(1) 1

36.2 34.5 33.5
83.6 81.8 83.5
91.1 89.1 81.5
35.1 34.0 34.0
LWristAngles(3) 1

124 128 128
167 166 165
163 159 157
97.7 100 104

RShoulderAngles(1)

-2.20 10.00 28.4
46.6 47.3 47.5
42.7 42.3 41.2
-14.6 -13.5 -13.0

RShoulderAngles(2)

215 26.3 30.9
52.9 55.4 56.7
-4.38 -1.49 15.4

13.4 11.2 11.7

RShoulderAngles(3)

38.1 23.5 14.7
16.6 18.2 17.1
13.8 11.9 2.46

deg
-13.6
55.7
26.9
-12.1

deg

16.9
39.2
52.0
14.3

deg

24.0
19.6
1.32
334

deg

33.6
85.2
67.8
35.3

deg
129
165
152
111

47.0
48.4
32.7
-12.8

37.1
57.7
37.8
11.8

7.94
15.2
-5.72

-11.7
-13.6
59.1
20.5
-11.9

15.1
16.9
26.4
55.8
15.2

25.8
26.0
20.2
11.9
35.0

34.2
34.6
85.1
52.6
36.0

119
128
166
149
115

deg
54.9
50.7
19.4
-12.1

deg

44.5
55.2
49.3
11.7

deg
2.57
12.8
-4.09

-12.9
-13.4
59.6
14.4
-12.2

13.9
16.5
7.58
50.5
15.0

29.5
28.1
23.2
19.2
34.2

36.5
36.0
86.1
40.1
353

105
126
167
144
117

-12.6
56.1
54.1
7.72
-11.7

11.8
48.4
46.4
51.9
12.2

24.8
1.46
10.0
3.36

-13.5
-14.1
53.7
6.25
-12.5

12.2
16.8
-9.21
40.9
14.4

27.9
334
213
19.7
325

36.1
37.4
89.6
34.2
34.6

103
124
166
134
117

-12.8
55.9
57.2
0.97
-11.7

11.9
48.7
31.0
49.2
12.0

26.2
2.03
10.3
13.4

-13.4
-14.5
44.3

-2.21
-12.5

121
19.9
-15.2
31.9
14.6

27.4
39.5
15.2
22.0
324

353
44.0
92.2
345
34.6

103
133
166
125
119

-13.2
55.8
54.5
-4.11
-11.8

11.6
48.1
11.5
411
11.8

25.9
2.04
13.6
17.7

-13.3
-7.50
41.2

-8.75
-12.0

12.4
25.9
-15.7
25.2
14.9

28.8
37.5
14.1
28.7
323

355
65.3
89.9
36.3
34.5

103
151
166
114
124

-14.0
54.1
45.0
-10.8
-11.7

11.4
49.0
-1.69
30.9
12.0

25.0
0.36
14.9
13.7

-13.2
14.0
43.2
-12.9
-10.9

12.8
31.0
-16.2
19.4
14.8

30.0
311
15.0
324
30.7

36.7
84.6
90.0
38.1
33.6

105
161
166
104
130

-15.7
48.5
41.2
-15.0
-11.0

11.3
49.7
-5.11
23.1
12.0

24.2
3.52
14.9
153

151



152

21.3 25.2 26.2
29.0
pavao 2.c3d REIbowAngles(1)
37.5 65.7 97.7
94.9 93.2 93.5
96.8 97.0 95.7
39.6 37.4 374
pavao 2.c3d RWristAngles(3)
130 145 147
158 157 156
155 153 151
104 99.9 97.7
60 LShoulderAngles(1)
deg
I \_
56 LShoulderAngles(2

i

40

LShoulderAngles(3

7

-0

92

LEIbowAngles(1)

deg

33

27.6

[EEN

114

93.2
92.0
37.2

[

146
155
147
103

28.3 28.8 29.9
deg 35.0 35.2
119 119 119
92.4 93.2 93.0
86.2 76.0 62.3
36.1 36.2 36.0
deg 105 105
148 153 150
155 154 155
138 127 122
110 111 111
167 LWristAngles(3)
deg

9

57 RShoulderAngles(1)
deg

-16\J \/-’_/
58 RShoulderAngles(2
deg‘/\ /\—\
-5

42 RShoulderAngles(3
deg% /f

29.7

354
119

93.8
50.7
35.8

106
150
156
120
112

29.6 29.7 29.5
35.9 37.5 35.6
117 110 100
96.5 96.7 96.4
47.2 45.7 42.5
35.6 34.7 33.8
106 106 102
152 152 155
155 155 155
122 117 108
114 118 121
119 REIbowAngles(1)
deg
34
158 RWristAngles(3)
deg
98




FLOR

flor.c3d

flor.c3d

flor.c3d

flor.c3d

flor.c3d

flor.c3d

flor.c3d

flor.c3d

flor.c3d

LShoulderAngles(1)1

-9.78
-10.2
-9.51
-13.1

-9.69
-10.5
-8.91
-12.9

-9.54
-10.9
-8.78
-12.6

LShoulderAngles(2)1

15.0
15.0
15.2
14.5

15.0
14.9
14.9
14.8

14.9
14.9
14.8
14.9

LShoulderAngles(3)1

25.9
28.4
28.1
31.7

LEIbowAngles(1)

32.9
33.7
33.1
355

LWristAngles(3)

131
130
130
118

26.0
28.8
26.3
31.0

32.8
33.6
32.9
34.7

131
130
130
124

25.8
29.4
24.5
30.2

32.7
334
32.8
34.2

1

131
130
130
128

RShoulderAngles(1)

-6.99
57.9
52.3
-12.5

-7.04

61.2
41.5

-11.9

-7.10
56.1
26.7
-11.4

RShoulderAngles(2)

11.3
213
28.1
11.8

11.3
20.8
37.4
12.6

11.3
17.2
42.2
123

RShoulderAngles(3)

22.1
4.45
-6.78
28.6

REIbowAngles(1)

32.2

22.1
2.39

-16.7

30.3

32.2

22.0
7.83
-15.7
30.9

31.9

deg

-9.46
-11.3
-9.40
-12.5

deg

14.6
15.0
14.7
14.9

deg

25.4
29.9
23.6
294

deg

32.7
33.1
33.1
34.1

deg
131
131
128
129

-7.11
51.1
13.7
-11.1

11.3
14.9
43.2
12.3

21.7
13.5
-4.27
315

deg
34.1

-10.3
-9.64
-11.3
-10.6
-12.3

14.5
14.5
15.1
14.9
14.8

25.2
253
29.7
243
29.0

32.7
32.8
33.0
34.7
34.2

131
131
131
123
128

deg
-8.04
55.7
4.43
-10.7

deg

11.7
15.5
40.7
12.4

deg

21.8
10.1
8.99
31.9

324
48.4

-10.2
-10.1
-11.1
-11.8
-12.2

14.6
14.5
14.9
15.0
14.8

25.5
26.0
29.3
26.9
28.6

32.8
32.9
33.1
37.2
34.2

131
131
131
117
128

-7.03
-10.3
59.2

-1.25
-10.1

11.2
13.6
16.7
35.5
12.4

21.4
22.2
6.17
19.8
31.9

32.3
73.4

-10.1
-10.7
-10.8
-12.4
-11.8

14.7
14.7
14.9
14.9
14.7

25.5
27.2
29.2
30.1
28.2

32.9
32.8
335
393
34.0

131
131
130
114
129

-7.21
-8.07
54.1

-5.49
-9.67

11.2
16.3
15.2
30.2
123

21.4
18.9
10.1
29.2
31.1

32.1
97.8

-10.0
-11.1
-10.6
-12.6
-11.3

14.8
15.0
14.9
14.5
14.7

25.5
28.2
29.4
32.7
27.3

32.8
32.9
33.7
39.9
33.7

131
131
130
114
129

-7.22
4.29
513
-9.34
-9.16

11.3
18.0
14.4
24.9
12.1

21.5
12.6
14.6
33.4
29.8

32.1
115

-9.93
-11.0
-10.5
-12.7
-10.7

14.9
15.2
15.0
14.2
14.6

25.4
28.7
29.7
33.6
26.2

32.8
33.1
33.7
39.1
335

131
131
130
114
129

-7.13
22.9
56.7
-11.9
-8.56

11.3
18.7
16.1
19.9
121

21.6
7.94
10.8
335
28.4

32.2
125

-9.87
-10.6
-10.4
-12.9
-10.1

14.9
15.2
15.2
14.1
14.6

25.4
28.7
29.9
33.2
253

32.7
33.4
33.6
37.9
333

131
130
130
113
129

-7.04
39.5
59.4
-12.9
-7.92

11.4
19.1
18.4
14.9
12.1

21.8
6.48
5.44
31.6
26.9

32.2
128

-9.83
-10.3
-10.1
-13.1

14.9
15.1
153
14.2

25.6
28.5
29.4
324

32.8
33.7
33.4
36.6

131
130
130
114

-6.99
50.3
57.1
-12.8
-7.38

11.4
20.0
20.7
11.4
121

21.9
6.65
2.00
28.4
25.7

32.2
126

153



154

122 124 128
105 86.9 68.1
35.7 35.4 35.7
flor.c3d RWristAngles(3) 1
119 119 120
114 113 114
112 110 104
109 113 114
LShoulderAngles(1)
deg
-13.1
s LShoulderAngles(2)
deg
14.0
LShoulderAngles(3)
deg
o LEIDOWANgles(1)

deg

NEVAVAN

327

126
55.6
355

deg
119
113
106
116

121 123 128
46.6 41.7 40.5
35.1 35.0 34.9
119 119 120
111 112 116
113 114 116
116 124 118
118 119 120
i LWristAngles(3)

deg

. RShoulderAngles(1)

deg

|

\ -

43

RShoulderAngles(2)

deg

——|

RShoulderAngles(3)

deg

125
40.2
34.8

120
121
115
109
120

119 117 115
38.4 36.4 36.1
34.5 34.2
120 120 119
122 119 115
112 113 114
104 103 103
119 120
... REIbowAngles(1)
deg
RWristAngles(3)

124

deg




LAPIS

lapis.c3d LShoulderAngles(1)1

lapis.c3d

lapis.c3d

lapis.c3d

lapis.c3d

lapis.c3d

lapis.c3d

lapis.c3d

lapis.c3d

-11.3
-10.8
-8.20
-11.8

-11.3
-11.1
-8.05
-11.9

-11.3
-11.3
-8.20
-11.9

LShoulderAngles(2)1

14.2
14.0
153
14.2

14.1
143
15.6
14.1

14.3
14.5
15.8
14.1

LShoulderAngles(3)1

313
32.2
31.6
323

LEIbowAngles(1)

33.0 32.9
34.0 33.4
34.5 34.0
334 33.2
LWristAngles(3)
126 127
128 129
128 128
110 110

31.4
32.0
30.6
32.0

315
31.6
29.0
315

32.9
32.9
32.7
33.2

1

128
130
129
111

RShoulderAngles(1)

-9.58
48.8
33.1
-10.9
-9.93

-4.26

48.9
23.0

-10.4

4.39
48.8
15.2
-10.7

RShoulderAngles(2)

141
9.14
42.9
121
12.3

17.6
8.88
49.8
11.8

19.9
8.71
51.1
12.0

RShoulderAngles(3)

36.9
19.9
-5.04
315
31.6

REIbowAngles(1)

33.1

43.8
204

-1.39

324

30.2

34.1
20.9
5.81
323

39.2

deg

-11.1
-11.3
-8.59
-11.8

deg

14.5
14.6
15.9
14.1

deg

313
31.2
27.2
313

deg

32.9
32.6
31.3
33.2

deg
129
130
131
111

13.1
48.9
9.58
-11.0

20.7
8.59
48.4
12.1

14.7
21.6
11.9
321

deg
67.9

-11.0
-10.7
-11.2
-9.11
-11.7

14.7
14.5
14.7
15.9
14.2

32.1
30.8
31.0
25.6
31.2

33.2
33.0
325
30.2
334

125
129
130
133
112

deg
19.7
49.0
5.06
-11.0

deg

21.6
8.47
43.5
12.1

deg

6.30
22.0
16.5
32.1

35.5
98.4

-11.1
-10.2
-11.0
-9.67
-11.7

14.8
14.4
14.6
15.8
14.2

321
30.2
31.0
25.0
311

333
33.2
32.7
29.8
334

124
129
130
133
113

-9.46
27.9
49.1
1.12
-10.8

12.4
20.7
8.44
37.7
12.2

313
2.53
22.0
19.7
32.3

354
118

-11.3
-9.81
-10.7
-10.2
-11.6

14.8
14.2
14.5
15.7
14.2

32.1
30.1
314
25.7
311

333
33.7
33.0
30.2
334

124
129
130
130
114

-9.39
37.9
49.1
-2.69
-10.7

12.2
18.6
8.51
31.7
12.2

31.2
4.03
21.9
213
324

353
128

-11.3
-9.58
-10.4
-10.7
-11.5

14.8
14.0
14.5
15.4
14.2

32.0
30.3
31.9
27.4
31.0

333
343
333
31.1
333

124
128
130
125
115

-9.45
45.4
49.1
-6.53
-10.5

12.1
15.5
8.61
25.9
12.2

313
9.82
21.6
22.2
325

35.2
132

-11.3
-9.63
-9.87
-11.1
-11.4

14.7
13.8
14.6
15.1
14.2

31.8
30.9
323
29.5
311

333
34.8
33.7
32.2
33.2

124
128
130
118
116

-9.67
48.6
49.0
-9.69
-10.3

121
12.5
10.1
20.8
12.2

313
15.6
19.3
23.9
32,5

353
132

-11.3
-9.92
-9.24
-11.4
-11.3

14.5
13.7
14.7
14.7
14.3

315
31.6
32.4
31.1
31.1

33.2
34.9
34.1
33.1
33.2

125
127
129
113
118

-10.1
48.9
47.6
-11.4
-10.2

11.9
10.6
17.2
16.5
12.3

30.6
17.7
11.7
26.2
323

35.6
133

-11.3
-10.3
-8.63
-11.6
-11.2

14.3
13.8
14.9
14.4
14.3

313
32.1
32.2
321
31.2

33.0
34.6
34,5
334
333

126
128
129
111
120

-10.6
48.7
42.5
-11.6
-10.1

12.1
9.60
30.6
13.6
123

30.7
18.7
0.27
29.0
32.0

353
134

155
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135 135 135
87.4 74.0 63.6
35.9 36.1 35.9
lapis.c3d RWristAngles(3) 1
118 128 123
93.9 95.8 96.8
95.7 97.8 102
112 110 109
8.1 LShoulderAngles(1)
deg
-11.9 /
15.9 LShoulderAngles(2)
deg
13.7
324 LShoulderAngles(3)
deg
25.0
349 LEIbowAngles(1)
deg

29.8

135
55.6
35.5

deg
111
99.2
106
109

134 134 134
48.8 43.8 41.2
35.3 35.3 35.2
116 116 116
110 107 104
98.8 99.5 98.6
108 110 110
111 113 115
LWristAngles(3

133

M\/

110

RShoulderAngles(1)

40

deg

J

\

51

RShoulderAngles(2

1, /\

~
N

RShoulderAngles(3

i

-5

134
39.8
35.1

115
104
97.8
107
116

129 118 103
38.6 37.3 36.2
34.9 34.6 34.4
116 115 115
99.6 96.2 94.8
101 100 97.4
104 106 112
118 119 119
135 REIbowAngles(1)
deg
30—
130 RWristAngles(3)
deg
94
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GRILO

grilo.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -12.1 -12.0 -12.0 -12.0 -12.1 -12.0 -12.0
-12.1 -12.6 -12.3 -8.50 1.03 16.1 32.8 46.2 53.8 56.7 57.5
58.0 59.1 60.9 62.8 64.5 65.6 66.2 66.4 66.2 65.4 64.2
63.5 63.7 64.0 61.9 54.3 41.9 29.1 18.4 9.47 1.71 -4.93
-9.91 -12.8 -13.9 -14.1 -14.0 -13.7 -13.4 -13.1 -12.8 -12.5

grilo.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 14.1 14.1 14.1 14.1 14.0 14.0 14.0
13.8 13.7 15.5 21.1 29.3 373 42.9 45.8 46.4 45.9 45.7
46.5 45.5 41.0 35.1 304 27.6 25.8 22.5 17.3 11.8 8.04
6.46 6.30 8.09 14.9 25.6 33.8 37.5 37.6 35.4 31.9 27.5
22.6 17.7 13.7 12.3 12.9 13.6 13.7 13.7 13.9 14.0

grilo.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 311 31.2 31.2 31.2 31.2 313 315
30.9 30.6 36.2 47.5 55.8 58.1 56.1 52.8 50.2 48.4 47.0
47.7 51.1 56.3 62.6 68.4 72.0 74.6 78.4 83.7 89.1 93.4
95.8 96.1 93.1 83.4 69.3 58.3 51.1 44.6 38.4 334 30.1
28.5 26.5 24.4 25.9 28.9 30.0 30.0 29.9 30.2 30.6

grilo.c3d LEIbowAngles(1) 1 deg 34.3 34.3 34.3 34.3 34.3 34.3 34.3
34.3 34.2 35.0 41.3 57.1 76.4 90.9 98.2 101 102 102
102 101 99.9 99.5 99.6 100 101 101 101 100 99.9
99.9 99.7 99.0 98.0 96.4 90.9 79.4 66.1 55.4 48.9 45.0
42.3 394 36.5 35.7 36.1 35.9 35.2 349 34.8 34.6

grilo.c3d LWristAngles(3) 1 deg 111 111 112 112 112 112 112
112 111 109 117 130 134 130 125 122 122 121
121 122 124 125 126 128 130 132 135 139 145
149 148 143 136 133 131 130 129 127 123 120
116 113 110 109 108 110 113 115 118 121

grilo.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -9.74 -9.69 -9.61 -9.56 -9.60 -9.68
-9.75 -9.74 -9.61 -10.1 -11.4 -10.8 -4.22 8.31 21.6 29.4 30.0
26.4 26.7 34.5 43.5 49.4 51.7 53.1 57.6 64.5 70.1 72.3
71.8 71.7 72.7 72.7 69.0 59.1 44.3 29.3 16.4 5.83 -2.18
-8.04 -12.1 -14.0 -14.3 -13.7 -13.1 -12.9 -12.6 -12.3 -12.0 -11.8

grilo.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 11.9 11.9 11.9 11.9 11.9 11.9
12.0 12.0 11.8 12.0 15.1 22.7 32.7 42.7 52.7 61.1 63.4
61.0 60.2 64.5 70.5 69.7 61.9 56.3 57.9 64.9 68.3 60.9
51.8 48.9 48.9 49.7 53.4 58.0 58.9 56.2 50.9 443 37.3
30.3 23.9 18.5 14.3 11.7 11.3 11.8 11.9 11.9 11.9 11.9

grilo.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 29.8 29.7 29.7 29.7 29.7 29.8
29.8 29.8 29.9 30.8 30.7 27.4 20.4 9.26 -3.19 -11.0 -8.89
2.45 2.30 -13.6 -21.0 -13.0 3.48 13.6 5.26 -9.92 -12.7 0.68
15.9 21.3 20.6 20.5 16.3 9.90 9.08 12.7 16.7 19.6 22.2
24.5 27.0 29.3 30.4 28.9 28.3 29.4 29.7 29.6 29.8 30.0

grilo.c3d RElbowAngles(1) 1 deg 335 335 334 334 334 334 334
33.5 33.1 33.9 40.5 56.8 77.1 94.2 104 109 113 115
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116 113 109
103 102 102
47.9 43.4 39.6
grilo.c3d RWristAngles(3) 1
120 120 121
108 100 98.1
93.9 94.3 95.1
108 104 102
66 LShoulderAngles(1)
deg
-14 / \‘
47 LShoulderAngles(2)
deg
6
96 LShoulderAngles(3)
deg
24
102 LEIbowAngles(1)
deg

34

108
101
36.9

deg
119
106
101
104

108 109 108
98.9 94.5 86.9
35.9 35.8 35.6
120 120 120
117 116 115
113 112 102
108 112 114
105 106 109
149 LWristAngles(3)
deg
108 /
73 RShoulderAngles(1)
deg

- J

\

14

RShoulderAngles(2)

71

deg

11

31

RShoulderAngles(3)

deg

103

77.3
354

120
113
100
115
112

98.6 98.1 101
67.9 59.6 52.9
353 35.1
120 120 120
109 108 109
108 113 100
113 112 111
114 116
116 REIbowAngles(1)
deg

33

121

RWristAngles(3)

deg

94
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CACHORRO

cachorro.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -13.3 -13.8 -14.1 -14.2 -14.2 -14.1
-14.0 -14.0 -14.1 -14.1 -13.8 -13.1 -12.3 -11.9 -12.1 -12.8 -13.9
-14.9 -15.4 -15.5 -15.1 -14.5 -13.9 -13.4 -13.1 -13.1 -13.1 -13.1
-12.7 -11.8 -10.5 -9.23 -8.29 -8.15 -8.97 -10.5 -12.1 -13.0 -12.9
-12.3 -11.7 -11.3 -11.1 -10.9 -10.8 -10.9 -11.3 -12.0 -12.8 -13.5
-13.9

cachorro.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 14.7 13.7 12.9 12.5 12.3 12.3
12.4 12.5 12.6 12.7 12.7 12.7 12.7 12.7 12.5 12.2 12.0
12.0 12.2 12.5 12.7 12.9 12.8 12.6 12.3 12.1 12.1 12.4
12.9 13.6 14.2 14.7 14.8 14.5 14.2 14.0 14.1 14.3 14.5
14.5 14.2 13.9 13.6 13.6 13.9 14.2 14.6 14.9 14.9 14.7
14.2

cachorro.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 20.9 21.3 21.8 22.3 233 24.7
26.3 27.9 28.8 28.3 26.5 239 21.7 20.2 19.6 19.5 19.7
19.9 19.7 19.2 18.7 18.4 18.5 19.1 20.0 20.9 21.6 22.0
22.1 22.2 22.4 22.5 22.3 22.0 229 25.6 29.6 32.7 33.7
334 32.9 32.3 31.3 30.1 28.9 27.9 27.6 27.8 28.2 28.2
27.2

cachorro.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 33.6 33.7 34.0 34.3 345 34.7
34.8 35.0 35.2 35.1 34.6 34.0 33.8 339 34.2 34.4 34.2
33.6 32.7 32.0 31.7 32.0 32.6 334 34.0 34.3 34.1 33.6
329 324 32.1 32.1 32.3 32.6 33.2 34.1 34.9 354 35.2
34.8 34.5 343 34.2 34.0 33.8 33.7 33.5 33.5 33.3 32.8
32.2

cachorro.c3d LWristAngles(3) deg 131 128 124 119 115 112
111 112 115 120 125 128 128 128 127 126 126
126 128 129 129 129 128 127 127 127 128 129
130 130 130 130 130 129 127 121 114 111 114
121 126 128 128 129 130 130 130 130 130 130
131

[EEN

cachorro.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -11.2 -11.5 -11.9 -12.4 -13.1
-14.2 -14.9 -11.1 0.18 14.9 26.3 32.6 37.2 41.6 45.0 45.6
44.3 44.2 45.4 45.4 44.9 45.4 45.7 45.0 45.2 46.4 47.3
47.7 46.2 41.0 33.2 24.9 16.6 7.48 -1.46 -8.33 -12.7 -14.8
-14.7 -13.6 -12.6 -11.8 -11.4 -11.2 -11.1 -11.1 -11.2 -11.1 -10.8
-10.6 -10.4

cachorro.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 13.0 12.3 12.0 12.0 11.8
11.4 12.8 17.1 20.2 20.2 20.0 17.5 12.6 6.94 2.17 0.14
0.43 0.65 0.28 0.47 0.89 0.63 0.70 1.41 1.51 0.86 0.40
2.72 11.2 23.4 33.8 40.0 41.0 37.6 32.2 25.7 18.5 12.3
10.7 12.3 12.4 11.9 12.2 12.7 12.8 12.6 12.4 12.4 12.5
12.5 12.4

cachorro.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 24.2 24.9 26.7 28.4 28.3
26.3 29.6 40.7 40.0 22.5 14.3 11.6 13.7 20.0 27.5 30.1
27.7 27.6 29.9 28.5 26.7 28.6 29.2 26.7 28.0 30.9 30.9
27.4 17.4 7.67 6.35 14.8 27.4 35.7 38.3 37.3 34.5 31.1
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27.6 28.7 29.7
31.9 31.2

cachorro.c3d REIbowAngles(1)
36.5 34.7 29.0

127 131 129
119 102 84.9
36.0 34.9 34.3
34.8
cachorro.c3d RWristAngles(3)
105 105 120
49.7 51.3 51.6
58.6 64.7 63.4
93.9 98.3 107
117
8.1 LShoulderAngles(1)
deg
-15.5
14.9 LShoulderAngles(2
deg\ﬂ/\/V\/\
12.0
34 LShoulderAngles(3)
deg/kr/\
18
_— LEIbowAngles(1)
deg

31.7

30.6

29.6
125

71.2
35.2

[

126
515
64.4
114

31.3 31.8 324
deg 34.8 34.0
47.8 75.7 101
129 130 125
60.2 53.2 49.6
36.2 35.9 353
deg 119 120
103 83.4 68.9
52.3 52.6 51.8
74.4 80.0 83.8
115 114 114
131 LWristAngles(3)
deg
111
48 RShoulderAngles(1)
deg
_15\} \/’“"
" RShoulderAngles(2
deg\/’\ ‘/\ﬁ
0
43 RShoulderAngles(3)
deg
6

32.6

34.1
119
128
46.2
35.2

119
58.9
52.4
86.1
114

321 31.7 31.8
34.8 353 35.8
130 132 127
132 131 129
41.6 37.3 35.7
35.2 35.1 351
116 113 109
52.3 49.0 48.4
52.9 52.2 53.8
86.1 87.8 91.5
115 116 116

133 REIbowAngles(1)

deg

27v’\
127 RWristAngles(3

i

48



BORBOLETA

borboleta.c3d
-15.0
-35.6
45.5
-18.2

borboleta.c3d
10.1
349
15.8
133

borboleta.c3d
10.3
35.9
1.16
23.3

borboleta.c3d
71.0
125
111
56.4

borboleta.c3d
89.8
50.7
58.9
107

borboleta.c3d
-13.6
-61.1
374
-20.4
-9.91

borboleta.c3d
11.9
-48.7
-9.08
16.4
12.8

borboleta.c3d
18.6
18.3
41.6

LShoulderAngles(1)1

-12.0 -3.59 -15.0
-0.29 259 31.8
43.3 42.5 45.5
-13.5 -7.06 -3.93

LShoulderAngles(2)1

11.8 13.8 20.4
19.0 14.7 13.3
16.6 17.9 17.8
16.4 17.9 16.1

LShoulderAngles(3)1

10.5 12.1 17.5
15.1 10.2 114
-0.66 0.051 -0.31
28.6 34.9 34.1

[

LEIbowAngles(1)
91.5 109 123
115 115 124
110 113 114
54.3 48.5 45.7

LWristAngles(3) 1

78.9 65.4 60.5
49.0 49.8 53.3
61.0 56.4 54.3
115 125 129

RShoulderAngles(1)

-13.2 -8.78 0.51
-43.3 -4.65 21.8
394 38.1 384
-23.2 -19.4 -12.7

RShoulderAngles(2)

13.1 14.8 15.1
-27.4 -13.2 -4.40
-11.5 -10.3 -9.36
14.8 13.1 12.5

RShoulderAngles(3)

20.6 26.7 32.7
34.4 43.1 42.0
42.3 42.0 42.0

deg
-55.8
35.5
48.1
-4.37

deg

61.7
12.6
17.0
15.1

deg
64.2
12.6
-3.34
35.0

deg
132
128
110
49.8

deg
60.2
54.6
56.7
126

-9.47
26.8
41.9
-8.45

7.00
-1.25
-11.3
12.0

46.6
40.5
43.6

-12.4
-55.1
40.8
44.9
-6.29

13.2
88.3
11.8
16.1
14.4

29.6
92.8
111
-4.21
37.5

47.0
134
122
105
54.3

123
58.6
53.3
64.5
123

deg
-64.1
29.8
44.6
-7.80

deg
-18.3
-2.65
-14.5
12.4

deg

45.5
41.1
46.5

-12.4
-52.8
43.6
345
-7.40

131
92.2
11.4
13.3
13.8

29.4
95.1
8.58
0.22
38.5

47.0
132
112
97.6
54.7

123
58.3
55.5
66.8
120

-12.7
-73.0
345
43.0
-8.61

12.2
-65.3
-5.84
-13.7
12.2

19.6
4.78
40.9
46.1

-12.4
-51.1
42.3
20.5
-6.92

13.1
91.1
12.5
13.0
15.0

29.6
92.0
7.02
3.97
38.8

47.0
128
110
83.4
53.7

123
57.5
59.2
66.7
117

-12.6
-70.5
37.5
34.0
-9.39

12.3
-81.2
-8.92
-4.16
11.7

19.7
-10.2
39.0
40.4

-12.3
-49.7
39.7
7.81
-6.21

133
86.9
14.0
13.8
16.5

30.0
88.6
7.77
13.9
39.9

47.0
130
119
65.5
52.5

123
58.4
63.2
80.5
116

-12.6
-69.0
36.6
17.9
-10.4

12.3
-81.4
-8.22
5.24
12.5

19.6
-10.7
37.7
36.9

-13.0
-49.1
40.5

-3.87
-6.32

12.1
77.8
14.8
16.4
17.0

25.4
82.8
8.35
28.2
39.9

47.4
134
125
55.1
51.1

121
57.3
61.2
96.5
116

-12.6
-68.3
333
0.36
-11.6

12.2
-76.1
-6.22
12.8
13.4

19.6
-5.04
37.8
32.8

-14.5
-48.0
44.1

-14.6
-6.70

10.1
60.3
15.4
15.4
16.5

15.0
65.9
5.40
31.2
39.0

54.0
133
120
53.7
50.7

105
53.3
55.9
106
117

-12.7
-66.6
335

-12.4
-11.3

12.2
-66.1
-6.55
15.5
13.0

19.6
3.86
39.3
28.0
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23.2 15.1 131
25.4

borboleta.c3d REIbowAngles(1)
72.5 90.7 106
126 118 119
113 112 114
62.5 58.1 51.3

borboleta.c3d RWristAngles(3)
61.5 47.3 37.7
-64.3 -51.8 -40.3
-20.9 -13.6 3.48
89.7 99.5 114

48 LShoulderAngles(1)
deg \/\,—
-57
92 LShoulderAngles(2)
deg
10—
96 -ShoulderAngles(3)
deg
_5 N7
. LEIbowAngles(1)
deg
~

46

17.9

[EEN

117
125
113
49.9

[

35.6
-26.7
18.6
118

22.5 25.2 24.2

deg 48.6 48.6
126 129 129
127 122 114
110 107 104
54.3 57.0 55.0

deg 118 118
-83.0 -84.7 -77.5
-23.1 -27.6 -31.6
32.8 39.8 40.8
113 110 108

129 LWristAngles(3)
deg

49

45 RShoulderAngles(1)
deg \/\’
-73

16 RShoulderAngles(2)
deg

-82

53 RShoulderAngles(3

deg

B

-12

20.8

48.6
128
113
99.3
54.2

118
723
-33.0
44.7
104

20.9 231 23.8
48.4 49.3 56.8
131 135 134
120 124 120
84.6 69.7 63.5
56.2 55.7 53.4
120 112 86.7
-77.4 -81.6 -76.3
-30.6 -27.1 -24.6
63.2 84.3 90.8
102 107 111

135 REIbowAngles(1)

deg

48

120 RWristAngles(3)

deg

-85
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GARFO

garfo.c3dLShoulderAngles(1)1 deg -9.87 -9.74 -9.64 -9.59 -9.72 -9.81 -8.65
-4.71 2.02 9.28 14.4 16.7 17.5 17.6 17.4 17.0 16.7 16.6
17.1 17.6 17.6 17.2 16.7 16.9 17.8 18.9 18.8 17.8 17.3
17.6 17.9 17.0 14.3 10.2 4.71 -1.78 -7.94 -12.1 -13.8 -14.2
-13.9 -13.5 -13.0 -12.3 -11.6 -11.2 -10.9 -10.8 -10.8 -10.9

garfo.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 14.5 14.6 14.4 14.1 14.2 15.5 18.0
19.7 18.5 15.2 12.0 10.4 10.1 10.3 10.8 115 12.3 12.6
12.3 12.0 12.0 125 13.0 13.0 12.4 11.6 11.2 115 12.5
13.7 15.4 17.7 19.7 21.1 21.7 21.0 18.8 15.7 135 13.0
13.6 14.0 13.9 13.9 14.2 14.4 14.3 14.3 14.4 14.5

garfo.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 24.1 24.5 24.6 24.2 24.5 28.8 36.4
40.8 40.8 41.1 42.6 44.6 46.5 47.6 47.1 45.6 43.9 43.4
44.7 46.2 45.8 441 42.4 42.2 44.5 48.2 49.6 48.0 46.1
45.3 44.7 42.3 38.8 35.4 32.1 28.1 23.9 21.6 23.3 27.0
28.5 29.0 29.4 29.6 30.0 30.0 29.6 29.4 29.4 29.2

garfo.c3dLEIbowAngles(1) 1 deg 32.3 32.5 32.5 32.3 32.4 37.1 50.1
69.3 84.1 90.6 92.6 93.8 94.4 93.6 92.4 92.3 93.0 93.7
93.0 91.2 90.3 90.5 91.3 92.1 92.2 90.6 89.1 89.1 89.3
88.0 82.6 73.3 62.7 53.1 46.1 42.8 41.8 39.7 36.3 34.7
34.6 34.8 34.7 34.9 35.2 35.2 34.8 34.4 34.3 34.2

garfo.c3dLWristAngles(3) 1 deg 131 131 131 131 132 125 102
62.4 31.6 21.9 19.4 18.4 19.1 20.2 20.5 20.6 20.8 21.3
22.7 24.0 24.2 24.3 24.3 24.1 24.5 25.9 26.6 25.7 24.2
304 534 78.0 91.7 98.0 102 102 99.8 98.6 99.5 99.0
99.1 102 109 116 121 124 125 126 126 127

garfo.c3dRShoulderAngles(1) 1 deg -7.31 -7.32 -7.41 -7.49 -7.60 -8.10
-8.34 -5.97 0.39 8.16 12.9 13.3 13.1 16.4 21.6 23.0 18.3
12.6 11.8 16.3 21.5 21.4 15.4 9.34 8.91 13.9 19.1 20.5
19.5 19.4 20.3 19.6 15.8 10.1 3.85 -2.27 -7.67 -11.3 -12.9
-13.0 -12.2 -11.4 -10.6 -9.85 -9.40 -9.19 -9.06 -9.00 -9.01 -9.08

garfo.c3dRShoulderAngles(2) 1 deg 11.9 11.9 11.9 11.8 11.8 13.0
16.5 21.4 26.1 29.7 30.8 28.9 25.1 22.1 23.1 28.8 33.8
33.2 27.7 22.6 24.3 31.9 37.0 35.6 29.3 21.7 17.1 16.9
18.3 20.1 24.3 30.0 33.1 32.3 29.7 26.3 22.5 18.7 15.2
12.3 11.4 11.9 12.0 11.9 12.1 12.1 12.0 12.1 12.2 12.2

garfo.c3dRShoulderAngles(3) 1 deg 24.2 24.1 24.2 23.9 23.6 25.5
28.6 28.8 24.9 19.3 17.0 21.7 30.7 34.3 29.1 21.5 20.0
26.9 35.9 37.7 30.1 20.5 18.9 25.7 34.4 36.9 33.9 31.3
31.8 32.9 33.5 34.0 33.9 31.8 28.7 27.0 27.2 29.6 32.5
33.0 31.6 32.1 32.4 32.1 31.8 31.4 31.1 30.6 29.9 29.4

garfo.c3dREIbowAngles(1) 1 deg 32.8 32.7 32.7 325 32.3 35.8 48.9
69.9 90.8 104 109 109 109 113 118 119 117 112
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108 112 118
110 105 93.0
37.2 36.8 36.0

garfo.c3dRWristAngles(3) 1

19

98.0 642 394
3.9 326 331
374 652 102
101 102 108

LShoulderAngles(1)

deg

)

o

LShoulderAngles(2

22

deg

L

;Z LShoulderAngles(3)

deg

. [
g4 LEIbOWANgles(1)
deg

32

120
78.2
354

deg
31.9
31.5
118
113

132

deg

120 116 110
64.4 54.3 48.3
35.6 35.6 353

119 119 118
287 276 291
312 325 324
117 117 114
114 115 116

LWristAngles(3)

18

RShoulderAngles(1)

2’)

deg

J \/’”

-13

37

deg

11

38

RShoulderAngles(2)

~——|

RShoulderAngles(3)

deg

17

110
45.2
34.9

119
315
314
107
116

113 112 111
432 411 38.7
34.6 343
119 116 111
31.8 311 315
33.2 32.9 31.7
102 98.4 99.0
117 117
120 REIbowANgles(1)
deg
32
119 RWristAngles(3)
deg
28



ELEFANTE

elefante.c3d
-12.4
-12.3
-10.8
-12.1
-10.8

elefante.c3d
14.5
15.6
15.7
14.5
14.3

elefante.c3d
30.7
32.5
30.1
304
28.9

elefante.c3d
33.7
323
32.7
33.6
334

elefante.c3d
126
130
129
127
129

elefante.c3d
-8.30
47.7
32.7
-10.4
-10.4

elefante.c3d
18.4
50.3
60.2
16.0
12.2

elefante.c3d
32.6
-24.6
-21.3

LShoulderAngles(1)1

-12.4
-12.1
-10.8
-12.1

-12.2
-11.8
-10.7
-12.1

-11.9
-11.6
-10.8
-11.9

LShoulderAngles(2)1

14.8
15.7
15.8
14.5

15.0
15.6
15.6
14.5

15.2
15.5
15.3
14.6

LShoulderAngles(3)1

31.0
31.6
29.7
30.4

LEIbowAngles(1)

333
321
32.5
33.6

LWristAngles(3)

127
130
129
127

313
30.8
293
304

33.0
323
325
33.6

128
130
129
127

31.6
30.3
29.0
30.3

33.1
32.6
32.7
335

[EEN

129
130
129
128

RShoulderAngles(1)

-2.71
43.4
32.8
-11.4
-10.5

6.80
37.0
31.8
-11.6

19.1
31.1
27.4
-11.3

RShoulderAngles(2)

22.9
45.0
60.1
13.0
12.2

26.9
43.0
58.6
11.8

30.7
45.9
53.8
12.3

RShoulderAngles(3)

28.1
-17.8
-21.4

19.8
-10.1
-20.5

9.24
-4.03
-14.6

deg

-11.6
-11.5
-11.0
-11.6

deg

15.2
15.3
14.9
14.7

deg

31.9
30.1
29.1
29.9

deg

334
32.8
33.0
334

deg
129
129
129
128

31.6
28.4
18.8
-10.9

35.2
523
46.7
12.6

-2.02
-1.90
-2.36

-11.7
-11.5
-11.4
-11.2
-11.2

14.5
15.2
15.1
14.7
14.7

30.7
32.2
30.2
29.5
29.4

34.1
34.0
32.9
334
333

123
128
129
128
129

deg
41.7
28.9
9.25
-10.6

deg

41.1
58.8
39.4
12.3

deg
-12.3
-4.48
11.0

-11.5
-11.6
-11.3
-11.4
-10.9

14.5
15.1
15.0
14.6
14.7

30.9
325
30.5
30.0
28.9

34.2
345
32.9
33.6
33.2

123
128
129
128
129

-9.65
47.7
30.9
2.00
-10.5

12.2
47.6
62.5
333
12.0

293
-20.3
-10.8
20.7

-11.5
-11.9
-11.2
-11.6
-10.6

14.4
15.0
15.0
14.7
14.7

30.9
32.9
30.7
30.5
28.6

34.2
34.6
33.0
33.6
33.2

123
127
129
128
129

-9.77
50.0
32.7
-2.32
-10.5

12.1
52.9
62.5
28.9
12.0

28.4
-25.4
-18.7
27.3

-11.6
-12.2
-11.1
-11.7
-10.5

14.4
15.1
15.1
14.7
14.6

30.8
33.2
30.8
30.6
28.4

34.2
343
33.1
33.6
333

123
128
129
128
129

-10.0
50.2
33.2
-4.85
-10.5

11.8
55.9
61.2
25.6
12.2

27.6
-28.1
-22.6
324

-11.9
-12.4
-11.0
-11.8
-10.5

14.3
15.3
15.3
14.7
14.5

30.6
333
30.7
30.6
28.5

34.1
33.7
33.0
335
33.4

124
128
129
128
129

-10.4
49.9
32.8
-6.84
-10.4

12.2
56.6
60.4
22.6
12.2

28.9
-29.4
-22.5
36.2

-12.2
-12.5
-10.9
-11.9
-10.6

14.4
15.5
15.5
14.6
14.4

30.5
33.1
30.4
30.5
28.6

34.0
32.9
32.9
335
33.4

125
129
129
128
129

-10.4
49.4
32.6
-8.77
-10.3

14.4
54.8
60.1
19.5
12.2

32.2
-28.7
-21.7
37.8

165
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36.5 32.7 29.8
28.1 28.0

elefante.c3d

REIbowAngles(1)

64.4 80.6 95.6

122 118 112
86.5 87.6 91.9
37.2 35.4 35.4
34.4

elefante.c3d RWristAngles(3)
110 98.6 81.1
35.0 35.1 42.5
129 131 132
120 118 119
121

105 LShoulderAngles(1)

deg

-12.5

15.8 LShoulderAngles(2)

deg

14.3

333 LShoulderAngles(3)

deg

28.4 4

46 LEIbowAngles(1)

deg

32.1

29.6

[EEN

107
104

353

[

53.5
132
120

deg 34.1 34.1
114 119 122
97.0 89.4 84.7
95.1 86.8 75.7
34.8 34.5 34.8

deg 115 116
544 492  47.8
761 112 133
132 129 128
120 120 120

LWristAngles(3

130.0

deg

122.7

50

fo

RShoulderAngles(1

deg

&

6’.2

RShoulderAngles(2)

deg

12

38

RShoulderAngles(3)

deg

29.0

33.9
124
85.1
64.9
349

115
48.3
132
127
121

28.9 28.5 28.2
34.4 38.6 49.2
125 125 124
86.7 87.1 86.8
56.3 49.0 42.2
34.6 34.4 343
115 116 116
49.1 48.3 42.5
130 129 129
127 126 123
121 121 121
- REIbowAngles(1)
deg
34
134 RWristAngles(3)
deg
34
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SANDUICHE

sanduiche.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -10.5 -10.7 -10.9 -11.0 -11.1 -11.6
-11.4 -7.33 2.90 18.0 32.8 42.8 47.8 50.7 53.2 53.8 52.3
50.8 50.7 51.6 51.8 50.3 49.3 50.0 51.6 52.8 53.0 52.6
51.1 46.2 36.6 24.8 14.4 6.68 0.94 -3.82 -7.91 -11.1 -13.2
-14.1 -14.1 -14.0 -14.0 -13.9 -13.7 -13.4 -13.1 -12.9 -12.9 -12.8

sanduiche.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 15.3 15.2 15.1 15.0 14.7 15.1
17.0 20.4 23.6 25.2 25.3 25.0 25.7 27.7 30.0 31.3 314
30.7 29.8 29.3 29.8 30.7 31.2 31.3 31.6 319 31.9 31.8
324 34.4 36.4 37.4 37.2 35.4 31.6 26.7 22.3 19.1 16.7
14.8 13.9 13.9 13.9 13.6 13.5 13.6 13.7 13.6 13.6 13.6

sanduiche.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 214 21.3 215 21.4 211 22.2
25.6 27.9 26.6 21.9 16.8 14.3 13.0 11.0 8.26 5.91 5.28
6.39 8.43 9.74 8.32 6.65 6.56 6.55 6.71 6.93 6.44 6.29
5.74 3.33 2.85 8.21 17.4 26.8 32.9 33.6 31.2 30.0 30.8
31.7 31.1 30.9 30.7 29.9 29.6 29.9 30.2 30.2 30.3 304

sanduiche.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 33.0 33.0 33.2 33.1 32.8 34.9
44.4 61.3 80.1 93.1 96.5 96.4 103 115 125 128 122
114 113 123 128 122 114 113 121 127 127 126
127 123 112 97.7 82.6 68.1 54.7 44.1 37.8 36.5 38.5
394 37.9 36.6 36.0 35.5 35.3 35.1 34.9 34.8 34.8 34.8

sanduiche.c3d LWristAngles(3) deg 131 131 131 131 132 130
124 124 127 128 129 128 126 125 123 123 124
124 125 126 127 128 128 127 128 129 130 129
128 126 123 122 121 122 124 126 130 129 120
113 111 109 103 102 105 108 109 110 111 112

[EEN

sanduiche.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -7.21 -7.51 -7.72 -7.76 -7.91
-9.02 -10.6 -8.98 -0.30 14.3 28.6 37.8 41.9 44.1 45.8 46.0
44.8 44.0 44.4 45.3 45.1 43.8 43.1 43.9 45.2 46.2 46.4
46.2 44.8 39.8 30.6 19.3 9.46 2.52 -2.07 -5.37 -7.92 -9.66
-10.7 -11.3 -11.6 -11.6 -11.3 -11.2 -11.2 -11.2 -11.1 -11.1 -10.9
-10.7

sanduiche.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 12.5 12.4 124 12.4 124
133 15.7 19.4 22.6 24.3 24.7 25.0 26.2 28.2 29.8 30.2
29.8 29.0 28.8 29.2 29.5 29.0 28.2 28.2 29.2 30.6 31.5
32.4 34.8 38.9 42.2 42.9 41.3 38.1 33.9 29.0 24.1 19.6
16.2 14.3 13.4 12.9 12.5 12.3 12.3 12.2 12.2 12.2 12.2
12.1

sanduiche.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 23.5 235 23.5 23.3 23.1
24.8 27.0 25.9 20.5 12.6 5.97 2.82 1.40 -0.16 -2.12 -3.55
-3.75 -3.18 -2.37 -1.55 -1.50 -1.56 -1.26 -1.07 -0.80 -0.73 -1.28
-1.91 -3.54 -6.19 -5.25 1.66 10.7 19.0 25.8 30.3 32.1 31.5
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30.5 31.0 33.2 34.7 343 33.6 33.2 33.0 33.1 33.1 32.8
32.7

sanduiche.c3d REIbowAngles(1) deg 32.8 33.0 33.1 32.8 33.1 37.9
51.9 72.6 92.9 107 111 109 112 122 131 131 124
118 121 130 133 125 117 117 125 131 130 129
129 126 118 107 93.6 80.1 67.5 57.0 48.4 41.9 37.5
35.2 34.6 34.7 34.4 34.0 34.0 34.3 34.8 35.1 35.1 35.1

[EEN

sanduiche.c3d RWristAngles(3) 121 121 121 121 123 124
119 117 119 119 121 123 122 122 121 121 122
122 122 123 123 124 124 124 125 125 125 125
125 124 124 125 124 124 124 124 125 126 124
121 119 120 118 116 115 112 107 107 110 114

=
Q.
1]

o]

54 LShoulderAngles(1) 132 LWristAngles(3) 133 REIbowAngles(1)
deg deg deg
14 J \ 101 33
37 LShoulderAngles(2) 45 RShoulderAngles(1) 126 RWristAngles(3)
deg deg deg
13 - -12“J \ — 106
34 LShoulderAngles(3) 43 RShoulderAngles(2)
deg deg
2 12
128 LEIbowAngles(1) 35 RShoulderAngles(3)
deg deg

33 -7



BARCO

barco.c3d
-11.3
28.9
42.1
-14.6

barco.c3d
15.9
2.84
0.38
13.0

barco.c3d
20.6
46.2
37.7
30.2

barco.c3d
35.1
113
82.4
33.7

barco.c3d
128
43.3
26.3
99.2

barco.c3d
-6.33
14.0
38.7
-13.8
-12.3

barco.c3d
131
11.0
5.54
14.8
11.7

barco.c3d
16.4
38.2
29.5

LShoulderAngles(1)1

-10.4 -3.41 7.88
37.2 36.2 28.4
44.2 43.0 35.9
-14.5 -14.4 -14.3

LShoulderAngles(2)1

18.7 19.8 15.2
0.57 1.30 3.54
6.17 20.6 34.8
12.5 12.7 12.8

LShoulderAngles(3)1

32.6 42.8 46.3
40.6 38.3 40.3
38.0 31.5 23.0
28.5 28.5 29.1

LElIbowAngles(1) 1

49.6 76.0 98.6
104 93.9 94.5
80.8 79.1 75.8
33.1 334 33.6

LWristAngles(3) 1

118 101 87.8
31.1 24.7 27.3
40.0 78.7 107
99.7 100.0 101

RShoulderAngles(1)

-7.58 -9.26 -5.55
25.3 35.2 34.8
41.1 43.1 41.3
-13.7 -13.4 -13.2

RShoulderAngles(2)

13.7 16.8 18.9
9.73 7.36 7.05
7.48 16.9 30.8
11.0 111 111

RShoulderAngles(3)

18.0 25.7 31.9
34.5 29.6 29.2
28.6 27.0 20.7

deg
15.2
23.8
25.8
-14.0

deg

8.72
5.67
41.0
13.0

deg

49.3
42.9
22.1
29.5

deg
112
101
68.9
33.6

deg
80.7
34.6
113
101

4.09
26.7
34.0
-13.2

16.6
8.26
41.7
11.0

354
32.6
14.4

-10.5
19.0
28.8
15.3
-13.8

16.1
6.11
5.56
40.0
13.0

19.3
52.6
42.4
25.7
29.8

33.0
118
104
59.0
33.6

129
84.9
41.3
111
102

deg
11.2
21.2
22.8
-13.2

deg

12.7
8.95
47.1
11.1

deg

39.1
36.1
15.5

-10.2
25.6
383
5.26
-13.8

16.1
4.97
2.55
35.1
12.9

18.1
51.8
393
27.3
29.6

32.9
119
102
49.5
334

129
78.9
37.5
110
103

-5.52
14.7
26.0
10.4
-13.0

12.7
11.2
8.29
48.2
11.2

16.4
42.5
34.9
22.6

-10.1
30.2
44.2
-3.39
-13.9

16.2
3.03
-1.11
28.9
12.9

18.0
46.0
36.8
27.2
29.5

33.2
113

90.8
41.8
334

129
47.2
30.3
110
104

-5.43
21.6
36.5
-0.67
-13.0

12.7
10.5
6.72
45.3
11.2

15.2
39.4
30.6
29.9

-10.2
25.9
43.5
-9.49
-13.8

16.2
3.34
-1.71
23.0
12.9

18.3
42.5
355
27.1
29.7

334
102

83.2
36.8
33.2

129
27.2
18.4
111
105

-5.49
27.5
44.2
-8.52
-12.8

13.1
9.14
5.12
38.6
11.2

15.6
334
28.1
34.9

-10.5
18.7
39.9
-13.0
-13.5

15.9
5.29
0.14
18.3
13.0

18.6
45.1
35.1
28.4
30.2

33.6
100

84.5
34.7
33.0

129
28.9
12.8
107
107

-5.55
233
44.0
-12.4
-12.8

13.5
8.65
5.12
30.2
11.3

16.5
32.1
28.7
38.5

169

-10.8
19.0
39.6
-14.4
-13.2

15.5
5.56
0.46
15.0
133

18.4
48.4
36.2
30.1
31.7

333
109

84.4
343
33.0

129
395
19.4
100.0
108

-5.85
14.4
394
-13.6
-12.6

13.4
9.86
5.89
22.0
11.5

16.8
354
29.9
394
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351 294 29.4
30.9
barco.c3d REIbowAngles(1)
36.3 55.3 84.5
120 108 97.3
85.3 83.6 82.0
35.8 35.3 35.3
barco.c3d RWristAngles(3)
119 105 91.1
67.5 50.8 41.6
44.4 51.3 71.2
95.4 95.0 95.5
45 LShoulderAngles(1)
deg
-15 \
41 LShoulderAngles(2)
deg
) A7
-Z
53 LShoulderAngles(3)
deg
18
. LEIbowAngles(1)
deg

29.6

[EEN

107

98.6
81.8
35.6

[

84.1
44.1
87.9
96.4

29.0 29.3 29.5
deg 34.0 34.4
120 125 126
105 108 105
81.5 78.3 72.6
35.7 35.7 35.7
deg 127 124
88.2 102 90.8
56.6 61.2 53.3
92.8 97.4 98.9
96.1 96.6 97.4
130 LWristAngles(3)
deg
13
45 RShoulderAngles(1)
deg

14

48

y

L

RShoulderAngles(2)

deg

42

deg

14

SN

RShoulderAngles(3)

29.6

35.1
119

92.7
65.3
355

123

65.9
44.8
96.6
98.3

29.7 29.9 30.5
34.9 34.4 334
108 107 117
83.5 84.2 85.7
55.8 46.3 39.2
35.5 35.6 35.5
123 121 121
49.0 48.8 65.7
42.2 43.5 44.2
95.2 933 92.9
98.7 99.6 102

126 REIbowAngles(1)

deg

33

127 RWristAngles(3)

deg

41




PERA

pera.c3d LShoulderAngles(1)1

-12.8
17.9
22.4
-13.7

-11.0

18.8
15.9

-13.0

-6.15

19.0
8.16

-12.5

pera.c3d LShoulderAngles(2)1

14.7
3.86
30.1
14.5

17.6
3.44
32.5
14.3

19.6
3.39
315
14.4

pera.c3d LShoulderAngles(3)1

354
44.8
31.7
29.7

pera.c3d LEIbowAngles(1)

38.3
118

68.4
335

pera.c3d LWristAngles(3)

105
5.71
109
126

41.1
44.4
32.3
30.0

47.6
119

61.0
34.2

93.9
5.86
115
126

436
44.2
32.7
30.5

64.4
119

54.1
34.7

1
65.7
5.60
114
126

pera.c3d RShoulderAngles(1)

-11.5
35.2
31.2
-11.6
-9.67

-11.8

35.8
23.4

-10.9

-10.3

37.1
13.8

-10.5

pera.c3d RShoulderAngles(2)

121
23.1
39.6
12.2
12.2

133
22.7
43.8
12.1

15.9
23.0
44.0
123

pera.c3d RShoulderAngles(3)

31.7
293
17.5
29.6
28.3

pera.c3d RElbowAngles(1)

40.7

31.2
28.9
18.3
30.4

51.2

29.5
28.5
22.3
30.7

66.3

deg
1.49
18.9
0.64
-12.1

deg

18.5
3.54
28.7
14.5

deg

415
43.8
334
30.5

deg
81.9
118
47.9
34.6

deg
35.0
5.28
114
126

-4.57
37.6
3.77
-10.0

19.2
23.2
40.8
12.4

27.4
28.6
26.9
30.4

deg
82.0

-12.2
10.0
19.0
-5.53
-11.8

13.4
14.4
3.63
24.7
14.5

31.8
39.8
434
34.1
30.3

353
94.6
118

41.6
34.4

110
21.1
5.05
117
126

deg
5.73
37.5
-4.93
-9.71

deg

21.6
23.1
35.2
12.3

deg

24.9
28.9
30.5
30.0

36.4
94.8

-12.2
16.7
18.9
-10.1
-11.6

13.4
9.29
3.57
19.6
14.5

31.9
40.8
43.1
32.7
30.4

354
102
118
36.4
34.3

109
16.7
4.82
116
127

-10.8
18.3
37.3
-11.0
-9.65

12.2
22.8
22.6
28.3
12.2

32.3
22.5
28.9
32.6
29.8

36.4
103

-12.2
20.0
19.2
-13.8
-11.6

13.4
5.50
3.55
153
14.5

31.9
43.2
42.4
32.1
30.5

354
107
116
34.4
343

109
13.6
5.30
108
127

-10.9
29.6
36.9
-14.1
-9.74

121
233
21.8
20.9
12.2

32.1
21.4
29.0
32.7
29.4

36.3
108

-12.3
20.5
21.0
-16.1
-11.4

13.4
3.66
4.55
13.4
14.5

31.9
44.1
40.6
31.4
30.6

35.4
112
110
34.9
34.2

109
10.5
15.3
99.0
127

-10.8
37.1
36.7
-14.9
-9.79

12.1
243
213
14.5
12.1

32.0
223
29.0
30.3
29.1

36.4
111

-12.4
19.5
24.2
-16.5
-11.3

133
3.49
8.34
14.0
14.5

31.7
43.8
38.1
30.1
30.5

354
117

97.9
35.0
34.2

109
8.15
42.6
102
127

-10.9
40.1
37.0
-14.4
-9.78

121
25.9
22.3
11.2
121

31.9
24.6
28.1
26.7
28.9

36.4
112

-12.5
17.9
26.7
-15.6
-11.1

13.1
4.14
15.6
15.1
14.5

31.1
44.7
35.0
30.4
30.5

353
119

85.8
34.4
34.2

109
6.33
73.0
113
127

-10.9
39.2
37.4
-13.5
-9.74

12.0
26.3
26.1
11.4
12.1

31.7
27.1
25.3
26.5
28.7

36.2
113

-12.8
17.2
26.2
-14.5
-11.1

13.2
4.31
24.0
15.1
14.5

313
45.2
324
303
30.7

35.5
119

76.3
335
34.4

109
5.63
95.1
122
127

-11.1
36.7
35.9
-12.6
-9.71

11.9
24.8
32.7
12.2
121

315
28.9
20.7
28.4
28.4

36.7
112
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112 111 111
80.2 75.4 70.0
35.0 35.3 35.3
pera.c3d RWristAngles(3) 1
113 113 109
38.7 38.6 38.7
79.8 86.1 90.2
114 117 117
P LShoulderAngles(1)
deg
A7 \/Fﬂ
32 LShoulderAngles(2
dng\ /\/v
o]
45 LShoulderAngles(3)
deg
30 ’
119 LEIbowAngles(1)
deg

33

111
64.2
35.0

deg
96.5
39.0
93.4
118

127

110 110 108
57.4 49.6 42.1
34.9 34.8 34.6
109 109 109
75.5 54.7 42.5
39.6 40.2 41.4
96.5 99.1 100
119 119 119
LWristAngles(3

deg

\[

4: RShoulderAngles(1)
deg
SN
-15 a—
44 RShoulderAngles(2)
deg
1 —
33 RShoulderAngles(3)
deg
17

104
37.6
34.4

109
38.3
45.4
101
119

97.0 89.8 84.6
36.8 36.5 35.4
34.3 34.2 34.3
109 109 110
38.6 39.0 38.9
54.8 65.5 72.8
103 106 110
119 119 119

13 REIbowAngles(1)

deg

34

119 RWristAngles(3)

deg

38



COBRA

cobra.c3d
-10.8
-11.5
-12.6
-12.8

cobra.c3d
13.1
14.0
15.4
13.9

cobra.c3d
32.2
29.3
30.7
31.7

cobra.c3d
36.2
34.4
33.6
36.7

cobra.c3d
113
127
128
115

cobra.c3d
-10.8
55.8
56.2
-13.1
-10.3

cobra.c3d
12.0
6.43
9.21
13.7
12.2

cobra.c3d
30.6
41.5
39.9

LShoulderAngles(1)1

-10.9 -11.0 -11.2
-12.0 -12.2 -12.2
-12.1 -10.9 -9.52
-12.9 -13.1 -12.9

LShoulderAngles(2)1

13.0 12.9 12.9
14.3 14.7 15.0
16.2 16.9 16.9
14.2 14.6 14.7

LShoulderAngles(3)1

32.1 31.6 30.5
29.7 29.3 28.5
30.6 295 27.5
31.5 30.8 29.7

LElIbowAngles(1) 1

36.2 35.9 34.9
33.6 329 324
333 33.1 33.2
34.9 33.8 33.2
LWristAngles(3) 1

114 117 122
128 129 129
128 129 128
118 122 126

RShoulderAngles(1)

-11.2 -11.2 -9.09
55.8 55.4 55.4
56.8 54.9 47.8
-13.4 -12.6 -11.8

RShoulderAngles(2)

11.8 12.3 14.3
6.46 6.92 6.94
14.0 23.8 33.6
11.8 11.7 11.8

RShoulderAngles(3)

29.9 31.9 36.6
41.5 41.9 40.4
36.0 28.1 20.8

deg

-11.3
-12.1
-8.58
-12.3

deg

13.3
15.2
16.5
14.7

deg

28.9
28.0
25.6
28.6

deg

334
323
33.3
33.0

deg
126
129
128
128

-3.70
55.5
36.5
-11.3

16.4
7.33
38.6
11.8

36.7
40.6
18.7

-10.4
-11.3
-12.0
-8.74
-11.5

13.1
14.0
15.2
15.9
14.6

32.2
27.2
28.3
24.6
27.7

36.0
320
32.5
333
33.2

113
129
129
128
128

deg
5.05
55.5
24.1
-11.0

deg

18.2
7.34
39.1
11.9

deg

36.6
40.2
20.1

-10.6
-11.0
-11.9
-10.0
-10.9

13.0
14.7
15.1
15.3
14.4

32.0
25.8
29.0
24.9
27.1

36.1
313
33.0
334
33.7

113
130
128
127
128

-10.6
18.9
55.4
12.9
-10.6

121
18.6
7.28
36.5
12.0

30.9
38.4
40.2
22.2

-10.7
-10.7
-11.9
-11.7
-10.5

13.0
15.0
14.8
14.8
143

31.9
25.0
29.8
26.7
27.0

36.2
31.7
335
34.9
34.1

113
129
128
119
127

-10.6
36.6
55.3
3.73
-10.4

12.1
16.5
7.30
31.9
12.0

30.9
40.7
40.6
23.6

-10.7
-10.4
-12.1
-13.0
-10.4

13.0
14.8
14.6
14.3
14.2

31.8
25.2
30.3
29.3
27.3

36.2
32.9
33.9
38.0
34.2

113
128
128
110
127

-10.6
50.4
55.4
-3.12
-10.2

12.1
11.7
7.37
26.4
12.0

30.9
42.1
40.3
25.2

-10.8
-10.5
-12.3
-13.3
-10.7

13.0
14.4
14.5
13.9
14.3

31.9
26.4
30.4
31.2
27.7

36.2
34.0
34.0
39.9
33.9

113
126
128
108
127

-10.6
55.7
55.6
-7.91
-10.2

12.1
8.24
7.52
213
11.9

30.9
43.1
40.3
27.9

-10.8
-11.0
-12.6
-13.0
-11.0

131
14.1
14.8
13.7
14.3

321
28.0
30.5
31.7
27.9

36.2
34.6
33.9
38.9
33.8

113
126
128
112
128

-10.6
55.8
55.7
-11.1
-10.3

12.0
7.39
7.87
17.0
11.9

30.9
43.3
40.6
30.2
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30.9 28.2 27.1
30.2

cobra.c3d REIbowAngles(1)
35.8 35.6 35.3
131 130 130
125 117 105
35.8 35.2 35.0
cobra.c3d RWristAngles(3)
111 109 111
102 112 108
105 110 115
101 106 111
85 LShoulderAngles(1)

deg

Kl

-13.3

17.0,

LShoulderAngles(2)

deg

>

12.9

32.2

deg

24.6

39.9

LShoulderAngles(3)

Jaana=s

LEIbowAngles(1)

deg

28.6

43.1
131

90.8
35.0

[

119
105
115
114

29.2 29.1 29.2
deg 35.6 35.5
66.0 94.4 117
130 131 131
76.1 63.4 53.5
35.2 35.1 35.0
deg 110 110
121 123 121
110 103 102
116 116 116
115 118 118
130 LWristAngles(3)
deg
108
57 RShoulderAngles(1)
deg
-14 \ =
39 RShoulderAngles(2)
deg
6
43 RShoulderAngles(3)
deg
19

29.4

355
129
130
46.2
35.1

111
114
103
115
118

29.5 29.3 290.1
35.5 35.6 35.6
130 129 131
131 130 129
41.0 37.9 36.8
35.0 34.9 355
111 111 111
116 119 111
102 103 104
114 109 102
118 118 118
132 REIbowAngles(1)
deg
35
123 RWristAngles(3)
deg
101



ROSA

rosa 2.c3d
-13.3
-14.0
-12.2
-13.4
-13.0

rosa 2.c3d
13.8
14.8
15.2
13.9
14.5

rosa 2.c3d
29.3
29.9
28.3
28.7
28.3

rosa 2.c3d
35.8
34.8
34.7
35.0
34.4

rosa 2.c3d
115
128
129
115
128

rosa 2.c3d
-12.1
43.6
39.1
-13.8
-9.99

rosa 2.c3d
12.7
13.8
14.2
12.0
11.3

rosa 2.c3d
28.3
23.0
23.8

LShoulderAngles(1)1

-13.8
-14.0
-11.6
-13.2

-14.1
-13.9
-10.8
-13.0

-14.0
-13.8
-10.2
-13.1

LShoulderAngles(2)1

13.9
15.1
15.7
143

14.2
15.2
16.0
14.9

14.5
15.3
16.2
15.0

LShoulderAngles(3)1

29.4
28.7
27.0
28.8

LEIbowAngles(1)

35.9
34.3
34.3
34.7

LWristAngles(3)

118
129
129
118

29.1
28.2
25.5
29.2

354
343
33.8
34.4

122
129
129
122

28.4
28.5
23.8
29.2

34.6
34.5
33.2
34.2

[EEN

127
128
129
124

RShoulderAngles(1)

-12.9
48.8
353
-15.1
-9.98

-11.0
43.9
27.1
-14.3

-2.20
35.0
17.2
-13.1

RShoulderAngles(2)

15.1
14.8
213
9.80
11.2

18.3
13.9
30.0
10.0

19.7
12.8
34.6
111

RShoulderAngles(3)

26.5
19.3
12.5

21.4
23.8
0.96

16.2
29.5
-4.96

deg

-13.7
-13.6
-9.86
-13.2

deg

14.7
15.2
16.2
14.8

deg

28.2
28.8
22.6
28.8

deg

34.3
34.6
32.7
34.0

deg
129
128
129
125

12.8
335
7.64
-12.6

19.0
12.8
36.4
111

14.5
29.2
-2.95

-13.0
-13.3
-13.4
-9.98
-13.3

13.9
14.9
14.9
16.0
14.6

28.6
28.5
28.9
22.2
28.5

35.1
34.8
34.7
324
34.1

112
129
128
129
126

deg
27.4
41.4
0.40
-12.5

deg

17.0
13.3
36.5
10.9

deg

17.4
22.7
5.55

-13.1
-13.1
-13.2
-10.4
-13.2

14.2
14.9
14.6
15.7
14.5

28.9
29.0
29.0
23.0
28.3

35.2
35.7
35.2
32.2
34.2

112
128
128
130
127

-11.5
38.7
47.2
-3.50
-12.1

12.2
14.9
13.7
33.7
111

28.3
20.2
20.2
135

-13.1
-13.2
-13.1
-11.1
-13.1

14.4
14.5
14.4
15.4
14.6

29.0
29.4
29.5
25.1
28.2

35.2
36.4
35.8
32.4
343

112
127
128
128
127

-11.6
46.0
43.8
-4.96
-11.4

11.9
13.2
13.1
26.9
11.2

28.1
20.7
24.9
13.4

-13.0
-13.5
-13.0
-12.0
-12.9

14.3
14.2
14.4
15.1
14.6

29.1
29.9
29.9
27.8
28.1

35.1
36.8
36.1
334
344

112
126
128
122
127

-11.7
45.2
37.9
-5.92
-10.6

11.8
12.2
11.8
19.8
11.3

28.0
24.6
29.9
9.02

-12.9
-13.8
-12.9
-12.8
-12.8

14.1
14.2
14.6
14.6
14.6

29.1
30.6
29.8
29.4
28.1

35.1
36.5
35.8
34.5
34.4

113
126
128
116
127

-11.7
37.8
37.8
-7.94
-10.2

11.8
12.5
11.4
15.9
11.3

27.7
30.2
30.5
111

-13.0
-14.0
-12.6
-13.3
-12.9

13.9
14.5
14.8
14.0
14.6

29.2
30.8
29.2
29.2
28.1

353
35.7
353
35.1
343

113
127
128
113
128

-11.7
35.8
39.7
-11.0
-10.0

11.8
13.0
121
14.2
11.4

27.4
30.2
28.5
18.6
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22.1 21.0 21.3
21.5 21.7
rosa 2.c3d REIbowAngles(1)
45.5 67.5 94.5
134 131 133
133 127 118
37.3 36.9 36.3
349
rosa 2.c3d RWristAngles(3)
118 119 120
117 114 116
116 105 92.5
103 104 106
118
99 LShoulderAngles(1)
deg
-14.1\\
16.2 LShoulderAngles(2)
deg
13.8/\
30.8 LShoulderAngles(3)
deg
22.2
6.8 LEIbowAngles(1)
deg

32.2

23.8

[EEN

117
138
106
36.0

[

127
117
92.7
108

25.2 25.3 24.9
deg 353 353
131 137 136
139 136 133
91.2 74.3 57.1
36.3 36.3 35.7
deg 114 114
136 135 130
114 113 114
97.2 101 107
111 115 118

130 LWristAngles(3

) W

112

49 RShoulderAngles(1

deg

i

37

deg

L

2

=l

RShoulderAngles(2

L

10

31

deg

RShoulderAngles(3

e

23.9

353
132
134
44.0
35.0

114
128
117
115
118

22.4 21.6 215
35.4 35.1 36.1
131 136 138
136 135 135
37.7 36.9 37.5
34.7 34.8 34.9
114 114 115
128 129 123
118 117 118
114 106 103
118 118 118
240 REIbowAngles(1)
deg
35
137 RWristAngles(3)
deg
91




TESOURA

tesoura.c3d
-12.4
-12.9
-11.4
-12.9
-11.4

tesoura.c3d
14.0
14.2
14.7
15.1
14.7

tesoura.c3d
31.9
30.6
29.4
29.5
28.9

tesoura.c3d
37.0
33.7
329
33.2
33.3

tesoura.c3d
113
129
130
129
129

tesoura.c3d
-11.7
12.6
33.6
-12.4
-9.68

tesoura.c3d
11.6
27.3
15.6
12.1
13.0

tesoura.c3d
28.4
13.4
23.2

LShoulderAngles(1)1

-12.5 -12.7 -12.9
-12.9 -12.8 -12.8
-10.9 -10.4 -10.1
-12.4 -11.9 -11.4

LShoulderAngles(2)1

14.1 14.2 14.5
14.3 14.4 14.4
14.7 14.6 14.5
15.1 15.1 15.0

LShoulderAngles(3)1

321 32.0 31.4
30.4 30.2 30.1
28.8 28.0 27.2
29.4 29.3 29.1

LElIbowAngles(1) 1

36.7 359 34.9
33.4 33.2 33.0
32.9 33.0 33.0
33.2 33.2 334

[EEN

LWristAngles(3)
115 120 124
129 129 129
129 129 129
129 129 129

RShoulderAngles(1)
-11.7 -12.1 -13.8
16.0 19.2 22.2
31.3 23.1 10.3
-12.3 -11.8 -11.0
-9.53

RShoulderAngles(2)
12.2 13.7 16.6
25.7 24.2 22.7
19.2 24.0 25.9
12.0 12.2 12.1
12.9

RShoulderAngles(3)

30.1 28.3 20.5
14.6 15.8 17.0
21.5 21.4 25.6

deg

-13.2
-12.8
-10.3
-11.0

deg

14.8
14.4
14.4
14.9

deg

304
30.2
26.6
29.0

deg

33.8
32.9
32.7
33.6

deg
127
129
129
129

-14.2
24.9

-0.84
-10.4

21.8
21.4
24.7
12.4

14.4
18.1
30.4

-12.6
-13.3
-12.7
-10.9
-10.7

14.0
14.9
14.3
14.6
14.7

31.7
29.5
30.3
26.5
28.9

36.8
32.9
32.9
324
33.9

112
129
129
130
129

deg
-9.04
27.4
-7.28
-10.0

deg

28.4
20.2
21.3
12.7

deg

9.84
19.2
334

-12.6
-13.3
-12.6
-11.8
-10.6

14.0
14.8
14.2
14.8
14.7

31.7
29.1
30.4
27.0
28.9

36.8
32,6
33.0
323
34.0

112
130
129
130
128

-11.7
-1.49
29.3

-10.5
-9.95

11.9
33.1
19.0
16.4
12.7

30.2
8.11
20.5
353

-12.5
-13.2
-12.5
-12.6
-10.7

14.1
14.7
14.1
15.0
14.6

31.7
293
30.4
28.1
29.0

36.9
32.8
33.1
32.4
33.9

112
129
129
130
128

-11.6
3.17
30.8
-12.2
-9.98

11.8
33.9
17.6
12.2
12.7

29.9
9.32
21.6
34.0

-12.5
-13.2
-12.3
-13.2
-11.0

141
14.5
141
15.1
14.7

31.6
29.9
30.3
29.1
29.2

37.0
33.2
33.2
32.7
33.7

112
129
129
129
129

-11.5
4.98
32.2
-12.5
-10.0

11.8
32.1
16.1
11.3
12.7

29.3
10.8
22,5
30.1

-12.5
-13.1
-12.1
-13.4
-11.2

14.1
14.3
143
15.2
14.7

31.6
30.4
30.1
29.6
293

37.1
33.6
33.1
33.0
335

112
128
129
129
129

-11.5
6.60
33.2
-12.0
-9.98

11.7
30.1
15.2
12.6
12.8

29.1
11.4
23.4
30.9

-12.4
-13.0
-11.9
-13.3
-11.4

14.0
14.2
14.5
15.2
14.7

31.7
30.7
29.8
29.7
29.2

37.1
33.8
33.0
33.1
333

112
128
130
129
129

-11.6
9.28
33.7
-12.0
-9.86

11.7
28.6
14.8
12.9
12.9

28.8
121
23.8
33.1

177
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tesoura.c3d

tesoura.c3d

32.0 31.1 314
33.2 333

REIbowAngles(1)
36.2 40.9 59.2
121 117 115
104 100 93.1
36.1 36.0 354
34.7

RWristAngles(3)
106 115 116
51.7 52.3 52.4
63.3 80.5 100
100 106 110
112

LShoulderAngles(1)

-10.1

deg

-13.4

15.2

LShoulderAngles(2)

deg

14.0

32.1

LShoulderAngles(3)

deg

26.4

37.1

deg

LEIbowAngles(1)

/\

32.3

31.6

89.6
112

81.2
35.1

[

88.4
54.0
117
111

32.8 33.7 33.6
deg 36.2 36.0
115 128 132
110 108 107
66.5 52.0 41.9
35.1 34.9 34.7
deg 106 107
64.1 56.6 57.2
55.1 56.6 56.3
126 121 109
111 111 111
130 LWristAngles(3
) /\M
112
44 RShoulderAngles(1
-15"“
34 RShoulderAngles(2
11 —
35 RShoulderAngles(3)
deg
8

33.1

36.0
133
105
38.4
349

107
56.6
56.2
107
111

32.8 32.7 32.8
36.1 36.2 36.1
131 128 125
103 103 104
37.4 36.5 36.0
35.0 34.9 34.8
107 107 107
53.8 52.4 51.1
58.0 58.6 58.2
110 104 98.7
111 111 112
133 REIbowAngles(1)
deg
35
126 RWristAngles(3)
deg
51
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PORTA

porta.c3dLShoulderAngles(1)1 deg -14.4 -14.3 -14.3 -14.4 -14.6 -13.6 -9.33
-0.92 10.9 23.8 34.6 41.2 43.6 44.0 44.1 44.1 434 42.2
41.5 41.6 42.0 42.9 43.9 44.2 44.1 43.9 43.0 41.2 39.7
394 39.6 38.6 34.7 27.9 19.8 11.7 3.98 -3.58 -10.3 -14.9
-16.4 -15.8 -14.7 -13.7 -12.7 -11.9 -11.4 -11.7 -12.3 -12.9 -13.2

porta.c3dLShoulderAngles(2)1 deg 15.0 14.8 14.7 14.6 15.0 16.5 19.0
21.7 22.8 21.9 19.8 17.9 17.2 17.6 18.5 19.8 21.4 22.7
23.2 22.9 21.9 20.0 17.8 16.0 15.5 16.0 17.3 19.0 20.1
20.5 22.0 26.4 323 36.5 37.8 36.6 333 28.0 21.7 16.6
14.5 15.3 16.3 15.8 15.0 15.2 15.8 15.7 15.0 14.4 143

porta.c3dLShoulderAngles(3)1 deg 34.6 34.5 33.9 33.8 34.4 333 30.3
27.7 25.5 24.8 26.2 28.2 29.0 28.4 26.8 23.4 19.2 16.4
16.0 17.1 19.7 23.6 27.5 29.9 30.3 29.2 25.8 20.6 17.4
17.2 17.1 14.2 9.85 9.20 14.6 24.3 33.8 37.2 36.4 353
32.6 33.0 36.2 35.2 321 323 33.8 33.9 32.9 31.6 30.2

porta.c3dLEIbowAngles(1) 1 deg 37.2 37.3 37.2 37.2 37.9 41.1 48.6
60.7 74.1 84.2 89.2 91.5 93.0 94.2 95.2 96.1 96.6 96.8
96.6 96.4 96.5 95.9 94.1 92.2 91.4 92.0 93.1 93.5 93.5
93.8 94.7 92.5 84.4 72.8 60.6 49.0 40.1 354 349 36.6
36.8 35.9 35.6 34.7 34.2 35.0 36.4 36.9 36.1 35.0 344

porta.c3dLWristAngles(3) 1 deg 110 110 110 110 110 114 125
142 156 164 168 170 169 168 169 169 168 167
167 168 169 170 171 171 171 171 171 171 171
171 171 165 153 139 123 115 120 121 112 101
97.7 98.8 101 109 123 130 129 126 126 125 124

porta.c3dRShoulderAngles(1) 1 deg -10.7 -10.2 -10.2 -10.5 -11.1 -11.3
-8.68 -1.63 8.86 21.1 32.4 39.7 42.5 43.0 43.2 42.6 39.4
34.1 31.3 32.2 34.2 37.4 41.7 43.4 43.0 42.7 41.2 37.2
33.9 34.1 35.3 34.0 28.6 20.8 13.3 6.27 -0.54 -6.81 -11.8
-14.9 -15.6 -14.4 -13.2 -12.6 -12.4 -11.9 -11.3 -11.2 -11.3 -11.4
-11.3

porta.c3dRShoulderAngles(2) 1 deg 15.1 15.0 14.7 14.6 15.0 16.5
18.6 20.3 20.6 20.0 19.3 18.6 17.9 17.4 16.8 15.8 12.9
7.93 4.64 4.99 8.35 13.2 16.3 16.3 15.8 15.0 13.2 11.0
8.98 7.65 9.41 17.1 27.9 35.6 38.6 37.7 344 30.0 24.3
17.2 11.4 10.7 12.5 12.2 11.8 12.2 12.6 12.7 12.6 12.4
12.2

porta.c3dRShoulderAngles(3) 1 deg 40.6 40.9 40.7 40.1 40.4 39.1
33.8 27.6 22.4 20.3 22.1 25.8 27.7 27.2 23.9 15.9 2.00
-11.6 -15.2 -12.6 -2.52 11.6 22.0 26.7 27.1 25.0 18.3 7.59
2.02 2.28 1.27 -3.77 -8.75 -5.18 3.67 12.6 20.3 27.4 31.6
32.0 29.8 28.4 31.5 31.7 30.4 31.1 32.5 32.8 323 32.0
31.8

porta.c3dRElbowAngles(1) 1 deg 40.4 40.1 39.6 39.5 40.6 44.5 52.4
64.0 76.9 87.9 94.1 96.4 97.5 98.1 101 110 123 129
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130 129 124
126 125 118
36.9 35.2 35.5
porta.c3dRWristAngles(3) 1
125 141 151
44.0 50.4 90.5
83.8 87.9 101
94.0 97.4 97.2
44 LShoulderAngles(1)
deg
-16“’/ \/_\
38 LShoulderAngles(2)
deg
14
57 LShoulderAngles(3)
deg
9
97 LEIbowAngles(1)
deg

34

112
102
35.2

deg
155
139
114
101

99.9 95.1 94.8
82.4 64.2 51.6
35.7 36.3 36.2
112 112 111
157 157 156
154 154 155
116 109 108
108 112 111
171 LWristAngles(3)
deg
98
43 RShoulderAngles(1)
deg

N

-

-16

30,

RShoulderAngles(2)

deg

4

-

deg

RShoulderAngles(3

W

-15

95.6
45.1
36.0

110
150
148
111
110

105 120 128
43.0 42.1 40.1
36.0 36.0 35.9
110 112 116
123 77.3 49.1
122 92.7 81.1
110 103 94.1
110 111 111
131 REIbowAngles(1)
deg
35 —
157 RWristAngles(3)
deg
44
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MACA

maga.c3dLShoulderAngles(1)1 deg -14.0 -13.7 -13.6 -13.6 -13.5 -13.5 -13.5
-13.5 -13.4 -13.3 -13.4 -13.5 -13.5 -13.1 -12.8 -12.6 -12.6 -12.6
-12.8 -13.1 -13.3 -13.3 -13.2 -13.1 -12.9 -12.8 -12.9 -13.0 -12.5
-11.2 -9.03 -7.16 -6.55 -7.49 -9.38 -11.4 -12.8 -13.6 -13.8 -13.8
-13.6 -13.4 -13.3 -13.3 -13.3 -13.4 -13.5 -13.7 -13.7 -13.7

maga.c3dLShoulderAngles(2)1 deg 13.8 13.5 13.4 13.5 13.5 13.5 13.6
13.6 13.7 135 134 13.6 14.5 154 15.9 15.9 15.5 14.9
14.5 14.4 14.7 15.2 15.5 15.7 15.7 15.5 15.2 15.2 15.8
16.8 17.3 17.2 16.7 16.2 15.6 145 13.6 134 13.7 13.9
13.8 13.8 13.8 13.9 14.0 14.1 141 14.1 141 14.1

maga.c3dLShoulderAngles(3)1 deg 30.7 30.4 30.4 30.5 30.7 30.7 30.6
30.8 31.0 30.6 29.4 28.2 27.5 26.5 25.1 24.4 24.9 25.8
26.6 27.2 27.4 26.7 25.6 247 24.8 25.2 25.8 26.9 28.4
29.2 27.5 23.8 21.2 21.5 24.0 26.4 27.6 28.5 29.5 30.0
29.9 29.9 29.9 29.7 29.5 29.4 29.4 29.3 29.3 29.4

maca.c3dLEIbowAngles(1) 1 deg 34.9 34.4 34.4 34.6 34.7 34.8 34.8
34.7 34.6 34.7 35.1 35.2 344 33.0 32.1 32.3 33.1 33.9
34.5 34.7 34.1 329 32.2 32.2 32.4 32.8 33.5 34.1 34.2
33.7 33.2 33.1 33.6 34.0 34.2 34.5 35.2 35.8 36.0 35.9
35.7 35.5 35.5 35.3 35.1 34.9 34.8 349 35.2 35.3

maga.c3dLWristAngles(3) 1 deg 111 111 111 111 112 112 112
112 112 112 115 120 126 129 130 130 128 128
127 127 128 129 130 130 129 129 128 128 128
130 130 129 126 122 119 117 115 114 112 112
113 115 118 120 121 122 122 122 122 121

maca.c3dRShoulderAngles(1) 1 deg -12.2 -12.1 -12.0 -11.9 -11.8 -11.8
-11.8 -11.8 -11.9 -12.1 -12.7 -11.4 -3.05 13.4 29.4 38.8 45.6
50.5 49.6 46.3 47.1 49.6 48.0 45.6 47.5 50.4 50.5 50.4
50.5 47.7 39.7 28.1 16.2 6.14 -1.39 -6.66 -10.2 -12.2 -12.8
-12.6 -12.4 -12.1 -12.0 -11.9 -11.9 -12.0 -11.9 -11.8 -11.8 -11.8

maga.c3dRShoulderAngles(2) 1 deg 11.9 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0
12.0 11.9 11.7 11.9 13.0 15.1 18.4 23.3 29.5 35.2 36.5
34.3 35.7 40.2 40.6 37.8 39.1 43.0 42.2 37.9 36.3 37.0
40.5 47.1 51.5 50.8 47.0 41.3 34.6 28.3 23.0 17.3 12.3
11.2 11.8 11.8 11.7 11.9 11.9 11.8 11.8 11.8 11.8 11.9

maca.c3dRShoulderAngles(3) 1 deg 32.6 32.6 325 32.3 32.2 32.2
32.1 31.9 31.5 31.9 32.0 26.1 19.5 16.4 15.7 15.4 7.96
-1.93 0.45 9.50 7.09 -1.09 3.01 11.1 6.06 -1.23 0.47 0.94
-1.72 -3.62 1.71 10.6 19.2 27.1 33.2 38.1 41.5 394 32.3
29.5 30.5 30.3 30.2 30.2 30.2 30.2 30.1 30.1 30.1 30.1

magca.c3dREIbowAngles(1) 1 deg 36.5 36.4 36.5 36.4 36.3 36.3 36.4
36.5 36.4 36.3 39.3 54.3 80.7 104 119 127 128 124
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122 125 127
92.9 71.4 59.7
36.7 35.9 35.6

magd.c3dRWristAngles(3) 1

106 107 106
24.1 26.8 28.3
55.7 85.3 103
102 106 109

LShoulderAngles(1)

deg

-14.0

174

LShoulderAngles(2)

/\/~

31.0,

LShoulderAngles(3)

deg

LEIbowAngles(1)

deg

320

123
55.0
35.9

deg
108
22.3
105
111

130,

121 125
52.6 50.3
35.9 35.9
105 105
108 95.6
24.0 23.7
108 110
112 111
LWristAngles(3

126
48.8
35.8

105
72.9
28.4
109
111

deg

e

111

RShoulderAngles(1

deg

E

52

RShoulderAngles(2

deg

&

. RShoulderAngles

Q)

deg

I,

VVV\}

122
47.1
35.7

106
52.7
24.4
107
112

121 122 114
43.0 38.1 36.6
35.7 35.7
106 106 106
41.1 319 24.3
28.7 29.2 35.4
102 99.7 99.4
112 112
REIbowAngles(1)
deg
RWristAngles(3)

112,

deg




UVA

uva.c3d

uva.c3d

uva.c3d

uva.c3d

uva.c3d

uva.c3d

uva.c3d

uva.c3d

uva.c3d

LShoulderAngles(1)1

-12.1
57.4
46.2
-16.4

-12.2

55.7
394

-15.9

-12.3
54.2
28.5
-15.3

LShoulderAngles(2)1

12.5
81.5
75.6
13.8

12.3
85.9
66.3
14.9

13.0
87.5
56.3
15.4

LShoulderAngles(3)1

28.7
-30.2
-22.7
26.7

LEIbowAngles(1)

345
102
104
353

LWristAngles(3)

113
110
114
104

28.0

-34.6
-11.8

28.1

34.3
100
106
35.6

113
106
115
111

30.7
-35.0
2.71
293

34.9
101
105
35.6

1

111
105
116
118

RShoulderAngles(1)

-12.1
52.8
43.5
-14.9
-11.4

-12.2

52.9
37.6

-14.1

-12.2
49.4
29.0
-13.3

RShoulderAngles(2)

11.6
12.4
17.0
103
11.8

11.6
11.7
20.7
11.0

11.6
12.2
24.6
11.8

RShoulderAngles(3)

29.8
18.1
123
27.4
30.6

REIbowAngles(1)

36.1

29.8
15.5
12.4
28.9

36.0

29.6
831
12.9
30.8

36.0

deg
-11.4
53.8
15.9
-14.7

deg

16.1
87.8
47.2
15.1

deg
36.0
-33.9
17.2
294

deg
39.1
102
99.0
35.2

deg
116
105
117
123

-12.3
48.2
18.9
-12.5

11.4
12.9
28.2
11.6

29.1
6.58
14.8
30.6

deg
37.7

-11.8
-8.09
54.0
4.81
-14.1

12.5
21.5
88.1
39.5
14.8

28.9
36.6
-33.1
27.8
29.1

34.0
49.5
103

86.0
34.9

112
124
105
114
126

deg
-12.7
50.3
8.80
-12.0

deg

12.4
13.2
30.1
11.4

deg

30.8
11.3
19.4
30.3

35.9
43.9

-11.9
-0.75
53.9

-2.96
-13.4

12.6
28.7
88.4
33.2
14.7

28.9
32.0
-33.0
334
29.2

34.1
65.5
103

70.1
35.0

112
127
108
115
127

-12.1
-11.7
54.1
0.40
-11.7

11.6
15.4
13.6
30.0
11.6

30.2
32.8
14.3
25.8
30.8

35.9
55.7

-11.9
113
52.9
-7.91
-12.9

12.6
36.3
88.3
28.0
14.9

29.0
235
-33.2
34.9
29.2

343
82.6
102

56.3
353

112
125
111
118
128

-12.1
-7.02
56.3

-5.60
-11.5

11.6
19.0
13.6
28.0
11.8

30.2
31.1
15.5
31.8
31.1

35.9
724

-11.8
26.6
51.2
-11.1
-12.4

12.7
43.6
87.4
233
15.0

29.1
124
-33.2
32.7
28.8

343
95.3
101

46.2
35.4

112
122
113
120
127

-12.0
2.05
53.7
-9.68
-11.4

11.6
20.9
13.0
24.8
11.9

30.1
26.6
15.2
35.6
30.9

36.0
89.9

-11.8
41.3
50.0
-13.5
-12.0

12.7
51.9
86.2
18.7
15.0

29.2
0.93
-32.3
28.9
28.2

343
102
100
39.5
353

113
119
113
117
127

-12.0
15.5
48.9
-12.5
-11.3

11.6
20.3
131
20.9
11.8

30.0
21.5
111
36.9
30.7

35.9
101

-11.8
51.8
49.7
-15.3
-11.8

12.7
62.0
84.9
15.2
15.0

29.3
-10.3
-31.0
27.0
27.6

34.4
104
101
36.2
35.0

113
116
113
110
128

-12.0
31.6
46.7
-14.5
-11.3

11.6
17.9
13.7
16.4
11.9

29.9
18.6
10.8
35.2
30.8

35.9
105

-11.9
56.8
49.1
-16.3
-11.8

12.6
73.0
81.9
13.6
15.0

29.3
-21.3
-28.7
26.7
27.1

34.5
104
102
353
34.6

113
114
114
104
129

-12.0
45.5
46.1
-15.3
-11.4

11.6
14.7
14.6
12.2
11.9

29.8
18.1
11.5
30.6
30.8

36.0
103

183
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uva.c3d

110 127 136
113 105 98.2
38.1 37.6 36.4

RWristAngles(3) 1
105 106 105
121 59.7 58.5
100 104 103
102 108 113

58 LShoulderAngles(1
deg
16 \\\ =
88 LShoulderAngles(2)
deg
12
57 LShoulderAngles(3)
deg
35
106 LEIbowAngles(1)
deg

34

127
90.8
35.6

deg
107
98.2
107
116

129

108 94.4
81.0 70.4
35.7 35.9
104 104
114 120
143 150
111 114
117 117
LWristAngles(3

102
61.1
35.8

104
125
110
114
117

deg

]

103

RShoulderAngles(

s(1

56

deg

=

-15

30

RShoulderAngles(

s(2

deg

T

10 -

37 RShoulderAngles(3)
deg
6

123
53.8
35.6

105
132
70.2
111
117

134 130 122
47.9 42.4 38.9
35.5 35.5 35.4
105 105 105
144 153 156
70.0 75.4 88.1
106 101 99.3
118 118 117
136 REIbowAngles(1)
deg
35
156 RWristAngles(3)
deg
53



ROXO

roxo.c3d LShoulderAngles(1)1

roxo.c3d

roxo.c3d

roxo.c3d

roxo.c3d

roxo.c3d

roxo.c3d

roxo.c3d

roxo.c3d

-10.1
43.2
41.7
-15.8

-2.01

43.1
41.3

-16.0

9.50
43.0
39.8

-15.8

LShoulderAngles(2)1

17.7
33.0
323
13.8

21.4
33.0
33.1
13.9

24.5
32.7
34.7
15.0

LShoulderAngles(3)1

36.2
36.4
38.4
28.3

LEIbowAngles(1)

40.7
85.5
85.7
38.9

LWristAngles(3)

121
132
134
107

38.7
36.6
37.4
28.7

52.7
85.6
84.4
38.4

134
132
133
103

39.0
37.1
345
30.7

67.1
85.7
78.0
37.7

1

140
132
132
106

RShoulderAngles(1)

-10.6
21.8
22.9
-10.0

-7.06

21.9
23.2

-12.2

-0.83

21.7
24.0

-13.3

RShoulderAngles(2)

13.2
10.2
104
18.2

14.8
9.99
10.2
135

16.0
9.95
11.3
11.3

RShoulderAngles(3)

32.6
35.9
33.2
29.4

REIbowAngles(1)

36.7

28.4
34.6
33.9
29.1

46.0

19.8
33.9
311
29.7

62.2

deg
21.9
42.9
35.9
-15.2

deg

26.6
324
36.3
15.3

deg

38.4
37.0
30.6
314

deg

77.6
85.8
66.2
36.5

deg
141
132
133
112

6.47
22.1
253
-12.6

15.8
9.71
14.9
11.8

13.5
35.2
23.9
29.1

deg
81.2

-14.3
32.0
42.8
28.7
-15.0

13.9
28.6
324
36.7
14.8

26.4
38.0
37.1
27.0
30.5

33.9
82.7
85.7
54.4
355

123
140
132
135
117

deg
13.0
22.4
254
-11.3

deg

14.1
9.83
20.9
12.5

deg

12.4
34.0
15.9
28.1

33.9
98.4

-14.3
38.4
42.8
18.8
-15.1

13.6
30.5
324
35.7
14.6

26.5
37.8
37.6
24.7
30.4

33.6
84.3
85.6
48.5
35.6

121
137
132
138
116

-11.2
17.5
22.5
223
-10.9

11.8
12.4
9.90
27.5
12.3

30.0
17.3
33.6
12.9
27.4

33.9
109

-14.2
41.8
42.6
7.84
-15.3

13.4
32.1
325
33.7
14.6

26.3
37.7
37.4
25.5
30.3

335
84.6
85.9
47.8
35.8

117
134
132
136
114

-11.3
19.4
22.9
16.8
-11.4

11.7
113
9.49
32,5
11.9

29.7
26.3
35.2
16.3
28.7

33.8
112

-14.2
43.1
42.5
-1.87
-15.2

13.2
32.9
325
30.3
14.5

26.0
37.4
37.6
27.2
29.8

335
84.9
85.8
47.4
35.6

114
133
133
131
116

-11.3
20.1
22.8
10.7
-11.9

11.6
10.4
9.79
34.5
11.9

29.7
34.6
33.9
23.1
29.9

33.7
110

-14.2
43.3
42.4
-8.72
-15.0

12.8
33.2
32.2
25.6
14.5

25.5
36.8
38.0
27.3
29.7

33.9
85.3
85.5
45.1
355

112
132
133
127
118

-11.3
20.8
22.7
4.23
-12.0

11.6
9.87
10.2
33.1
12.0

29.7
37.6
33.2
28.1
29.7

33.9
109

-14.4
43.3
42.3
-12.7
-14.7

12.7
33.1
32.0
20.3
14.7

26.0
36.6
38.2
26.6
29.9

343
85.4
85.7
42.2
35.4

110
131
133
122
119

-11.4
21.0
23.1
-1.99
-11.9

11.6
9.94
10.00
29.1
12.1

29.1
35.9
34.7
30.0
29.8

34.2
109

-13.8
43.2
42.0
-14.7

14.3
33.0
321
16.0

30.6
36.7
38.3
27.3

353
85.3
85.8
40.0

111
132
133
114

-11.5
21.2
23.1
-6.81
-11.7

11.8
10.3
10.1
23.8
11.9

29.8
34.8
335
30.3
29.6

34.4
109

185
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109 109 109
105 103 97.6
36.4 37.3 36.8
roxo.c3d RWristAngles(3) 1
116 122 126
136 135 136
134 129 126
103 100 106
43 LShoulderAngles(1)
deg
-16 \
37 LShoulderAngles(2)
deg
135>
39 LShoulderAngles(3)
deg
25

LEIbowAngles(1

i

33

108
86.1
35.0

deg
131
135
126
118

108 108 107
73.9 62.8 52.1
33.9 34.4 34.9
115 114 113
134 135 137
135 136 136
123 118 117
123 118 115
141 LWristAngles(3)
deg
103
% RShoulderAngles(1)
deg

J

L

w
X

RShoulderAngles(2

deg

N

38

RShoulderAngles(3)

deg

107
44.2
35.1

112
139
136
121
115

107 106 106
40.2 38.1 36.5
35.1 34.9
111 110 110
139 138 138
135 135 135
121 117 111
115 117

112 REIbowAngles(1)

deg

34 =

139 RWristAngles(3)

deg

100
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CINZA

cinza.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -14.2 -14.2 -14.2 -14.5 -14.5 -12.5 -6.79
2.49 14.0 25.7 35.5 42.3 45.8 47.0 47.0 46.8 46.7 46.8
46.7 46.5 46.2 45.9 45.8 45.7 45.6 45.3 45.0 44.8 44.6
441 41.1 35.0 27.1 18.6 10.1 1.93 -5.13 -10.8 -14.8 -16.4
-15.7 -14.4 -13.9 -13.5 -13.0 -12.6 -12.6 -12.7 -12.7 -12.4 -11.9

cinza.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 13.5 13.4 13.2 13.2 14.2 16.6 19.7
22.1 22.8 22.1 20.8 20.0 20.4 21.5 22.2 22.2 21.8 21.6
21.6 21.9 22.2 22.5 22.6 22.5 22.5 22.6 22.7 22.9 24.4
28.1 333 37.2 38.8 38.3 35.9 323 28.2 23.9 194 15.4
13.2 13.1 135 14.1 14.7 14.8 14.4 14.0 14.0 14.1 14.2

cinza.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 30.4 30.5 29.9 29.8 31.6 35.3 39.4
42.8 44.7 45.5 45.6 44.9 43.7 43.0 42.7 42.4 42.4 425
42.4 42.4 42.2 41.7 41.6 41.8 41.7 41.7 41.8 41.8 40.6
36.2 28.7 21.0 15.7 14.2 16.0 20.0 24.4 28.7 31.8 30.5
26.7 27.0 29.1 29.8 30.2 30.8 30.6 29.7 29.1 29.3 30.0

cinza.c3d LEIbowAngles(1) 1 deg 34.6 34.6 34.4 34.6 36.2 41.4 51.0
63.0 73.6 80.4 83.4 84.7 85.4 85.9 86.2 86.7 86.7 86.5
86.6 86.7 86.8 87.0 86.9 86.7 87.0 87.3 87.1 87.0 84.9
76.2 63.5 54.3 50.6 48.6 45.8 42.7 40.8 40.9 41.6 40.0
36.1 33.8 339 34.8 354 354 35.0 34.5 34.1 339 33.5

cinza.c3d LWristAngles(3) 1 deg 110 110 110 110 111 117 126
133 137 140 139 138 137 138 137 136 136 137
137 137 137 136 136 137 136 136 136 136 132
129 129 131 131 126 123 125 127 124 112 102
99.9 104 106 110 116 118 116 115 116 118 119

cinza.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -12.0 -11.9 -11.9 -12.2 -12.6 -11.7
-8.05 -1.55 6.80 15.5 22.6 26.9 28.6 29.1 29.2 29.3 29.4
29.5 29.5 29.3 29.1 29.1 29.0 29.1 29.1 28.7 28.4 28.6
29.6 32.1 34.1 32.5 26.8 18.4 9.13 0.60 -6.22 -11.2 -14.4
-15.6 -14.7 -13.8 -13.8 -14.0 -13.7 -12.9 -12.5 -12.5 -12.5 -12.3
-12.1

cinza.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 12.0 12.1 11.9 11.9 12.8 14.7
16.4 16.8 16.2 15.6 16.0 16.8 17.6 18.1 18.4 18.2 17.8
17.4 17.1 17.1 17.4 17.3 17.2 17.2 17.2 17.5 17.7 17.6
18.3 20.6 25.7 32.4 37.7 40.1 39.1 353 30.2 24.6 18.7
133 10.6 10.9 11.6 12.1 12.0 11.1 10.7 10.8 10.9 11.1
11.4

cinza.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 31.4 31.5 311 30.9 32.2 31.9
29.0 24.9 22.0 22.3 24.9 26.8 26.7 26.1 25.2 23.9 25.2
26.3 24.7 25.3 26.8 25.0 25.2 27.6 25.9 24.9 26.7 26.8
25.8 21.1 133 8.22 7.87 11.3 16.2 20.7 25.8 304 334
32.0 27.1 26.9 28.7 29.3 28.7 27.9 27.9 28.1 28.6 29.2
30.6

cinza.c3d RElbowAngles(1) 1 deg 35.6 35.6 35.5 35.6 37.6 43.8 55.3
69.8 83.7 94.4 101 103 103 104 103 101 103 103
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102 102 104
92.8 80.2 68.4
36.9 36.1 36.9
cinza.c3d RWristAngles(3) 1
139 146 150
152 152 153
147 142 133
96.4 97.7 96.9
47 LShoulderAngles(1)
deg
-16J \/d
39 LShoulderAngles(2)
deg
| /'\_,.
13
45 LShoulderAngles(3)
deg
14
87 LEIbowAngles(1)
deg

34

101
59.2
37.8

deg
152
152
128
96.1

101 103 102
52.1 47.9 45.5
37.4 35.8 35.1
108 108 108
153 153 152
152 153 152
125 122 116
96.3 96.7 97.1
140 LWristAngles(3)
deg
99
4 RShoulderAngles(1)
deg
40 RShoulderAngles(2)
deg
1 A\
34 RShoulderAngles(3)
deg
7

101
44.0
35.2

108
153
151
106
96.3

101 101 99.4
43.7 43.0 40.2
35.2 35.0 34.8
113 125 133
152 153 153
153 151 149
95.5 89.6 925
95.7 95.4 96.3

104 REIbowAngles(1)

deg

35

153 RWristAngles(3)

deg
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NOVE

9.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -13.1 -13.1 -13.0 -12.9 -12.9 -13.1 -13.2
-13.1 -12.7 -12.2 -11.6 -11.1 -10.7 -10.6 -10.6 -10.9 -11.2 -11.3
-11.3 -11.2 -11.0 -10.8 -10.7 -10.6 -10.1 -9.20 -7.87 -6.56 -5.87
-6.12 -7.30 -9.00 -10.6 -11.6 -12.0 -12.1 -12.3 -12.6 -12.7 -12.7
-12.5 -12.3 -12.0 -11.8 -11.7 -11.7 -11.8 -11.9 -12.0 -11.9 -11.8

9.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 12.2 12.5 12.7 12.8 13.0 13.3 13.7
14.1 14.5 14.7 14.8 14.7 14.6 14.5 14.4 14.5 14.6 14.8
14.9 15.0 14.9 14.7 14.6 14.6 14.9 15.4 15.9 16.1 15.8
15.4 15.1 14.9 14.7 14.3 13.9 13.6 13.5 13.5 13.5 13.5
13.5 13.6 13.7 13.7 13.8 13.8 13.8 13.7 13.6 13.6 13.6

9.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 28.6 29.4 30.0 30.6 31.1 31.7 32.1
32.0 31.4 30.6 30.1 30.1 30.5 31.0 31.5 31.8 31.8 31.6
31.1 30.7 30.5 30.6 31.0 31.8 33.0 34.1 34.4 33.0 30.5
28.2 27.5 28.8 31.1 32.7 33.1 32.9 32.7 32.2 31.5 30.9
30.8 30.9 31.0 30.9 30.6 304 30.3 30.2 30.2 30.3 30.5

9.c3d LElbowAngles(1) 1 deg 32.5 32.2 32.1 32.3 32.6 33.0 33.1
329 324 32.0 32.0 324 32.9 33.2 33.2 329 32.5 32.1
31.7 31.6 31.7 31.9 32.2 32.3 32.3 32.2 32.3 32.6 33.0
33.5 34.1 349 35.9 36.4 36.1 35.6 35.2 35.0 349 34.8
34.6 34.3 339 33.6 33.3 33.3 33.3 334 33.5 33.5 33.5

9.c3d LWristAngles(3) 1 deg 110 108 108 110 112 116 120
125 129 131 131 130 129 129 129 129 130 130
131 131 131 131 130 130 130 130 131 131 130
128 124 120 115 112 111 110 111 111 112 113
115 117 121 124 125 124 123 122 122 123 124

9.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -12.5 -12.7 -13.0 -13.3 -13.8 -13.2
-9.11 -0.32 125 26.6 38.7 46.5 49.6 50.1 49.8 49.7 49.7
49.8 49.9 50.0 50.3 50.6 50.9 51.2 51.8 51.8 48.6 41.1
30.6 19.2 8.31 -1.07 -8.37 -13.3 -15.9 -16.4 -15.6 -14.9 -14.7
-14.8 -14.7 -14.0 -13.0 -12.1 -11.7 -11.7 -11.8 -11.8 -11.7 -11.5
-11.5

9.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 121 12.0 11.9 12.0 12.8 15.1
18.3 21.3 239 26.7 304 34.7 38.1 39.7 40.1 40.1 40.1
40.2 40.4 40.6 40.8 40.9 40.9 40.9 41.3 42.0 42.7 42.1
40.3 37.5 33.8 29.7 25.9 22.2 18.0 135 10.7 10.4 10.8
10.9 11.0 11.3 11.5 11.6 11.7 11.6 11.5 11.6 11.6 11.7
11.7

9.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 314 31.7 31.8 31.9 33.8 36.5
35.5 31.0 25.5 20.6 16.0 11.5 8.12 6.39 5.56 5.08 4.69
4.38 4.27 4.34 4.43 4.53 4.63 5.08 6.43 9.08 13.0 16.9
21.1 25.9 30.2 33.8 37.0 394 38.5 32.8 27.2 26.5 27.9
28.5 29.1 30.2 31.1 31.8 31.9 31.6 31.3 31.3 31.3 31.3
314

9.c3d REIbowAngles(1) 1 deg 35.9 35.6 35.9 36.7 38.6 43.1 52.0

64.3 75.0 80.5 80.8 78.9 78.3 78.8 79.1 78.9 78.7 78.7
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78.9 79.1 79.1
45.5 45.2 44.8
38.2 37.5 36.2
9.c3d RWristAngles(3) 1
115 128 140
143 143 143
130 126 120
99.4 102 107
58 LShoulderAngles(1)
deg
-13.2==
16.1 LShoulderAngles(2)
deg
12.2
344 LShoulderAngles(3)
deg
27.5
36.4 LEIbowAngles(1)
deg

31.6

M

79.0
45.1
353

deg
145
143
113
111

78.8 78.4 74.0
455 44.3 41.1
35.3 35.5 35.6
92.6 92.5 93.5
144 143 143
143 143 142
104 94.6 91.8
113 112 111
131 LWristAngles(3
) W
108
52 RShoulderAngles(1
deg ﬂ
-16 \ S
43 RShoulderAngles(2
deg[\
10 =
40 RShoulderAngles(3
. /\/\
4

61.8
38.2
35.6

94.9
143
141
94.1
111

49.2 44.2 44.6
37.4 37.8 38.2
35.4 35.4 35.3
95.3 98.1 106
143 143 143
141 139 135
97.2 98.4 98.6
111 112 112
81 REIbowAngles(1)
deg
35 =
145 RWristAngles(3)
deg
92
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TARTARUGA

tartaruga.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -13.1 -13.0 -13.0 -13.0 -13.0 -13.1
-13.3 -12.4 -7.62 2.61 15.7 25.5 29.3 29.6 29.4 29.6 29.9
30.1 30.1 30.2 30.4 30.5 30.6 30.8 30.9 30.8 30.6 30.3
30.1 30.3 30.5 29.5 26.2 20.1 11.4 1.55 -6.95 -12.7 -15.7
-16.2 -15.9 -15.5 -15.1 -14.8 -14.7 -14.7 -14.6 -14.5 -14.4 -14.4

tartaruga.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 13.1 13.1 13.1 13.1 13.1 13.0
13.5 15.2 18.3 21.2 22.7 22.8 22.6 22.4 22.5 22.7 22.6
22.2 22.1 22.3 22.5 22.6 22.7 22.8 22.7 22.5 22.4 22.5
22.8 23.0 23.6 25.3 27.5 29.1 29.6 28.4 24.9 19.3 14.1
12.6 14.2 14.7 14.3 14.4 14.6 14.5 14.5 14.5 14.5 14.5

tartaruga.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 29.7 29.6 29.6 29.7 29.6 29.7
30.6 29.1 26.9 27.8 33.0 39.7 43.6 443 44.3 44.8 45.7
46.1 46.4 46.7 46.7 46.7 46.9 47.2 47.4 47.5 47.3 46.6
45.6 44.9 44.1 40.9 36.1 32.9 32.0 329 34.2 34.1 31.3
27.8 30.9 32.7 31.8 31.9 32.3 32.2 32.0 32.0 32.2 32.2

tartaruga.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 35.4 35.3 35.3 35.4 35.3 35.1
36.1 42.6 58.1 77.7 92.0 98.6 99.4 98.3 98.0 98.0 97.6
97.2 96.9 96.6 96.4 96.3 96.2 95.9 95.5 95.3 95.5 95.4
95.1 94.0 88.7 77.9 63.5 49.6 41.1 38.6 38.6 38.2 37.6
36.5 36.7 36.9 36.2 36.0 36.1 36.1 36.1 36.0 36.0 36.0

tartaruga.c3d LWristAngles(3) deg 107 107 107 107 107 107
107 118 141 158 164 168 168 167 168 169 169
170 170 170 170 170 171 171 170 171 171 171
171 169 160 150 143 131 121 117 111 104 96.7
95.0 95.5 97.4 101 104 105 105 105 106 106 106

[EEN

tartaruga.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -11.2 -11.1 -11.1 -11.1 -11.1
-11.2 -10.7 -7.99 -2.55 5.04 13.3 19.6 22.3 22.3 22.0 22.2
22.5 22.5 22.5 22.4 22.4 22.5 22.6 22.6 22.4 22.3 22.4
22.8 23.5 25.2 28.2 30.6 28.6 21.6 11.8 1.62 -6.87 -12.5
-15.1 -15.0 -13.9 -13.2 -13.0 -12.8 -12.7 -12.7 -12.7 -12.6 -12.4
-12.3

tartaruga.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 11.7 11.7 11.7 11.8 11.7
11.8 13.0 15.0 17.1 18.3 17.7 16.3 15.1 14.7 14.5 14.5
14.2 13.9 13.7 13.8 13.9 13.9 14.0 14.1 14.1 14.0 14.0
14.0 14.3 14.9 16.9 21.1 26.6 30.8 32.9 32.4 29.2 23.6
17.0 12.3 11.2 11.7 11.9 11.8 11.8 11.8 11.7 11.7 11.7
11.8

tartaruga.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 324 32.3 32.4 324 32.0
32.5 354 354 31.9 29.8 29.9 31.8 33.7 35.1 35.6 35.9
36.3 36.4 36.3 36.5 36.6 36.7 36.7 36.6 36.5 36.3 36.3
36.6 37.3 38.1 38.7 38.1 36.0 33.0 32.8 35.9 40.1 41.8
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37.7 304 27.9
29.6

tartaruga.c3d REIbowAngles(1)
37.4 38.4 46.4
98.7 98.6 98.5
97.2 95.3 86.8
39.5 37.5 37.2

tartaruga.c3d RWristAngles(3)
102 113 119
72.9 73.6 73.9
74.8 74.6 83.2
93.5 99.0 101

31 LShoulderAngles(1
deg f

B

\,,

30

LShoulderAngles(2

—

48

LShoulderAngles(3

deg

I

27

100

LEIbowAngles(1

deg

=

35

29.2

61.9
98.3
70.0
37.2

[

108
73.7
98.2
102

171

deg

95

31

deg

-15

3’2

29.9 29.9 29.9
deg 374 37.4
79.0 91.1 97.1
98.2 98.2 98.0
54.6 47.6 47.1
37.0 36.8 36.8
deg 102 102
92.7 81.2 74.9
73.9 74.0 74.0
105 106 106
104 105 105
LWristAngles(3)

ﬁ

—

RShoulderAngles(1)

L

L

L

RShoulderAngles(2)

deg

11

42

deg

L

—~—

RShoulderAngles(3)

;

28

29.8

37.4
99.4
97.9
48.8
36.9

102
72.8
74.1
101
105

29.7 29.6 29.6
375 37.5 37.6
99.6 99.3 99.0
97.8 97.8 97.6
49.5 47.7 43.7
36.8 36.7 36.6
102 102 101
72.0 72.2 72.7
74.5 75.0 75.4
92.6 87.2 88.6
105 106 106

100 REIbowAngles(1)

deg

36

119 RWristAngles(3)

deg

72




MACACO

macaco.c3d
-14.8
-22.0
-28.1
-13.0
-14.3

macaco.c3d
14.1
51.5
47.4
15.1
12.2

macaco.c3d
31.3
25.0
35.9
22.2
28.4

macaco.c3d
36.8
134
124
39.5
37.4

macaco.c3d
105
48.6
59.3
94.7
97.8

macaco.c3d
-12.3
-23.2
-23.3
-9.51
-13.6

macaco.c3d
11.7
49.1
41.7
20.9
11.9

macaco.c3d
30.0
19.8
29.7

LShoulderAngles(1)1

-14.6 -14.5 -16.0
-21.7 -22.7 -23.6
-27.1 -24.7 -22.8
-14.1 -14.5 -14.5

LShoulderAngles(2)1

14.0 14.9 18.5
514 52.9 52.6
47.9 47.4 46.1
13.7 12.6 11.6

LShoulderAngles(3)1

31.3 33.2 34.2
34.8 41.6 33.2
23.1 20.2 21.8
27.4 29.4 26.7

LElIbowAngles(1) 1

36.5 37.7 46.8
125 124 130
131 126 119
38.9 38.2 37.2

LWristAngles(3) 1

105 103 99.8
55.8 55.0 46.1
48.4 54.8 60.9
94.8 97.8 98.2

RShoulderAngles(1)

-12.2 -12.0 -12.7
-22.7 -22.9 -24.3
-23.7 -22.3 -20.4
-12.0 -13.9 -14.4
-13.7

RShoulderAngles(2)
11.6 11.7 12.7
47.2 46.9 47.9
42.6 43.4 43.9
18.0 14.9 12.2
11.9

RShoulderAngles(3)

29.9 304 30.6
16.2 27.6 32.6
28.0 17.1 15.7

deg

-19.4
-23.4
-20.3
-14.5

deg

25.3
50.1
44.0
11.3

deg

31.7
24.3
20.0
26.0

deg
66.7
130
113
37.0

deg

89.6
43.4
71.7
99.1

-15.8
-25.3
-19.3
-14.1

15.4
47.8
43.3
111

25.6
21.4
18.4

-14.9
-21.7
-23.9
-15.6
-14.5

14.0
33.9
48.4
40.5
11.6

31.0
28.7
31.8
18.5
26.8

36.6
88.7
123

98.4
37.2

105

73.0
54.4
87.3
99.5

deg

-20.4
-24.9
-17.7
-14.0

deg

20.8
46.4
41.7
11.3

deg

19.8
15.3
17.8

-14.7
-21.6
-25.4
-9.63
-14.4

14.0
42.1
49.3
35.2
12.0

31.0
29.4
40.7
18.5
27.8

36.6
106
122
76.7
373

105

60.1
59.3
96.0
98.2

-12.4
-22.9
-24.9
-13.9
-14.0

11.6
28.8
45.1
39.1
11.7

29.8
18.0
24.9
16.9

-14.7
-20.7
-26.3
-6.28
-14.2

14.0
47.5
49.4
28.7
12.2

31.0
354
333
15.7
28.5

36.7
116
128
58.8
37.4

104

57.7
50.3
96.4
96.9

-12.2
-22.4
-25.7
-8.75
-13.9

11.7
37.5
45.1
35.0
11.8

29.9
20.9
333
18.1

-14.7
-20.7
-25.4
-6.94
-14.1

14.0
50.4
47.4
23.2
12.2

31.0
45.1
21.2
12.6
28.5

36.7
121
131
49.6
37.5

104

62.6
46.5
95.4
97.1

-12.2
-21.2
-25.7
-5.11
-13.7

11.7
44.0
44.8
30.1
11.9

29.9
25.9
25.8
19.7

-14.7
-22.2
-25.1
-9.21
-14.2

14.0
52.5
45.2
19.9
12.2

311
46.1
26.1
14.5
28.4

36.7
126
123
44.4
37.6

105

61.9
58.0
95.7
97.4

-12.2
-21.2
-24.1
-4.85
-13.7

11.7
47.8
43.5
26.2
11.9

29.9
32.7
15.2
21.7

-14.8
-23.0
-26.4
-11.3
-14.2

141
52.7
45.6
17.3
121

313
32.2
37.2
18.2
28.3

36.7
134
117
41.0
37.5

105

49.7
63.8
96.2
97.4

-12.2
-22.6
-23.0
-6.92
-13.6

11.7
49.8
41.9
23.5
11.9

29.9
32,5
19.8
25.6

193
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29.8 32.8 34.2
30.1 30.1
macaco.c3d REIbowAngles(1)
37.4 37.1 39.7
128 122 124
124 129 126
46.3 44.3 41.4
39.2
macaco.c3d RWristAngles(3)
107 106 106
23.5 40.7 34.4
36.7 22.7 316
92.0 92.0 95.6
97.0
6 LShoulderAngles(1)
deg
-28
53 LShoulderAngles(2)
deg
11 ==
48 LShoulderAngles(3)
deg
13
. LEIbowAngles(1)
deg

36

30.8

514
127
121
39.1

[

107

17.0
41.3
97.4

27.7 28.6 29.6
deg 37.5 37.5
72.5 94.3 111
125 120 121
115 102 82.6
38.5 39.0 39.3
deg 106 107
96.2 73.6 53.7
22.0 40.8 42.6
53.5 74.5 90.3
97.0 96.7 96.7
105 LWristAngles(3)
deg
42
- RShoulderAngles(1)
deg
-26
50 RShoulderAngles(2)
deg
11 ==
34 RShoulderAngles(3)
deg
15

29.8

37.5
121
126
65.8
39.2

107

46.7
23.0
96.7
96.6

132

deg

37

107,

deg

15

30.1 30.1 30.1
37.5 37.5 37.5
125 129 131
127 121 119
55.9 50.9 48.1
39.1 39.2 39.2
107 107 107
50.7 36.6 15.3
16.5 38.4 51.0
98.4 96.4 94.1
96.8 96.9 96.9
REIbowAngles(1)
RWristAngles(3)
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ABANDONAR

abandonar.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -14.7 -14.5 -14.5 -14.7 -15.1 -15.5
-16.0 -16.5 -16.2 -13.6 -8.25 -0.39 8.17 15.0 18.7 19.5 19.2
19.3 19.7 18.4 17.0 17.0 17.5 17.5 16.4 13.8 10.3 6.26
1.12 -4.31 -8.81 -12.0 -14.2 -15.9 -17.1 -17.6 -17.2 -16.5 -16.2
-16.2 -16.1 -16.0 -15.9 -15.9 -15.9 -15.7 -15.3 -15.0 -15.0 -15.1
-15.2

abandonar.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 19.4 194 19.5 194 19.3 19.0
18.7 18.9 19.5 19.7 19.8 20.3 21.2 22.1 22.3 22.0 21.1
19.9 18.8 18.3 18.4 18.7 18.8 19.1 21.3 26.7 339 394
40.8 38.2 33.0 26.9 21.3 17.2 14.8 13.3 12.0 11.7 12.1
12.2 12.2 12.2 12.5 12.9 13.1 13.1 13.0 13.0 13.2 13.4
13.6

abandonar.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 24.1 24.3 24.9 25.9 27.0 28.0
28.7 304 31.2 28.2 21.5 13.5 6.79 2.34 0.57 0.42 0.64
-1.90 -6.17 -7.22 -7.03 -7.71 -8.17 -8.27 -6.40 -0.55 7.43 15.7
239 28.8 29.4 27.2 22.9 20.4 22.0 24.8 24.8 24.1 25.6
26.0 25.6 254 25.9 26.9 27.2 26.9 26.6 26.9 27.5 27.9
28.0

abandonar.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 36.7 36.7 37.0 37.5 37.9 38.3
39.2 41.4 46.4 56.7 72.9 90.9 105 115 119 121 120
108 86.5 80.9 83.1 82.8 83.4 84.0 85.0 86.8 88.6 88.4
84.4 75.7 63.4 50.8 40.7 35.2 34.5 359 35.7 34.3 34.1
34.4 34.8 34.9 35.2 35.5 35.8 35.7 35.5 35.4 35.5 35.7
35.7

abandonar.c3d LWristAngles(3) deg 130 130 130 129 128 125
119 111 104 103 106 110 113 115 115 114 114
113 104 104 103 103 102 101 102 104 108 107
107 107 106 103 104 104 98.3 94.5 97.8 100 99.7
99.3 101 101 102 104 107 108 111 113 113 112
114

[EEN

abandonar.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -12.3 -12.2 -12.4 -13.0 -13.9
-14.9 -15.9 -16.6 -16.4 -13.5 -6.35 4.72 16.6 25.7 30.3 31.7
32.1 32.7 33.0 32.6 31.8 31.6 31.7 32.0 32.1 31.0 26.6
18.3 8.08 -1.20 -7.68 -11.4 -13.4 -14.5 -15.3 -15.8 -15.7 -15.3
-15.2 -15.2 -15.1 -15.0 -14.8 -14.5 -14.2 -14.1 -14.1 -14.1 -14.0
-13.8 -13.7

abandonar.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 23.8 23.7 23.5 23.2 22.9
22.3 21.6 21.5 22.6 24.6 26.6 27.7 28.0 28.6 29.6 29.6
27.5 23.9 21.3 20.6 21.1 21.9 22.2 22.4 24.8 31.1 39.6
46.0 47.7 45.0 39.8 33.8 28.0 22.5 18.1 15.1 13.7 13.8
14.2 14.2 14.1 14.2 14.1 13.9 13.7 13.7 13.8 13.8 13.8
13.9 13.9

abandonar.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 35.9 36.2 36.3 36.7 37.7
38.5 38.8 39.5 39.3 38.6 37.4 34.1 27.9 21.3 17.2 16.4
18.4 25.2 34.4 39.5 39.5 38.6 38.3 37.9 37.1 34.7 31.9
31.6 334 34.2 32.9 32.3 334 34.5 354 36.0 34.0 33.1
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33.8 33.8 33.7
335 334

abandonar.c3d REIbowAngles(1)
46.2 47.3 52.4

125 110 102
92.0 78.2 64.0
39.5 39.4 39.3
37.5
abandonar.c3d RWristAngles(3)
113 110 105
76.2 74.0 75.2
99.7 94.1 90.0
92.9 93.7 94.6
112
20 LShoulderAngles(1)
deg
-18
41 LShoulderAngles(2)
deg
5 —
12
31 LShoulderAngles(3)
deg
|
- LEIbowAngles(1)
deg

34.1

65.5
103

53.9
39.0

[

99.8
75.6
93.2
97.9

34.2 33.7 333
deg 45.0 44.7
84.4 102 115
103 103 103
47.3 43.2 41.2
38.4 38.1 38.1
deg 123 123
94.5 88.2 82.0
75.2 75.3 75.6
95.7 94.9 92.6
103 106 106
130 LWristAngles(3
deg\/b\\/
94
33 RShoulderAngles(1
-17\
48 RShoulderAngles(2
deg\/\J\
14
40 RShoulderAngles(3)
deg
16

333

44.6
123
102
40.6
38.0

122
76.7
76.0
92.3
106

333 333 334
449 45.4 45.8
128 131 131
102 101 99.3
39.6 39.1 39.5
37.9 37.8 37.7
121 118 115
73.9 72.9 733
79.6 88.3 96.7
92.7 92.0 91.9
107 108 110

132 REIbowAngles(1)

deg

38

123 RWristAngles(3)

deg

73
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ABRIR-LATA

abrir a lata.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -16.6 -16.6 -16.6 -16.6 -16.6 -16.6
-16.6 -16.8 -17.4 -14.6 -3.55 10.7 19.6 22.4 22.7 22.9 23.1
23.2 22.8 22.7 22.8 23.0 23.2 23.3 23.2 23.4 23.5 23.4
23.1 22.8 22.5 22.9 24.9 26.0 21.4 12.3 2.21 -6.43 -12.5
-16.3 -18.2 -18.1 -17.5 -17.3 -17.1 -16.9 -16.5 -16.0 -15.7 -15.6
-15.4

abrir a lata.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 13.8 13.8 13.7 13.7 13.7 13.6
13.5 13.6 14.9 17.3 18.1 17.4 17.4 18.2 18.5 18.0 17.9
18.2 18.1 18.3 18.3 18.2 18.2 17.9 17.5 16.9 16.5 16.7
16.5 16.4 16.6 17.0 20.8 28.9 36.0 38.6 37.0 32.0 24.6
16.6 12.5 13.1 14.3 13.8 13.5 13.8 13.8 13.6 13.6 13.7
13.6

abrir a lata.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 29.4 29.4 29.3 29.2 29.1 28.9
28.7 28.8 29.2 29.3 27.2 24.6 23.1 22.0 22.0 21.8 20.9
204 20.3 20.3 20.0 20.3 20.8 20.9 21.2 21.2 20.3 19.7
19.2 18.7 18.2 18.1 18.8 16.8 12.5 11.8 17.3 23.1 24.9
23.7 25.0 26.4 28.4 28.0 27.4 28.0 28.1 27.3 26.9 27.3
27.6

abrir a lata.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 40.0 40.1 40.1 40.1 40.1 40.3
40.3 40.2 47.1 68.3 90.6 101 105 105 104 104 103
103 104 104 104 104 104 104 104 103 102 101
101 101 101 101 95.1 80.2 66.9 58.9 52.4 46.2 42.2
40.3 40.0 39.2 38.4 38.5 39.1 39.2 38.6 37.9 38.0 38.5
38.2

abrir a lata.c3d LWristAngles(3) deg 105 105 105 105 105 105
105 104 105 106 97.8 83.9 75.1 75.1 76.7 76.0 76.1
76.7 77.3 77.8 78.1 81.9 86.1 85.8 84.9 84.0 82.2 82.5
83.4 84.0 83.9 82.9 91.6 109 105 93.1 92.6 99.5 102
100 98.9 96.9 96.3 97.2 97.7 98.4 102 105 104 104
105

[EEN

abrir a lata.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -14.8 -14.8 -14.8 -14.8 -14.8
-14.8 -14.8 -15.0 -15.0 -10.4 2.21 21.3 38.5 48.4 51.8 46.6
42.7 43.0 43.1 43.0 42.9 43.0 45.3 50.2 55.4 55.1 47.7
445 44.8 44.9 45.1 455 46.2 42.5 30.2 15.2 1.95 -8.22
-14.6 -17.5 -17.6 -16.5 -15.5 -14.8 -14.5 -14.3 -14.3 -14.2 -14.1
-14.0 -14.0

abrir a lata.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 13.9 13.9 14.0 14.0 13.9
13.9 13.9 13.8 16.3 21.1 235 23.6 23.3 23.8 25.7 23.8
20.6 21.4 22.0 22.0 22.3 22.4 22.8 24.5 28.7 30.7 25.1
20.6 19.7 19.9 20.3 20.4 25.0 38.9 50.2 51.6 44.1 33.1
24.4 16.7 10.9 10.7 12.2 11.7 11.6 11.9 11.8 11.8 11.8
11.8 11.7

abrir a lata.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 32.5 324 32.4 32.3 32.3
324 32.2 319 35.2 35.9 31.9 26.9 25.7 27.1 28.5 35.0
36.5 35.7 35.4 35.5 35.6 34.7 31.0 26.1 24.1 29.3 36.0
37.1 374 37.3 36.9 36.4 324 19.6 10.5 12.2 14.2 13.7
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20.8 25.1 23.9
25.7 25.6

abrir a lata.c3d REIbowAngles(1)

43.8 44.0 48.1
924 92.4 92.6
89.5 89.7 89.6
46.4 41.2 39.8
36.3

abrir a lata.c3d RWristAngles(3)

99.3 98.3 110

150 150 149

149 148 148

99.5 98.2 99.2
114

26 LShoulderAngles(1)
deg
18 \ —
. LShoulderAngles(2)
deg
5 [
12
29 LShoulderAngles(3)
deg
11
. LEIbowAngles(1)
deg

38

23.1

63.0
92.7
89.6
394

[

131
149
147
101

111

26.0 25.8 26.0

deg 43.5 43.6
84.1 99.0 101
93.3 94.8 93.1
88.7 84.9 78.7
38.1 375 37.5

deg 98.5 98.3
130 127 119
142 118 102
136 122 112
107 110 111

LWristAngles(3)

deg

=

74

57

RShoulderAngles(1)

deg

(1%

L

L

-18

52

RShoulderAngles(2)

deg

il

P—

10

37

deg

RShoulderAngles(3)

=

10

26.4

43.7
96.9
88.5
70.8
36.9

98.4
116
95.9
113
112

26.0 25.9 25.8
43.7 43.8 43.8
94.1 92.6 92.5
88.3 88.5 89.9
62.5 56.8 51.5
36.5 36.3 36.3
98.6 98.7 98.7
116 151 152
113 150 149
130 140 124
112 113 114
101 REIbowAngles(1)
deg
36
155 RWristAngles(3)
deg
95




AMIGO

amigo.c3d
-14.4
-16.4
-16.5
-16.0
-14.8

amigo.c3d
14.2
13.7
14.4
14.4
14.1

amigo.c3d
29.7
31.0
30.6
29.1
24.2

amigo.c3d
36.9
36.3
35.6
37.8
34.8

amigo.c3d
114
123
125
113
127

amigo.c3d
-13.1
35.9
34.5
-13.2
-13.0

amigo.c3d
11.8
9.27
9.65
25.6
12.3

amigo.c3d
27.7
64.3
56.3

LShoulderAngles(1)1

-14.6 -14.9 -15.2
-16.7 -16.9 -16.9
-16.4 -16.0 -15.3
-16.6 -16.3 -15.8

LShoulderAngles(2)1

14.1 14.2 14.3
13.7 13.9 14.2
14.5 14.9 15.4
13.9 14.3 15.1

LShoulderAngles(3)1

29.8 30.3 30.8
30.9 30.8 30.7
30.7 30.7 30.1
28.7 28.1 27.8

LElIbowAngles(1) 1

37.0 37.0 36.7
36.1 35.8 35.4
35.3 35.2 35.5
37.1 36.2 35.5

LWristAngles(3)
114 114 115
123 123 124
125 126 127
113 117 124

[EEN

RShoulderAngles(1)
-13.3 -12.7 -9.88
35.7 35.4 35.5
34.0 349 36.6
-16.0 -17.0 -16.4
-12.9

RShoulderAngles(2)
12.2 14.9 18.8
10.1 9.58 9.17
10.1 10.4 13.1
18.1 12.0 10.8
121

RShoulderAngles(3)

28.7 34.5 36.0
64.9 57.1 53.9
65.4 66.3 55.8

deg

-15.4
-16.8
-14.2
-15.3

deg

14.3
14.4
16.0
15.6

deg

30.8
30.5
28.7
26.8

deg

36.0
35.2
35.7
34.8

deg
118
125
127
127

-3.95
36.0
37.8
-15.1

21.6
10.2
21.0
12.9

30.0
61.7
41.0

-14.6
-15.5
-16.7
-12.8
-15.0

14.1
14.3
14.5
16.5
15.5

29.1
30.4
30.3
26.3
25.0

36.9
353
35.2
353
34.3

114
121
125
127
127

deg
5.32
36.2
35.6
-14.0

deg

22.2
11.5
31.6
13.6

deg

23.4
65.7
28.8

-14.5
-15.6
-16.6
-11.3
-14.9

14.2
14.2
14.5
16.5
15.1

29.2
30.2
30.4
22.9
23.7

36.9
34.9
353
344
34.1

114
124
125
127
126

-13.1
17.0
35.4
29.4
-13.7

12.0
20.5
11.2
39.6
12.7

28.2
21.2
57.2
23.5

-14.4
-15.6
-16.5
-10.4
-14.9

14.4
14.2
14.5
16.2
14.8

29.4
30.4
30.8
20.1
23.4

36.9
35.0
354
34.0
34.2

114
125
125
126
126

-13.0
28.0
34.8
20.5
-13.8

11.9
16.6
10.3
42.7
12.0

28.3
24.2
52.9
24.9

-14.3
-15.6
-16.4
-10.8
-14.9

14.5
141
14.4
15.8
14.6

29.6
30.6
311
19.8
23.8

36.9
353
354
34.9
34.6

114
125
125
122
126

-12.9
34.9
35.1
10.4
-13.8

11.9
11.7
10.6
414
12.1

28.2
32.0
62.5
28.0

-14.3
-15.8
-16.4
-12.4
-14.9

14.5
13.9
143
15.6
14.4

29.8
30.7
30.9
22.8
24.1

36.9
35.8
35.6
36.5
34.9

114
124
125
117
126

-12.8
37.1
35.8
0.33
-13.6

11.9
8.28
10.8
37.5
12.4

28.3
42.2
66.9
30.0

-14.3
-16.0
-16.5
-14.4
-14.9

14.4
13.8
14.3
15.1
14.2

29.8
30.9
30.7
26.9
24.2

36.9
36.1
35.8
37.7
34.9

114
124
125
115
126

-12.9
36.6
35.4
-7.96
-13.3

11.9
7.73
10.1
32.2
12.5

28.4
53.6
58.9
32.7

199
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34.6 34.3 29.4
27.3 27.2

amigo.c3d REIbowAngles(1)
37.3 39.0 46.3
132 131 130
134 135 131
45.1 39.9 38.3
35.8

amigo.c3d RWristAngles(3)

108 107 102

27.3 26.3 24.8
24.7 25.9 28.9
91.5 92.0 95.1
114
104 LShoulderAngles(1
deg J\/»
_170/\
16.5 LShoulderAngles(2
13.7/\/\
31 LShoulderAngles(3)
deg
19
379 LEIbowAngles(1)
deg

33.9

24.8

61.4
133
121
38.6

[

93.5
24.9
38.8
98.9

27.8 28.7 27.5
deg 37.1 37.1
81.1 98.6 112
134 132 130
107 92.0 77.7
37.6 36.3 35.8
deg 109 109
76.3 58.5 44.4
26.6 26.6 24.5
60.8 84.6 102
104 108 110

127 LWristAngles(3)

deg

112

38 RShoulderAngles(1)

deg

J

=

RShoulderAngles(2)

deg

68

RShoulderAngles(3)

deg

21

K

26.9

37.1
121
133
66.2
36.3

109
345
24.9
107
110

27.1 27.1 27.2
37.1 37.1 37.1
127 131 133
134 133 132
59.3 55.4 51.1
36.6 36.2 35.8
109 108 109
29.4 26.7 26.8
27.2 26.9 24.5
102 97.7 94.7
111 113 114
- REIbowAngles(1)
deg
36
114 RWristAngles(3)
deg
24 —
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ATENCAO

ateng¢do.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -13.8 -13.8 -13.8 -13.8 -13.8 -13.8
-14.0 -13.7 -11.6 -7.20 -0.79 7.29 17.0 27.3 36.2 42.0 44.6
45.2 44.2 41.6 38.6 36.6 35.7 36.1 36.5 36.3 35.6 34.9
34.5 33.9 33.0 31.4 28.3 233 16.8 9.45 1.98 -4.73 -9.92
-13.5 -15.8 -16.7 -16.6 -15.8 -15.1 -14.8 -14.8 -14.7 -14.5 -14.1
-13.6

atengdo.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 13.8 13.7 13.8 13.8 13.8 13.7
13.8 14.5 16.6 20.0 24.0 27.6 30.1 31.5 32.1 32.0 31.7
30.8 28.4 24.8 21.9 20.7 20.9 21.5 22.0 22.1 22.1 22.1
22.0 22.1 22.9 25.7 30.4 35.2 37.7 37.1 34.2 30.5 26.4
22.0 17.6 14.1 12.5 12.6 12.9 12.8 13.0 13.7 14.5 14.8
14.7

atengdo.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 30.5 30.4 30.5 30.6 30.8 30.5
29.9 27.5 22.8 18.1 14.4 10.7 6.68 3.26 1.36 0.14 -0.32
0.56 1.85 3.92 5.47 5.57 5.47 5.44 5.05 4.67 4.61 4,51
4.20 3.81 3.80 5.49 11.3 21.0 30.9 37.7 40.7 41.0 39.0
354 31.9 28.4 25.4 26.0 27.8 28.3 29.0 30.7 32.2 32.7
324

atengdo.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 38.2 38.2 38.2 38.3 38.2 38.0
38.9 42.8 50.2 61.2 75.7 92.7 109 123 132 137 139
139 135 118 97.1 89.0 90.3 91.0 91.2 91.6 91.9 91.9
914 90.9 89.3 83.9 75.7 69.5 65.8 62.1 57.5 53.1 49.1
45.1 41.5 38.5 36.4 35.7 35.7 35.5 35.6 36.2 36.7 36.7
36.2

atengdo.c3d LWristAngles(3) 1 deg 109 109 109 109 109 109
107 101 91.7 80.1 69.0 61.5 57.1 514 45.6 42.1 41.8
42.6 42.2 42.6 37.7 33.0 35.1 354 35.2 35.1 349 34.9
35.1 35.1 36.1 43.4 60.2 81.7 97.6 105 106 105 105
107 103 98.0 97.4 99.7 101 101 101 102 105 110
111

atengdo.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -12.7 -12.7 -12.7 -12.7 -12.7
-12.8 -13.1 -13.4 -12.4 -8.64 -2.06 6.77 17.1 27.5 36.1 41.6
43.9 43.9 42.6 40.7 39.2 38.2 37.8 38.0 37.9 37.4 37.0
36.7 36.6 36.5 36.2 35.5 33.5 28.6 20.8 11.5 2.32 -5.09
-10.3 -13.5 -15.2 -15.5 -15.1 -14.7 -14.4 -14.0 -13.6 -13.3 -13.2
-13.2 -13.4

atengdo.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 12.5 12.5 12.5 12.5 12.5
12.5 12.9 13.9 15.7 17.9 20.2 22.1 23.2 23.5 23.1 22.3
21.5 20.8 19.7 18.1 16.8 16.5 16.7 17.1 17.3 17.2 17.2
17.5 17.7 18.1 19.3 22.5 27.6 33.0 36.4 37.1 353 32.0
27.9 23.4 18.8 14.6 12.1 11.7 12.3 12.6 12.5 12.3 12.2
12.2 12.3

atengdo.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 30.6 30.7 30.8 30.8 30.7
30.6 30.8 29.7 25.6 20.1 15.3 11.5 7.87 4.39 1.82 0.76
1.07 2.30 4.29 6.95 8.29 8.48 8.26 7.84 7.77 7.88 7.96
8.08 8.07 8.05 8.61 10.3 14.1 20.3 28.1 354 40.7 43.9
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45.5 45.0 41.7
30.6 30.1
atengdo.c3d REIbowAngles(1)
38.5 42.0 48.8
137 132 114
92.5 91.7 89.6
54.9 49.0 43.1
37.5
atengdo.c3d RWristAngles(3)
104 101 96.3
41.1 41.7 46.3
45.5 45.9 47.4
83.6 81.8 82.1
109
45 LShoulderAngles(1)
deg
17 \ -
38 LShoulderAngles(2)
deg
12 e
Z
41 LShoulderAngles(3)
deg
-0
- LEIbowAngles(1)
deg

35

35.9

59.2
94.3
84.9
39.1

[

91.6
46.4
55.2
86.2

31.0 30.4 31.8
deg 37.4 37.4
72.7 88.8 105
91.4 93.1 92.3
78.4 73.9 72.6
37.8 37.9 37.8
deg 105 105
85.8 77.5 69.7
45.3 45.3 44.3
72.1 85.7 89.2
91.3 95.0 99.2
111 LWristAngles(3)
deg
33
44 RShoulderAngles(1)
deg
\
37 RShoulderAngles(2)
deg
12 ==
46 RShoulderAngles(3)
deg

32.3

37.4
118

92.9
71.7
37.5

105
61.1
44.4
88.6
103

31.8 315 31.2
37.4 37.3 37.3
128 133 136
93.4 93.1 92.8
69.3 65.3 60.2
37.4 37.4 37.4
105 105 105
50.8 43.7 41.2
44.6 44.9 45.2
87.9 88.8 87.0
105 107 108

157 REIbowAngles(1)

deg

37

109 RWristAngles(3)

deg

41




AVIAO

avido.c3dLShoulderAngles(1)1

-12.2
-11.8
-11.6
-12.2

-12.2
-11.7
-11.5
-11.8

-12.2
-11.6
-11.5
-11.4

avido.c3dLShoulderAngles(2)1

13.9
14.0
14.4
135

13.9
13.9
14.6
13.3

13.9
13.8
14.8
13.2

avido.c3dLShoulderAngles(3)1

29.6
28.4
24.9
25.5

avido.c3dLEIbowAngles(1)

48.7
48.2
48.6
46.3

avido.c3dLWristAngles(3)

120
120
120
122

29.6
28.4
25.0
26.3

48.6
48.3
48.5
46.5

120
120
121
121

29.7
28.3
25.1
27.3

48.6
48.4
48.3
47.1

1

120
120
122
121

avido.c3dRShoulderAngles(1)

-11.9
-17.1
69.7

-10.2
-8.91

-11.9
-11.8

71.3

-15.5

-11.9
-4.60
71.5

-18.2

avido.c3dRShoulderAngles(2)

11.2
21.1
-31.0
18.5
10.4

11.2
22.8

-43.1

16.9

11.2
23.0
-50.0
14.6

avido.c3dRShoulderAngles(3)

19.5
-4.45
71.7
32,5
15.2

avido.c3dRElbowAngles(1)

48.5

19.5

0.021

83.6
23.4

48.5

19.4
5.28
90.9
13.6

48.6

deg

-12.1
-11.6
-11.7
-11.0

deg

13.9
13.6
14.7
13.0

deg

29.8
28.0
25.1
28.4

deg

48.6
48.5
48.2
47.7

deg
120
120
123
121

-11.9
4.05
71.2
-19.6

11.2
22.5
-49.5
12.8

19.4
11.3
91.0
6.82

deg
48.6

-12.3
-12.0
-11.7
-12.0
-10.6

13.9
13.9
13.4
14.4
13.0

29.7
29.9
27.5
25.1
29.2

48.7
48.7
48.7
48.1
48.1

120
120
120
123
121

deg
-11.9
13.4
70.0
-20.0

deg
11.3
21.3
-38.1
11.7

deg

19.6
17.6
81.5
4.79

48.6
48.9

-12.3
-12.0
-11.8
-12.3
-10.4

13.9
13.9
133
14.1
131

29.7
29.9
26.8
25.2
29.7

48.7
48.8
48.9
48.2
48.3

120
120
120
122
121

-12.0
-12.3
22.7
63.7
-18.6

11.4
10.8
19.2
-18.3
10.9

19.7
17.5
23.4
65.6
5.46

48.6
50.5

-12.3
-12.0
-12.0
-12.6
-10.3

13.9
14.0
13.2
13.8
13.2

29.7
29.7
26.0
25.2
29.8

48.7
48.8
49.1
48.3
48.2

120
120
119
120
121

-12.0
-13.5
31.6
49.9
-16.0

11.4
9.56
16.2
-3.54
10.5

19.6
10.5
28.4
56.1
7.47

48.6
56.2

-12.2
-12.0
-12.1
-12.8
-10.5

13.9
14.0
133
13.6
134

29.7
29.4
25.4
25.2
29.5

48.7
48.6
49.1
48.3
47.9

120
120
119
120
121

-12.0
-15.7
40.6
33.1
-13.2

11.3
8.71
12.3
4.88
10.3

19.6
0.88
33.2
52.5
9.84

48.6
65.6

-12.2
-12.0
-12.1
-12.8
-10.8

13.9
141
13.4
13.6
135

29.7
29.0
24.9
25.0
29.2

48.7
48.4
48.9
47.9
47.6

120
120
119
120
121

-11.9
-18.4
50.2
19.0
-11.1

11.3
9.86
6.62
10.8
10.2

19.5
-6.06
38.9
49.7
12.0

48.6
75.0

-12.2
-12.0
-12.0
-12.8
-11.2

13.9
14.1
13.7
13.6
13.6

29.6
28.6
24.7
24.9
28.8

48.7
48.2
48.8
47.2
47.4

120
120
119
120
121

-11.9
-20.2
59.6
7.79
-9.68

11.3
133
-2.87
15.5
10.3

19.5
-8.73
47.0
46.0
13.9

48.6
82.0

-12.2
-11.9
-11.8
-12.5
-11.7

13.9
14.0
14.1
13.6
13.6

29.6
28.5
24.7
25.0
28.4

48.7
48.2
48.7
46.5
47.3

120
120
120
121
121

-11.9
-19.9
66.2

-2.11
-8.94

11.2
17.6
-16.4
18.1
10.4

19.5
-7.75
58.5
40.3
15.0

48.6
86.5
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88.8 89.7 89.9

92.7 92.0 91.5

53.2 45.7 43.4

avido.c3dRWristAngles(3) 1

120 120 121

132 134 135

129 129 129

127 131 129

10.3 LShoulderAngles(1)
deg
-12.9

14.8 LShoulderAngles(2)
deg

13.0 /
29.9 LShoulderAngles(3
deg\\ﬁ/\

24.7

491 LEIbowAngles(1)
deg
46.3

90.1
92.9
45.0

deg
121
135
130
123

90.6 91.5 92.2
96.7 99.0 95.2
46.9 48.2 49.8
120 120 120
120 118 118
135 134 133
130 129 125
121 120 118
122.7 LWristAngles(3)
deg
119.1
79 RShoulderAngles(1)
deg

</

\

-20

2 RShoulderAngles(2)
deg

-51

92 RShoulderAngles(3)
deg

\/

92.3
86.8
51.9

120
120
132
122
117

92.1 92.3 92.7
77.7 69.6 61.9
53.5 53.6 51.9
120 120 120
126 129 131
131 130 129
122 121 123
116 116 117
oo REIbowAngles(1)
deg
43 /
135 RWristAngles(3)
deg
116



BANHE

banheiro.

banheiro.

banheiro.

banheiro.

banheiro.

banheiro.

banheiro.

banheiro.

IRO

c3d
-1.78
47.5
44.2
-14.9

c3d

229
34.2
34.1
133

c3d

40.0
54.7
52.5
28.9

c3d

48.3
79.4
77.2
35.1

c3d
128
144
134
106

c3d
-13.9
27.7
28.3
-13.6
-11.4

c3d

15.3
14.8
15.4
12.3
12.4

c3d

28.9
50.8
55.2

LShoulderAngles(1)1

11.5 26.0 37.8
47.6 47.2 47.0
39.3 29.1 16.0
-14.2 -13.6 -13.4

LShoulderAngles(2)1

28.2 32.1 34.0
34.1 339 33.9
36.0 37.3 36.0
14.1 14.4 14.1

LShoulderAngles(3)1

44.5 47.5 49.9
54.4 54.7 54.7
46.7 40.8 37.5
30.4 31.4 31.1

LElIbowAngles(1) 1

57.8 65.6 71.1
79.9 79.2 79.3
73.8 70.2 65.2
34.8 343 33.9

[EEN

LWristAngles(3)
137 141 139
142 144 144
134 135 127
108 108 108

RShoulderAngles(1)

-10.6 -2.29 9.88
27.7 27.2 27.0
29.9 30.0 24.9
-13.0 -13.3 -13.6

RShoulderAngles(2)

18.3 20.1 19.9
14.5 15.2 14.8
16.8 22.0 29.8
11.7 12.3 12.9

RShoulderAngles(3)

29.6 319 354
49.6 52.5 50.7
524 44.7 35.1

deg
45.2
47.2
3.71
-13.3

deg

34.1
33.7
32.0
13.9

deg

52.9
54.6
34.6
30.5

deg

75.3
79.8
57.6
33.8

deg
139
142
113
109

21.4
27.2
14.3
-13.3

18.1
14.4
34.2
12.6

40.7
49.4
30.8

-14.4
48.3
46.6
-5.80
-13.2

12.4
334
33.8
25.5
14.0

26.5
55.1
54.8
30.7
30.5

33.0
78.0
79.0
48.5
33.8

108
142
144
107
110

deg
27.6
26.8
291
-12.7

deg

15.9
14.9
33.8
12.1

deg

47.0
52.7
32.0

-14.6
48.6
46.3
-12.4
-13.0

123
33.0
33.9
17.6
141

26.4
56.1
54.7
28.0
30.7

33.1
79.4
78.8
40.5
33.8

108
143
145
104
110

-13.9
28.7
26.5
-5.36
-12.5

121
14.9
14.4
30.0
12.1

28.8
52.9
50.6
36.2

-14.7
48.0
46.6
-16.2
-12.9

12.2
33.2
33.7
12.8
14.2

25.9
56.1
54.5
28.7
30.9

33.2
79.4
79.2
36.7
33.8

108
144
142
99.3
111

-13.9
27.9
26.8
-10.9
-12.5

12.2
15.0
13.8
23.2
12.3

28.9
55.1
48.6
393

-14.8
47.9
46.0
-16.6
-12.6

121
33.6
33.6
13.4
14.4

25.9
55.7
54.7
28.6
313

335
79.5
78.8
37.1
34.0

108
144
140
99.6
114

-13.9
27.9
26.8
-14.9
-12.2

12.1
15.0
14.3
15.4
12.3

28.7
52.4
53.4
36.3

-14.4
48.1
45.4
-15.6
-12.5

13.6
33.7
33.6
15.0
14.5

29.5
553
55.0
31.0
315

35.1
80.0
78.5
37.3
34.1

107
143
140
102
118

-13.8
28.4
26.9
-15.9
-11.7

12.2
14.9
14.4
11.4
12.3

28.7
50.9
55.0
27.2

-10.7
47.7
45.2
-15.2
-12.3

17.5
33.9
335
14.0
14.5

34.8
55.1
54.8
303
31.7

39.9
79.5
78.4
36.0
34.2

115
144
138
103
121

-14.2
27.9
27.2
-14.9
-11.4

131
15.3
14.9
12.2
12.4

29.6
52.6
55.0
28.1

205
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29.6 29.2 30.2
31.5
banheiro.c3d REIbowAngles(1)
64.9 84.2 100
109 104 106
101 105 106
35.8 37.2 39.1
banheiro.c3d RWristAngles(3)
122 128 134
144 146 143
136 128 126
105 97.1 94.5
49 LShoulderAngles(1
[
37 LShoulderAngles(2

deg

&l

56

LShoulderAngles(3

deg

ES

26—

80 LEIbowAngles(1

deg

EE

314

[EEN

109
109
97.6
38.3

[

138
144
123
98.1

31.0 30.7 31.0
deg 36.7 36.7
110 108 106
103 106 111
81.7 66.1 51.8
36.9 36.4 36.6
deg 101 101
143 143 142
146 143 144
123 121 109
100.0 99.4 100
145 LWristAngles(3)
deg

98

30 RShoulderAngles(1
-16 /“/f
35 RShoulderAngles(2
deg/\J\

11 —
55 RShoulderAngles(3
degm

26

31.1

36.7
108
104
40.7
36.4

102
145
146
96.2
103

31.2 31.4 31.4
36.7 38.9 48.1
109 105 107
100 101 101
36.9 37.5 36.4
36.1 35.9 35.9
102 102 111
147 147 143
145 144 141
935 98.0 101
106 109 110

111 REIbowAngles(1)

deg

36 AN,

148 RWristAngles(3)

deg

93
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BEUJAR

beijar.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -13.5 -13.6 -13.8 -13.9 -13.9 -13.9
-14.1 -14.4 -13.9 -11.4 -6.46 0.62 8.65 16.4 23.1 28.5 324
35.0 36.3 36.7 36.7 36.5 35.9 343 31.0 25.6 18.8 11.8
5.75 0.65 -3.80 -7.80 -11.3 -14.1 -15.7 -16.1 -15.7 -15.1 -14.5
-14.2 -14.0 -13.9 -13.7 -13.2 -12.5 -11.5 -10.4 -9.60 -9.16 -9.05
-9.24

beijar.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 12.1 12.0 12.0 12.0 11.9 11.8
12.1 12.9 14.5 17.0 19.5 20.8 20.8 19.7 18.1 16.3 14.3
12.6 11.4 10.8 10.8 11.4 13.0 16.0 20.2 24.4 27.5 29.2
29.7 29.1 27.4 24.6 21.1 17.6 14.8 13.4 13.7 14.8 15.3
14.9 14.5 14.4 14.6 14.9 14.9 14.7 14.5 14.3 14.4 14.6
14.8

beijar.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 28.5 28.2 28.1 27.9 27.6 27.5
28.2 27.3 23.6 18.8 14.0 9.51 6.48 6.21 8.75 13.0 18.2
23.7 28.0 29.2 28.7 27.7 25.7 22.1 17.1 12.0 8.65 8.16
10.3 14.3 19.0 22.7 26.1 30.2 324 30.8 30.1 32.7 34.6
344 33.7 33.6 33.6 33.7 33.2 31.9 30.2 29.1 28.9 29.2
29.5

beijar.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 33.0 33.0 331 33.2 33.2 33.1
339 37.0 44.1 55.5 68.7 80.7 90.6 97.9 102 105 106
106 106 106 105 105 105 105 104 100 92.8 82.1
69.8 57.7 47.9 41.3 38.1 37.9 38.6 379 36.4 35.8 35.6
35.3 35.1 35.0 34.9 34.7 34.2 33.5 33.2 33.4 34.2 35.1
35.6

[EEN

beijar.c3d LWristAngles(3) deg 103 103 103 103 103 103
103 103 104 106 108 112 114 117 120 123 126
128 131 132 130 128 126 125 125 126 122 113
108 111 113 112 109 103 99.7 99.4 101 106 110
113 115 116 117 120 124 128 130 130 128 127
127

beijar.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -14.2 -14.3 -14.3 -14.4 -14.4
-14.4 -14.7 -15.7 -16.8 -16.1 -11.9 -4.67 3.99 12.4 19.5 25.1
29.0 31.2 32.3 32.5 32.5 32.5 32.4 31.4 28.4 23.0 15.7
7.86 1.08 -4.04 -7.72 -10.5 -12.8 -14.4 -15.5 -15.7 -15.1 -14.3
-13.4 -12.8 -12.4 -12.1 -11.8 -11.6 -11.5 -11.6 -11.4 -11.0 -10.5
-10.2 -10.3

beijar.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 12.0 11.8 11.8 11.8 11.8
11.9 12.2 12.6 13.4 14.6 15.8 16.6 17.0 17.2 17.0 16.1
14.4 12.3 10.4 9.34 9.60 10.8 12.5 15.4 19.8 24.5 28.2
30.4 31.2 30.6 28.6 25.5 21.5 17.3 13.6 11.4 11.3 12.2
12.5 12.2 12.1 12.3 12.5 12.5 12.5 12.4 12.3 12.3 12.5
12.7 12.6

beijar.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 30.2 30.1 30.1 30.1 30.0
30.3 304 28.0 21.9 14.3 6.16 -1.26 -6.10 -7.16 -4.70 0.050
6.34 13.5 18.8 19.9 19.1 17.9 15.6 115 6.46 1.77 -0.72
0.34 4.59 10.5 16.6 214 24.0 25.6 27.3 27.8 27.2 27.8
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29.0 29.8 304
31.9 32.1

beijar.c3d REIbowAngles(1)
39.1 42.5 50.7
110 109 109
78.5 68.0 58.9
36.7 36.8 36.8
35.3

beijar.c3d RWristAngles(3)

96.1 99.3 102

116 117 115
104 99.4 98.5
104 107 109
115
37 LShoulderAngles(1)
deg
-16J \ =
30 LShoulderAngles(2
deg\v/\ A/\.
11
35 LShoulderAngles(3)
deg
6
- LEIbowAngles(1)
deg

33

31.1

62.5
109

51.9
36.5

[

103
115
101
110

31.3 31.1 31.1
deg 38.5 38.4
74.4 84.5 92.9
109 109 109
46.7 42.8 40.1
36.2 36.2 36.2
deg 94.9 95.1
104 108 110
115 115 115
103 99.2 95.8
110 110 111
152 LWristAngles(3)
deg
99
33 RShoulderAngles(1)
deg

-17

3

=

deg

v

RShoulderAngles(2)

N

32

deg

RShoulderAngles(3

W

30.9

38.5
99.7
107

38.5
35.9

95.3
111
113
96.8
113

30.4 30.2 31.0
38.6 38.6 38.5
105 107 109
104 98.2 89.1
37.8 37.4 36.9
35.4 35.2 35.2
95.6 95.7 95.5
110 112 114
112 110 107
99.4 101 102
114 115 115
110 REIbowAngles(1)
deg
35
117 RWristAngles(3)
deg
95




BOLA DE GUDE

bola de gude.c3d
-15.9
-14.4
-13.6
-14.0
-13.5

bola de gude.c3d
15.8
14.4
14.7
14.6
14.5

bola de gude.c3d
32.4
20.5
21.6
28.2
254

bola de gude.c3d
40.4
34.8
33.3
35.8
34.9

bola de gude.c3d
102
124
128
123
127

bola de gude.c3d
-15.2
20.4
40.0
-15.5
-13.0

bola de gude.c3d
15.3
16.1
22.4
15.2
12.1

bola de gude.c3d
34.3
29.6
17.2

LShoulderAngles(1)1

-15.9 -16.1 -16.2
-14.8 -15.1 -15.3
-13.0 -12.2 -11.3
-14.2 -14.2 -14.1

LShoulderAngles(2)1

15.7 15.4 15.0
14.1 13.9 14.1
14.9 15.3 15.7
14.5 14.6 14.8

LShoulderAngles(3)1

32.2 315 29.8
21.4 22.1 22.4
22.0 22.2 22.1
29.1 29.0 28.1

LElIbowAngles(1) 1

40.6 40.5 39.8
34.6 33.8 33.0
334 33.1 32.6
36.3 36.2 35.6

[EEN

LWristAngles(3)
102 104 108
124 125 127
128 128 129
123 124 125

RShoulderAngles(1)
-15.3 -15.6 -15.8
17.6 21.4 32.6
38.0 32.7 24.4
-14.8 -14.2 -13.8
-13.0

RShoulderAngles(2)
15.2 15.1 15.7
16.7 17.2 17.7
26.2 314 355
12.8 11.9 12.2
121

RShoulderAngles(3)

33.9 33.5 34.7
29.6 26.6 20.4
17.2 18.2 21.1

deg

-16.2
-15.4
-10.7
-14.0

deg

14.6
14.3
16.1
15.0

deg

27.5
22.2
21.5
26.9

deg

38.5
32.5
32.2
34.8

deg
114
127
129
127

-15.6
40.6
14.7
-13.5

17.6
18.8
36.9
12.5

35.8
16.1
25.0

-15.7
-16.0
-15.3
-10.5
-13.9

16.0
14.4
14.6
16.3
15.1

32.9
25.2
21.7
20.9
25.6

40.4
36.6
32.3
32.2
34.0

102
120
127
129
128

deg
-13.2
41.0
5.02
-13.3

deg

20.7
20.1
35.8
12.3

deg

34.1
15.4
28.5

-15.8
-15.5
-15.1
-10.8
-13.9

15.9
14.6
14.9
16.4
15.2

32.7
233
21.0
20.6
24.7

40.3
34.8
32.2
325
335

102
125
127
128
128

-15.0
-6.65
39.7

-3.37
-13.3

15.4
23.5
20.6
32.9
12.1

34,5
31.9
16.3
30.6

-15.9
-14.9
-14.9
-11.4
-13.9

15.8
15.0
14.9
16.1
15.1

324
21.8
20.5
21.0
243

40.3
335
323
33.0
334

103
127
127
127
128

-15.0
3.64
39.7
-9.80
-13.4

15.5
24.2
20.3
29.0
12.1

34.7
30.6
16.9
31.6

-15.9
-14.4
-14.7
-12.1
-13.9

15.8
15.2
14.8
15.7
15.1

323
20.7
20.4
22.3
24.3

40.2
33.2
324
335
33.6

103
127
127
126
128

-15.1
14.4
39.9
-13.8
-13.3

15.4
22.2
20.0
25.2
12.2

34.7
29.8
17.2
325

-15.9
-14.1
-14.4
-12.9
-13.9

15.8
15.1
14.7
15.3
14.9

32.2
20.0
20.7
24.2
24.6

40.2
335
32.7
34.2
34.0

103
126
128
125
128

-15.1
21.7
40.0
-15.5
-13.1

15.4
18.6
20.0
21.8
12.2

34.4
29.4
17.3
33.4

-15.9
-14.2
-14.1
-13.5
-13.7

15.8
14.8
14.6
14.9
14.7

323
20.0
21.1
26.4
25.0

40.3
343
33.1
35.0
34.4

103
124
128
123
127

-15.1
233
40.2
-15.8
-13.0

15.3
16.3
20.6
18.4
12.1

34.4
29.5
17.3
333
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32.0 30.1 28.8
28.4 28.2

bola de gude.c3d RElIbowAngles(1)
42.8 42.8 43.2

111 106 93.5
84.3 88.2 91.8
39.3 36.9 37.1
36.3
bola de gude.c3d RWristAngles(3)
96.6 96.6 95.8
24.8 28.1 34.1
48.0 60.3 70.7
104 107 110
114
105 LShoulderAngles(1)
deg
-16.2 >
16.4 LShoulderAngles(2)
deg
13.9
33 LShoulderAngles(3)
deg
20
40.6 LEIbowAngles(1

i

32.2

29.0

47.2
83.4
92.8
37.4

[

101
36.8
77.2
111

29.4 29.2 28.9

deg 423 425
579 736 889
828 838 833
89.8 834 753
371 368  36.8

deg 95.0 95.0
111 106 83.5
36.5 36.3 36.5
85.2 96.3 103
112 112 112

129 L WristAngles(3
} /W
102>

41 RShoulderAngles(1
16— \ S
37 RShoulderAngles(2
deg J\J\

12

36 RShoulderAngles(3)
deg

15

28.9

42.5
100

83.0
66.9
36.7

95.5
53.8
36.7
105
112

28.7 28.5 28.4
42.6 42.6 42.7
106 109 111
82.7 82.2 82.3
58.9 51.3 44.4
36.5 36.4 36.4
96.0 96.0 96.0
35.2 293 26.6
36.9 37.0 39.5
103 102 102
113 114 114
. REIbowAngles(1)
deg
36
114 RWristAngles(3)
deg
25




BRUXA

bruxa.c3d
-14.8
-16.2
-16.4
-14.2
-15.0

bruxa.c3d
12.8
12.6
13.0
14.1
13.8

bruxa.c3d
29.1
26.0
25.2
24.4
27.6

bruxa.c3d
39.3
34.4
349
34.0
34.9

bruxa.c3d
106
127
127
128
125

bruxa.c3d
-14.1
52.2
16.7
-8.32
-13.5

bruxa.c3d
12.0
1.95
6.36
28.4
12.2

bruxa.c3d
28.1
25.9
31.3

LShoulderAngles(1)1

-15.0 -15.2 -15.3
-16.5 -16.8 -17.0
-16.4 -16.4 -16.5
-14.0 -14.0 -14.1

LShoulderAngles(2)1

12.7 12.7 12.8
12.5 12.6 12.7
12.9 12.9 12.8
14.1 14.0 13.9

LShoulderAngles(3)1

29.0 28.8 28.3
26.5 26.7 26.5
25.3 25.3 25.2
25.0 25.6 26.1

LElIbowAngles(1) 1

39.0 38.2 36.9
34.5 34.5 34.4
35.2 35.2 35.0
34.1 34.2 34.3

[EEN

LWristAngles(3)
107 110 115
127 127 128
127 127 128
127 127 127

RShoulderAngles(1)
-14.3 -13.3 -9.46
51.5 49.3 44.2
16.5 16.5 16.8
-10.8 -12.3 -13.3
-13.4

RShoulderAngles(2)
12.9 14.8 16.9
1.67 1.76 2.34
6.31 6.27 6.22
28.4 26.7 23.9
12.3

RShoulderAngles(3)

30.1 32.1 31.2
26.9 28.0 28.8
31.2 31.0 31.0

deg

-15.3
-17.0
-16.4
-14.3

deg

13.0
12.8
12.9
13.8

deg

27.6
26.1
25.1
26.6

deg

354
34.3
34.6
34.5

deg
120
128
128
127

-2.19
35.8
16.8
-14.1

18.1
3.35
6.22
20.7

27.5
29.2
31.2

-14.4
-15.2
-17.0
-16.3
-14.6

13.1
13.1
13.0
12.9
13.8

29.7
26.7
25.7
24.8
27.1

39.1
34.1
34.2
34.2
34.6

106
125
128
128
126

deg
8.03
25.8
16.4
-14.6

deg

17.6
4.57
6.67
17.8

deg

22.8
29.7
31.1

-14.3
-15.1
-17.0
-16.0
-14.8

131
13.2
131
131
13.8

29.7
25.7
25.4
24.4
27.4

39.0
333
34.1
33.9
34.7

107
128
128
129
125

-13.9
20.3
18.0
151
-14.9

12.2
153
5.67
8.48
15.5

28.8
18.9
31.0
30.4

-14.3
-15.1
-16.9
-15.7
-15.0

13.1
13.2
13.2
133
13.9

29.6
25.0
25.2
24.1
27.7

39.0
33.1
34.0
33.7
34.8

107
129
128
129
125

-13.8
32.7
14.7
12.1
-14.9

12.1
11.7
6.32
12.3
13.9

28.6
17.8
32.1
28.7

-14.3
-15.2
-16.7
-15.3
-15.2

13.0
131
13.2
135
13.9

29.5
24.7
25.1
23.9
27.8

39.1
333
34.0
33.6
34.8

107
129
128
128
125

-13.7
43.0
15.0
7.26
-14.7

12.0
7.70
6.48
17.6
12.9

28.5
19.5
32.0
27.1

-14.4
-15.5
-16.6
-14.9
-15.2

13.0
12.9
13.2
13.7
14.0

29.4
24.9
25.1
23.8
27.8

39.2
33.8
34.2
33.7
34.9

107
128
128
128
125

-13.7
49.3
16.4
1.35
-14.3

12.0
4.44
6.44
22.8
12.3

28.3
22.5
315
26.3

-14.5
-15.8
-16.5
-14.5
-15.2

12.8
12.7
131
13.9
13.9

29.2
25.4
25.1
24.0
27.8

393
34.2
34.6
33.8
34.9

106
127
128
128
125

-13.9
51.9
17.0
-4.22
-13.8

11.9
2.66
6.40
26.6
12.2

27.9
24.7
313
26.3

211
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27.1 28.7 30.2
27.3 27.9
bruxa.c3d RElbowAngles(1)

bruxa.c3d

40.1 43.7 51.7
125 126 127
125 125 125
74.6 64.1 55.6
36.2

RWristAngles(3)
98.8 99.7 102
78.3 79.4 74.8
38.8 39.7 41.2
110 112 116
111

LShoulderAngles(1

-14.0

deg

-17.1

141

deg

12.5

29.7

deg

S

LShoulderAngles(2

ik

LShoulderAngles(3)

i/

23.8

39.4

33.1

deg

LEIbowAngles(1)

A

30.8

64.0
127
125
49.3

[

103
63.3
44.3
116

30.4 29.3 28.4
deg 39.3 39.2
79.7 96.7 111
126 126 125
124 123 121
44.8 41.8 39.7
deg 99.6 99.6
98.8 91.1 83.5
47.7 37.3 37.7
48.5 53.2 56.6
113 109 106
128 LWristAngles(3)
deg
106>
52 RShoulderAngles(1)
deg
L
9. RShoulderAngles(2
deg]\ J\
2
32 RShoulderAngles(3)
deg
18

28.0

39.1
120
125
118
38.4

99.7
78.2
40.3
65.2
106

27.8 27.4 27.1
39.2 39.2 39.2
124 125 125
125 125 125
111 99.6 86.7
37.4 36.9 36.5
99.8 100.0 99.5
76.1 75.8 76.3
39.2 379 37.8
82.9 100 108
108 110 111
- REIbowAngles(1)
deg
36
117 RWristAngles(3)
deg
36
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CAMA

cama.c3dLShoulderAngles(1)1 deg -12.4 -12.7 -12.9 -13.0 -13.0 -13.2 -12.5
-9.55 -3.74 4.45 14.0 23.2 30.9 36.2 39.2 40.4 39.7 37.3
35.2 35.0 35.8 35.9 35.5 35.0 34.8 34.9 343 31.5 25.3
16.3 6.07 -3.84 -11.4 -15.8 -17.3 -17.1 -16.7 -16.3 -15.5 -14.8
-14.7 -14.8 -14.8 -14.5 -14.1 -13.8 -13.4 -13.1 -12.8 -12.6 -12.5

cama.c3dLShoulderAngles(2)1 deg 14.1 14.1 14.1 14.0 13.9 14.5 16.8
21.0 26.3 31.4 35.8 40.0 44.5 48.7 51.0 49.6 45.6 42.0
40.4 40.6 41.0 40.8 40.5 40.3 40.0 39.8 40.2 41.4 42.9
42.8 40.7 374 334 28.6 22.9 17.0 12.9 121 133 14.0
13.8 13.5 13.9 14.3 14.4 144 14.4 14.5 14.6 14.6 145

cama.c3dLShoulderAngles(3)1 deg 29.5 29.5 29.5 29.2 28.9 30.0 315
31.7 30.7 27.8 22.6 16.5 114 7.69 5.93 8.75 18.1 26.7
28.1 26.4 25.1 245 24.5 25.1 25.9 26.5 26.3 25.1 23.7
233 24.9 28.6 32.2 333 31.8 28.8 26.9 26.4 28.0 30.5
31.1 30.3 30.3 30.9 30.9 30.5 30.2 30.0 29.9 29.9 29.8

cama.c3dLEIbowAngles(1) 1 deg 33.7 33.8 33.9 33.9 33.9 35.2 40.2
49.5 61.5 74.7 85.9 92.7 95.1 94.6 92.8 87.8 77.7 70.2
70.4 71.7 71.5 71.5 71.7 71.6 71.2 70.5 70.7 75.1 83.6
90.7 93.1 90.7 83.8 72.8 59.3 46.2 37.8 35.7 35.8 35.7
35.5 35.7 35.8 35.6 35.1 345 34.2 34.3 344 34.5 34.5

cama.c3dLWristAngles(3) 1 deg 121 121 121 121 120 118 113
109 105 95.1 74.8 58.2 51.4 49.0 48.4 48.9 50.6 50.8
50.2 50.4 50.9 51.7 52.6 53.0 52.8 51.8 55.3 70.2 77.6
70.0 65.3 70.9 77.8 85.2 89.8 90.8 91.1 92.0 93.5 94.5
96.0 98.2 99.8 103 110 118 123 125 125 126 126

cama.c3dRShoulderAngles(1) 1 deg -11.6 -11.7 -11.8 -11.8 -12.0 -12.4
-12.4 -10.5 -5.48 2.50 12.2 21.8 29.3 34.2 36.9 37.7 36.6
34.7 33.5 33.7 34.2 34.2 33.9 33.8 33.9 34.1 33.9 31.9
26.5 17.3 5.91 -5.35 -14.1 -18.8 -19.7 -18.5 -16.8 -15.4 -14.5
-14.0 -13.7 -13.4 -13.2 -13.0 -12.8 -12.7 -12.5 -12.3 -12.1 -12.0
-12.0

cama.c3dRShoulderAngles(2) 1 deg 12.4 124 12.4 12.3 12.4 129
14.4 17.4 21.0 24.3 26.9 28.9 30.7 32.1 324 30.8 27.7
25.0 239 24.0 24.2 24.1 239 23.7 23.6 23.7 25.3 29.3
33.8 36.1 35.8 34.0 31.3 27.9 23.6 18.9 14.6 11.8 11.1
11.6 11.8 11.7 11.7 11.8 11.9 11.9 12.0 12.0 12.0 12.0
12.0

cama.c3dRShoulderAngles(3) 1 deg 30.1 30.2 30.0 29.8 29.7 29.1
26.7 23.9 20.7 16.4 11.0 5.33 1.24 -0.82 -0.82 2.45 8.97
14.2 15.2 14.6 14.7 15.4 16.0 16.5 16.8 17.3 17.6 17.1
15.0 13.3 14.3 18.4 23.6 27.6 29.9 30.8 29.8 27.3 26.2
27.5 28.9 29.3 29.2 29.2 29.2 29.3 29.3 29.2 28.9 28.6
28.4

cama.c3dREIbowAngles(1) 1 deg 34.8 34.9 34.9 34.8 35.0 37.2 43.7
54.6 67.8 81.1 92.3 98.8 101 100 99.0 94.4 85.2 77.2
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75.6 76.2 76.3
98.3 107 108
37.8 37.3 37.0
cama.c3dRWristAngles(3) 1
119 113 100
70.3 70.2 70.4
93.1 90.3 92.7
99.7 105 106
40 LShoulderAngles(1)
deg
A7 \/_"f
51 LShoulderAngles(2)
deg
I~
12
33 LShoulderAngles(3)
deg
6
95 LEIbowAngles(1)
deg

34

76.4
102
36.9

deg
82.3
70.3
98.5
107

76.3 75.6 74.5
89.5 75.4 61.8
36.7 36.5 36.3
113 113 113
70.6 65.9 64.1
70.4 70.9 71.2
101 99.1 96.0
110 111 112
126 LWristAngles(3
deg\ ///
48

38 RShoulderAngles(1)
deg

2 \/‘#
35 RShoulderAngles(2)
deg

11 E—
31 RShoulderAngles(3
deg\\ /Jv

73.2
50.2
36.0

113
64.3
70.7
93.3
113

73.3 77.8 87.2
42.3 38.8 38.1
35.8 35.6 35.7
114 115 119
66.3 69.0 70.3
72.1 80.4 91.2
92.0 92.0 94.3
114 114 114

109 REIbowAngles(1)

deg

35

119 RWristAngles(3)

deg

64



215

CAMPAINHA

campainha.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -12.7 -12.5 -12.3 -12.1 -11.9 -11.9
-12.3 -13.1 -14.5 -15.1 -11.6 -1.53 13.3 27.4 37.0 42.0 44.2
44.9 44.7 44.2 44.2 44.3 44.4 44.3 43.9 43.3 43.3 43.4
42.2 37.6 29.3 18.6 7.84 -0.83 -6.37 -9.48 -11.4 -13.3 -15.3
-16.6 -16.4 -15.6 -15.4 -15.8 -16.1 -15.7 -15.1 -14.6 -14.5 -14.5
-14.4

campainha.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 13.6 13.7 13.9 14.3 14.7 15.0
15.1 15.0 15.5 17.0 18.5 18.9 18.9 20.3 23.5 27.1 29.4
30.2 30.5 31.1 314 31.1 30.6 304 30.4 30.3 30.4 31.3
33.8 37.4 39.6 39.2 36.3 32.2 28.1 23.9 19.2 15.5 14.4
15.3 16.9 17.3 16.2 15.0 14.9 15.5 15.7 15.4 14.8 14.4
14.6

campainha.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 23.0 25.5 25.8 25.0 23.8 22.9
22.8 24.1 27.5 29.4 25.5 16.6 7.12 0.65 -3.33 -5.44 -4.89
-4.73 -6.83 -7.88 -7.36 -6.45 -5.34 -4.25 -3.61 -3.39 -3.61 -4.99
-7.78 -9.60 -7.77 -2.12 5.31 12.3 17.9 21.3 22.7 25.6 30.6
32.0 33.7 36.0 35.6 329 32.3 33.8 34.2 33.5 33.0 32.3
32.1

campainha.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 33.0 33.8 34.4 34.3 33.6 32.8
32.2 32.0 35.1 45.6 62.8 80.7 92.9 98.7 101 101 101
101 101 101 101 100 99.4 98.8 98.6 98.4 97.7 96.9
97.2 99.8 104 106 103 92.1 76.3 60.1 45.5 35.6 33.6
35.7 36.9 36.2 35.3 34.9 34.8 34.8 34.5 34.9 35.8 35.5
34.7

campainha.c3d LWristAngles(3) deg 129 129 128 128 129 130
130 131 126 118 115 115 117 117 116 114 110
106 106 108 109 109 110 110 111 111 110 110
111 113 114 112 108 109 115 118 118 116 110
108 116 119 114 111 111 112 112 106 101 102
104

[EEN

campainha.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -10.6 -10.6 -10.5 -10.3 -10.1
-9.74 -9.46 -9.64 -10.0 -7.97 -0.39 13.0 29.1 43.4 53.2 58.9
62.3 64.6 66.4 67.6 67.8 67.2 66.7 66.4 66.1 65.6 65.7
66.7 67.3 64.1 54.7 40.4 23.8 7.89 -4.37 -11.3 -14.0 -14.7
-14.6 -14.4 -14.2 -13.8 -13.5 -13.2 -12.7 -12.3 -12.2 -12.3 -12.4
-12.4 -12.4

campainha.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 13.3 13.2 13.1 13.2 13.4
13.6 13.5 135 15.1 18.6 21.9 23.1 21.5 17.6 12.7 7.66
1.54 -4.94 -7.95 -7.54 -6.32 -5.78 -5.47 -4.80 -4.31 -4.47 -4.61
-2.32 7.65 26.0 41.1 47.2 46.7 42.2 35.7 28.7 22.0 15.5
11.2 11.1 13.3 13.8 12.8 12.0 12.2 12.7 12.9 12.8 12.5
12.3 12.3

campainha.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 119 11.6 119 12.2 12.6
12.4 11.2 11.3 16.9 23.9 27.6 28.2 28.1 30.9 36.2 42.6
51.2 59.9 64.1 64.7 63.8 62.7 61.9 61.1 60.8 61.2 62.0
60.1 49.8 32.2 19.5 16.5 20.2 26.2 30.7 32.5 32.2 31.0
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29.5 29.7 31.3
30.0 29.9

campainha.c3d REIbowAngles(1)
32.4 32.4 37.2
77.8 75.8 74.9
73.4 80.4 90.5
36.6 37.6 37.1
35.3

campainha.c3d RWristAngles(3)
119 119 116
55.7 57.2 56.8
58.6 65.9 75.3
101 107 107
109

45 LShoulderAngles(1

_J

N

40

LShoulderAngles(2

deg A

36

LShoulderAngles(3

deg

=

LEIbowAngles(1)

31.1

49.0
74.7
99.4
35.6

[

112
55.2
83.2
104

29.4 28.6 29.3
deg 33.1 32.8
64.5 79.2 87.8
74.2 73.1 72.3
103 98.8 88.1
34.4 34.3 34.8
deg 118 118
105 87.4 70.2
54.2 52.1 49.4
88.3 95.0 102
107 111 108
131 LWristAngles(3)
deg
101 -
68 RShoulderAngles(1)
deg
B L
48 RShoulderAngles(2
dng\ /\\
-8
65 RShoulderAngles(3)
deg

11

29.6

32.5
88.8
72.1
74.4
353

119
61.0
48.6
104
105

29.6 30.0 30.2
325 32.8 33.0
86.4 83.9 81.0
72.0 71.3 71.1
61.1 48.7 39.2
35.4 35.2 35.0
119 118 118
56.4 53.9 54.2
49.2 50.4 53.9
103 103 100
105 105 106

- REIbowAngles(1)

deg

32

119 RWristAngles(3)

deg

49
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CAVALO

cavalo.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -11.5 -11.4 -11.4 -11.4 -11.4 -11.5
-11.6 -11.7 -11.9 -12.0 -12.0 -12.0 -11.9 -11.7 -11.7 -11.7 -11.9
-12.1 -12.3 -12.4 -12.4 -12.4 -12.3 -12.2 -12.2 -12.1 -12.1 -12.0
-11.9 -11.7 -11.5 -11.2 -10.8 -10.5 -10.4 -10.3 -10.5 -10.9 -11.4
-12.0 -12.6 -13.2 -13.8 -14.3 -14.6 -14.7 -14.6 -14.4 -14.0 -13.4
-12.8

cavalo.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 14.3 14.4 14.4 14.4 14.4 14.4
14.6 14.8 15.0 15.4 15.6 15.7 15.7 15.6 15.4 15.2 15.1
15.1 15.2 15.3 15.5 15.7 15.8 15.8 15.8 15.6 15.4 15.2
15.2 15.2 15.3 15.5 15.7 15.9 16.0 15.9 15.7 15.4 15.1
14.9 14.7 14.7 14.8 14.9 15.1 15.2 15.3 15.3 15.2 15.1
14.9

cavalo.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 31.3 31.3 31.2 31.2 31.1 31.1
31.3 31.5 31.8 32.0 31.8 31.3 30.9 30.7 30.9 31.5 32.2
32.7 32.9 32.7 32.2 31.6 31.1 30.8 30.8 31.0 31.3 31.6
31.7 31.5 30.9 29.8 28.5 27.0 25.6 24.6 24.2 24.5 25.6
27.1 28.8 30.2 31.1 31.6 31.7 314 31.0 304 30.0 29.7
29.5

cavalo.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 34.0 34.0 34.0 33.9 33.8 33.7
33.7 33.7 33.6 335 33.3 33.1 33.1 33.3 33.7 34.1 344
34.5 343 33.8 333 32.9 32.6 32,6 32.7 329 33.2 33.5
33.7 33.8 33.8 33.7 33.5 33.2 32.8 32.5 324 32.5 33.0
33.5 34.2 34.7 35.1 35.2 35.0 34.4 33.9 33.5 33.5 33.8
34.6

cavalo.c3d LWristAngles(3) deg 124 124 125 125 125 126
126 126 126 127 128 129 129 129 128 127 127
127 127 127 128 128 129 129 129 128 128 128
128 128 128 128 127 127 128 128 128 128 127
126 126 125 125 125 126 127 128 128 129 128
127

[EEN

cavalo.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -10.7 -10.7 -10.8 -10.9 -10.9
-11.1 -11.8 -12.0 -9.82 -3.26 8.31 22.3 34.3 41.4 44.1 44.5
44.0 43.6 43.4 43.6 43.8 43.8 43.7 43.8 43.8 43.7 43.8
43.7 43.3 42.0 39.1 34.3 27.6 19.6 11.5 4.48 -1.09 -5.44
-8.91 -11.8 -14.2 -15.8 -16.3 -15.4 -13.8 -12.6 -12.2 -12.2 -12.2
-12.1 -12.1

cavalo.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 12.6 12.5 124 12.3 12.3
12.4 13.1 14.8 18.6 24.5 32.5 43.3 56.3 68.5 76.3 79.8
81.5 82.6 83.1 83.3 83.2 83.0 82.9 82.8 82.9 82.8 82.9
83.0 82.7 80.9 77.6 73.6 68.8 63.1 57.1 51.1 45.6 40.3
35.0 29.6 24.4 19.7 15.7 13.0 12.0 12.4 13.1 13.1 12.8
12.6 12.9

cavalo.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 30.2 29.9 29.7 29.4 29.1
29.8 29.6 23.6 13.2 0.98 -12.6 -26.3 -39.6 -50.7 -57.9 -61.2
-62.2 -62.2 -62.4 -63.1 -63.2 -62.4 -62.0 -61.9 -61.7 -61.2 -61.0
-61.2 -61.8 -62.3 -60.8 -56.0 -47.9 -36.9 -24.8 -12.7 -0.68 10.6
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20.1 26.4 29.0 29.1 27.5 25.1 24.0 25.0 25.9 25.2 23.9
23.1 23.5

cavalo.c3d RElbowAngles(1) 1 deg 34.6 34.6 34.7 34.8 34.6 34.6
36.7 43.7 57.1 74.7 91.5 104 112 117 120 121 122
123 123 123 123 123 123 123 123 123 123 123
123 119 112 104 97.0 91.9 87.0 81.0 73.7 66.6 60.3
55.4 51.8 48.9 45.5 41.4 38.0 36.5 36.5 36.4 35.6 34.6
34.1

[

cavalo.c3d RWristAngles(3) deg 115 114 114 114 114 115
117 123 130 133 135 135 135 135 132 130 131
132 133 134 133 133 133 132 132 132 133 132
130 125 121 120 120 120 120 121 121 119 117
115 113 110 108 109 112 114 116 116 116 118

119
103 LShoulderAngles(1) 128.8 LWristAngles(3) 123 REIbowAngles(1)
deg deg deg
-14.7 193.7 34
16,0 ShoulderAngles(2) 45 RShoulderAngles(1) 135 RWristAngles(3)
deg deg deg
14.3 16 \/’ .
129 LShoulderAngles(3) 83 RShoulderAngles(2)
degﬁ /\ i
24.2 12 —
35.2 LEIbowAngles(1) 3058\h0ulderAngl?s»\
deg deg

324 -63



CHOCOLATE

chocolate 2.c3d
-15.9
25.8
26.7
-13.4

chocolate 2.c3d
12.8
14.9
16.0
20.2

chocolate 2.c3d
29.8
33.6
32,5
26.0

chocolate 2.c3d
40.1
105
104
37.9

chocolate 2.c3d
109
98.6
96.0
97.3

chocolate 2.c3d
-13.2
21.6
23.5
-7.23
-12.8

chocolate 2.c3d
12.2
22.6
25.3
304
12.3

chocolate 2.c3d
33.3
24.7
21.7

LShoulderAngles(1)1

-16.0 -16.0 -15.8
25.7 25.3 25.1
26.5 26.5 26.4
-15.5 -16.2 -16.3

LShoulderAngles(2)1

12.9 12.9 12.8
15.2 15.8 16.3
16.8 17.3 18.1
15.9 13.4 13.3

LShoulderAngles(3)1

29.8 29.8 29.7
33.2 32.6 32.5
315 30.9 29.8
28.0 30.6 30.9

LElbowAngles(1) 1
40.1 40.1 40.0
105 107 107
105 104 104
36.7 36.4 35.7

[EEN

LWristAngles(3)
109 109 109
96.9 95.9 94.6
95.7 95.6 94.2
96.2 98.8 102

RShoulderAngles(1)

-13.3 -13.4 -13.4
22.2 21.8 22.0
23.8 234 23.5
-12.1 -14.7 -15.4

RShoulderAngles(2)

12.2 12.1 12.2
21.5 20.6 21.8
24.2 24.3 24.2
26.1 20.8 14.9

RShoulderAngles(3)

33.3 33.2 333
23.4 21.5 17.8
20.2 18.5 18.1

deg
-15.7
25.8
25.2
-16.4

deg

12.7
15.7
21.0
14.3

deg

29.8
33.1
25.6
32.0

deg
39.9
106
99.9
35.3

deg
109
94.1
91.6
104

-13.3
22.8
24.1
-14.7

12.2
24.2
24.8
11.2

334
14.3
17.5

-15.5
-15.7
26.6
22.3
-16.3

12.9
13.8
14.7
25.4
14.1

29.9
31.0
34.2
19.8
31.6

40.0
42.9
104

87.1
35.0

110
110
94.7
89.7
106

deg
-13.2
22.6
24.3
-14.4

deg

12.2
26.5
28.1
115

deg

33.2
20.4
15.2

-15.5
-14.3
26.9
17.3
-16.3

12.9
16.8
14.4
28.5
13.8

29.9
33.6
34.2
16.4
30.4

40.0
55.6
103

71.5
35.1

109
111
95.5
88.5
108

-13.0
-14.3
22.7
23.0
-14.3

12.2
13.2
25.0
33.7
11.8

334
325
22.8
13.4

-15.6
-7.85
26.6
10.7
-16.3

12.9
19.6
15.3
29.3
14.1

29.9
353
33.2
15.4
31.1

40.0
76.1
104

58.9
35.7

109
110
95.6
88.8
109

-13.0
-15.0
23.2
18.6
-13.9

12.2
16.5
23.1
38.3
11.8

33.4
30.1
19.6
15.3

-15.7
4.36
26.1
3.65
-16.3

12.8
193
16.3
28.5
14.4

29.8
34.6
32.9
16.2
31.7

40.0
92.9
105

49.6
35.9

109
107
95.3
91.5
109

-13.0
-9.57
233
12.4
-13.2

12.2
19.9
24.9
39.2
12.4

33.2
26.4
19.0
18.3

-15.8
16.6
26.2
-3.32
-16.1

12.8
16.8
16.2
26.9
14.2

29.8
33.6
33.4
19.7
313

40.0
102
104
43.6
35.6

109
105
95.6
95.0
110

-13.1
3.56
23.1
5.92
-12.7

12.2
213
27.0
37.5
12.5

33.0
22.2
18.4
21.9

-15.8
23.8
26.7
-9.30
-16.0

12.8
15.1
15.6
24.2
14.0

29.8
335
335
24.0
30.9

40.1
105
103
40.3
355

109
102
96.1
97.7
111

-13.1
16.1
23.1
-0.84
-12.6

12.2
22.1
27.1
343
12.3

33.2
21.4
221
26.1



220

31.3 35.8 37.2
32.8
chocolate 2.c3d  REIbowAngles(1)
39.5 39.6 39.6
124 122 112
113 106 108
47.0 44.9 40.8
chocolate 2.c3d  RWristAngles(3)
108 108 108
49.9 42.0 70.5
64.6 87.1 81.0
96.2 93.0 93.5
7 LShoulderAngles(1)
deg
-16 ‘/
29 LShoulderAngles(2)
deg
13
35 LShoulderAngles(3)
deg
15
- LEIbowAngles(1)
deg

35

354

39.6
109
107
36.7

[

108
111
80.9
100

30.8 30.5 31.3
deg 39.4 394
394 43.6 60.7
114 123 121
101 84.4 69.4
36.3 36.8 36.5
deg 108 108
108 111 117
97.4 49.5 39.3
84.6 94.4 94.4
100 99.3 104
112 LWristAngles(3)
deg
88
o4 RShoulderAngles(1)
deg
A5 —
39 RShoulderAngles(2)
deg
11 —
37 RShoulderAngles(3)
deg

13

31.8

395
83.7
110

593
36.4

108
127
68.1
95.4
108

331 335 331
39.6 39.6 39.5
99.4 107 115
106 114 122
52.1 48.1 47.3
36.0 35.6 35.6
108 108 108
138 140 107
117 94.1 46.5
98.7 99.2 98.0
111 113 112
125 REIbowAngles(1)
deg
35
141 RWristAngles(3)
deg
39




COELHO

coelho.c3d
-16.5
84.1
85.6
-11.5

coelho.c3d
14.3
88.9
87.5
23.3

coelho.c3d
29.4
-67.7
-65.7
32.2

coelho.c3d
36.9
124
124
40.7

coelho.c3d
117
26.8
21.3
129

coelho.c3d
-14.4
80.3
81.2
-12.3
-11.7

coelho.c3d
13.9
67.5
61.9
28.9
11.8

coelho.c3d
35.1
-56.8
-46.0

LShoulderAngles(1)1

-15.8 -10.9 -0.47
84.6 84.6 84.2
84.2 79.9 70.6
-12.3 -12.6 -13.6

LShoulderAngles(2)1

14.8 18.6 25.9
88.2 89.2 88.2
85.9 78.1 69.3
22.2 21.5 18.9

LShoulderAngles(3)1
28.7 24.3 17.3

-66.9 -67.7 -66.5
-65.3 -58.5 -48.5
37.7 40.4 36.7

LElIbowAngles(1) 1

36.0 36.6 47.4
124 124 125
124 123 122
39.4 39.3 37.9

[EEN

LWristAngles(3)
115 115 112
26.1 26.8 27.0
23.0 28.5 41.2
130 129 126

RShoulderAngles(1)

-14.6 -14.1 -10.3
81.0 815 814
80.8 79.7 75.8
-13.6 -14.7 -15.2

RShoulderAngles(2)

13.8 15.3 19.0
65.8 63.4 62.9
62.7 63.8 65.1
231 18.0 14.2

RShoulderAngles(3)

35.1 36.9 325
-54.4 -51.2 -49.7
-47.0 -48.9 -52.2

deg
14.6
84.1
56.4
-14.9

deg

33.9
84.9
63.2
15.3

deg
8.87
-64.0
-37.5
30.5

deg
71.8
125
120
36.2

deg
94.3
25.6
66.3
123

-1.53
81.0
66.6
-14.9

24.7
63.0
65.1
12.1

21.1
-48.7
-52.7

-15.0
35.0
84.4
39.1
-15.5

16.4
39.1
82.5
58.0
13.5

26.8
-3.94
-61.7
-23.1
27.1

35.2
96.5
124
119
35.2

127
69.2
25.5
87.4
122

deg
12.5
80.9
51.9
-14.3

deg

30.6
62.9
63.6
11.7

deg
7.01
-48.7
-48.0

-15.1
56.4
84.9
21.6
-15.2

16.1
40.9
79.7
51.8
14.0

26.4
-14.1
-58.5
-5.39
26.8

34.4
111
125
113
353

128
52.4
24.9
97.6
123

-14.6
31.2
81.1
34.0
-13.6

15.7
34.9
63.0
60.3
12.0

36.4

-8.31
-48.1
-37.5

-15.3
72.3
85.5
7.22
-14.4

15.8
42.0
79.9
44.4
15.0

26.6
-18.9
-59.0
9.98
26.9

34.4
119
125
99.9
353

128
42.7
22.9
106
128

-14.2
51.3
814
16.1
-13.1

14.8
37.6
62.4
55.1
11.8

36.1

-20.3
-47.0
-21.6

-15.6
80.7
85.8
-1.61
-13.7

15.4
51.9
84.6
37.3
15.2

27.2
-29.5
-63.0
19.8
25.0

34.8
122
124
80.0
34.6

126
37.9
21.1
115
129

-14.0
67.5
81.5
1.58
-12.6

14.3
411
61.3
48.4
11.6

36.2

-28.5
-46.4
-2.82

-15.8
83.4
86.1
-6.16
-13.2

14.9
74.1
88.6
315
14.8

28.0
-53.1
-66.4
25.7
22.5

355
123
124
60.9
34.0

122
32.9
20.7
120
128

-14.1
76.5
814
-6.99
-12.3

14.1
50.5
60.7
41.6
11.7

36.2
-39.4
-45.2
12.6

-16.1
83.8
86.1
-9.23
-13.1

14.7
87.2
88.6
26.7
14.6

29.1
-66.7
-66.4
28.9
22.2

36.4
124
124
47.5
34.0

119
28.1
21.3
125
128

-14.2
79.6
81.4
-10.6
-12.0

14.0
63.1
61.0
35.0
11.8

36.0
-52.4
-45.2
23.0

221
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30.3 33.9 33.8
25.2
coelho.c3d REIbowAngles(1)

39.2 39.7 42.6
127 127 126
127 127 125
53.1 46.2 40.9

coelho.c3d RWristAngles(3)
110 108 110
314 31.0 31.1
28.7 30.8 35.9
113 112 111

86 LShoulderAngles(1)
deg
1 N
89 LShoulderAngles(2)
deg
13 =
40 LShoulderAngles(3)
deg
-68 -
. LEIbowAngles(1)
deg

32.2

54.2
127
124
37.8

[

111
32.2
44.5
111

30.0 29.0
deg 41.6
75.6 98.4
127 127
123 123
36.8 36.6
deg 117
93.0 64.4
31.0 31.1
56.1 66.0
112 115
LWristAngles(3

29.2

40.0
114
128
121
36.1

117
47.0
32.2
74.6
117

130

n

21

82

RShoulderAngles(1

|/

-

-15

68

RShoulderAngles(2

s f\

37

RShoulderAngles(3)

deg

28.6

39.2
123
128
112
35.7

115
39.1
30.5
88.0
117

27.5 26.8 26.0
38.8 38.7 38.8
126 126 126
128 128 128
94.2 75.9 62.5
355 35.1 34.6
112 111 111
36.2 33.8 31.1
29.7 29.0 28.6
102 109 111
118 118 118
128 REIbowAngles(1)
deg
34
118 RWristAngles(3)
deg
29




COLA

cola.c3d

cola.c3d

cola.c3d

cola.c3d

cola.c3d

cola.c3d

cola.c3d

cola.c3d

cola.c3d

LShoulderAngles(1)1

-11.4
-12.5
-12.8
-14.3

-11.7
-12.6
-12.1
-14.5

-12.0
-12.4
-11.1
-14.5

LShoulderAngles(2)1

13.7
14.1
14.9
12.5

13.7
14.2
15.4
12.3

13.9
14.2
15.5
12.4

LShoulderAngles(3)1

22.7
26.8
27.9
29.8

LEIbowAngles(1)

32.7
323
324
35.1

LWristAngles(3)

131
131
130
106

23.2
26.6
28.8
28.8

32.8
321
32.9
354

130
131
130
107

245
26.3
27.6
28.4

32.9
323
33.2
354

1

130
131
129
107

RShoulderAngles(1)

-10.3
32.9
35.9
-15.7

-10.3
334
36.1
-15.2

-8.38
33.7
32.2
-14.9

RShoulderAngles(2)

11.3
25.6
27.7
10.1

12.1
25.6
32.9
10.7

14.9
25.6
39.1
11.1

RShoulderAngles(3)

16.5
4.49
2.63
22,5

REIbowAngles(1)

32,6

19.9
4.07
-2.26
24.6

35.0

24.5
4.10
-4.01
25.6

45.3

deg

-12.3
-12.3
-10.2
-14.3

deg

14.3
14.0
15.3
12.6

deg

25.7
26.3
24.8
28.5

deg

32.7
32.6
32.8
35.5

deg
131
131
130
108

-3.17
33.8
23.8
-14.3

18.2
25.5
42.5
11.6

20.0
4.24
0.26
26.4

deg
64.7

-11.5
-12.4
-12.1
-10.1
-14.2

13.9
14.4
13.9
14.9
12.8

23.1
26.2
26.5
22.6
29.0

32.8
32,6
33.0
323
35.6

130
131
130
130
109

deg
4.11
33.8
14.1
-13.3

deg

21.5
25.2
42.2
11.9

deg

13.7
3.86
8.30
28.0

32.6
86.0

-11.4
-12.2
-12.1
-11.1
-14.3

14.0
14.3
13.8
14.8
12.9

22.8
26.4
26.9
24.6
29.5

32.7
32.9
33.2
34.1
35.7

130
130
130
126
109

-9.89
13.4
33.8
4.84
-12.5

11.6
23.6
25.1
39.0
12.1

17.3
8.58
4.11
17.7
29.2

32.9
101

-11.4
-11.9
-12.2
-12.5
-14.5

141
141
13.8
14.9
13.0

22.7
26.6
27.1
30.0
29.5

32.7
33.6
33.1
38.5
36.0

130
130
130
119
108

-10.1
22.8
33.8
-3.33
-12.2

11.5
24.7
253
33.6
121

17.8
5.61
4.53
253
29.0

32.9
107

-11.4
-11.7
-12.4
-13.4
-14.6

14.1
14.0
13.8
14.5
13.0

22.8
26.8
26.9
33.0
29.4

32.7
34.1
32.9
41.1
36.1

130
129
130
113
108

-10.2
29.1
33.9
-9.96
-12.2

11.5
25.0
25.4
27.4
12.0

18.0
4.56
4.15
30.3
28.5

32.6
109

-11.4
-11.7
-12.7
-13.7
-14.3

141
13.9
13.8
13.8
131

22.9
26.9
26.4
32.2
29.6

32.7
34.1
32.6
39.2
35.9

130
129
130
109
109

-10.1
316
342
-14.4
-12.1

11.5
253
25.6
20.6
12.0

17.8
4.52
4.21
32.1
28.6

32,5
110

-11.3
-12.0
-12.9
-13.8
-13.5

14.0
13.9
14.0
133
131

23.0
26.9
26.0
31.2
293

32.7
335
324
36.2
34.7

130
130
131
107
115

-10.1
32.2
34.4
-16.6
-11.8

11.6
25.7
25.6
14.0
12.0

17.6
4.57
4.65
29.2
28.3

325
110

-11.3
-12.3
-13.0
-14.0

13.8
14.0
14.3
12.9

22.8
27.0
26.5
30.7

32.7
32.9
32.2
35.0

131
130
131
106

-10.1
32,5
34.9
-16.6
-11.3

11.5
25.8
25.7
10.2
12.0

17.1
4.62
4.68
23.6
27.4

32.7
111

223
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111 111 111
94.7 79.0 68.6
35.7 36.2 36.4
cola.c3d RWristAngles(3) 1
119 119 134
155 157 155
139 132 127
98.1 98.0 99.8
101 LShoulderAngles(1)
deg
-14.6
15.6 LShoulderAngles(2)
deg
12.3 /\
33 LShoulderAngles(3)
deg
23
411 LEIbowAngles(1)
deg

32.1

A

111
61.1
36.2

deg
141
155
125
103

112 112 111

53.7 48.3 45.7
35.9 35.7 35.6

131

deg

106

119 119 119
146 150 156
157 154 154
125 122 114
106 108 110

LWristAngles(3)

RShoulderAngles(1)

36

deg

43

SEn

RShoulderAngles(2)

deg

—

10

32

deg

RShoulderAngles(3

B

111
43.3
35.6

119
156
155
102
110

111 111 107
39.5 36.4 355
35.2 34.6
119 120 120
155 157 156
155 154 148
96.4 97.6 99.1
113 117
112 REIbowAngles(1)
deg
32
157 RWristAngles(3)
deg
9% /



CURIOSO

curioso.c3d
-13.6
-14.6
-13.0
-14.2
-14.6

curioso.c3d
14.3
14.6
14.7
14.3
13.8

curioso.c3d
27.8
31.5
29.6
28.5
27.1

curioso.c3d
33.6
33.7
339
34.1
34.2

curioso.c3d
127
128
128
126
126

curioso.c3d
-10.9
51.7
51.1
-11.2
-12.8

curioso.c3d
12.2
17.8
23.6
19.4
11.2

curioso.c3d
24.1
5.64
0.94

LShoulderAngles(1)1

-13.9 -14.0
-14.7 -14.6
-12.4 -12.0
-14.7 -15.0

-14.0
-14.4
-11.8
-15.2

LShoulderAngles(2)1

14.5 14.6
14.9 15.1
14.8 14.8
14.1 14.0

14.7
15.2
14.8
14.0

LShoulderAngles(3)1

28.5 28.8
30.6 29.8
28.3 26.7
29.4 29.7

LEIbowAngles(1)

33.5 33.2
32.9 32.7
33.6 334
34,5 345

LWristAngles(3)

127 128
129 129
128 128
125 124

28.4
29.4
25.3
29.5

32.9
32.8
33.1
344

[EEN

129
129
128
124

RShoulderAngles(1)

-10.7 -7.45
51.7 51.8
46.1 355
-12.5 -13.5
-12.7

0.39
51.8
21.5
-14.1

RShoulderAngles(2)

14.5 17.8
18.0 18.1
31.8 39.5
15.9 13.6
11.0

20.8
18.3
43.0
12.4

RShoulderAngles(3)

26.8 22.9
6.51 6.09
-8.81 -17.3

15.5
5.63
-19.6

deg

-13.7
-14.1
-11.9
-15.2

deg

14.6
15.1
14.8
14.0

deg

27.7
294
24.4
28.9

deg

329
33.3
32.6
34.2

deg
129
129
128
124

141
51.7
7.79
-14.3

22.1
18.6
42.5
11.6

7.77
6.31
-16.7

-13.7
-13.3
-13.8
-12.2
-15.1

14.3
14.4
14.9
14.8
14.1

27.1
27.5
29.7
24.0
28.4

335
335
33.8
32.0
34.2

128
129
128
128
125

deg
30.9
51.9
-2.56
-14.1

deg

21.8
18.7
39.4
11.1

deg
3.06
5.98
-12.3

-13.5
-13.1
-13.7
-12.6
-14.8

14.4
14.2
14.7
14.8
141

27.0
28.2
30.3
24.0
27.9

334
34,5
343
31.6
34.1

128
128
128
129
126

-10.5
44.0
52.1
-8.32
-13.5

11.9
20.7
18.8
353
11.0

23.6
3.33
5.98
-8.64

-13.4
-13.1
-13.7
-12.9
-14.6

14.4
14.0
14.5
14.8
14.1

26.9
29.5
30.8
243
27.5

33.4
35.4
34.6
31.6
34.1

128
127
127
129
127

-10.4
50.1
52.2
-10.1
-13.0

11.8
19.7
19.1
315
11.2

23.7
5.37
6.21
-6.23

-13.3
-13.3
-13.7
-13.2
-14.5

14.4
14.0
14.4
14.7
14.0

26.7
30.9
311
24.9
27.3

334
35.8
34.6
31.9
34.2

128
127
128
129
127

-10.4
51.5
52.1
-9.77
-12.8

11.7
19.0
19.2
28.5
11.4

23.7
5.51
6.27
-3.21

-13.3
-13.8
-13.6
-13.4
-14.4

14.3
14.1
14.4
14.6
13.9

26.7
31.8
31.1
25.9
27.2

33.4
355
34.5
32,6
34.2

128
127
128
129
127

-10.4
514
521
-9.43
-12.7

11.6
18.6
19.1
26.0
11.4

23.2
5.54
6.42
2.74

-13.4
-14.3
-13.4
-13.8
-14.5

14.3
14.3
14.6
14.4
13.9

27.1
32.0
30.6
27.2
27.2

335
34.6
34.2
334
34.2

127
128
128
128
127

-10.5
513
52.1
-9.99
-12.8

115
18.1
19.7
23.0
11.4

22.3
5.94
5.68
9.59

225



226

133 14.2 16.4
21.1 20.9
curioso.c3d REIbowAngles(1)

38.4 51.9 74.1

129 129 130
129 126 121
36.6 35.3 35.0
34.2
curioso.c3d RWristAngles(3)
116 120 129
142 142 143
133 128 127
119 117 112
119
118 LShoulderAngles(1)
deg
-15.2 /\
15.2 LShoulderAngles(2)
deg
13.8
320 LShoulderAngles(3)
deg
23.9
358 LEIbowAngles(1)
deg

21.0

97.8
130
115
355

[

135
142
126
109

25.0 24.8 22.2
deg 33.0 32.8
115 125 130
130 130 130
105 92.3 77.5
35.7 35.6 35.2
deg 119 119
139 141 141
142 142 142
127 129 126
111 114 118
120.5 LWristAngles(3)
deg
123.7
52 RShoulderAngles(1)
deg
L
43 RShoulderAngles(2)
deg
1 —
27 RShoulderAngles(3
deg\/\/—‘/\ /\’

20.5

32.8
130
130
63.2
34.7

119
140
142
120
119

20.0 204 20.9
32.8 32.6 33.2
129 130 130
129 129 129
51.4 43.6 39.2
34.4 34.3 34.2
119 120 119
140 141 141
141 141 138
118 120 121
119 119 118
- REIbowAngles(1)
deg
33
143 RWristAngles(3)
deg
109 /Q
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DEMORAR

demorar.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -15.2 -15.2 -15.2 -15.2 -15.2 -15.2
-15.0 -14.7 -14.2 -13.7 -13.3 -13.3 -13.7 -14.4 -15.1 -15.6 -15.9
-15.9 -15.8 -15.5 -15.2 -15.0 -14.8 -14.6 -14.5 -14.5 -14.6 -14.7
-14.9 -14.9 -14.7 -14.0 -12.9 -11.4 -9.88 -8.76 -8.48 -9.17 -10.6
-12.4 -14.0 -15.4 -16.3 -16.8 -16.9 -16.7 -16.5 -16.3 -16.2 -16.2
-16.3

demorar.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 13.7 13.7 13.6 134 13.4 134
13.5 13.6 13.6 13.4 13.2 12.9 12.7 12.7 12.7 12.9 13.1
133 13.3 13.2 13.0 12.9 12.9 13.0 13.2 13.4 13.5 13.5
13.5 13.6 13.8 14.3 14.9 15.4 15.8 15.9 15.9 15.8 15.6
15.3 14.8 14.4 14.0 13.8 13.8 13.9 13.9 13.8 13.7 13.7
13.7

demorar.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 30.9 30.5 30.3 30.4 30.7 31.3
31.9 32.2 32.3 32.3 32.4 32.7 33.1 334 33.5 33.2 32.6
32.2 31.9 32.1 325 33.0 334 33.5 33.2 32.8 32.3 32.0
31.8 32.0 32.3 325 32.2 31.0 29.2 27.1 25.3 24.3 24.3
249 26.0 27.1 27.9 28.5 29.1 29.5 29.6 29.6 29.4 29.1
28.7

demorar.c3d LElbowAngles(1) 1 deg 34.1 34.1 34.2 34.3 34.3 34.4
344 34.3 34.2 343 34.8 354 36.0 36.2 35.8 35.1 344
34.0 33.9 34.2 34.7 35.3 35.7 35.8 35.5 35.0 34.6 34.3
34.2 34.2 34.2 34.1 33.9 33.6 33.3 33.1 33.1 33.1 32.9
32.6 324 32,5 33.0 33.6 34.0 34.0 33.9 33.6 33.5 334
33.3

demorar.c3d LWristAngles(3) deg 123 123 123 122 122 123
123 125 126 127 127 127 126 125 125 126 126
127 128 128 127 127 126 127 127 128 128 128
128 128 128 128 129 129 129 128 127 126 125
126 127 127 126 124 123 123 124 125 126 126
125

[EEN

demorar.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -11.9 -12.2 -12.7 -13.1 -12.1
-7.15 1.96 12.3 23.1 34.6 44.2 49.6 51.3 51.4 51.5 51.7
51.9 51.8 51.7 51.7 51.6 51.4 51.1 51.0 50.8 50.6 50.5
50.4 50.3 50.6 51.0 50.1 46.6 40.3 31.8 22.3 12.9 4.12
-3.38 -9.16 -13.1 -15.6 -16.9 -17.0 -16.1 -15.0 -14.4 -14.3 -14.2
-14.1 -14.0

demorar.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 13.8 13.5 13.4 13.7 15.1
17.2 19.2 20.5 20.1 17.6 13.3 9.22 7.17 6.80 7.15 7.65
7.89 7.72 7.49 7.48 7.62 7.65 7.58 7.60 7.89 8.40 8.88
9.23 10.2 13.4 20.1 29.5 38.8 45.5 48.8 49.1 47.1 43.5
39.1 34.0 28.2 21.9 15.4 10.9 10.4 11.5 11.5 11.2 11.3
11.5 11.3

demorar.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 34.6 33.7 33.0 33.7 35.3
32.0 23.3 15.6 11.2 10.4 13.5 17.6 19.4 19.2 18.9 18.7
18.7 19.3 20.2 21.1 21.9 22.4 22.7 23.1 23.5 24.2 25.1
25.9 26.4 25.5 20.8 13.9 8.38 6.41 7.83 11.0 13.7 15.2
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17.3 20.8 24.1
27.0 27.8

demorar.c3d REIbowAngles(1)
449 60.3 83.8

124 124 123
125 124 117
36.6 37.7 38.1
33.5
demorar.c3d RWristAngles(3)
123 122 122
115 113 111
103 103 108
119 116 110
112
LShoulderAngles(1)

-8.5

deg

;

-16.9

15,9 LShoulderAngles(2)

deg

=

12.7

335 LShoulderAngles(3)

deg

Il

24.2

LEIbowAngles(1)

36.2

324

26.1

[EEN

104
124
104
37.4

[

125
109
115
103

27.9 28.0 25.2
deg 38.2 38.2
117 123 124
124 124 124
88.7 74.1 61.7
35.9 34.6 33.7
deg 122 122
126 126 124
108 106 104
118 118 117
102 104 105
128.9— EWristAngles(3
. M
122,45
52 RShoulderAngles(1
deg y\
\
49 RShoulderAngles(2)
deg
7/\
35 RShoulderAngles(3)
deg
6

24.3

38.4
124
124
51.6
33.0

122
121
104
119
106

25.8 27.2 27.0
38.8 39.4 40.0
124 124 124
124 124 125
43.2 37.8 36.1
33.2 33.8 33.9
121 119 119
119 118 116
104 104 104
121 122 122
108 111 112
- REIbowAngles(1)
deg
33
126 RWristAngles(3)
deg
101
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DIFERENTE

diferente.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -14.7 -14.9 -15.0 -15.1 -15.4 -14.6
-10.6 -2.47 8.74 20.3 29.6 35.1 37.7 38.8 39.4 38.9 36.3
32.7 31.2 31.5 31.8 32.1 33.2 35.2 37.3 38.7 39.4 39.4
38.6 36.5 33.8 33.1 33.6 33.7 33.6 32.8 28.8 20.6 9.96
-0.47 -8.78 -14.3 -17.4 -18.5 -18.5 -18.1 -17.7 -17.2 -16.8 -16.4
-16.2

diferente.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 14.6 14.6 14.6 14.4 14.9 17.0
20.8 24.6 27.1 28.3 29.0 29.9 30.7 31.6 324 32.6 33.1
344 34.6 34.1 33.9 34.1 33.9 33.2 32.0 30.9 30.2 30.1
29.9 30.3 314 31.8 31.9 32.7 34.2 36.5 38.5 38.7 36.6
32.5 27.1 21.8 17.3 14.6 14.1 15.3 15.8 15.2 14.5 14.5
14.9

diferente.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 30.3 30.5 30.4 30.1 30.1 27.6
24.2 21.7 20.2 19.4 19.5 19.9 19.9 20.0 19.8 15.9 6.08
0.25 0.81 1.76 2.87 6.05 11.8 17.5 20.8 21.6 21.7 21.3
15.1 4.11 0.66 1.92 1.93 1.37 0.94 1.51 6.07 13.1 19.7
23.2 23.6 23.3 24.8 27.4 27.1 28.2 29.1 28.4 28.0 27.8
27.8

diferente.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 33.8 34.0 33.9 33.8 35.3 40.7
50.8 64.4 77.6 87.3 93.7 97.9 100 101 100 98.4 91.5
86.2 87.3 88.1 88.5 89.6 91.3 93.1 95.9 99.8 104 105
99.1 87.0 85.8 88.7 88.9 88.3 82.5 66.7 52.8 47.5 46.5
45.7 435 40.7 38.4 36.9 35.6 35.9 36.2 35.6 35.2 35.3
35.5

diferente.c3d LWristAngles(3) deg 122 122 123 122 123 129
139 150 156 159 161 161 161 160 160 153 146
148 145 145 146 150 153 156 158 158 157 157
151 150 152 150 150 150 149 146 145 141 134
129 129 125 118 114 112 117 124 125 125 126
126

[EEN

diferente.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -13.2 -13.4 -13.5 -13.5 -14.0
-14.0 -11.0 -3.55 7.22 18.9 28.9 35.2 38.0 38.8 39.1 38.5
35.9 32.8 32.2 32.8 32.5 32.2 32.7 34.3 36.2 37.8 38.9
39.1 384 36.2 34.2 34.2 345 34.6 354 36.6 34.8 27.8
17.4 6.82 -2.34 -8.92 -12.9 -14.9 -15.3 -14.9 -14.6 -14.6 -14.6
-14.6 -14.2

diferente.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 12.0 12.0 12.0 12.0 12.5
14.1 16.8 19.4 21.2 23.1 25.2 27.2 28.7 29.8 30.7 30.7
31.0 325 33.3 33.1 32.8 325 31.8 30.8 30.2 30.6 31.7
32.6 31.9 31.5 32.4 32.9 33.0 34.0 36.3 39.5 42.4 43.3
42.3 39.3 34.3 28.1 21.4 15.2 11.2 11.0 11.9 11.7 11.4
11.6 11.9

diferente.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 28.0 27.9 27.9 27.7 27.5
25.3 21.5 17.4 14.0 12.4 12.8 13.9 14.7 15.1 15.5 12.3
2.32 -1.93 -0.73 -0.48 -0.063 2.6 7.19 12.2 15.7 17.3 17.8
17.6 11.6 2.58 1.83 2.71 2.28 2.63 2.98 2.86 3.89 6.85
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133 21.5 28.2
25.8 26.5
diferente.c3d REIbowAngles(1)
55.7 67.5 78.9
90.9 93.3 92.7
96.0 87.7 91.0
54.2 53.6 50.8
35.1
diferente.c3d RWristAngles(3)
122 129 136
136 136 136
142 136 138
122 122 120
116
39 LShoulderAngles(1)
deg
_19 \ |
39 LShoulderAngles(2)
deg
14 AN
31 LShoulderAngles(3)
deg
0
. LEIbowAngles(1)
deg

34

32.7

88.5
93.0
90.5
46.6

[

142
137
137
116

33.8 321 28.2
deg 34.1 34.2
95.1 99.2 102
94.2 95.2 96.4
90.3 91.1 87.6
41.7 37.6 36.1
deg 115 116
145 146 147
139 141 142
137 136 136
115 113 112
162 LWristAngles(3)
112 /-/
39 RShoulderAngles(1)
deg
43 RShoulderAngles(2)
deg//\J\
11 o
34 RShoulderAngles(3)
deg

et

25.9

34.2
103

98.8
74.0
35.7

115
147
144
135
116

26.5 26.3 25.8
34.1 36.3 441
102 98.9 91.0
102 104 105
58.9 53.1 53.3
34.8 34.5 34.9
115 117 118
148 144 137
145 146 148
135 134 126
115 114 115

105 REIbowAngles(1)

deg

34

148 RWristAngles(3)

deg

112



DIVERTIR

divertir.c3d
-15.0
45.4
43.1
-17.8

divertir.c3d
12.9
63.7
62.8
16.8

divertir.c3d
26.3
-34.3
-29.6
29.3

divertir.c3d
34.0
103
109
36.9

divertir.c3d
109
141
137
116

divertir.c3d
-14.1
40.6
32.3
-15.7
-10.6

divertir.c3d
12.4
63.1
67.7
125
12.1

divertir.c3d
27.8
-39.3
-38.1

LShoulderAngles(1)1

-15.0 -14.4 -10.7
44.2 48.5 46.5
45.2 40.4 37.9
-17.0 -16.4 -16.0

LShoulderAngles(2)1

13.3 15.9 21.4
64.6 65.7 64.6
62.6 62.7 57.5

13.9 13.6 14.3

LShoulderAngles(3)1

27.1 29.2 22.5
-33.9 -35.6 -34.9
-33.3 -29.8 -22.9
20.7 22.1 25.2

LElIbowAngles(1) 1

34.4 37.4 43.2
115 94.0 98.0
96.7 110 101
34.0 35.0 37.3
LWristAngles(3) 1

109 115 128
141 131 136
125 130 126
125 128 128

RShoulderAngles(1)

-14.2 -14.4 -14.8
38.8 37.7 41.7
35.6 37.7 35.2
-13.6 -12.3 -11.8

RShoulderAngles(2)

12.4 12.4 14.5
64.7 66.2 66.3
66.7 65.9 65.5
13.7 12.2 115

RShoulderAngles(3)

27.9 28.0 28.1
-40.3 -41.3 -43.6
-39.5 -41.2 -38.7

deg
-3.79
43.1
33.2
-15.1

deg

29.2
63.4
49.2
14.1

deg
11.5
-32.0
-6.37
24.6

deg
55.7
113
78.2
37.4

deg
131
145
125
127

-13.1
39.8
334
-11.7

20.1
66.0
60.8
11.9

21.5
-42.4
-32.2

-13.6
6.06
47.0
25.9
-14.4

14.2
36.2
64.4
42.7
13.8

253
-0.13
-34.7
14.4
24.0

33.7
74.9
93.6
50.5
36.3

123
142
134
140
128

deg
-6.44
36.8
27.8
-11.5

deg

27.9
66.1
53.2
11.8

deg
9.71
-39.5
-15.0

-14.1
18.4
45.1
12.2
-14.0

13.6
42.8
64.1
36.1
13.9

25.3
-10.4
-34.3
334
23.9

33.8
93.9
97.8
414
35.6

115
148
135
152
129

-12.5
4.17
40.7
19.7
-11.0

13.6
35.9
66.0
45.6
11.8

24.4
-4.38
-42.2
6.45

-14.4
29.5
40.7
-5.11
-13.8

133
49.2
63.7
26.8
14.1

26.3
-17.0
-29.2
40.3
23.4

34.0
108
117
42.4
35.2

113
151
143
131
129

-13.2
16.3
38.5
8.53
-10.8

13.1
441
65.8
37.3
12.0

25.2
-17.5
-40.4
26.3

-14.6
37.0
44.6
-16.4
-13.7

131
54.3
64.0
17.4
14.2

26.8
-20.0
-33.4
38.1
22.9

34.1
118

98.8
42.2
34.8

111
151
136
118
130

-13.5
26.8
34.0
-4.69
-10.7

12.8
51.7
67.0
27.6
12.1

26.3
-27.4
-34.4
36.4

-14.7
42.4
44.2
-19.9
-13.6

13.1
58.6
63.5
14.2
14.3

26.7
-24.2
-36.1
26.2
22.8

34.1
116

97.1
42.1
34.6

110
152
133
105
130

-13.7
32.7
38.1
-13.6
-10.6

12.7
57.7
67.4
17.9
12.1

27.6
-32.8
-40.9
34.5

-14.9
47.7
39.6
-18.8
-13.5

131
61.9
63.3
17.6
14.3

26.7
-31.9
-29.3
32.0
22.9

34.2
90.9
120

40.7
34.4

109
139
136
115
130

-14.0
36.4
37.5
-16.6
-10.6

12.4
61.8
67.1
11.6
12.1

28.0
-35.8
-44.5
26.4

231
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25.8 27.9 24.4
24.0
divertir.c3d REIbowAngles(1)
35.7 35.8 39.7
115 126 104
115 109 116
36.2 33.9 34.2
divertir.c3d RWristAngles(3)
106 106 108
125 127 118
120 114 119
121 123 120
49 LShoulderAngles(1)
deg
20 \/"/_'_
66 LShoulderAngles(2)
deg
13™
41 LShoulderAngles(3)
deg
37 AN
- LEIbowAngles(1)
deg
e

34

23.8

49.7
110
105
35.9

[

114
121
120
120

153

26.3 26.6 26.6
deg 34.8 35.1
63.3 79.9 96.5
124 103 109
86.8 65.9 56.8
36.2 35.6 34.9
deg 110 108
119 127 134
129 119 121
126 130 134
120 120 121
LWristAngles(3)

deg

=

104

42

RShoulderAngles(1)

deg

113

J

L

-17

68

RShoulderAngles(2)

deg

11

37

deg

FaN

RShoulderAngles(3)

HEN

26.1

353
109
126
53.6
343

107
137
132
121
121

130

25.0 243 24.1
355 35.5 35.6
121 123 103
107 108 129
46.5 39.5 37.8
33.8 33.8 33.9
106 105 105
138 137 124
121 120 128
124 115 113
121 120 120

REIbowAngles(1)

deg

34

RWristAngles(3)

138

deg

105



ENCONTRAR

encontrar.c3d
-11.9
30.2
29.4
-1.53

encontrar.c3d
14.1
5.58
4.60
30.0

encontrar.c3d
23.6
259
26.0
36.5

encontrar.c3d
33.5
96.0
88.0
45.4

encontrar.c3d
132
145
140
122

encontrar.c3d
-9.03
42.6
455
8.89
-11.0

encontrar.c3d
11.9
-2.67
3.46
41.4
12.0

encontrar.c3d
22.0
41.1
18.5

LShoulderAngles(1)1

-12.2 -13.4 -13.2
29.0 28.6 28.1
30.5 30.0 30.5
-9.33 -14.0 -16.3

LShoulderAngles(2)1

13.9 14.4 16.5
7.10 7.38 7.17
2.59 3.50 3.79
24.6 17.4 13.8

LShoulderAngles(3)1

23.0 22.6 24.1
25.9 26.1 26.3
28.8 27.8 28.1
32.9 26.0 26.9

LElIbowAngles(1) 1

33.9 41.1 57.2
97.1 96.7 96.6
87.0 90.2 91.2
41.2 36.9 35.8
LWristAngles(3) 1

133 130 131
145 144 144
136 140 140
118 114 113

RShoulderAngles(1)

-9.08 -9.69 -10.5
41.1 40.4 40.0
38.5 36.9 37.7
-1.68 -8.92 -12.1
RShoulderAngles(2)

11.8 12.1 14.3
-4.79 -3.13 -2.25
-2.65 -5.63 -4.03
36.6 29.6 22.1
RShoulderAngles(3)

21.6 21.5 253
41.9 41.7 41.8
37.7 44.7 44.9

deg
-7.37
27.5
30.9
-16.5

deg

18.0
7.18
3.56
14.4

deg

23.7
26.5
28.4
28.9

deg

74.3
96.6
90.1
36.3

deg
138
144
139
110

-8.25
393
38.8
-13.0

18.2
-2.17
-1.98
15.2

28.8
41.8
43.8

-11.9
4.09
26.9
31.6
-15.7

14.2
17.5
7.46
5.28
15.7

23.6
21.0
26.3
29.2
30.1

33.6
85.5
96.5
86.9
35.9

131
142
142
136
110

deg
-0.033
38.8
40.0
-13.2

deg
21.4
-1.81
-0.58
11.6

deg

27.9
41.7
43.3

-12.0
16.5
26.3
34.4
-14.9

141
15.4
8.57
10.7
153

23.5
18.7
25.0
29.4
27.4

335
89.5
94.4
73.5
344

132
144
136
140
121

-9.11
14.0
38.9
414
-13.0

11.9
22.3
-0.85
3.14
12.2

21.9
21.6
41.2
42.3

-12.1
24.9
26.0
35.5
-14.2

14.0
13.2
10.0
19.0
14.4

23.6
18.0
22.0
31.8
23.6

33.6
89.8
89.0
59.1
335

132
144
135
133
130

-9.19
30.0
40.7
42.5
-12.5

11.9
20.5
1.76
12.0
12.8

21.8
12.8
38.5
36.6

-12.0
28.2
25.9
30.4
-13.7

141
11.3
11.0
26.3
14.3

23.5
18.6
18.8
35.5
22.7

335
90.1
83.5
52.7
33.9

132
144
135
135
129

-9.19
43.0
44.4
40.0
-12.1

11.9
16.3
6.03
25.4
12.1

21.7
7.65
30.5
30.7

-11.9
29.9
25.7
20.3
-13.3

14.2
8.54
10.9
30.2
14.4

23.5
21.0
17.2
36.9
22.7

33.6
92.1
81.3
50.4
343

132
142
136
135
128

-9.13
48.9
48.6
32.1
-11.8

11.9
9.63
10.1
36.8
11.9

21.7
11.5
18.3
30.5

-11.9
31.0
26.7
8.88
-12.8

14.2
5.59
8.75
31.6
14.4

23.6
26.3
18.3
37.4
22.4

33.6
98.3
81.3
48.4
33.9

132
146
137
125
129

-9.07
47.1
50.0
20.8
-11.5

11.9
2.19
9.83
42.0
12.0

21.8
26.2
10.3
33.7

233
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34.9 34.6 35.1
24.5
encontrar.c3d REIbowAngles(1)
32.6 33.6 41.6
94.9 95.8 95.6
102 90.9 95.1
57.1 54.2 48.1
encontrar.c3d RWristAngles(3)
121 121 116
96.3 94.4 95.6
95.0 105 101
118 116 114
36 LShoulderAngles(1)
deg
A7 \ e
32 LShoulderAngles(2)
deg
37 LShoulderAngles(3)
deg
17
98 LEIbowAngles(1)
deg

33

36.4

57.3
95.7
96.5
40.1

[

116
96.4
98.7
115

34.3 29.5 28.2
deg 32.8 32.8
76.8 96.0 111
95.9 95.6 98.3
95.3 93.2 86.8
36.0 36.0 35.0
deg 121 121
115 108 105
96.7 94.1 93.1
96.2 92.9 94.2
113 114 118
146 LWristAngles(3)
deg
109
50 RShoulderAngles(1)
deg
\ _
42 RShoulderAngles(2
. w ¥4
45 RShoulderAngles(3)
deg
8

27.7

32.8
121
107
77.3
33.2

121
103
94.4
98.5
120

25.6 24.9 24.6
32.7 32.8 32.8
127 121 99.1
119 128 126
70.2 64.6 59.7
33.0 34.0 34.7
121 121 121
100 95.6 96.1
97.3 96.7 93.6
104 111 119
121 120 119

129 REIbowAngles(1)

deg

33

122 RWristAngles(3)

deg

93
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ENSINAR

ensinar.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -10.8 -10.9 -10.9 -11.1 -11.3 -11.3
-11.3 -10.2 -5.86 1.47 10.7 19.8 27.0 32.0 35.9 39.5 38.1
36.2 37.0 39.0 41.4 39.0 36.6 36.8 38.9 38.4 34,5 33.5
35.1 38.8 38.1 35.9 36.3 35.2 31.1 23.4 13.0 2.34 -6.47
-12.0 -14.3 -15.1 -15.2 -14.9 -14.8 -14.9 -15.0 -14.8 -14.7 -14.5
-14.3

ensinar.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 14.1 14.2 14.3 14.4 14.5 14.5
14.7 16.3 19.0 21.1 22.3 23.2 24.7 26.2 25.8 24.7 25.5
26.7 26.9 25.8 25.0 25.8 26.6 26.2 24.7 24.6 25.8 26.2
25.3 23.2 23.1 23.9 24.2 25.3 27.4 30.1 31.7 31.2 28.9
25.8 22.1 18.8 16.4 14.7 13.7 13.6 13.6 13.6 13.8 13.8
13.7

ensinar.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 15.2 15.4 15.5 15.9 16.4 16.5
16.6 18.9 20.5 20.3 18.4 15.2 125 10.6 9.68 9.42 9.54
9.12 8.05 6.84 6.25 6.75 7.51 8.01 7.71 7.32 8.35 8.06
7.81 5.91 5.09 6.11 6.04 6.03 8.47 13.3 19.4 24.2 26.8
27.7 26.2 24.3 23.4 22.2 22.2 23.8 24.5 24.6 25.1 25.1
24.6

ensinar.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 32.4 324 32.3 321 321 31.9
329 39.1 52.2 71.0 89.5 103 110 109 96.1 74.9 78.2
93.2 101 90.1 69.6 75.3 91.2 95.8 79.5 71.8 89.1 103
100 77.2 70.7 76.1 76.5 79.0 82.6 86.7 89.6 87.6 81.3
71.2 60.1 49.0 41.2 36.1 33.9 34.0 34.6 34.6 34.6 34.7
34.6

ensinar.c3d LWristAngles(3) deg 133 131 131 131 131 131
132 142 154 162 164 165 165 167 165 156 156
160 165 165 158 155 156 163 161 157 157 160
164 159 157 156 156 155 153 149 144 140 136
131 124 123 122 123 123 120 121 122 125 127
128

[EEN

ensinar.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -9.92 -9.90 -9.88 -9.81 -9.71
-9.83 -10.2 -9.35 -5.30 1.72 10.2 18.6 25.3 30.1 33.2 34.3
33.8 333 34.1 35.0 34.9 33.7 33.5 34.4 34.0 32.4 31.2
32.1 33.6 34.0 33.3 32.8 32.8 32.5 30.6 25.4 15.9 4.01
-6.51 -13.0 -15.0 -14.2 -12.9 -12.0 -11.7 -11.7 -11.7 -11.6 -11.5
-11.4 -11.5

ensinar.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 12.0 11.9 11.9 11.9 11.8
11.8 13.1 15.8 18.1 19.3 19.7 20.0 20.1 19.5 18.2 17.0
17.4 18.2 18.0 17.3 17.0 17.8 18.0 17.4 17.0 17.4 17.7
17.5 17.1 16.3 15.6 15.1 15.4 17.2 21.8 28.4 33.9 36.0
34.1 29.7 24.8 20.6 17.2 14.7 135 13.3 133 13.2 13.1
13.0 13.0

ensinar.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 15.2 16.0 16.7 17.0 16.7
16.5 20.7 28.5 33.8 35.9 36.5 36.8 36.8 37.2 38.8 41.1
41.2 39.7 40.0 43.7 46.5 45.7 42.0 41.3 45.4 47.8 46.2
43.6 44.3 46.9 49.3 48.9 48.3 47.8 45.8 42.9 41.7 42.2
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41.4 38.3 34.9
30.0 29.8
ensinar.c3d REIbowAngles(1)
35.7 46.6 63.4
113 121 113
117 101 99.9
88.0 73.6 59.7
34.6
ensinar.c3d RWristAngles(3)
119 124 130
150 157 158
157 136 133
130 126 122
121
41 LShoulderAngles(1)
deg
-15 \
32 LShoulderAngles(2)
deg
14
28 LShoulderAngles(3)
deg
5
. LEIbowAngles(1)
deg

32

32.9

[

138
144
134
120

31.8 30.4 29.8
deg 32.5 32.3
98.8 113 120
102 116 120
101 102 103
39.9 36.3 35.5
deg 119 119
144 149 157
147 156 160
135 137 138
120 120 118
168 LWristAngles(3
120
35 RShoulderAngles(1
deg m
15 /__
36 RShoulderAngles(2
) ﬂ‘\j\\
12
49 RShoulderAngles(3
N JJ\/\N\

15

30.4

324
123
104
106
354

119
161
148
134
116

30.7 30.6 30.3
32.4 323 32.4
118 103 102
97.8 111 121
108 107 101
353 35.0 34.8
119 119 119
159 145 144
141 153 160
131 131 134
118 120 121

. REIbowAngles(1)

deg

32

162 RWristAngles(3)

deg

116 £
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ESPERAR

esperar.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -11.4 -11.4 -11.4 -11.4 -11.4 -11.4
-11.5 -11.4 -11.2 -11.1 -10.6 -8.41 -4.14 1.19 5.89 9.02 10.8
11.3 11.4 11.5 11.8 12.1 12.6 12.8 12.6 12.2 11.8 11.6
11.4 11.2 11.0 10.7 10.1 8.91 7.37 4.80 1.55 -0.87 -2.53
-4.70 -7.70 -10.7 -12.6 -13.2 -12.6 -11.6 -10.9 -10.7 -10.8 -11.0
-11.1

esperar.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 14.0 14.0 13.9 139 13.9 139
13.9 14.0 14.7 16.5 18.5 19.6 19.0 17.2 14.9 13.4 13.0
13.2 13.1 13.0 13.0 13.0 12.8 12.6 12.8 13.1 13.4 13.5
13.5 13.7 13.8 13.7 13.1 12.4 13.1 14.0 13.1 11.9 12.2
13.1 13.5 13.6 14.0 14.4 14.6 14.4 14.0 13.6 13.5 13.6
13.9

esperar.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 29.6 29.6 29.5 29.5 29.5 29.5
29.5 30.0 32.1 35.0 37.9 40.2 41.7 42.8 44.8 47.1 48.1
48.2 48.9 50.8 52.9 54.0 54.7 55.2 55.7 56.3 56.8 57.0
57.2 57.4 57.5 57.7 58.7 59.7 58.3 52.7 44.0 37.0 35.3
36.2 35.8 349 34.6 33.8 32.7 31.8 31.1 31.3 32.3 33.3
33.5

esperar.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 47.2 47.2 47.1 47.1 47.1 47.2
47.3 47.0 47.6 52.3 62.7 76.6 90.3 101 107 108 106
104 105 105 106 106 105 103 103 102 103 102
102 102 101 98.6 98.1 97.1 92.2 81.8 67.8 55.0 46.7
44.0 44.9 46.7 48.1 48.7 48.2 47.3 47.1 47.7 48.6 49.1
48.9

esperar.c3d LWristAngles(3) deg 124 124 124 124 124 124
123 126 138 152 156 157 157 156 154 150 142
127 110 116 128 143 153 154 154 154 154 154
153 153 154 155 155 155 157 159 158 157 155
150 141 135 131 128 128 129 129 129 128 128
128

[EEN

esperar.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -11.5 -11.4 -11.4 -11.5 -11.5
-11.5 -11.4 -12.0 -13.8 -15.9 -16.2 -13.8 -9.46 -5.11 -2.88 -2.80
-3.31 -3.98 -4.78 -5.31 -5.47 -5.48 -5.50 -5.52 -5.76 -6.37 -7.02
-7.43 -7.62 -7.69 -7.80 -8.12 -9.23 -11.2 -12.6 -13.2 -13.8 -14.2
-13.7 -13.3 -14.4 -16.5 -18.2 -18.0 -16.1 -14.0 -12.6 -11.9 -11.5
-11.4 -11.4

esperar.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 11.0 11.0 11.1 11.1 111
11.0 11.1 11.5 12.5 13.8 14.7 15.1 14.7 13.6 12.9 12.9
133 14.0 14.8 15.6 16.1 16.4 16.5 16.5 16.2 16.0 15.8
15.6 15.6 15.6 15.7 15.6 15.8 16.4 16.3 15.5 14.8 14.0
13.0 12.4 11.9 111 10.5 11.0 12.0 12.4 12.0 11.5 11.3
11.6 12.2

esperar.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 18.5 18.6 18.7 18.7 18.7
18.6 18.6 19.5 22.4 254 27.3 28.6 304 33.0 35.0 35.1
34.1 33.6 33.7 34.5 35.6 36.0 36.1 35.9 35.7 35.6 35.2
35.2 35.5 354 35.5 35.7 34.9 34.3 339 31.5 27.5 23.1
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19.1 16.7 15.6
21.5 23.4
esperar.c3d REIbowAngles(1)
47.2 49.1 56.7
122 122 123
125 124 124
60.3 51.2 47.2
50.1
esperar.c3d RWristAngles(3)
122 120 122
154 154 154
153 154 154
149 147 145
126
13 LShoulderAngles(1)
deg
1 v
=10
19.6 LShoulderAngles(2)
deg
11.8 ﬂ/
60 LShoulderAngles(3)
deg
29
108 LEIbowAngles(1)
deg

44

13.7

711
123
124
47.7

[

130
155
153
140

11.9 12.1 14.1
deg 47.5 47.4
88.5 104 116
124 125 125
120 118 118
48.7 48.3 47.7
deg 122 122
137 142 147
155 154 154
154 154 152
137 136 133
159 LWristAngles(3)
deg
110
3 RShoulderAngles(1)
deg
-18
16.5 RShoulderAngles(2)
deg
10.5 /\/
36 RShoulderAngles(3)
deg
12

15.8

47.4
122
125
117
48.0

122
150
153
152
130

16.5 17.5 19.3
47.4 47.5 47.4
124 124 123
125 125 125
109 93.1 74.6
48.8 49.6 50.1
122 122 122
154 155 154
153 153 153
152 151 151
128 127 127

- REIbowAngles(1)

deg

47 —

155 RWristAngles(3)

deg

120—
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ESTRELA

estrela.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -11.9 -12.4 -13.0 -13.5 -13.8 -13.9
-13.9 -13.5 -10.5 -2.88 10.1 24.8 36.4 43.6 46.8 45.2 40.6
39.2 42.7 47.3 47.0 42.2 40.4 44.8 48.1 45.2 40.1 41.8
47.5 49.0 44.5 40.4 39.9 38.4 31.9 20.4 9.22 1.19 -4.93
-10.1 -14.4 -17.5 -18.8 -18.2 -17.1 -16.0 -14.7 -13.1 -11.7 -10.9

estrela.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 14.5 149 14.7 14.1 13.6 134
13.8 16.4 21.4 27.6 32.1 34.9 37.8 40.6 41.8 41.6 41.5
42.2 43.1 43.9 43.4 43.1 44.2 44.0 44.2 43.5 44.0 43.4
42.2 42.4 42.0 40.1 37.6 38.4 39.6 39.1 36.7 334 29.0
23.2 17.1 13.5 12.7 13.4 13.8 13.6 13.4 13.6 13.7 13.8

estrela.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 23.5 26.1 27.7 28.6 29.8 29.3
30.6 34.6 344 324 28.1 22.7 18.7 11.8 1.21 2.44 16.7
21.6 12.1 -1.57 -1.34 15.6 24.8 11.3 -2.99 4.06 22.7 21.6
4.45 -1.14 13.8 25.7 23.1 20.6 20.7 24.7 29.5 31.8 314
27.0 21.5 219 23.2 23.0 24.1 24.1 24.0 24.5 24.5 24.1

estrela.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 335 34.0 34.2 34.5 35.2 35.2
35.6 39.0 50.5 69.0 86.0 96.4 101 103 106 108 109
109 107 105 106 107 106 105 103 105 106 106
104 104 107 108 109 108 106 99.9 84.4 66.0 52.1
42.0 36.0 35.0 36.2 35.6 34.9 34.8 35.0 35.1 35.2 35.5

estrela.c3d LWristAngles(3) deg 130 127 123 118 114 112
111 118 129 135 140 141 142 142 138 139 140
145 145 141 141 145 152 145 143 146 155 155
145 147 153 158 156 153 149 144 135 129 126
126 122 116 111 114 121 127 129 129 129 129

[EEN

estrela.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -10.6 -11.7 -12.4 -12.7 -12.9
-12.9 -13.1 -13.3 -10.5 -1.65 12.8 28.3 38.4 39.2 35.0 35.5
42.1 46.0 42.4 37.3 39.0 46.1 48.5 41.7 36.1 40.1 47.2
45.9 38.7 38.2 45.5 50.9 50.9 48.0 40.6 27.1 12.5 1.64
-5.03 -8.92 -11.6 -13.8 -15.1 -15.0 -13.8 -12.6 -11.7 -11.3 -11.2
-11.2

estrela.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 12.4 12.6 12.5 12.4 12.2
12.0 12.4 14.6 19.0 24.3 28.5 31.0 31.9 33.5 35.4 34.9
33.6 33.5 34.3 35.5 36.2 37.4 39.2 39.9 40.1 40.2 40.3
40.7 41.2 41.3 40.9 40.4 40.4 42.0 44.8 45.3 42.2 36.7
31.0 25.6 20.3 16.0 13.4 12.6 12.6 12.5 12.3 12.2 12.2
12.1

estrela.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 23.5 26.6 27.5 27.5 27.3
26.7 27.8 28.6 24.1 18.1 12.4 7.14 5.52 12.5 22.3 21.2
115 6.23 12.7 20.8 17.8 6.30 1.10 11.3 19.3 12.9 1.91
3.04 13.5 14.6 6.29 -0.18 -0.84 -1.24 -2.80 0.25 6.29 10.9
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15.1 19.8 23.0
29.6
estrela.c3d REIbowAngles(1)
34.6 40.0 54.2
109 110 110
111 111 108
51.4 42.9 38.8
estrela.c3d RWristAngles(3)
114 121 132
135 133 131
128 128 127
124 126 127
49 LShoulderAngles(1
) /\NV\

L

A

LShoulderAngles(

2)

deg

[

3‘:

LShoulderAngles(3)

deg

VI

109

LEIbowAngles(1)

24.0

72.2
110
103
37.2

[

130
129
126
123

24.9 26.7 27.5
deg 33.1 34.1
88.4 99.5 105
109 109 110
101 101 101
36.4 35.6 35.0
deg 119 117
131 132 135
132 138 137
127 130 131
122 123 122
158 LWristAngles(3)
deg
111
51 RShoulderAngles(1)
deg
A
46 RShoulderAngles(2)
deg
12
30 RShoulderAngles(3)
deg

27.3

34.4
108
108
99.9
35.0

117
132
133
130
122

27.4 28.5 29.7
34.3 34.2 34.2
109 109 110
108 107 109
91.2 77.0 63.3
35.8 36.2 36.0
113 113 114
129 125 129
129 132 132
131 127 125
122 122 121

112 REIbowAngles(1)

deg

33

138 RWristAngles(3)

deg

1 14\\
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EXPULSAR

expulsar.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -11.2 -11.2 -11.2 -11.3 -11.5 -11.7
-8.01 5.34 25.0 39.9 45.7 46.2 46.7 49.8 51.0 49.9 49.1
48.1 45.3 41.9 40.2 38.7 35.7 32.8 34.6 37.4 38.3 39.7
40.6 40.9 40.0 32.8 18.3 3.29 -7.41 -13.6 -16.7 -17.4 -16.6
-15.7 -14.5 -13.2 -12.1 -11.2 -10.7 -10.8 -11.1 -11.4 -11.5 -11.5
-11.2

expulsar.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 14.5 14.4 14.3 14.3 14.3 15.3
18.7 20.7 16.2 8.14 4.96 6.04 5.73 2.60 3.47 7.11 8.33
8.48 8.68 9.38 10.5 12.1 13.1 13.5 12.4 11.2 12.1 11.8
11.5 10.9 12.5 19.3 26.0 29.2 28.0 21.7 14.5 13.9 16.1
14.9 14.2 14.5 14.4 14.4 14.3 14.3 14.3 14.3 14.4 14.5
14.6

expulsar.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 25.3 25.3 25.5 25.7 25.2 27.7
37.7 47.1 49.4 49.5 49.2 49.2 50.7 51.3 49.3 46.5 46.0
45.6 46.5 47.9 47.9 47.5 47.5 47.2 46.1 43.6 41.2 40.7
40.4 41.4 48.1 54.5 55.3 51.1 44.7 34.0 26.2 27.0 30.7
28.2 27.3 27.6 26.3 25.3 24.8 24.9 24.8 24.7 24.9 25.0
24.9

expulsar.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 32.8 32.8 33.0 33.0 32.7 35.0
45.8 64.3 82.4 91.5 96.4 101 100 99.3 101 96.8 98.9
99.0 97.8 98.0 102 107 110 110 104 104 101 101
98.2 83.7 59.0 49.0 49.4 47.4 43.6 38.1 344 34.1 35.1
34.3 34.5 353 35.2 34.5 34.1 34.2 34.0 33.7 33.7 33.7
33.7

expulsar.c3d LWristAngles(3) deg 131 131 131 130 131 130
130 137 137 135 142 145 143 140 132 129 129
127 127 131 135 139 140 140 133 124 123 123
122 126 138 150 144 146 137 136 128 120 125
128 130 130 129 130 130 130 130 131 130 131
130

[EEN

expulsar.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -9.52 -9.15 -9.36 -9.72 -9.84
-10.0 -8.12 1.04 16.8 30.8 37.1 37.1 35.0 43.1 43.0 42.1
419 41.9 39.2 33.9 31.9 33.0 33.7 32.8 37.9 43.7 441
44.4 44.6 45.3 44.5 36.7 22.4 6.77 -5.55 -13.2 -15.6 -14.6
-13.7 -12.4 -11.7 -11.3 -10.7 -10.2 -9.86 -9.76 -9.97 -10.2 -10.2
-9.93 -9.74

expulsar.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 11.7 11.8 11.8 11.8 11.8
131 17.8 23.1 28.8 37.5 47.8 53.7 58.4 69.4 74.5 75.2
73.6 72.1 65.9 56.6 51.6 51.8 51.8 47.8 58.1 70.4 75.1
74.1 71.4 66.4 58.0 49.4 43.1 37.7 31.3 22.4 13.2 11.2
13.0 11.9 11.9 12.1 12.0 12.0 12.0 12.0 12.1 12.0 12.0
12.2 12.3

expulsar.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 21.4 21.2 22.0 22.9 22.9
254 26.5 18.0 9.81 5.83 5.43 2.82 3.67 -27.3 -44.8 -43.2
-41.0 -37.8 -24.9 -3.83 12.8 15.3 18.6 22.8 7.44 -32.3 -37.2
-35.4 -32.0 -25.1 -12.4 3.16 16.0 25.9 32.8 33.2 29.1 26.2



242

27.2 23.7 24.3
23.2 22.9
expulsar.c3d REIbowAngles(1)
44.7 64.0 83.7
79.5 85.7 102
83.4 78.8 66.9
34.1 33.4 34.2
33.5
expulsar.c3d RWristAngles(3)
129 141 150
141 136 142
139 140 145
120 121 121
122
51 LShoulderAngles(1)
deg
. \
29 LShoulderAngles(2)
deg
2
56 LShoulderAngles(3)
deg
25 -

111 LEIbowAngles(1)

deg

33

24.6

99.6
114

59.4
34.2

[

154
153
141
121

23.9 23.7 22.9
deg 32.1 32.0
110 115 116
119 122 120
58.3 56.5 52.8
34.1 33.7 33.5
deg 128 127
158 156 160
156 158 159
132 128 124
121 122 122
150 LWristAngles(3)
deg
120
45 RShoulderAngles(1)
deg
- \/“’
75 RShoulderAngles(2)
deg
11
34 RShouIderArf{eis\A
deg
45

22.8

324
73.5
97.4
46.9
33.8

124
140
152
120
122

235 241 23.8
32.9 32.7 33.7
78.6 79.3 80.0
80.4 83.2 84.3
38.6 35.5 36.6
33.8 33.7 33.6
122 122 123
140 140 140
138 139 139
120 117 119
122 122 121

122 REIbowAngles(1)

deg

32

162 RWristAngles(3)

deg

116



FELIZ

feliz.c3d

feliz.c3d

feliz.c3d

feliz.c3d

feliz.c3d

feliz.c3d

feliz.c3d

feliz.c3d

feliz.c3d

LShoulderAngles(1)1

-12.8
59.8
34.9
-17.7

-13.1

62.4
354

-16.4

-13.7
60.9
39.1
-15.5

LShoulderAngles(2)1

14.0
63.5
18.6
14.7

13.9
59.3
19.9
16.4

14.2
52.1
23.4
16.4

LShoulderAngles(3)1

25.2
-45.8
0.19
28.5

LEIbowAngles(1)

34.8
85.6
96.5
34.4

LWristAngles(3)

128
159
165
119

25.3

-40.9

141
33.1

35.1
88.1
94.4
354

129
157
165
123

26.1
-26.5
4.89
32.8

355
90.0
73.9
355

1

128
165
158
127

RShoulderAngles(1)

-8.99
43.2
32.9
-16.2
-8.82

-9.13

49.2
33.1

-15.2

-9.10

53.2
334

-14.5

RShoulderAngles(2)

12.2
59.8
27.2
11.5
11.8

12.1
62.4
26.4
11.4

12.0
59.6
26.8
13.1

RShoulderAngles(3)

22.3
-38.0
-3.51
26.9
25.4

REIbowAngles(1)

324

22.8

-42.6
-3.19

26.2

32.5

233

-42.1
-2.31

29.8

32,6

deg
-13.8
57.9
41.9
-15.2

deg

15.9
41.2
28.0
15.5

deg
30.8
-19.9
14.4
31.2

deg

36.0
93.2
46.4
35.3

deg
128
165
148
128

-9.16
53.1
35.8
-13.9

11.9
55.2
28.6
12.8

23.8
-32.6
-2.55
28.9

deg
33.9

-12.5
-10.8
53.6
36.2
-14.7

14.5
19.9
34.0
30.7
14.7

25.5
35.1
-15.1
32.1
29.8

34.9
37.9
95.6
36.0
34.7

128
130
164
148
130

deg
-10.9
51.5
37.0
-13.2

deg

11.5
48.6
32.0
11.8

deg
23.2
-27.5
0.36
27.9

325
36.9

-12.6
-2.54
49.9
23.1
-14.0

14.3
25.9
30.1
29.9
14.6

25.5
30.1
-10.1
41.5
28.9

34.9
41.3
95.4
37.8
34.2

128
135
167
147
131

-8.99
-14.5
48.6
30.7
-12.5

12.2
12.7
43.2
35.0
11.9

24.6
27.9
-22.6
14.4
29.0

32.5
40.6

-12.7
9.28
46.5
8.35
-12.9

14.3
34.0
26.9
28.8
14.8

25.6
17.5
-8.82
44.9
28.5

34.9
50.3
97.1
41.8
33.8

128
140
163
140
132

-9.44
-14.1
45.3
19.2
-11.9

11.9
19.4
40.3
35.2
12.2

24.5
35.6
-17.8
304
29.0

32.7
49.9

-12.8
22.2
42.5
-3.98
-11.8

14.4
41.7
26.1
26.3
14.8

25.6
-0.82
-4.25
43.1
27.5

34.8
65.3
97.3
42.1
33.6

129
144
167
138
131

-9.58
-7.44
42.8
6.77
-11.3

11.9
29.5
36.4
33.0
12.1

24.0
24.2
-17.0
39.8
27.3

325
64.1

-12.8
353
394
-12.4
-10.8

14.4
48.5
22.4
22.4
14.7

25.3
-18.3
-4.05
38.7
26.4

34.7
76.8
98.5
40.0
33.7

128
150
165
131
131

-9.29
4.53
39.1
-4.04
-10.6

12.0
38.3
34.7
29.0
12.0

23.1
1.03
-12.2
42.1
26.1

323
75.0

-12.8
46.8
35.8
-17.2
-10.1

14.4
55.7
20.1
17.9
14.6

25.2
-32.1
-1.12
33.4
25.8

34.7
82.4
98.7
37.4
33.7

128
154
165
122
131

-8.94
20.9
36.5
-11.8
-9.97

12.2
45.1
31.4
23.6
12.0

22.3
-21.0
-9.54
40.5
25.7

32.2
82.0

-12.7
54.7
34.7
-18.4
-9.61

14.3
62.1
19.3
14.4
14.5

25.2
-41.4
1.35
27.0
25.8

34.7
84.0
96.6
34.9
33.8

129
158
167
117
131

-8.86
34.6
34.1
-15.8
-9.38

12.2
52.5
28.2
17.1
11.9

22.0
-32.9
-6.81
35.7
25.4

323
85.5

243
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87.1 90.3 92.6
101 98.0 79.4
33.1 34.4 34.4
feliz.c3d RWristAngles(3) 1
120 120 121
143 145 153
154 154 148
114 118 122
62 LShoulderAngles(1)
deg
18 \/
64 LShoulderAngles(2)
deg
14— _—
45 LShoulderAngles(3)
deg
-46
99 LEIbowAngles(1)
deg

34

94.0
54.1
34.1

deg
122
155
135
120

167

96.9
43.6
34.1

118
118
153
126
122

97.7
45.6
34.2

120
116
157
126
122

99.5
48.8
33.8

120
125
153
127
121

LWristAngles(3

deg

i

117

RShoulderAngles(1

deg

I

-16

62

RShoulderAngles(2

deg

\

11

42

RShoulderAngles(3)

deg

99.7
49.5
33.6

120
123
157
126
121

100 101 100
47.7 42.0 35.0
33.7 33.6 33.6
121 121 121
125 132 139
156 154 156
126 124 116
121 121 121

101 REIbowAngles(1)

deg

32—

158 RWristAngles(3)

deg

114 [\/k



ESTATUTO

estatuto.c3d
-14.7
384
37.2
-16.9
-13.0

estatuto.c3d
14.0
13.9
11.5
13.8
14.6

estatuto.c3d
31.6
24.9
33.8
27.4
28.2

estatuto.c3d
37.6
111
109
35.8
35.5

estatuto.c3d
102
143
148
114
128

estatuto.c3d
-12.2
49.0
435
-12.3
-9.79

estatuto.c3d
12.3
19.7
16.5
15.7
12.3

estatuto.c3d
27.5
27.4
33.9

LShoulderAngles(1)1

-14.4 -11.3 -4.46
37.9 37.9 37.5
36.1 32.7 26.2
-16.7 -16.3 -15.7

LShoulderAngles(2)1

14.6 16.1 17.9
13.8 13.0 12.3
13.0 16.7 21.1
14.8 16.1 16.1

LShoulderAngles(3)1

30.7 27.9 24.1
25.8 314 33.2
31.9 27.4 22.4
28.2 30.5 30.7

LElIbowAngles(1) 1

39.6 45.5 56.2
110 108 108
108 103 96.2
36.6 37.5 36.9
LWristAngles(3) 1

103 106 112
145 147 146
147 147 143
117 123 124

RShoulderAngles(1)

-13.4 -13.6 -10.9
46.7 45.7 45.5
44.2 44.8 43.3
-13.7 -14.0 -13.4
-9.82

RShoulderAngles(2)
12.4 13.8 16.2
19.2 18.5 17.9
17.6 20.2 24.8
12.4 11.6 12.7
12.3

RShoulderAngles(3)

28.2 30.1 26.3
21.1 21.7 31.1
33.5 30.7 239

deg
5.03
36.5
17.3
-15.1

deg

19.1
12.1
24.6
15.2

deg

19.9
31.8
21.0
29.1

deg
70.0
109
86.7
35.7

deg
122
145
135
125

-3.79
45.2
37.5
-12.5

19.2
17.3
29.9
13.1

18.6
33.6
17.4

-10.6
15.5
36.3
7.65
-14.6

14.5
18.8
12.1
26.6
14.5

25.2
16.2
29.8
23.7
28.6

33.0
84.5
110

75.4
35.2

131
132
147
132
127

deg
6.83
44.1
27.6
-11.7

deg

22.0
16.7
33.5
12.4

deg

12.0
30.4
16.2

-10.7
253
36.9
-1.05
-14.2

14.6
17.4
12.0
26.8
14.5

26.0
14.5
30.7
27.7
29.0

33.2
96.1
110

64.8
35.6

131
140
148
131
128

-8.89
193
43.2
16.6
-11.2

121
23.8
153
34.4
11.8

21.5
7.56
25.5
19.1

-11.1
33.4
37.5
-7.86
-13.9

14.8
15.4
11.9
24.9
14.7

27.4
16.4
33.4
293
29.1

33.6
104
109
55.4
35.9

129
143
148
127
128

-8.82
31.6
42.9
6.58
-10.8

12.3
243
14.2
32.7
11.9

22.4
6.52
28.0
23.2

-11.7
38.8
37.7
-12.5
-13.5

14.8
13.7
11.8
21.2
14.7

28.3
23.6
33.8
27.5
28.7

34.2
106
109
47.1
35.8

123
144
148
123
128

-9.02
41.9
43.1
-1.32
-10.5

12.8
23.6
14.3
29.3
12.0

25.0
9.81
35.1
26.5

-12.6
41.1
37.7
-15.2
-13.2

14.5
13.0
11.8
17.3
14.7

28.8
30.0
33.7
26.1
28.3

35.1
107
109
40.6
35.5

112
145
148
120
128

-9.71
48.3
43.7
-6.77
-10.1

13.0
22.0
14.9
25.0
12.1

27.6
20.2
35.2
28.8

-13.7
40.3
37.5
-16.6
-13.0

141
13.2
115
14.6
14.6

30.4
28.5
33.9
27.2
28.2

36.3
109
109
36.8
355

105
142
148
118
128

-10.9
50.2
43.5
-10.2
-9.86

12.7
20.8
15.9
20.4
12.1

28.1
30.4
34.2
30.1

245
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30.4 30.0 26.9
25.3 24.5

estatuto.c3d REIbowAngles(1)
36.3 37.8 40.8
100 99.7 103
105 102 95.2
34.5 33.5 33.7
33.7

estatuto.c3d RWristAngles(3)
111 111 121
152 152 153
154 149 141
127 123 125

123

41 LShoulderAngles(1)
deg
_17\_/ \/-—"—
o7 LShoulderAngles(2
deg/J\/\\/\/\/
1
34 LShoulderAngles(3)
deg
15

111 LEIbowAngles(1)

deg

33

25.7

47.9
105

86.7
335

[

130
153
135
124

25.3 23.7 23.7
deg 32.6 32.5
58.9 71.1 81.8
104 102 102
79.4 72.7 65.3
32.9 33.2 34.5
deg 122 122
138 144 148
152 151 153
135 134 134
123 122 122
148 LWristAngles(3)
deg
102
50 RShoulderAngles(1)
deg
_14_\} \ —
34 RShoulderAngles(2)
deg
5 A
12
36 RShoulderAngles(3)
deg
6

25.5

32.7
89.6
105

57.9
355

123
150
156
135
122

26.4 26.3 25.8
334 34.4 353
97.2 104 103
105 105 105
51.0 44.4 38.3
35.5 35.0 34.4
118 110 110
151 152 153
156 155 155
136 136 133
122 122 123
106 REIbowAngles(1)
deg
33 S
156 RWristAngles(3)
deg

109
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VINTE E QUATRO

24.c3d  LShoulderAngles(1)1 deg -11.1 -11.1 -11.2 -11.1 -11.1 -11.1 -11.2
-11.7 -12.3 -13.0 -13.3 -13.2 -12.7 -11.9 -11.4 -11.3 -11.7 -12.4
-13.1 -13.4 -13.4 -13.2 -13.0 -12.8 -12.7 -12.8 -13.0 -13.1 -13.2
-13.2 -13.1 -12.7 -12.4 -12.1 -12.2 -12.5 -12.9 -13.1 -13.1 -12.9
-12.8 -12.7 -12.7 -12.8 -12.8 -12.7 -12.6 -12.4 -12.2 -12.1

24.c3d  LShoulderAngles(2)1 deg 141 14.1 141 14.1 14.2 14.2 14.3
14.3 14.2 14.0 14.0 141 14.3 14.4 14.3 141 13.9 13.8
13.9 14.0 14.0 14.0 13.9 13.8 13.7 13.7 13.7 13.8 13.8
13.9 14.0 14.0 14.1 141 14.2 14.3 14.5 14.6 14.7 14.7
14.6 14.6 14.5 14.5 14.5 14.6 14.6 14.5 14.4 14.3

24.c3d  LShoulderAngles(3)1 deg 26.7 26.4 26.3 26.2 26.3 26.7 27.3
28.1 28.6 29.1 29.6 304 31.0 31.2 313 315 31.9 32.1
31.8 311 304 30.1 30.2 30.6 30.9 30.8 30.5 30.2 30.2
30.3 30.4 30.0 28.8 27.4 26.4 26.3 26.8 27.3 27.5 27.7
27.9 28.3 28.6 28.7 28.4 28.1 27.8 27.6 27.6 27.8

24.c3d  LElbowAngles(1) 1 deg 335 335 334 33.4 335 33.7 34.0
34.2 34.1 33.7 33.2 33.0 33.1 33.6 343 34.8 34.9 344
33.7 33.0 32.7 32.8 33.2 33.6 33.9 33.8 335 33.2 33.0
33.1 33.2 334 335 334 33.1 32.9 32.7 32,6 32.9 333
33.7 34.1 34.2 34.0 33.8 33.6 335 33.6 33.7 33.9

24.c3d  LWristAngles(3) 1 deg 130 130 130 130 130 130 130
130 130 130 130 130 130 130 129 129 128 129
129 130 131 130 130 130 129 130 130 130 130
130 130 130 130 130 130 130 130 130 130 130
130 129 129 129 130 130 130 130 130 130

24.c3d  RShoulderAngles(1) 1 deg -8.81 -8.73 -8.64 -8.56 -8.60 -9.29
-11.0 -13.4 -14.9 -13.6 -5.76 8.17 21.7 29.5 33.7 36.0 37.2
37.5 37.1 37.1 37.4 37.1 37.0 37.6 37.6 37.0 37.0 37.2
36.7 36.4 359 33.0 24.9 13.0 2.07 -5.16 -9.10 -11.3 -12.8
-13.9 -14.2 -13.4 -12.5 -12.1 -11.8 -11.4 -11.2 -11.1 -11.1 -11.0

24.c3d  RShoulderAngles(2) 1 deg 119 119 119 119 120 125
13.0 125 118 132 160 170 181 195 198 190 175
162 159 157 153 151 150 150 151 151 151  15.2
152 150 159 204 277 333 346 321 279 238 200
167 140 121 118 122 121 120 120 121 121 120

24.c3d  RShoulderAngles(3) 1 deg 18.2 18.4 18.5 18.5 19.3 22.8
27.2 27.6 24.7 28.6 30.4 12.6 0.80 -3.08 -5.20 -4.94 -3.57
-3.65 -2.82 -2.77 -3.64 -3.16 -2.21 -2.88 -2.87 -1.29 -1.32 -2.53
-2.11 -1.45 -2.14 -3.81 -4.82 -1.69 4.81 10.8 16.0 21.5 25.3
25.8 24.7 23.7 24.2 24.5 23.7 23.3 233 23.1 22.8 22.5

24.c3d  RElbowAngles(1) 1 deg 32.9 32.9 32.8 32.8 32.9 33.8 353
36.0 35.2 32.1 27.4 26.7 41.8 68.8 93.7 111 115 111
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24.c3d

-11.1

112 114 112
110 109 107
41.2 35.9 33.7

RWristAngles(3) 1
117 115 118
65.7 62.3 56.5
62.4 63.9 75.9
119 117 119

LShoulderAngles(1)

deg

-13.4

14.7

LShoulderAngles(2)

deg

13.7

321

LShoulderAngles(3)

deg

26.2

34.9

LEIbowAngles(1)

deg

32.6

113 115 111 108
103 98.0 88.7 76.4
34.1 34.4 34.2 34.2
deg 120 120 120
119 119 103 91.4
57.0 58.9 57.4 58.7
93.3 104 114 122
120 119 120 120
130.6 LWristAngles(3

deg\/\/\/\/v\

128.5

RShoulderAngles(1

38

deg

BE

_\

-15

35

RShoulderAngles(2

) AJ\

32

RShoulderAngles(3)

deg

111
65.5
34.1

120
82.7
63.5
117
120

112 109 109
57.3 51.0 46.2
33.8 33.7
120 121 122
71.9 66.1 64.1
64.0 60.8 61.2
113 117 121
120 120

116 REIbowAngles(1)

deg

26_/\

122 RWristAngles(3)

deg

56




249

HELICOPTERO

helicéptero 2.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -11.4 -11.5 -11.5 -11.6 -11.7 -11.7
-11.6 -11.7 -10.5 -4.92 5.49 18.0 29.2 37.0 41.5 43.7 43.6
41.2 37.6 35.8 38.2 44.5 50.5 52.7 50.9 47.8 45.7 45.6
46.9 47.9 47.4 45.1 41.5 38.1 34.8 28.9 20.7 11.7 2.48
-4.95 -9.01 -12.2 -16.4 -18.0 -15.8 -12.6 -10.5 -9.86 -9.70 -9.57

helicéptero 2.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 13.4 134 13.5 13.6 13.7 13.7
13.7 14.3 16.0 16.7 14.6 10.4 6.25 3.81 3.93 5.60 7.23
8.07 8.18 8.07 8.49 8.72 7.94 6.61 5.36 5.44 6.74 7.42
7.23 7.07 7.48 8.38 9.16 9.82 11.4 135 14.5 15.3 16.9
17.7 17.3 16.7 14.1 12.9 14.8 15.8 15.1 14.0 13.1 13.1

helicéptero 2.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 29.8 29.8 29.8 29.8 29.9 29.9
29.9 30.0 31.8 33.2 32.4 30.8 29.5 27.3 23.9 19.9 16.2
135 12.7 12.9 14.0 15.8 18.6 22.2 253 27.5 28.2 26.3
22.7 19.0 15.3 11.7 8.57 6.00 4.04 3.30 4.00 6.90 13.8
21.7 28.9 35.6 26.9 18.5 21.2 25.1 25.2 24.5 25.0 26.8

helicéptero 2.c3d LElbowAngles(1) 1 deg 48.1 48.1 48.2 48.1 48.2 48.1
48.0 51.3 62.3 77.6 90.7 97.7 99.4 99.1 99.8 101 103
105 106 107 107 105 102 100 101 101 101 101
102 102 103 105 107 109 110 111 111 110 104
90.4 71.2 54.8 51.7 54.3 51.2 46.2 44.5 46.9 50.8 53.7

helicéptero 2.c3d LWristAngles(3) deg 124 124 124 124 124 124
125 126 130 136 141 145 148 149 150 151 151
152 154 154 154 154 152 151 151 153 154 155
155 154 154 154 154 154 154 155 158 157 155
145 132 113 107 116 122 125 127 126 125 123

[EEN

helicéptero 2.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -11.8 -11.9 -11.9 -12.0 -12.1
-12.2 -12.2 -11.5 -8.84 -1.75 11.2 27.5 42.0 51.7 57.0 60.1
62.7 65.0 66.0 65.3 63.8 62.7 61.6 59.2 55.8 52.4 50.3
51.5 56.2 61.8 65.9 68.3 70.1 72.2 74.1 74.0 70.4 60.8
43.2 22.0 4.65 -7.79 -18.0 -24.7 -24.7 -20.0 -15.3 -12.6 -11.2
-10.2

helicéptero 2.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 11.0 11.0 11.0 11.0 11.0
11.0 10.9 11.2 14.1 19.3 25.5 32.8 42.2 52.8 63.0 72.3
79.9 83.9 83.2 81.1 81.5 84.9 88.3 88.2 84.8 80.4 77.7
78.3 81.4 85.3 89.1 91.9 92.4 89.7 81.9 66.0 46.0 29.1
19.3 14.3 12.3 12.7 14.1 14.5 15.9 16.1 13.0 10.2 10.5
12.1

helicéptero 2.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 16.4 16.4 16.4 16.3 16.4
16.4 16.1 14.2 12.4 11.1 7.24 1.95 -2.67 -10.1 -18.0 -24.9
-29.1 -30.2 -26.8 -23.8 -26.7 -35.2 -43.9 -45.9 -41.6 -35.7 -31.7
-31.3 -34.9 -394 -42.2 -42.4 -394 -34.4 -26.0 -7.98 14.5 30.6



250

36.3 35.3 31.2
25.9

helicéptero 2.c3d REIbowAngles(1)

48.9 51.1 61.0
99.7 101 102
108 104 102
97.4 81.8 65.8

helicéptero 2.c3d RWristAngles(3)

118 113 105
106 102 104
106 108 107
121 137 132

LShoulderAngles(1)

deg

Si—

-18
18 LShoulderAngles(2)
deg
4
36 LShoulderAngles(3

deg

R

111 LEIbowAngles(1)

deg

44

27.2

77.3
103
100
59.3

[

101
107
103
107

22.1 14.0 13.4
deg 49.0 48.9
92.9 101 103
103 103 104
99.7 100 101
61.2 59.3 51.7
deg 118 118
88.2 78.4 105
113 112 108
103 106 113
96.6 106 115
158 LWristAngles(3)
deg
106
74 RShoulderAngles(1)
deg
\7
93 RShoulderAngles(2)
deg
10 <
37 RShoulderAngles(3)
deg
-46

15.4

49.0
101
106
102
46.8

118
110
105
119
123

12.2 11.9 194
49.0 48.9 49.0
99.8 99.5 99.6
109 111 111
104 104 103
48.8 54.9 60.0
118 118 118
115 106 108
105 108 109
116 116 116
120 114 114
111 REIbowAngles(1)
deg
47 /
139 RWristAngles(3)
deg
78




IMPORTANTE

importante.c3d
-12.0
-12.7
-11.1
-11.4
-11.8

importante.c3d
13.9
13.2
13.9
14.7
13.7

importante.c3d
26.4
30.9
31.9
26.3
29.7

importante.c3d
33.6
34.2
33.8
33.2
33.7

importante.c3d
129
128
128
129
131

importante.c3d
-9.65
26.6
60.3
-3.25
-12.1

importante.c3d
12.1
21.2
19.0
40.6
125

importante.c3d
25.5
-5.44
-23.7

LShoulderAngles(1)1

-12.0 -12.3
-13.2 -13.5
-11.6 -12.2
-12.6 -13.4

-12.6
-13.7
-12.5
-13.7

LShoulderAngles(2)1

13.7 13.7
13.4 13.8
14.1 14.4
14.7 14.6

13.8
14.2
14.8
14.5

LShoulderAngles(3)1

26.5 26.8
311 31.0
31.6 31.2
27.2 28.6

LEIbowAngles(1)

33.8 33.9
34.0 335
333 32.7
33.6 33.9

LWristAngles(3)

128 128
128 129
129 129
129 129

27.2
30.7
30.9
30.3

33.8
32.8
32.3
34.1

[EEN

129
130
129
131

RShoulderAngles(1)

-9.71 -10.7
314 34.1
60.2 63.2
-8.65 -11.1
-11.5

-13.5
35.6
64.8
-12.3

RShoulderAngles(2)

12.1 13.6
22.4 22.2
23.7 24.0
34.1 27.6
12.3

19.0
22.2
25.6
20.5

RShoulderAngles(3)

25.2 26.5
-22.1 -26.0
-14.9 -16.8

28.5
-11.8

-20.4

deg

-12.7
-13.6
-12.5
-13.7

deg

13.9
14.5
15.2
14.5

deg

27.5
304
30.7
31.8

deg

334
32.4
32.2
34.1

deg
130
130
129
133

-14.1
40.5
63.5
-13.3

24.8
23.1
26.9
13.4

24.8
-15.0
-17.5

-12.0
-12.7
-13.1
-12.0
-13.6

14.1
14.0
14.6
15.4
14.5

26.3
27.9
30.3
30.3
32.5

335
33.2
32.5
32.3
34.0

129
130
130
129
133

deg
-8.44
45.3
63.0
-14.2

deg

26.4
22.9
26.3
10.7

deg
13.6
-28.7
-17.7

-12.0
-12.4
-12.4
-11.1
-13.4

141
13.9
14.6
15.4
14.4

26.3
28.3
30.3
29.5
323

335
33.2
32.8
32.7
33.8

129
130
129
129
133

-9.50
2.76
46.0
61.4
-14.2

12.2
243
23.0
31.2
12.5

25.6

-3.47
-16.9
-21.8

-12.0
-12.0
-11.7
-10.2
-13.2

14.1
13.7
143
15.0
14.3

26.2
28.9
30.7
28.3
315

335
335
333
33.1
334

129
129
129
128
131

-9.48
14.3
49.3
53.9
-13.5

12.1
21.7
21.7
41.3
13.3

25.7

-16.8
-14.5
-26.7

-12.0
-11.8
-11.1
-9.55
-13.0

14.2
13.5
141
14.7
14.0

26.2
29.5
31.2
27.2
30.8

334
33.9
33.7
334
333

129
129
128
128
131

-9.47
21.5
53.9
38.9
-13.4

12.1
19.8
19.7
48.0
12.3

25.8

-23.9
-26.7
-24.5

-12.0
-12.0
-10.7
-9.59
-12.7

14.1
13.4
13.9
14.6
13.9

26.3
30.1
31.7
26.3
30.2

33.4
34.1
34.0
33.4
333

129
129
128
128
131

-9.45
24.2
53.4
21.2
-13.2

12.0
18.4
21.9
49.2
11.6

25.8

-22.4
-13.8
-13.4

-12.0
-12.3
-10.7
-10.3
-12.3

141
13.2
13.8
14.6
13.8

26.3
30.5
32.0
26.0
29.9

334
34.2
34.1
33.2
33.4

129
128
128
129
131

-9.50
24.3
56.6
6.50
-12.7

12.0
19.3
20.2
46.1
12.1

25.7
-8.57
-13.6
2.42

251
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importante.c3d

importante.c3d

18.0 29.7 37.0
27.1 27.1

REIbowAngles(1)
33.0 375 56.8
114 108 114
107 109 105
83.1 67.5 51.7
334

RWristAngles(3)
121 120 106
31.1 26.0 29.3
29.6 32.9 30.0
103 114 123
118

LShoulderAngles(1)

-9.5

deg

-13.8

15.4

LShoulderAngles(2)

deg

13.2

32.5

LShoulderAngles(3)

deg

26.0

34.3

deg

32.2

LEIbowAngles(1)

38.1

81.8
122
106
37.4

[

89.9
34.7
32.6
125

32.3 27.7 28.4
deg 33.2 33.2
102 114 118
113 110 117
106 105 106
32.4 333 33.4
deg 121 121
73.6 55.0 44.7
26.2 25.8 349
325 37.4 52.0
112 115 121
133.4 LWristAngles(3)
deg
127.9
65 RShoulderAngles(1)
deg
S E—
49 RShoulderAngles(2)
deg
11 P
39 RShoulderAngles(3)
deg
-29

29.6

33.2
113
107
110
33.7

120
40.8
26.1
65.9
120

28.2 26.8 27.0
331 33.2 333
102 104 115
107 113 104
112 107 96.7
33.9 34.2 34.1
121 121 121
32.7 30.6 34.4
27.1 36.9 24.8
75.4 87.7 99.7
120 120 119
- REIbowAngles(1)
deg
32
126 RWristAngles(3)
deg
24 M




MACARRAO

macarrao.c3d
-10.4
-4.97
-4.65
-11.0
-8.82

macarrdo.c3d
133
19.8
14.1
17.3
15.1

macarrao.c3d
28.3
38.2
14.3
11.1
27.8

macarrao.c3d
46.4
124
130
90.5
46.8

macarrao.c3d
126
76.2
58.8
107
125

macarrdo.c3d
-10.8
-1.14
-2.58
-12.1
-11.3

macarrao.c3d
11.4
9.24
18.2
13.8
10.1

macarrao.c3d
20.1
2.19
13.4

LShoulderAngles(1)1

-10.3 -10.2
-1.21 1.48
-7.22 -9.66
-10.4 -10.2

-10.4
2.73

-11.7
-11.0

LShoulderAngles(2)1

13.3 133
17.2 14.1
12.6 11.0
17.1 15.5

133
12.6
10.6
13.6

LShoulderAngles(3)1

28.4 28.5
34.4 25.2
2.89 -9.37
19.0 24.5

LEIbowAngles(1)
46.3 46.2
132 135
128 124
76.6 63.8

LWristAngles(3)
126 126
70.7 67.1
55.4 50.6
114 113

28.2
15.6
-17.6
27.7

46.8
134
121
54.9

[EEN

125
65.4
45.9
113

RShoulderAngles(1)

-10.8 -10.7
3.49 5.32
-5.25 -7.63
-12.6 -12.8
-12.6

-10.6
4.76

-9.57
-13.1

RShoulderAngles(2)

11.3 11.3
11.8 16.2
16.0 12.6
14.8 14.5
9.81

11.3
20.1
10.2
12.9

RShoulderAngles(3)

20.1 20.0
3.10 8.66
6.16 -6.28

20.1
15.2
-17.8

deg
-11.1
2.49
-13.0
-12.4

deg

13.3
13.9
11.6
13.0

deg
27.0
11.8
-19.8
29.0

deg
49.9
130
120
52.0

deg
123
66.4
43.8
114

-10.8
3.30

-11.0
-13.5

11.5
213
9.69
11.4

20.3
18.3
-24.2

-10.5
-12.6
1.32

-13.0
-13.0

133
13.4
16.9
13.0
14.0

28.4
25.4
15.2
-18.4
29.2

46.5
56.5
129
121
53.5

125
118
67.8
45.0
113

deg
-12.2
2.41
-11.7
-13.4

deg

11.8
19.1
10.1
11.3

deg
20.1
15.7
-25.4

-10.5
-14.3
0.076
-12.0
-12.3

133
14.0
193
13.8
15.7

28.4
24.7
21.7
-16.6
30.0

46.5
66.2
130
121
54.9

125
111
65.9
47.6
115

-10.8
-14.7
2.67

-11.2
-12.8

11.3
121
14.7
10.3
12.4

20.1
18.8
7.80
-24.5

-10.5
-15.5
-0.73
-10.7
-10.6

133
15.2
19.5
14.3
16.8

28.4
25.5
26.9
-14.8
30.9

46.5
78.1
133
119
53.8

125
104
61.4
51.7
119

-10.8
-16.9
3.34

-10.1
-11.9

11.4
11.9
11.0
10.1
13.2

20.1
16.8
-0.041
-23.0

-10.5
-15.2
-1.11
-10.2
-9.09

133
17.1
18.0
14.8
16.8

28.4
28.2
28.7
-11.6
30.5

46.5
90.9
135
116
51.0

125
97.4
58.9
59.0
123

-10.8
-16.8
3.28

-9.46
-11.1

11.4
11.2
10.7
10.1
13.1

20.1
14.4
-1.32
-20.6

-10.5
-13.0
-1.50
-10.6
-8.17

133
19.2
16.2
15.6
16.1

28.4
324
27.0
-5.92
28.8

46.5
103
135
111
48.1

125
91.8
59.4
71.1
125

-10.8
-13.4
2.05

-9.83
-10.5

11.4
10.0
13.8
10.8
12.2

20.1
10.9
4.70
-16.1

253

-10.5
-9.24
-2.59
-11.1
-8.08

133
20.4
15.0
16.6
153

28.3
36.7
22.3
2.15
27.4

46.4
114
133
102
46.5

126
84.4
60.2
89.1
126

-10.8
-7.48
-0.036
-11.0
-10.5

11.4
8.96
17.3
12.1
11.0

20.1
5.99
12.1
-8.76
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0.72 10.8 20.0
11.7 14.9
macarrao.c3d REIbowAngles(1)
50.1 50.0 49.8
119 118 122
130 130 127
87.4 73.8 62.3
49.8
macarrdo.c3d RWristAngles(3)
117 117 118
58.4 61.9 56.4
44.4 39.4 34.4
129 132 118
118
3 LS houI/d\erAngIes(1 )
deg
-16
205 LShoulderAngles(2)
deg
10.6
38 LShoulderAngles(3)
deg
-20 \’//
135 LEIbowAngles(1)
deg

46

25.4

50.9
129
125
56.8

[

116
46.9
30.5
107

23.7 19.6 17.9
deg 50.1 50.1
56.5 68.7 85.3
135 138 135
124 125 124
56.6 57.2 55.7
deg 117 117
108 94.9 76.5
39.3 37.3 44.4
28.8 29.1 30.6
112 118 117

126 LWristAngles(3)

deg

44

- RShou/Ic\jiAnglesU)

deg

-17 .

21 RShoulderAngles(2)

deg

9 ‘

26 RShoulderAngles(3

M/\

16.9

50.1
102
130
122
52.7

117
56.8
55.9
35.7
115

15.0 12.6 11.1
50.1 50.1 50.1
114 121 122
125 126 129
118 111 100
49.7 48.0 48.0
117 117 117
44.2 41.7 48.3
60.3 55.9 49.5
49.8 74.9 106
117 120 120

138 REIbowAngles(1)

deg

48

134 RWristAngles(3)

deg

29




MUSEU

museu.c3d
-11.9
49.7
21.2
-16.2

museu.c3d
14.9
59.9
37.0
15.0

museu.c3d
24.3
-19.3
4.60
24.0

museu.c3d
32.1
90.7
92.5
38.4

museu.c3d
130
146
144
124

museu.c3d
-9.38
49.9
23.8
-13.6
-9.59

museu.c3d
11.8
61.4
40.3
17.9
12.0

museu.c3d
20.6
-6.05
3.45

LShoulderAngles(1)1

-12.0 -11.9 -9.32
44.8 44.7 41.9
20.8 20.1 17.9
-15.2 -15.0 -14.9

LShoulderAngles(2)1

14.8 15.3 18.1
60.8 61.2 56.5
36.9 36.8 36.2
13.7 14.4 15.3

LShoulderAngles(3)1

24.1 26.6 27.5
-31.0 -32.0 -26.6
4.70 4.73 4.78
23.6 25.6 26.3

LElIbowAngles(1) 1

323 32.9 34.9
87.5 85.6 87.8
92.3 92.2 92.9
33.6 34.6 36.4
LWristAngles(3) 1

130 130 131
144 146 148
145 145 144
130 129 129

RShoulderAngles(1)

-9.34 -9.24 -9.26
46.9 43.0 42.7
23.8 23.6 23.7
-13.1 -12.3 -11.7

RShoulderAngles(2)
11.8 11.6 11.9

62.6 65.4 66.4
39.9 39.6 39.6
14.8 12.4 11.8

RShoulderAngles(3)

21.1 20.5 223
-21.0 -31.0 -30.8
3.64 4.00 4.34

deg
-1.73
30.6
11.5
-14.1

deg

24.0
46.4
34.9
15.2

deg
21.6
-9.94
7.48
24.9

deg

40.6
92.3
94.8
36.0

deg
136
145
142
129

-8.01
40.6
23.1
-11.0

15.8
60.7
39.5
12.2

28.0
-25.2
3.94

-9.23
10.0
20.9
1.63
-13.5

14.3
31.8
39.3
32.8
14.9

26.0
16.5
2.34
14.5
233

34.3
53.4
90.8
93.9
35.1

128
145
143
141
129

deg
-2.61
30.6
18.7
-10.2

deg

22.5
49.1
38.9
12.3

deg
24.4
-8.63
3.50

-9.57
24.7
20.1
-7.10
-13.4

13.9
39.5
37.5
29.8
15.0

24.8
11.4
3.84
21.8
22.9

34.6
69.7
90.4
85.6
35.2

128
152
144
138
129

-8.28
7.57
22.3
8.97
-9.58

11.5
29.8
42.0
36.6
12.4

22.1
15.6
1.77
5.44

-10.1
39.7
22.0
-11.9
-13.6

13.9
46.7
37.5
26.4
15.1

25.1
5.65
3.70
25.4
22.5

34.2
80.8
91.4
71.8
354

128
155
144
136
129

-8.32
21.2
22.6
-2.56
-9.40

11.8
36.8
41.3
315
12.4

22.6
7.69
1.32
6.58

-10.7
50.8
21.9
-14.3
-13.6

14.2
52.9
37.2
233
15.1

25.7
0.78
4.44
27.6
22.1

334
85.6
92.2
60.4
34.9

129
158
144
137
129

-8.69
354
243
-10.9
-9.55

11.9
44.5
42.1
25.7
12.2

21.5
1.66
1.39
7.12

-11.3
55.9
213
-16.4
-13.6

14.4
57.5
37.0
20.9
15.1

25.2
-1.07
4.42
29.5
21.7

32,6
87.5
92.5
53.9
34.4

130
159
144
128
130

-9.15
45.7
24.0
-14.0
-9.67

11.9
52.5
41.2
22.5
12.0

20.7
-2.67
2.53
11.9

-11.7
55.1
21.2
-17.1
-13.7

14.7
60.1
37.1
18.1
15.1

24.6
-3.92
4.46
27.6
21.4

32.2
90.1
92.4
47.1
343

130
153
144
118
130

-9.35
50.1
23.7
-14.1
-9.69

11.9
58.5
40.5
20.5
12.0

20.5
-3.93
3.18
19.1

255
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24.2 25.4 25.6
20.7
museu.c3d REIbowAngles(1)

32.1 32.5 32.7
92.8 89.5 89.9
95.1 95.0 94.7
43.7 38.2 36.2

museu.c3d RWristAngles(3)
119 119 119
145 144 144
143 142 141
131 128 126

56 LShoulderAngles(1)
deg

17 \ <

61 LShoulderAngles(2)
deg

14+ ==

30 LShoulderAngles(3)
deg

-32

95 LEIbowAngles(1)
deg

32

26.5

35.8
91.5
95.4
35.7

[

118
144
139
124

159

26.0 23.2 21.1

deg 34.3 33.2
45.6 60.9 77.3
95.2 94.9 94.9
100 106 104
34.8 33.9 33.6

deg 118 119
123 132 140
142 142 143
137 135 133
123 122 122

LWristAngles(3

deg

M

118

50

RShoulderAngles(1

deg

[

-14

67

RShoulderAngles(2)

deg

11

28

RShoulderAngles(3

deg

20.6

32.3
89.0
95.2
92.2
33.6

119
145
143
134
122

20.5 20.7 21.0
31.9 31.6 31.6
93.9 95.5 96.4
95.2 95.2 95.2
75.4 61.2 51.4
33.5 33.5 33.5
119 119 119
146 148 147
143 143 143
135 136 135
121 121 121

106 REIbowAngles(1)

deg

32™

148 RWristAngles(3)

deg

1185
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NAMORAR

namorar.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -12.6 -12.6 -12.6 -12.6 -12.6 -12.6
-12.6 -12.5 -12.6 -12.6 -12.8 -13.0 -12.3 -8.58 -1.49 6.70 14.7
23.4 31.2 36.0 379 38.2 38.2 38.2 38.3 38.5 38.6 38.6
38.6 38.5 38.3 37.6 34.5 27.6 17.0 5.26 -5.07 -12.1 -15.5
-16.4 -16.3 -16.1 -16.4 -17.0 -17.2 -16.7 -15.9 -15.2 -14.6 -14.1
-13.9

namorar.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 14.2 14.2 14.1 14.1 14.0 14.0
14.1 14.1 14.2 14.1 14.0 13.9 15.3 18.3 21.6 24.2 25.0
23.3 20.4 18.3 17.9 18.4 18.4 17.7 16.8 15.9 15.5 15.6
15.8 15.7 15.9 18.0 23.6 30.6 354 36.2 33.9 29.8 25.5
21.4 18.0 16.0 15.1 14.9 14.9 14.6 14.2 14.2 14.5 14.7
14.7

namorar.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 224 22.5 22.6 22.6 22.6 22.7
22.7 22.7 22.8 22.7 22.2 22.8 26.6 28.3 22.1 13.2 6.74
3.79 4.49 6.27 7.47 7.74 7.51 7.92 8.60 9.01 9.16 9.28
9.42 9.66 9.43 7.44 3.39 0.35 1.84 6.99 12.8 17.3 20.3
21.6 22.0 22.5 22.8 24.0 26.5 28.2 27.8 26.9 26.4 25.8
24.7

namorar.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 33.1 33.1 33.2 33.2 331 33.1
33.1 33.1 33.2 33.2 33.2 33.2 33.6 34.7 38.2 49.2 68.9
89.0 101 108 111 112 112 111 109 109 109 109
108 108 108 107 106 107 107 105 98.8 87.8 73.4
58.8 46.0 36.8 32.8 334 36.2 37.6 36.8 35.6 35.0 34.6
34.4

namorar.c3d LWristAngles(3) deg 131 131 131 131 131 131
131 131 131 131 131 131 130 129 135 135 131
125 126 127 126 127 125 126 127 127 127 127
127 127 127 130 136 137 133 133 136 137 133
125 120 127 134 127 116 114 117 122 128 129
128

[EEN

namorar.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -8.82 -8.75 -8.72 -8.73 -8.75
-8.77 -8.78 -8.78 -8.76 -8.78 -8.91 -9.13 -8.45 -4.81 1.97 9.36
16.1 22.9 29.0 33.1 35.1 35.8 36.0 36.1 36.3 36.2 35.9
35.7 35.7 36.0 36.3 36.5 34.8 28.8 18.5 6.32 -4.65 -12.1
-15.2 -14.2 -11.2 -9.19 -9.55 -11.2 -12.3 -12.3 -11.3 -10.3 -9.58
-9.14 -8.94

namorar.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 11.7 11.7 11.7 11.7 11.7
11.7 11.7 11.6 11.7 11.7 115 11.7 13.4 16.1 18.2 19.6
20.2 20.0 18.9 17.2 15.7 14.9 14.5 14.2 13.8 13.3 13.1
13.3 13.5 13.6 14.1 17.0 24.3 33.9 40.9 42.9 41.0 36.9
32.2 27.7 23.4 18.9 14.9 12.5 11.9 12.1 12.2 12.1 12.0
11.9 11.9

namorar.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 20.8 20.9 20.8 20.8 20.8
20.7 20.6 20.6 20.8 20.7 19.9 20.9 25.2 24.3 13.0 1.92
-2.56 -2.21 0.37 2.62 3.68 4.06 4.32 4.97 5.68 6.14 6.30
6.36 6.36 6.40 6.31 4.92 1.73 -1.30 -1.33 2.29 7.26 11.9
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16.4 21.8 27.9
21.5 21.9
namorar.c3d REIbowAngles(1)
323 323 323
92.9 106 112
112 112 111
75.7 58.8 45.8
333
namorar.c3d RWristAngles(3)
121 121 121
124 123 124
132 131 131
119 106 107
120
39 LShoulderAngles(1)
deg
A7 \— <=
35 LShoulderAngles(2)
deg
14
29 LShoulderAngles(3)
deg
0
. LEIbowAngles(1)
deg

33

31.9

32.3
114
109
38.6

[

121
125
131
114

31.7 30.5 30.1
deg 323 32.3
32.3 32.4 33.1

115 116 115
108 110 114
36.1 35.9 354

deg 121 121
121 121 118
124 123 126
130 129 126
113 112 116

LWristAngles(3

138

deg

114

37

deg

-15

4’2

*

RShoulderAngles(1

s

/\/

RShoulderAngles(2

deg

11

32

deg

Rl

RShoulderAngles(3

Bl

29.2

32.3
34.6
114
116
34.0

121
120
128
124
121

27.2 24.6 22.4
32.4 323 323
39.0 51.9 72.9
113 113 112
113 106 92.8
32.8 32.6 33.0
121 121 121
133 137 130
129 131 132
126 130 129
123 122 120
116 REIbowAngles(1)
deg
32
137 RWristAngles(3)
deg
104




NOITE

noite.c3d LShoulderAngles(1)1

-12.7
52.9
42.5
-16.6

-12.9

54.4

41.6
-17.7

-12.3
54.4
39.1
-17.4

noite.c3d LShoulderAngles(2)1

141
54.6
325
19.4

14.0
54.7
33.2
15.5

14.7
52.5
34.7
14.5

noite.c3d LShoulderAngles(3)1

24.1
-28.3
-1.87
30.7

noite.c3d LEIbowAngles(1)

335
99.0
110

38.5

noite.c3d LWristAngles(3)

130
122
125
115

24.4

-27.0
-2.49

30.1

335
99.9
109

36.6

130
122
125
110

24.8
-23.2
-3.45
29.4

33.2
102
104
35.1

1

131
123
125
111

noite.c3d RShoulderAngles(1)

-8.85
46.6
40.6
-10.8
-11.2

-9.13

50.1
40.7

-13.8

-9.42
51.4
40.8
-14.8

noite.c3d RShoulderAngles(2)

12.0
523
30.8
28.5
12.0

11.9
54.4
30.7
23.7

12.1
53.7
31.0
18.4

noite.c3d RShoulderAngles(3)

23.9
-29.6
-0.17
315
26.1

noite.c3d REIbowAngles(1)

32.7

23.9

-30.0

0.17
335

324

24.1
-27.2
0.15
33.2

32.7

deg
-9.62
53.0
35.0
-16.7

deg

17.4
48.5
36.9
15.8

deg
22.7
-18.0
-3.23
31.9

deg
33.7
104
90.1
35.2

deg
130
122
128
115

-9.25
514
40.1
-14.3

12.8
51.1
31.9
13.5

22.6
-22.1
-0.33
30.9

deg
36.4

-11.6
-4.98
49.5
29.6
-16.1

14.3
21.7
43.0
38.7
16.5

23.6
15.6
-11.6
-0.14
33.8

334
38.0
108

73.8
355

130
127
122
132
118

deg
-7.93
50.1
38.4
-13.5

deg

15.0
47.1
34.5
11.2

deg
16.6
-15.9
-0.52
30.0

324
46.9

-11.7
0.55
44.5
23.1
-15.7

14.1
26.7
37.4
39.2
15.7

23.6
6.85
-5.22
6.07
320

335
49.3
111

61.0
34.9

130
125
123
135
120

-8.34
-5.33
47.1
35.2
-13.0

11.9
19.0
41.3
38.1
12.0

23.1
9.04
-9.09
1.19
314

32.2
63.0

-11.8
7.50
41.3
15.4
-15.6

14.0
31.2
34.2
37.9
14.5

23.8
-1.79
-1.71
13.6
29.2

33.6
66.5
111

52.9
343

130
124
125
134
121

-8.37
-0.74
42.5
29.4
-12.7

12.0
23.4
34.7
40.6
12.7

22.9
1.49
-2.81
5.87
30.9

32.0
79.8

-11.9
17.4
42.0
6.82
-15.5

14.0
355
33.6
354
14.2

23.8
-9.68
-1.57
20.4
28.6

33.6
82.9
110

48.0
34.6

130
120
125
133
123

-8.37
7.34
39.6
20.7
-12.2

12.0
27.6
31.1
40.9
12.2

22.7
-6.40
0.19
12.2
28.4

32.1
93.6

-12.1
29.6
43.7
-1.56
-15.4

14.0
40.6
33.6
324
14.7

23.7
-16.6
-2.32
25.9
29.5

335
933
109

45.0
355

130
119
126
132
125

-8.40
18.5
40.1
10.6
-11.5

12.0
33.0
311
393
11.7

22.8
-13.5
0.011
18.1
27.0

324
102

-12.2
40.8
43.8
-8.64
-15.4

14.1
46.4
33.0
28.8
15.0

23.8
-22.4
-2.20
29.4
29.6

33.4
97.8
109

42.6
35.9

130
119
125
131
125

-8.50
30.4
41.2
1.44
-11.2

12.0
40.1
31.9
36.6
12.0

23.2
-20.1
-0.78
23.2
27.5

325
105

259

-12.4
48.7
43.1
-13.7
-15.5

14.2
51.6
32,5
24.3
14.8

24.0
-26.6
-1.81
30.6
27.5

334
98.8
109

40.3
353

130
121
125
124
126

-8.64
40.3
41.0
-5.76
-11.2

12.0
47.2
314
32.9
12.2

23.7
-26.0
-0.67
27.8
27.5

32.6
105
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105 106 107
113 112 107
46.3 41.7 36.5
noite.c3d RWristAngles(3) 1
122 122 120
129 130 131
135 136 133
121 120 120
55 LShoulderAngles(1
deg
-18 \ —
55 LShoulderAngles(2)
deg
14 =
34 LShoulderAngles(3
deg
28
111 LEIbowAngles(1)
deg

33

108
97.8
34.0

deg
118
133
128
121

110 112 113
84.2 71.4 63.1
35.0 35.8 34.8
122 122 122
117 118 121
135 137 137
125 124 122
121 121 120
135 LWristAngles(3)
deg
110
52 RShoulderAngles(1
deg
15 \ —
54 RShoulderAngles(2)
deg
1 =
34 RShoulderAngles(3)
deg
-30

113
58.5
33.6

122
124
136
121
121

112 113 113
55.3 52.4 49.6
33.7 34.2 34.4
122 122 122
127 128 128
135 135 135
121 122 122
121 121 121

113 REIbowAngles(1)

deg

32—

137 RWristAngles(3)

deg

117~\



NORA

nora.c3d LShoulderAngles(1)1

-15.4
-17.9
-16.8
-15.4

-15.9
-18.1
-15.8
-15.4

-16.1
-17.9
-14.0
-15.5

nora.c3d LShoulderAngles(2)1

14.0
15.4
15.7
14.4

14.4
15.6
16.5
14.8

14.7
15.7
17.2
14.9

nora.c3d LShoulderAngles(3)1

24.8
27.7
304
304

nora.c3d LEIbowAngles(1)

335
33.9
353
36.7

nora.c3d LWristAngles(3)

129
129
129
120

25.8
27.3
30.0
313

33.2
33.7
34.9
36.7

130
129
129
122

25.7
27.0
28.6
31.8

33.1
33.7
345
36.6

1

130
129
129
122

nora.c3d RShoulderAngles(1)

-6.08
41.9
44.0
-16.0
-11.2

0.90
42.2
44.9

-16.9

10.2
42.7
44.2
-16.8

nora.c3d RShoulderAngles(2)

18.2
21.5
18.8
19.0
12.1

213
20.9
20.1
16.5

24.1
20.0
24.4
14.5

nora.c3d RShoulderAngles(3)

34.1
43.9
55.7
23.9
19.0

nora.c3d RElbowAngles(1)

48.1

33.9
43.9
56.8
25.4

69.0

36.5
43.7
51.7
24.6

91.1

deg

-16.0
-17.6
-11.7
-15.7

deg

14.8
15.7
17.6
14.6

deg

25.4
27.1
26.0
315

deg

33.5
33.9
34.3
36.3

deg
130
129
129
120

213
42.8
39.7
-15.7

26.0
20.0
314
12.8

40.2
45.2
40.6
22.7

deg
104

-12.6
-15.6
-17.3
-9.78
-15.9

14.5
14.9
15.6
17.6
143

17.4
25.5
27.5
23.1
30.8

325
34.5
34.4
34.7
36.2

131
129
129
128
119

deg
31.7
43.0
30.5
-14.5

deg

26.3
20.2
37.1
11.9

deg

37.5
45.8
30.8
21.8

32.8
114

-12.4
-15.2
-17.0
-9.02
-15.7

14.7
15.0
15.4
17.5
14.2

18.1
25.8
28.2
21.5
30.1

32.6
35.7
34.9
36.4
36.0

130
128
129
126
120

-9.33
38.6
43.4
18.4
-13.7

11.7
25.4
20.0
39.1
12.1

19.4
36.2
45.3
23.8
22.1

32.9
118

-12.5
-15.2
-16.8
-9.75
-15.4

14.7
14.9
15.2
17.4
143

18.9
26.4
28.9
21.8
29.6

32.8
36.6
354
38.6
35.8

130
127
128
123
123

-8.90
41.2
43.2
6.17
-13.3

12.5
24.1
20.3
37.9
12.5

22.4
38.4
46.5
18.3
21.8

33.4
119

-12.8
-15.5
-16.7
-11.4
-15.0

14.3
14.8
15.0
17.1
14.3

19.5
27.0
29.5
23.4
29.0

32.9
36.7
35.7
39.8
353

130
127
128
121
125

-9.06
41.1
42.8
-3.57
-12.7

12.8
23.9
20.5
34.8
12.6

23.1
41.2
48.6
14.8
20.4

33.6
118

-13.2
-16.1
-16.7
-13.3
-14.7

13.8
14.8
14.9
16.2
14.3

20.1
27.7
29.7
25.4
28.2

33.0
36.2
35.8
394
34.8

130
127
128
119
126

-9.62
40.5
43.0
-9.74
-11.9

12.4
23.7
19.7
30.8
12.4

21.8
42.7
48.9
14.3
19.0

33.2
118

-13.8
-16.8
-16.9
-14.6
-14.6

13.5
15.0
14.9
15.2
14.3

21.1
28.1
29.9
27.4
27.6

33.2
353
35.8
38.0
34.5

130
128
128
118
127

-10.2
40.8
43.2
-13.0
-11.4

12.6
22.5
19.2
26.5
12.2

22.8
42.0
50.8
16.8
18.4

335
120

-14.7
-17.4
-17.1
-15.3
-14.7

13.6
15.2
15.2
14.5
14.3

22.9
28.1
30.1
29.1
27.0

334
344
35.6
37.0
34.4

129
129
128
118
126

-9.75
41.5
433
-14.7
-11.1

14.9
21.6
19.0
22.4
12.2

30.3
42.4
54.2
20.5
18.6

36.8
119

261



262

118 120 119
118 115 104
43.4 41.1 37.5
nora.c3d RWristAngles(3) 1
136 140 147
146 114 115
163 144 138
117 116 116
9.0 LShoulderAngles(1)
deg
-18.1
176 LShoulderAngles(2)
deg
13.4,\
32 LShoulderAngles(3)
deg
17
39.8 LEIbowAngles(1)
deg

32.5

118

92.4
35.0

deg
193
117
138
118

120 119 117
82.4 73.5 65.6
34.9 35.6 354
122 124 123
205 209 219
110 110 136
138 138 134
122 121 120
131 LWristAngles(3)
deg
118
45.RShoulderAngles(1)
deg

|

\

;: RShoulderAngles(2)
deg
12 =
57 RShoulderAngles(3)
deg
14 /\\4

119
58.4
34.4

123
228
195
129
120

119 117 118
51.8 46.8 44.4
335 333 33.6
122 121 126
205 146 154
199 185 181
125 121 119
121 121 121

120 REIbowANgles(1)

deg

33—

905 RWristAngles(3)

deg

108



PAQUERA

paquera.c3d
-11.9
-11.4
-11.7
-11.3
-12.5

paquera.c3d
14.5
11.9
11.1
13.1
13.4

paquera.c3d
24.5
29.9
30.0
23.0
23.5

paquera.c3d
329
37.8
379
33.7
34.0

paquera.c3d
130
128
130
128
128

paquera.c3d
-9.52
37.9
43.1
-9.81
-9.80

paquera.c3d
12.1
26.7
30.1
29.6
12.3

paquera.c3d
20.3
11.9
7.85

LShoulderAngles(1)1

-11.9 -11.8 -12.0
-11.5 -11.7 -11.8
-11.8 -12.0 -12.4
-12.7 -13.7 -14.1

LShoulderAngles(2)1

14.4 14.3 14.2
11.6 11.6 11.6
11.1 11.4 11.9
13.4 13.8 14.3

LShoulderAngles(3)1

24.4 24.5 24.9
29.8 29.7 29.5
29.9 29.5 29.0
24.1 24.9 24.9

LElIbowAngles(1) 1

32.9 33.0 33.2
37.7 36.9 36.0
37.3 36.6 35.9
33.4 33.2 33.0

[EEN

LWristAngles(3)
129 129 129
129 130 131
130 130 130
129 131 131

RShoulderAngles(1)
-9.52 -9.55 -10.1
39.0 39.9 41.1
43.0 44.1 44.9
-13.0 -13.5 -13.6
-9.68

RShoulderAngles(2)
121 12.0 12.7
27.0 28.2 29.6
30.0 295 29.5
25.1 20.7 16.5
12.4

RShoulderAngles(3)

20.1 19.7 20.6
11.1 11.0 10.9
9.71 9.25 8.60

deg

-12.4
-11.9
-12.7
-13.9

deg

14.2
11.7
12.6
14.8

deg

25.7
29.2
28.5
24.1

deg

33.3
35.6
349
32.9

deg
129
131
130
131

-11.1
421
44.6
-13.8

14.5
29.8
30.1
13.3

22.3
10.3
9.92

-12.3
-12.7
-12.0
-12.5
-13.4

14.2
14.2
11.8
134
15.0

23.9
26.8
28.9
27.9
22.6

32.9
33.2
35.6
33.6
32.8

129
129
131
131
131

deg
-10.5
42.6
44.4
-13.7

deg

17.0
28.9
30.3
11.9

deg

22.0
7.91
10.7

-12.2
-12.8
-12.1
-11.8
-13.0

14.2
14.0
11.7
13.9
15.0

23.9
27.5
28.8
26.8
20.9

33.0
33.1
35.8
32,6
32.8

130
130
131
132
130

-9.37
-5.75
42.3
43.5
-13.2

121
19.4
28.5
313
12.0

20.2
19.5
7.83
9.92

-12.1
-12.6
-11.9
-10.8
-12.6

14.2
13.7
11.6
14.1
14.8

24.0
28.0
28.8
253
20.0

33.0
335
36.1
323
32.9

130
130
131
131
130

-9.39
4.14
42.2
38.6
-12.4

12.1
21.5
28.8
34.0
12.5

20.3
17.4
9.22
8.21

-12.1
-12.2
-11.7
-9.88
-12.5

14.3
13.2
11.4
13.9
14.6

24.2
28.4
29.2
23.8
20.1

33.0
345
36.5
32.7
33.1

130
129
131
129
129

-9.41
16.8
42.8
27.8
-11.6

12.2
23.5
29.2
36.5
12.7

20.3
16.4
10.3
8.51

-12.1
-11.8
-11.6
-9.52
-12.5

14.4
12.7
11.3
13.6
14.3

243
29.0
29.6
22.7
21.1

33.0
36.0
37.2
33.4
33.4

130
129
131
128
129

-9.42
27.9
43.9
12.8
-10.8

12.2
25.5
29.4
36.5
12.6

20.4
16.1
8.02
14.1

-12.0
-11.5
-11.6
-10.0
-12.5

14.4
123
11.2
13.2
13.9

24.4
29.6
29.9
22.4
22.4

33.0
37.2
37.9
33.8
33.7

130
128
130
127
129

-9.46
34.8
43.9
-1.22
-10.1

12.2
26.6
29.8
33.8
12.4

20.4
14.5
6.41
22.2

263
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28.3 325 33.7
24.2 24.8
paquera.c3d REIbowAngles(1)
32.2 32.0 335
106 114 120
119 111 95.1
69.9 55.7 44.7

35.0
paquera.c3d RWristAngles(3)
120 121 120
138 142 147
147 145 134
138 140 136
123
95 LShoulderAngles(1)
deg
-14.1 /
15.1 LShoulderAngles(2)
deg
11.1
30 LShoulderAngles(3)
deg
20 /
38.0 LEIbowAngles(1)
deg

N

32.3

30.4

41.9
119

94.0
38.2

[

118
146
135
129

25.2 22.4 22.9

deg 323 324

58.6 78.4 96.9

107 106 116

95.7 95.3 98.5

354 34.1 33.6

deg 120 121

122 129 136

137 138 142

135 134 133

124 124 125

131.6 LWristAngles(3)

deg
1271

45 RShoulderAngles(1)
deg

)

L

14

37

RShoulderAngles(2)

deg

PV

12

RShoulderAngles(3)

deg

24.0

324
110
121
103
335

121
142
147
131
125

24.2 23.9 23.8
32.3 323 323
117 117 108
110 100 109
104 97.9 85.0
33.8 34.4 34.9
120 120 121
146 147 139
140 137 142
129 127 131
124 124 123

. REIbowAngles(1)

deg

32

149 RWristAngles(3)

deg

18—




PASSARINHO

passarinho.c3d
-12.8
-12.7
-13.6
-13.2

passarinho.c3d
14.1
14.8
15.2
13.9

passarinho.c3d
304
31.7
32.7
28.6

passarinho.c3d
33.7
34.9
34.7
34.6

passarinho.c3d
126
127
127
122

passarinho.c3d
-11.3
57.8
57.8
-13.7
-11.5

passarinho.c3d
12.2
42.9
49.3
22.3
12.2

passarinho.c3d
27.9
6.35
1.82

LShoulderAngles(1)1

-12.7 -12.8 -13.0
-12.8 -13.1 -13.5
-13.6 -13.2 -12.2
-13.6 -13.8 -13.8

LShoulderAngles(2)1

14.1 14.0 13.9
14.6 14.6 14.9
15.4 15.7 16.1
14.2 14.5 14.5

LShoulderAngles(3)1

30.4 30.3 30.3
32.3 32.9 33.0
33.0 33.2 32.8
29.2 30.0 30.7

LElIbowAngles(1) 1

33.7 33.8 33.9
35.4 354 34.8
344 339 335
35.4 36.0 35.9

[EEN

LWristAngles(3)
126 126 126
127 127 127
128 128 128
119 116 116

RShoulderAngles(1)

-11.3 -11.4 -11.5
58.8 58.9 58.8
57.6 57.4 56.5
-15.9 -16.5 -15.7

RShoulderAngles(2)

121 12.0 12.1
43.8 44.7 45.9
49.0 48.1 48.1
15.0 10.9 114

RShoulderAngles(3)

27.9 27.5 27.6
6.12 5.33 4.13
2.31 2.36 0.72

deg

-13.4
-13.8
-10.9
-13.8

deg

13.9
15.3
16.1
14.1

deg

30.5
32.6
31.0
30.9

deg

33.9
34.0
33.2
35.4

deg
126
128
128
118

-11.7
58.5
52.2
-13.9

131
46.7
50.9
12.9

29.0
3.75
-2.89

-13.0
-13.9
-13.9
-9.65
-13.8

14.1
14.1
15.6
15.7
13.8

30.6
30.9
320
28.3
30.7

34.0
33.6
333
33.2
34.8

125
126
128
127
120

deg
-10.5
58.0
41.4
-12.3

deg

14.9
47.1
53.9
12.5

deg
27.5
3.18
-4.32

-13.0
-14.2
-13.8
-8.97
-13.6

141
14.5
15.8
15.1
13.7

30.5
314
315
26.0
30.1

34.0
333
33.1
335
345

125
127
128
126
123

-11.3
-5.28
57.6
25.8
-11.5

12.2
17.8
47.5
53.1
12.0

27.9
24.6
2.62
-1.15

-13.0
-14.3
-13.7
-9.18
-13.3

14.0
15.0
15.9
14.6
13.9

30.3
31.8
31.4
25.1
293

33.9
33.1
33.2
33.9
34.2

125
128
128
124
126

-11.3
7.64
57.6
10.1
-11.5

12.3
21.5
48.2
48.6
12.3

27.9
21.9
2.00
3.22

-13.0
-14.0
-13.6
-10.1
-13.0

14.0
15.4
15.7
14.3
141

30.2
31.8
31.6
25.7
28.6

33.8
333
33.6
34.1
33.9

126
128
128
123
128

-11.2
27.3
57.7
-1.26
-11.3

12.3
26.4
48.9
42.4
12.3

27.9
18.3
1.24
7.18

-12.9
-13.5
-13.5
-11.3
-13.0

14.0
15.4
15.4
14.0
14.2

30.2
31.6
32.0
26.9
28.2

33.7
33.7
34.1
34.1
33.7

126
128
128
124
128

-11.3
44.9
57.8
-7.57
-11.1

12.3
33.0
49.2
36.0
12.3

27.9
13.5
1.11
11.4

-12.9
-13.0
-13.5
-12.4
-13.2

141
15.1
15.3
13.8
14.3

303
315
324
27.9
28.2

33.7
34.2
34.6
34.1
33.6

126
128
127
124
128

-11.3
54.3
57.8
-11.0
-11.2

12.2
39.5
49.3
29.5
12.3

27.9
8.76
1.36
15.4
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18.6 21.9 22,5
26.1

passarinho.c3d REIbowAngles(1)

33.9 33.9 33.8
120 119 120
119 119 118
46.2 41.5 39.3

passarinho.c3d RWristAngles(3)

118 118 118
146 145 145
148 146 141
122 111 108

LShoulderAngles(1)

-8.9

deg

-

-14.3

16.1 LShoulderAngles(2)

deg

[

13.7

33.2 LShoulderAngles(3)

deg

25.1

LEIbowAngles(1)

deg

33.0

22.2

35.6
120
115
37.0

[

121
147
135
113

24.7 25.1 25.5

deg 33.9 339
449 652  89.7
120 120 120
112 109 102
340 336 351

deg 118 118
129 136 143
148 149 150
129 126 126
118 121 121

128

LWristAngles(3

deg

"

116

59

RShoulderAngles(1

deg

[EE

RShoulderAngles(2

deg

1"

20

f\

RShoulderAngles(3

deg

¥

-4

26.4

33.9
108
120
88.3
355

118
144
149
127
120

26.2 26.1 26.5
33.9 33.9 33.9
119 122 122
120 120 119
73.0 60.6 52.3
35.0 34.7 34.4
118 118 118
142 141 143
150 149 148
127 127 128
121 120 120
123 REIbowAngles(1)
deg
33
150 RWristAngles(3)
deg
108 [W
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PASTEL

pastel.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -13.2 -13.2 -13.1 -13.1 -13.0 -13.1
-13.4 -13.5 -11.0 -4.26 4.86 12.0 14.5 13.0 11.8 115 10.5
9.62 9.15 9.01 8.78 9.00 8.86 8.09 7.71 7.79 8.17 8.63
9.64 10.7 10.2 9.22 8.92 8.57 8.20 8.53 9.36 10.7 11.0
5.90 -4.17 -11.9 -14.3 -14.2 -14.9 -15.7 -15.5 -14.9 -14.4 -14.0

pastel.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 14.2 14.2 14.3 14.3 14.3 14.3
15.0 17.5 20.1 18.2 12.3 8.25 8.02 8.99 9.35 10.3 11.5
12.4 13.8 14.9 15.8 15.6 15.3 15.2 14.9 15.0 15.3 15.0
12.8 10.3 10.2 11.3 11.6 11.8 12.5 12.8 13.0 13.1 14.2
17.6 21.0 21.3 17.9 13.7 12.3 12.9 13.4 133 13.4 13.8

pastel.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 27.9 27.8 27.8 27.9 27.9 27.7
27.8 30.9 35.3 34.8 33.3 34.4 34.5 34.5 349 34.7 36.7
37.3 37.3 379 38.0 38.4 37.7 38.3 38.1 37.9 37.4 36.9
36.1 35.6 35.4 36.0 35.5 36.3 36.4 36.5 35.9 35.1 32.6
31.2 30.2 32.7 30.5 27.0 28.0 29.1 30.0 30.2 30.2 30.9

pastel.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 33.6 33.6 33.6 33.6 33.6 33.8
37.6 50.9 74.0 97.5 111 117 122 123 127 126 127
129 127 130 126 128 128 127 127 127 126 125
124 123 124 126 126 127 126 128 125 122 113
101 90.2 77.0 58.0 41.7 35.8 36.4 36.1 35.7 36.0 36.3

pastel.c3d LWristAngles(3) 1 deg 128 128 128 128 128 129
129 120 93.3 47.6 25.7 17.3 12.9 10.4 9.81 10.7 9.87
10.7 9.70 103 10.1 9.99 8.63 9.61 10.1 10.9 11.9 17.6
16.5 13.6 12.3 12.4 11.6 12.4 11.3 11.2 10.1 13.8 44.0
116 150 116 116 116 106 102 107 113 117 120

pastel.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -11.3 -11.3 -11.2 -11.2 -11.2
-11.4 -12.2 -12.4 -8.75 1.22 14.3 234 25.7 26.1 26.5 27.5
29.1 29.6 31.4 32.2 34.6 35.4 34.8 34.2 34.2 34.5 34.3
31.8 26.9 22.5 20.8 21.2 23.6 27.0 30.9 32.8 33.0 31.3
24.8 10.0 -6.63 -15.7 -16.4 -14.7 -14.0 -13.9 -13.6 -13.0 -12.8
-12.7

pastel.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 12.1 12.1 12.1 12.2 12.2
12.3 13.7 17.7 22.7 26.6 29.6 34.0 39.8 41.4 43.9 47.7
49.5 51.8 51.6 53.2 52.6 51.8 51.1 49.5 49.1 48.6 47.4
44.4 41.0 40.0 39.2 41.3 43.9 46.1 47.8 49.7 49.8 47.4
41.4 35.0 30.2 25.7 21.5 16.9 12.6 11.9 12.6 12.2 12.2
12.6

pastel.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 23.1 23.1 23.2 23.3 23.3
234 26.2 31.6 35.2 35.2 32.6 32.0 38.3 33.6 30.8 294
21.6 21.9 15.1 16.5 10.6 13.8 18.4 18.5 18.3 18.3 18.1
16.7 23.3 39.7 37.5 31.3 26.9 22.7 17.6 18.4 18.0 18.0
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14.8 14.7 18.5
29.0
pastel.c3d REIbowAngles(1)
39.4 54.6 78.1
114 116 109
118 120 119
108 103 86.8
pastel.c3d RWristAngles(3)
122 122 126
118 113 105
141 146 140
119 122 123
deg
-16
2 LShoulderAngles(2

- /\J\/

LShoulderAngles(3

degm

27

130

LEIbowAngles(1

deg ﬂ

34

22.0

[EEN

101
110
117
66.9

[

132
95.1
131
124

27.2 30.8 27.5
deg 333 334
117 123 120
106 102 102
115 111 110
49.5 38.9 36.6
deg 121 121
138 154 142
93.7 90.1 89.4
127 121 115
121 113 107
151 LWristAngles(3
deg\ J
9
35 RShoulderAngles(1)
deg
17 \r’"
53 RShoulderAngles(2)
deg
12 ==
42 RShoulderAngles(3)
deg

26.6

334
125
102
105
36.8

121
134
89.8
105
110

28.3 28.6 28.9
333 333 34.0
122 119 119
102 102 106
103 104 106
35.8 35.9 36.1
121 121 122
135 127 126
89.9 90.4 106
106 105 109
114 116 116
126 REIbowAngles(1)
deg
33
155 RWristAngles(3)
deg
89
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PERU

peru.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -11.7 -11.7 -11.7 -11.6 -11.6 -11.6 -11.6
-11.7 -11.8 -12.0 -12.3 -12.4 -12.4 -12.2 -12.0 -11.8 -11.8 -11.9
-12.0 -12.3 -12.4 -12.5 -12.5 -12.4 -12.2 -12.0 -11.9 -11.7 -11.6
-11.6 -11.6 -11.6 -11.6 -11.6 -11.3 -11.0 -10.8 -10.7 -11.1 -11.8
-12.6 -13.5 -14.2 -14.7 -15.0 -15.0 -14.8 -14.5 -14.3 -14.0 -13.9

peru.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 14.2 14.2 14.2 14.3 14.3 14.4 14.3
14.2 141 14.1 14.2 14.5 14.7 15.0 15.1 15.2 15.1 15.0
14.9 14.9 14.9 15.0 15.1 15.2 15.1 15.1 14.9 14.8 14.7
14.6 14.5 14.6 14.9 15.1 15.2 15.1 14.8 14.3 13.8 13.6
13.6 13.8 14.0 14.3 14.5 14.6 14.5 14.3 14.0 13.8 13.6

peru.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 28.7 28.8 28.9 28.9 28.9 28.9 28.8
28.6 28.4 28.3 28.3 28.3 28.1 27.9 27.9 28.1 28.6 29.2
29.9 30.3 30.3 30.2 30.0 29.9 29.9 30.0 30.2 30.3 30.3
30.3 30.4 30.7 30.8 30.6 30.1 29.3 28.5 28.0 28.0 28.4
28.6 28.5 28.1 27.8 27.6 27.7 27.8 27.9 28.1 28.5 28.9

peru.c3d LEIbowAngles(1) 1 deg 335 335 335 335 334 334 334
33.3 33.3 33.1 329 32.7 32.5 32.5 32.7 32.8 33.0 33.2
333 33.2 33.0 32.7 32.5 32.4 32.4 32.5 32.7 33.0 33.2
33.2 33.2 33.1 33.0 32.8 32.6 32.6 32.8 33.3 33.7 33.8
334 329 32.6 32.6 32.9 33.4 33.8 34.2 34.5 34.9 35.2

peru.c3d LWristAngles(3) 1 deg 129 129 130 130 130 130 130
130 129 129 129 130 130 130 129 129 129 128
128 129 129 129 129 130 129 129 129 128 128
128 128 128 128 129 129 129 129 129 128 128
129 129 130 130 130 129 129 129 129 128 128

peru.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -10.7 -10.6 -10.6 -10.5 -10.5 -10.6
-10.7 -11.2 -12.0 -11.4 -6.91 2.76 16.6 30.6 41.1 47.3 48.9
47.3 47.1 49.9 51.2 49.1 47.6 50.0 52.1 50.5 47.7 49.0
51.8 51.8 49.3 48.7 49.6 49.4 48.3 44.6 34.8 18.6 2.31
-8.02 -12.5 -14.6 -16.0 -16.7 -16.4 -15.3 -14.2 -13.6 -13.3 -13.0
-12.7

peru.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 12.3 124 12.4 12.4 12.4 12.3
12.2 121 13.3 17.0 23.0 30.6 40.5 53.2 67.5 79.8 87.4
92.1 95.3 95.1 94.0 94.6 95.7 94.4 92.0 90.9 92.1 92.5
91.9 91.2 90.5 89.6 89.0 89.7 88.0 79.5 65.4 50.9 38.7
29.3 23.1 19.2 16.3 14.0 13.4 14.0 14.4 14.2 13.7 13.3
12.9

peru.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 24.7 24.8 24.9 24.9 24.8 24.7
24.5 24.0 27.2 31.7 30.0 20.7 4.35 -15.8 -36.1 -50.8 -51.9
-38.2 -32.7 -45.7 -52.5 -40.4 -30.6 -42.1 -51.1 -41.4 -27.5 -35.5
-49.1 -47.7 -31.2 -24.7 -29.7 -29.3 -26.0 -20.5 -8.63 7.70 19.4
24.3 24.3 24.5 27.1 25.5 21.3 20.2 19.9 18.0 16.2 15.6
15.5

peru.c3d RElbowAngles(1) 1 deg 33.2 33.2 33.1 33.2 33.2 33.2 33.2

33.7 37.7 48.6 65.3 82.2 94.1 99.3 99.8 98.6 102 115
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122 112 106
106 119 121
70.2 55.2 45.1
peru.c3d RWristAngles(3) 1
122 121 116
65.9 69.7 74.4
73.9 68.2 69.0
129 133 133
10.7 LShoulderAngles(1)
deg
-15.0 /
15.2 LShoulderAngles(2)
deg
13.5
30.8 LShoulderAngles(3
degm/\
27.6 /
35.2 LEIbowAngles(1

W/\/

32.3

117
117
39.0

deg
113
69.7
70.2
120

123 114 106

119 121 124

36.0 34.0 33.2

121 121 121

110 104 95.8

67.4 70.4 72.5

67.7 67.6 67.1

113 124 126

130.0 LWristAngles(3)

deg
128.1

52 RShoulderAngles(1)
deg

\

95 RShoulderAngles(2)
deg
12

32 RShoulderAngles(3

deg
-54

113
129
33.8

121
89.5
70.6
67.1
120

123 116 105
128 113 90.6
34.9 35.8 36.0
121 121 121
83.3 80.0 72.2
67.1 69.6 73.1
76.1 88.1 109
118 119 119
130 REIbowAngles(1)
deg
33 =
134 RWristAngles(3)
deg
66




SEGURANCA

seguranga.c3d
-14.9
61.0
61.2
-8.39
-14.7

seguranga.c3d
12.9
35.7
39.3
319
14.9

seguranga.c3d
28.1
46.1
54.4
33.5
27.2

seguranga.c3d
36.6
87.1
87.2
64.5
35.1

seguranga.c3d
102
107
143
139
129

seguranga.c3d
-11.1
40.1
47.1
5.29
-11.0

seguranga.c3d
12.6
42.1
42.9
45.3
12.4

seguranga.c3d
32.5
26.2
32.6

LShoulderAngles(1)1

-15.1 -15.2 -12.9
62.0 63.1 63.4
60.5 59.8 59.6
-12.6 -14.7 -15.8

LShoulderAngles(2)1

12.8 13.5 16.3
36.0 35.2 33.9
39.6 39.9 40.5
25.6 19.2 15.0

LShoulderAngles(3)1

27.4 29.7 35.9
49.5 54.1 55.9
54.5 53.3 53.1
30.2 26.0 25.9

LElIbowAngles(1) 1

36.7 374 39.9
87.4 88.1 87.3
85.9 86.2 86.3
54.1 45.8 40.7

LWristAngles(3)
103 102 105
126 147 150
151 150 150
129 119 116

[EEN

RShoulderAngles(1)
-11.2 -11.2 -11.3
41.5 45.3 50.3
51.8 534 53.1
-5.39 -11.7 -14.2
-11.1

RShoulderAngles(2)
12.5 125 13.0
441 44.3 43.2
40.5 39.6 39.0
37.3 29.2 22.5
12.6

RShoulderAngles(3)

32.2 32.0 33.1
25.5 23.7 21.9
304 30.9 31.6

deg
-5.43
62.7
59.5
-16.1

deg

20.5
33.9
40.6
13.7

deg

42.4
54.6
52.5
27.9

deg

46.9
87.0
85.9
38.9

deg
117
152
150
112

-10.6
53.0
53.1
-14.7

14.8
42.7
38.6
17.2

353
22.1
31.6

-14.9
7.74
61.8
57.7
-15.9

12.7
24.6
34.7
40.2
14.6

27.1
47.1
52.7
50.1
28.9

36.4
58.6
86.5
85.4
38.7

102
131
145
149
112

deg
-6.96
52.8
53.9
-14.3

deg

17.2
42.9
38.4
13.3

deg

35.2
22.5
32.2

-14.7
24.4
60.5
51.2
-15.4

12.9
27.6
35.8
40.5
15.7

27.8
48.9
49.7
44.2
30.3

36.3
69.9
85.1
86.9
37.8

102
135
116
143
118

-11.4
0.72
50.0
54.6
-13.6

12.6
19.6
434
38.9
11.6

32.7
33.1
23.4
30.1

-14.7
40.2
59.2
39.1
-14.9

13.0
29.6
37.5
42.1
15.5

28.2
48.6
46.2
37.9
28.9

36.4
77.2
86.3
90.6
35.6

102
131
77.8
140
126

-11.4
12.0
45.1
52.9
-12.9

12.7
22.4
44.7
42.5
12.4

32.9
30.6
27.3
20.9

-14.7
51.5
58.6
24.1
-14.7

131
314
38.5
42.5
14.9

28.5
47.3
44.3
35.5
26.7

36.5
81.4
88.5
91.5
34.2

102
121
52.7
139
129

-11.3
24.2
41.0
46.1
-12.1

12.7
27.0
45.8
49.0
13.3

32.8
29.0
323
9.62

-14.7
57.6
59.0
9.79
-14.8

13.1
33.0
38.5
40.8
14.9

28.5
45.7
46.6
35.5
26.8

36.6
84.5
88.8
85.7
34.4

102
111
64.1
139
128

-11.1
33.4
40.0
33.9
-11.5

12.6
33.0
46.1
52.7
13.1

32.7
28.0
35.5
4.63

-14.8
60.1
60.4
-1.22
-14.9

131
34.6
383
37.0
15.1

28.5
45.1
50.9
35.2
27.6

36.6
86.6
88.5
75.6
35.0

102
107
111
140
128

-11.1
38.3
42.3
19.2
-11.1

12.6
38.4
45.2
51.1
12.6

32.7
27.1
35.3
6.38

271
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seguranga.c3d

seguranga.c3d

11.0 15.5 19.9
23.4 233

REIbowAngles(1)
38.1 38.0 38.5
111 111 106
103 100 100
88.2 76.2 63.7
34.0

RWristAngles(3)
106 106 107
153 139 118
119 117 118
117 116 114

63 LShoulderAngles(1
) m
-16

43 LShoulderAngles(2
. //\/\

13—

56 LShoulderAngles(3
- f/\/\

25

9 LEIbowAngles(1
deg

34

&S

25.4

42.6

103
100

52.6

[

115
116
118
112

152

deg

51

5!:

deg 38.8 38.7
53.8 71.2 90.0
104 107 110
100 99.8 102
44.5 40.3 38.9

deg 102 101
128 138 142
120 126 144
118 116 110
108 106 109

LWristAngles(3

ik

RShoulderAngles(1

deg

-15

5’2

/ \/

RShoulderAngles(2

deg

B

36

RShoulderAngles(3)

deg

28.9

38.6
104
111
105
37.8

102
146
157
111
116

112

deg

34

158

29.5 27.8 25.0
38.4 38.1 38.1
110 112 111
110 109 108
108 106 98.8
35.9 34.2 33.5
104 105 105
150 151 152
158 157 142
112 109 112
121 122 121
REIbowAngles(1)
RWristAngles(3)

deg

101
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SOFRER

sofrer 2.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -12.3 -12.2 -12.2 -12.1 -12.1 -12.1
-12.2 -12.1 -11.9 -12.2 -12.9 -12.8 -10.6 -6.29 -1.36 2.62 4.63
4.72 4.25 4.50 5.49 6.25 6.00 5.21 4.86 4.98 4.87 4.40
3.88 3.69 3.60 2.80 1.73 1.56 2.05 2.45 2.10 0.54 -1.88
-4.82 -8.04 -10.7 -11.8 -11.0 -8.67 -6.11 -3.92 -2.30 -1.48 -1.59
-2.71

sofrer 2.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 13.4 134 13.4 134 13.4 134
13.4 13.5 13.5 12.8 11.9 11.7 11.5 9.97 7.42 5.09 3.47
2.43 1.98 2.01 1.95 1.50 1.23 1.65 2.40 2.83 2.99 3.19
3.63 4.17 458 4.84 5.22 5.98 7.11 8.49 10.00 11.3 12.2
13.5 15.2 16.1 15.9 15.4 14.9 14.3 13.8 13.7 13.9 14.3
14.5

sofrer 2.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 28.3 28.3 28.3 28.3 28.3 28.3
28.3 28.6 28.4 25.7 22.3 22.9 25.8 28.5 31.6 34.4 35.9
36.2 36.5 38.6 39.9 39.3 38.1 37.2 379 38.8 39.3 394
39.6 40.2 40.0 39.0 38.9 40.8 42.6 43.5 42.3 38.8 33.8
29.7 28.5 29.6 30.6 30.8 31.7 32.6 33.3 33.9 34.2 344
35.0

sofrer 2.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 47.4 47.4 47.4 47.3 47.3 47.3
47.3 47.3 47.1 48.8 57.3 72.1 87.9 101 110 115 116
116 118 121 121 115 109 108 111 112 110 108
107 107 105 101 100.0 101 97.7 88.9 75.4 61.2 50.8
46.2 46.0 46.2 45.5 44.4 43.2 42.5 42.4 42.3 42.2 42.5
43.9

sofrer 2.c3d LWristAngles(3) deg 126 126 126 126 126 126
126 126 126 132 139 145 149 150 149 148 148
148 147 146 145 146 150 150 149 149 149 150
152 151 151 153 151 140 143 148 148 148 149
152 154 157 160 162 164 166 167 168 169 168
164

[EEN

sofrer 2.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -13.0 -12.9 -12.9 -12.8 -12.9
-12.9 -13.0 -12.8 -12.8 -14.1 -16.9 -17.9 -14.2 -7.34 -1.40 1.95
3.51 4.22 4.81 5.12 4.96 4.33 3.90 3.92 3.21 2.92 3.18
2.08 1.82 0.54 -0.38 -0.47 -1.52 -3.18 -4.27 -4.28 -4.43 -5.69
-6.52 -5.86 -4.45 -2.94 -1.47 -0.50 -0.28 -0.66 -1.50 -2.35 -2.88
-3.30 -3.95

sofrer 2.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0
12.0 11.9 11.9 11.8 10.9 9.78 9.87 10.5 9.78 7.79 6.63
7.57 8.77 8.85 8.55 8.22 7.68 7.10 6.65 6.81 7.05 7.07
7.50 7.85 8.53 8.67 8.03 7.99 8.51 8.90 8.98 9.43 10.6
125 14.9 17.6 20.1 21.2 20.8 19.3 17.7 16.2 15.1 14.4
14.3 14.5

sofrer 2.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 194 19.4 19.3 19.3 19.3
19.2 19.2 19.5 19.1 15.3 11.4 10.5 13.4 18.3 24.3 26.7
26.6 25.8 23.9 24.9 26.9 28.7 29.6 24.9 22.9 17.3 7.53
23.8 21.4 26.8 29.4 23.2 21.6 22.4 25.1 26.6 24.2 21.2
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21.0 24.7 30.9
32.1 32.5

sofrer 2.c3d REIbowAngles(1)
49.3 49.0 49.2
139 141 140
130 124 123
99.3 88.9 78.8
44.2

sofrer 2.c3d RWristAngles(3)
121 121 121
73.7 71.9 73.2
37.3 36.3 35.8
122 138 147
155

LShoulderAngles(1)

o

deg

—\

LShoulderAngles(2)

deg

-

LShoulderAngles(3)

N
N

deg

=

22

- LEIbowAngles(1)

deg

42

36.4

53.8
136
127
70.0

[

110
87.6
345
152

39.8 40.5 39.3
deg 49.2 49.2
67.2 85.5 103
135 138 138
123 117 117
62.0 54.7 49.2
deg 121 121
87.8 75.5 70.0
88.6 64.2 62.9
36.2 40.3 39.6
155 158 160
169 LWristAngles(3)
deg
126
- RShoulderAngles(1)
N \\/\

-

-18

2

—_

deg

41

deg

RShoulderAngles(2)

i

RShoulderAngles(3)

37.0

49.2
115
133
119
45.8

121
74.9
60.7
38.9
162

34.6 32.7 32.0
49.2 49.2 49.2
122 127 133
129 131 133
119 114 107
44.0 43.0 43.2
121 121 121
78.8 83.4 79.4
121 182 43.4
41.8 56.6 87.6
163 163 162
141 REIbowAngles(1)
deg
43
182 RWristAngles(3)
deg
34 =
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SENTENCA 1

sentenca 1.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -12.5 -11.4 -10.6 -11.1 -11.5 -11.9
-11.9 -11.6 -13.1 -14.5 -14.1 -13.7 -13.5 -13.8 -14.6 -14.4 -13.6
-14.1 -15.9 -2.67 20.8 33.8 354 334 29.2 27.1 394 44.0
229 36.1 35.5 21.7 13.5 -0.14 -9.47 -14.5 -15.7 -15.3 -13.1
-11.3 -9.85 -10.6 -12.3 -13.5 -14.5 -14.2 -14.0 -13.7 -13.7 -13.6
-13.6

sentenca 1.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 13.9 15.6 15.5 16.0 16.1 15.8
15.6 15.3 15.7 15.4 14.7 14.5 14.5 14.7 15.2 15.2 14.5
14.3 15.3 13.5 9.45 2.92 2.02 2.66 8.58 28.1 41.6 34.0
38.3 45.3 36.6 31.3 32.0 30.8 26.0 22.2 19.9 19.1 17.8
17.5 16.7 16.3 15.0 12.9 12.0 12.0 12.4 12.3 12.4 12.5
12.5

sentenca 1.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 13.0 17.6 14.5 15.6 15.9 16.6
17.9 17.6 17.3 17.0 17.4 19.0 19.9 20.5 21.6 22.6 234
23.8 24.6 17.0 12.4 15.4 28.8 50.7 43.6 19.3 1.08 17.5
19.3 1.66 11.6 17.4 24.7 31.0 28.1 24.1 23.0 24.3 24.6
24.2 20.6 21.8 239 25.3 26.6 26.6 27.7 27.6 27.6 28.0
28.0

sentenca 1.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 32.4 34.4 34.2 33.9 331 33.1
33.5 33.5 33.2 31.3 324 344 34.8 334 33.6 33.8 36.1
39.8 62.8 90.1 93.8 90.1 91.5 92.9 93.6 89.2 84.8 94.4
92.3 88.9 99.0 96.5 91.7 71.2 50.6 37.3 32.5 35.8 38.5
39.2 36.9 36.1 34.9 35.2 36.1 35.5 36.0 35.7 35.7 35.8
35.9

sentenga 1.c3d LWristAngles(3) deg 131 130 130 129 130 130
130 130 130 132 131 129 129 130 131 131 130
129 97.6 61.5 52.3 54.2 55.4 56.5 80.9 142 164 167
166 164 165 157 143 145 146 140 137 133 129
130 128 119 111 103 98.9 98.2 99.7 100 101 101
101

[EEN

sentenca 1.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -11.5 -11.1 -10.6 -10.1 -10.1
-10.7 -11.5 -13.7 -13.1 -0.34 11.9 12.9 12.3 23.0 37.1 42.5
42.1 41.0 38.1 32.6 28.7 27.1 31.5 52.5 52.4 29.4 36.0
40.6 22.1 37.1 41.6 29.8 43.8 45.5 46.6 48.6 45.6 49.6
43.2 32.0 10.6 -5.31 -10.4 -13.0 -14.9 -13.7 -13.1 -13.0 -13.1
-13.0 -13.0

sentenca 1.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 13.5 13.8 14.6 14.8 14.7
14.4 14.3 16.5 20.3 24.5 30.0 29.3 29.5 27.9 29.3 34.4
36.4 32.9 30.8 24.4 18.3 14.6 12.2 9.94 15.0 26.3 34.3
29.0 33.6 41.4 37.5 34.2 26.8 25.9 26.5 28.2 27.7 28.2
31.9 39.5 40.7 33.5 22.9 14.1 10.8 10.9 11.1 11.2 11.3
11.4 11.4

sentenca 1.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 149 16.1 18.7 18.1 19.6
21.3 21.7 23.2 19.9 21.2 39.1 38.1 42.1 26.0 5.70 -0.66
1.51 3.05 8.28 15.9 19.0 21.3 24.0 23.4 21.0 15.8 2.56
18.2 18.9 2.18 16.6 214 14.1 28.7 18.5 25.6 21.8 19.5
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sentenca 1.c3d

sentenca 1.c3d

47

deg

23.4 9.23 13.7
29.3 293

REIbowAngles(1)
35.6 44.1 79.7
111 116 127
97.9 95.1 103
111 95.2 723
35.9

RWristAngles(3)
121 112 95.3
139 119 74.0
149 149 148
101 108 96.8
97.8

LShoulderAngles(1)

LShoulderAngles(2)

deg

—

51 LShoulderAngles(3)
deg
0
100 LEIbowAngles(1)
deg

31

22.8

[any

116
130
105
50.2

[

78.3
53.4
136

94.6

296 301 282
deg 33.7 34.5
139 139 142
125 111 85.8
121 133 126
374 35.8 35.2
deg 120 120
72.4 73.8 66.9
46.3 47.1 44.9
99.9 104 98.6
95.6 93.8 94.3
167 LWristAngles(3
d°g‘U\
52
58 RShoulderAngles(1
-15 ,_
41 RShoulderAngles(2
"°QJW
9
45 RShoulderAngles(3)
deg

28.0

34.6
139
89.6
132
35.6

121
76.5
93.3
108
95.9

28.6 28.7 28.9
34.8 35.7 36.1
135 136 129
103 95.2 99.2
127 130 128
35.6 35.8 35.8
121 120 120
63.6 61.3 127
141 151 152
97.9 102 109
96.3 96.6 97.3
142 REIbowANgles(1)
deg
34
153 RWristAngles(3)
deg
44




SENTENCA 2

sentenga

sentenga

sentencga

sentenga

sentenga

sentenga

sentencga

sentenga

2.c3d
-13.9
53.3

-12.1
-12.3
-11.1

2.c3d
16.7
-6.27
23.8
14.9
14.6

2.c3d
11.7
92.8
10.2
25.8
23.6

2.c3d
34.6
76.5
34.0
37.8
33.6

2.c3d
131
148
127
121
128

2.c3d
-14.6
58.7
44.2
-11.6
-10.4

2.c3d
14.2
34.3
79.7
24.9
12.3

2.c3d
11.0

-41.8
-71.7

LShoulderAngles(1)1

-13.8
44.4

-10.7
-12.9

-12.6

311

-10.2
-13.5

-10.7

18.3

-11.0
-13.4

LShoulderAngles(2)1

18.3
4.76
23.9
13.7

20.0
17.2
23.6
133

21.4
24.2
22.7
13.8

LShoulderAngles(3)1

13.3
79.2
10.2
31.0

LEIbowAngles(1)

37.6
80.5
34.2
37.5

LWristAngles(3)

130
141
127
115

14.6
66.1
10.7
314

40.1
75.1
343
36.7

127
137
127
110

15.1
55.5
111
30.5

40.3
65.7
34.3
35.9

[EEN

128
137
127
113

RShoulderAngles(1)

-8.16
52.9
44.4
-11.1
-10.2

3.57
38.8
43.9

-12.5

16.4
32.7
43.6

-13.3

RShoulderAngles(2)

17.9
39.0
92.8
17.8
12.3

22,5
355
99.3
11.9

28.5
31.1
100

11.8

RShoulderAngles(3)

5.25
-40.7
-82.7

-4.21
-34.1
-87.3

-14.5
-35.8
-86.8

deg
-7.32
6.62
-12.3
-12.8

deg

24.2
27.4
21.6
14.0

deg

21.0
43.1
12.9
29.7

deg

43.3
58.9
34.1
35.1

deg
128
135
127
121

31.0
34.0
43.0
-12.4

34.8
315
101

12.4

-26.9
-33.9
-85.7

-12.7
5.54

-3.39
-13.0
-12.2

15.1
28.0
27.9
20.5
14.3

11.6
40.7
30.3
15.1
28.6

335
55.4
53.8
34.0
34.7

129
137
130
129
126

deg
37.8
35.3
40.6
-11.8

deg

40.4
344
98.8
12.2

deg

-34.2
-39.9
-80.8

-12.6
29.8

-9.88
-12.9
-11.8

15.2
25.0
27.0
19.5
14.6

11.6
59.6
21.9
16.4
27.4

33.6
71.5
47.3
34.8
344

129
146
125
128
128

-12.1
39.6
373
34.8
-11.5

13.2
43.5
40.4
90.1
12.4

12.0

-38.3
-42.3
-68.3

-12.7
49.3

-12.8
-12.2
-11.5

15.4
11.4
25.7
18.7
14.8

11.4
76.2
17.3
17.0
26.0

33.2
76.9
38.6
35.2
34.0

129
150
127
128
128

-12.0
46.9
393
24.2
-11.3

12.9
40.4
46.4
74.9
12.4

11.7

-42.4
-47.8
-49.1

-12.7
56.0

-13.7
-11.5
-11.3

15.6
-0.24
24.2
17.9
14.8

11.4
89.1
12.6
16.6
24.8

32,6
76.9
325
34.9
33.8

130
151
130
128
128

-11.9
55.2
41.5
8.11
-11.1

12.7
34.1
52.8
54.8
12.3

11.8

-43.1
-52.0
-24.7

-12.7
56.2

-14.0
-11.5
-11.2

15.5
-1.62
23.5
17.1
14.7

11.0
91.2
10.6
17.3
23.9

32.1
77.2
314
35.2
33.7

130
150
129
126
128

-11.9
59.4
43.3
-7.40
-10.9

12.5
313
59.1
38.0
12.4

11.4
-38.9
-56.9
-0.059

-13.2
56.0

-13.5
-11.8
-11.1

15.7
-4.68
23.6
16.1
14.6

10.7
94.0
10.7
20.6
23.5

32.7
75.3
33.1
36.7
33.6

131
149
128
123
129

-13.2
59.3
44.2
-12.6
-10.6

12.6
32.5
67.2
29.2
12.4

113
-41.4
-63.0
15.5

277
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29.6 32.5 28.5
28.0 27.4
sentenca 2.c3d REIbowAngles(1)
78.5 103 124
110 113 117
79.4 74.4 74.5
44.4 34.5 34.9
35.1
sentenca 2.c3d RWristAngles(3)
130 136 133
75.7 125 38.1
75.9 77.1 77.0
118 113 111
119
56 LShoulderAngles(1)
deg
o8 LShoulderAngles(2

=

-7

9‘:

LShoulderAngles(3)

deg

S

80

LEIbowAngles(1)

deg

—~

31

27.5

[EEN

106
110
76.6
34.9

[

134
120
76.7
114

28.9 30.3 30.5
deg 33.4 33.5
97.5 97.5 103
112 107 105
83.5 97.8 116
35.0 35.5 353
deg 118 118
133 133 131
42.0 88.0 67.3
79.5 87.0 97.7
117 118 118
151 LWristAngles(3)
deg
110
60 RShoulderAngles(1)
deg
101 RShoulderAngles(2)
deg
11 —
33 RShoulderAngles(3)
-
deg
-87

30.4

335
114
101
126
353

118
56.3
69.8
118
119

29.9 29.5 28.8
333 37.2 56.7
113 115 112
98.0 93.8 87.9
115 86.2 62.7
355 35.4 35.2
118 118 116
68.5 53.9 533
71.7 71.1 72.2
132 136 119
119 119 119

126 REIbowAngles(1)

deg

33

139 RWristAngles(3)

deg

37




SENTENCA 3

sentenga 3_2.c3d
-0.12
-1.27
-6.17
2.14

sentenc¢a 3_2.c3d
18.2
18.5
18.0
17.6

sentenca 3_2.c3d
52.4
50.8
25.6
52.8

sentenca 3_2.c3d
37.8
36.4
87.1
40.4

sentenga 3_2.c3d
90.4
92.4
138
104

sentenca 3_2.c3d
-3.48
2.67
8.41
4.29
-5.04

sentenca 3_2.c3d
17.7
21.3
16.3
18.5
18.2

sentencga 3_2.c3d
41.3
18.5
35.4

LShoulderAngles(1)1

-0.061 -0.49 -0.82
-3.88 -7.73 -6.40
-5.40 -5.18 -4.49
0.71 -0.45 -1.54

LShoulderAngles(2)1

18.2 18.3 18.7
17.1 16.8 16.7
18.0 17.7 17.8
18.0 18.5 18.7

LShoulderAngles(3)1

52.2 51.6 51.9
38.9 27.0 233
26.3 27.1 29.6
52.2 54.3 53.2

LElIbowAngles(1) 1

37.8 38.1 37.6
41.4 60.2 84.6
86.3 84.4 77.3
42.2 39.4 36.1

LWristAngles(3) 1

90.6 91.1 90.7
96.9 105 115
138 138 135
105 97.4 91.6

RShoulderAngles(1)

-3.34 -5.59 -11.1
-0.032 -4.32 -6.00
11.1 12.7 13.9
-2.70 -9.60 -13.7

RShoulderAngles(2)

17.8 18.1 19.3
19.5 18.0 17.9
19.5 20.2 20.7
19.2 19.7 19.0

RShoulderAngles(3)

41.6 36.5 27.0
22.3 22.7 235
48.3 50.2 48.3

deg
-0.63
3.00
-1.50
-1.74

deg

18.7
15.6
18.2
19.6

deg

52.3
26.5
37.3
52.2

deg
37.2
104
61.4
35.8

deg
90.0
127
124
95.6

-12.0
0.10
19.2
-12.9

20.4
16.8
19.6
18.1

21.8
23.1
36.1

-0.43
-0.17
12.0
2.84
-0.57

18.2
18.5
14.4
16.9
20.2

52.0
52.2
30.0
53.6
53.2

38.0
37.8
110

39.8
35.9

90.5
89.7
138
109
99.2

deg
-6.45
9.03
28.3
-8.31

deg

21.8
13.2
14.7
18.9

deg

19.7
28.1
17.2

-0.42
0.24
10.2
1.20
0.49

18.2
18.0
14.2
16.7
19.6

52.0
52.0
28.2
62.5
523

37.9
38.3
105

32.2
35.8

90.3
89.5
140

94.2
98.6

-3.60
-1.79
13.7
32.2
-4.52

17.9
243
9.04
10.4
19.0

414
22.8
313
14.7

-0.35
0.076
2.45
-3.70
1.27

18.2
17.8
15.1
18.9
18.6

521
521
26.9
54.2
52.1

37.9
38.4
99.8
37.8
36.4

90.2
89.6
141

96.0
97.0

-3.69
-1.56
12.9
29.5
-3.67

17.8
26.1
8.92
7.75
17.9

41.0
30.3
28.7
20.3

-0.32
-0.78
-3.71
-2.47
1.73

18.2
18.2
16.2
19.6
17.9

52.0
52.4
26.8
55.2
533

37.9
38.2
94.5
37.1
37.7

90.5
90.2
140

99.1
97.8

-3.81
-2.63
10.2
27.7
-3.80

17.8
25.2
11.9
7.19
18.0

40.7
30.9
28.9
20.0

-0.37
-1.51
-6.58
0.92
1.46

18.1
18.8
17.1
18.3
17.6

52.0
51.9
26.1
57.1
54.5

37.9
37.5
90.4
33.7
38.8

90.5
91.6
140

97.9
98.4

-3.77
-0.81
8.23
23.7
-3.95

17.8
233
13.7
10.6
18.4

40.9
22.5
29.9
14.8

-0.35
-1.38
-7.02
2.51
0.80

18.2
19.1
17.7
17.7
17.7

52.2
52.0
25.2
55.4
55.4

37.9
36.7
88.3
35.9
38.7

90.3
91.8
139

99.9
98.3

-3.62
2.34
7.52
13.8
-4.36

17.8
22.1
14.5
15.8
18.2

41.2
16.9
315
12.7

279
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13.9 17.7 24.6
39.1

sentenga 3_2.c3d REIbowAngles(1)

393 45.0 67.0
113 105 117
130 130 130
62.1 52.8 48.5

sentenca 3_2.c3d RWristAngles(3)

104 91.7 63.8
114 53.6 68.9
25.1 23.7 25.2
127 104 92.9

13 LShoulderAngles(1)
deg [ WANIPAN
— \/\J uv \V4
-8
20.2 LShoulderAngles(2)
deg
14.1
63 LShoulderAngles(3)
deg
23
110 LEIbowAngles(1)
deg
]\/\./‘

32

29.6

93.2
128
131
45.4

[

48.4
82.6
28.5
91.6

29.8 33.9 38.1
deg 39.5 39.5
110 120 126
125 116 115
133 137 138
44.1 43.6 44.7
deg 103 103
44.5 43.0 45.2
84.8 88.1 78.4
44.9 99.4 137
101 102 99.7
141 LWristAngles(3)
deg
89—
32 RShoulderAngles(1)
deg

26

gl

\©

RShoulderAngles(2)

deg

52

deg

RShoulderAngles(3)

37.8

39.5
128
117
138
46.3

103
48.0
60.1
139
98.8

39.5 40.8 40.3
39.4 39.4 39.5
130 133 127
119 123 127
131 112 83.5
45.4 42.6 41.3
103 103 103
50.3 81.8 131
49.8 48.1 35.0
139 136 133
98.7 100 101

- REIbowAngles(1)

deg

39

139 RWristAngles(3)

deg

23
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SENTENCA 4

sentenca 4.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -13.3 -13.5 -13.5 -13.4 -13.4 -13.3
-14.7 -18.5 -18.5 -15.7 -14.8 -18.3 -20.2 -15.3 -9.13 -4.52 -4.55
-11.7 -17.4 -14.3 -7.26 134 36.5 45.4 44.6 41.9 359 21.0
4.89 -5.98 -12.1 -14.7 -14.5 -12.8 -10.9 -10.3 -11.8 -13.0 -12.8
-13.0 -13.3 -12.9 -13.0 -13.5 -13.6 -13.5 -13.2 -12.7 -12.2 -12.0
-12.0

sentenca 4.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 14.0 13.8 13.8 139 13.9 139
17.3 26.5 36.5 43.3 45.6 44.4 41.5 38.2 304 24.0 21.7
20.3 21.1 24.2 25.7 23.0 19.3 17.8 17.4 18.5 23.0 27.0
26.7 24.9 22.4 20.3 20.9 21.5 19.7 17.7 17.4 15.6 133
13.4 13.5 133 13.1 13.2 13.2 13.2 13.4 133 13.4 13.6
13.2

sentenca 4.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 30.2 29.8 29.8 30.0 29.9 30.6
31.9 27.5 21.4 16.9 15.6 15.4 14.6 15.9 204 27.9 39.7
45.2 43.8 49.1 43.3 33.7 32.0 34.0 33.5 32.3 324 35.9
39.0 39.0 34.3 25.6 22.8 22.1 18.1 18.3 27.0 32.6 315
31.7 32.2 32.8 32.3 32.0 31.7 31.8 324 31.8 31.2 32.1
31.0

[

sentenca 4.c3d LEIbowAngles(1) deg 36.5 36.5 36.5 36.6 36.9 36.6
46.4 74.9 104 123 131 133 135 131 109 78.2 57.2
53.0 57.5 56.8 72.2 95.1 103 104 104 104 103 94.8
77.9 59.1 44.1 33.7 304 31.9 33.5 35.0 40.8 44.3 41.1
39.5 39.5 38.7 38.6 39.6 39.8 39.5 39.0 38.4 38.7 38.9
38.1

sentenca 4.c3d LWristAngles(3) deg 114 113 113 113 113 113
115 114 106 103 104 106 107 102 97.7 113 121
112 101 106 138 164 170 171 171 171 166 157
151 151 144 136 137 135 131 129 122 119 115
103 99.5 100 99.5 97.9 97.4 98.5 102 103 102 103
103

[EEN

sentenca 4.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -12.1 -11.9 -12.1 -12.0 -11.9
-12.0 -15.8 -21.7 -21.1 -19.1 -21.0 -25.9 -30.5 -23.3 3.26 29.7
43.1 47.3 42.5 39.1 32.1 32.0 41.8 47.8 40.2 31.6 31.3
32.5 37.4 46.0 48.7 49.6 39.3 14.3 -10.2 -17.8 -17.3 -16.3
-14.5 -13.5 -12.8 -12.5 -12.4 -12.2 -12.3 -12.2 -12.0 -11.8 -11.7
-11.7 -11.6

sentenca 4.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0
12.3 16.4 26.3 36.9 44.5 48.1 46.7 43.2 39.1 31.3 18.9
9.86 26.9 43.9 49.8 44.7 37.0 33.0 31.6 28.0 21.0 13.8
12.2 13.3 17.7 233 24.1 30.3 34.3 31.6 28.3 233 15.5
10.6 12.5 13.0 12.5 12.8 12.3 12.2 12.2 12.2 12.3 12.3
12.1 12.1

sentenca 4.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 11.3 11.1 109 11.0 11.1
11.4 12.4 6.97 -2.71 -11.9 -11.0 -7.57 -6.79 -9.91 -4.87 7.45
19.1 -2.20 -36.2 -43.1 -29.1 -10.9 -5.36 -5.20 2.32 10.1 3.30
-0.73 -8.87 -334 -354 -41.5 -45.6 -43.3 -18.6 1.95 13.9 15.4
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7.02 10.5 10.8
9.64 9.66
sentenca 4.c3d REIbowAngles(1)
58.9 89.8 115
105 98.9 102
113 129 121
44.4 42.8 41.8
42.7
sentenca 4.c3d RWristAngles(3)
-54.7 -72.1 -86.4
-70.4 -39.2 -40.7
-159 -163 -164
-65.6 -66.2 -65.0
-58.7
46 LShoulderAngles(1)
deg
vVl
46 LShoulderAngles(2)
deg
13 —_—
49 LShoulderAngles(3
dEQQ/\ /Jb\/k
15
LEIbowAngles(1

135

N j\[\
j\w

30

9.57

[EEN

129
113
131
42.7

1

-98.7
-51.4
-164

-63.3

171

deg

104 9.68 9.13
deg 44.6 44.3
136 137 137
122 122 122
130 131 119
42.1 413 41.7
deg -51.4  -51.1
-103 -104 -103
-54.1  -51.8  -52.2
-162 -149 -118
-62.3 -64.4 -63.3
LWristAngles(3)

i

97
50 RShoulderAngles(1)

50

-\

RShoulderAngles(2)

deg

?

10

19 RShoulderAngles(3
deg V
47

9.30

44.5
134
127
93.2
41.8

-51.4
-107

-54.1
-88.9
-62.5

9.54 9.87 9.84
44.5 44.6 44.8
121 107 96.3
127 117 107
70.3 55.2 44.2
42.2 42.6 43.1
-51.5 -51.4 -51.7
-132 -153 -155
-58.5 -101 -142
-77.9 -67.2 -66.8
-61.8 -60.5 -58.5

- REIbowAngles(1)

deg

41

39 RWristAngles(3)

deg

-166
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SENTENCA 5

sentenca 5.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -11.9 -11.5 -11.4 -11.5 -11.8 -11.9
-12.0 -12.5 -13.4 -13.9 -13.4 -12.1 -11.1 -10.9 -11.1 -11.1 -11.5
-13.1 -15.4 -17.4 -19.1 -19.5 -19.1 -18.8 -18.4 -17.8 -17.2 -15.8
-14.4 -14.0 -13.6 -13.3 -13.8 -15.0 -15.7 -15.4 -14.4 -13.2 -11.3
-9.40 -9.47 -11.0 -12.6 -13.5 -13.4 -12.7 -12.0 -11.6 -11.4 -11.3
-11.3

sentenca 5.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 15.3 15.6 15.8 15.8 15.6 15.4
15.3 15.4 15.6 15.5 15.3 15.0 14.6 14.2 14.3 15.7 18.4
19.6 17.4 15.1 14.7 15.4 16.8 18.6 20.0 20.6 21.0 21.6
21.0 19.3 18.2 17.9 17.6 17.2 16.7 16.4 16.7 17.6 18.0
17.3 16.3 15.4 14.6 14.2 14.6 15.0 15.1 15.0 14.8 14.4
14.1

sentenga 5.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 16.9 16.6 16.4 16.2 16.3 16.5
16.7 17.2 18.1 19.0 19.9 21.1 22.7 24.3 24.2 21.6 16.9
10.0 2.28 -2.02 -3.10 -3.78 -3.65 -1.72 0.20 1.49 3.99 8.41
13.1 16.1 17.7 18.1 17.9 17.7 17.3 16.6 17.3 19.3 21.2
229 25.4 28.7 31.2 31.5 29.7 26.6 23.4 22.0 22.1 22.7
234

sentenca 5.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 33.9 34.0 34.0 33.8 33.6 33.6
33.8 33.7 33.3 33.0 34.0 36.4 38.7 39.6 38.3 359 33.8
32.3 31.4 31.5 32.6 33.0 33.1 33.9 34.6 34.7 334 31.1
30.2 32.2 349 35.7 34.7 33.3 32.5 32.6 33.2 33.7 33.5
33.8 35.1 36.0 35.8 35.5 34.8 33.2 32.1 32.0 32.6 33.1
33.7

sentenca 5.c3d LWristAngles(3) deg 129 129 129 129 129 129
128 129 130 131 130 129 128 128 129 130 129
129 129 128 127 127 127 127 126 126 127 129
130 129 127 126 128 129 131 130 129 129 129
128 126 125 125 124 126 129 131 130 129 129
128

[EEN

sentenca 5.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -9.84 -9.73 -9.74 -9.59 -9.80
-10.3 -11.0 -12.3 -7.45 11.0 32.3 43.7 40.8 33.5 36.3 36.7
30.2 25.5 30.3 34.2 32.7 35.1 37.0 35.8 37.8 37.3 35.7
36.2 38.6 38.1 31.7 22.7 13.7 6.60 8.31 9.33 7.32 2.96
-0.0064 -4.64 -9.96 -12.6 -11.7 -11.0 -11.2 -10.9 -10.8 -10.7 -10.2
-9.85 -9.76

sentenca 5.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 14.1 14.3 14.6 14.6 14.5
14.3 14.4 16.0 19.9 23.6 24.2 21.5 21.9 26.2 323 47.4
65.3 79.6 93.3 103 97.0 102 107 99.6 104 104 98.1
84.6 71.6 61.0 51.5 42.9 31.9 21.6 23.0 23.5 26.4 37.4
43.3 39.2 30.3 21.0 13.0 12.4 13.6 12.5 12.3 12.4 12.1
12.1 12.1

sentenca 5.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg -5.00 -5.01 -4.29 -4.44 -4.51
-4.72 -3.80 -1.98 -2.15 -2.73 1.88 10.7 13.9 8.26 -2.24 -31.9
-58.5 -74.3 -84.9 -89.9 -85.3 -88.8 -90.7 -85.3 -92.9 -95.3 -91.0
-82.8 -76.3 -68.4 -59.7 -52.2 -46.2 -41.6 -41.4 -41.3 -38.3 -19.5
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7.65 26.5 31.7 29.0
5.47 5.71

[EEN

sentenca 5.c3d REIbowAngles(1)
449 56.5 80.5 102
107 81.8 59.1 79.8
85.2 92.5 98.4 103
83.7 73.3 62.1 47.3
42.7

[

sentenca 5.c3d RWristAngles(3)
-45.7 -58.6 -84.7 -112
-117 -109 -94.9 -107
-133 -137 -140 -143
-63.0 -53.4 -48.7 -50.0

-47.0

o LShoulderAngles(1)
deg
-20
216 LShoulderAngles(2)
deg
14.1/\-’\
32 LShoulderAngles(3
deg/\ ﬂ\
4

396 LEIbowAngles(1)
deg

30.1

deg 43.1 42.8
111 117 119
72.1 57.7 76.7
108 110 109
43.9 45.0 42.6

deg -46.7  -46.1

130.7

136 -154 -157
104 -92.0 -104
146 -147 -145
50.8 -49.4 -46.1

LWristAngles(3

deg

i

123.7

N
N

RShoulderAngles(1

deg

M

ﬂ ;--—"

-13

107,

RShoulderAngles(2

deg

i

12

RShoulderAngles(3)

32

A

deg

|—

8.39

43.2
116
60.5
109
41.9

-46.6
-149
-95.7
-143
-44.7

6.69 6.14 5.18
43.2 43.2 43.0
116 120 114
55.5 61.7 73.9
109 104 93.3
423 42.4 42.6
-46.8 -46.9 -46.8
-150 -131 -119
-94.9 -99.1 -121
-127 -105 -85.4
-46.0 -46.5 -46.9

_ REIbowAngles(1)

deg

42

45 RWristAngles(3)

deg

-157
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SENTENCA 6

sentenca 6.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -12.6 -12.4 -12.3 -12.1 -12.3 -13.5
-13.5 -12.1 -11.0 -11.6 -12.2 -11.2 -10.9 -12.5 -13.2 -11.6 -11.1
-12.2 -14.3 -14.9 -13.7 -13.4 -13.5 -13.5 -12.7 -10.5 -8.84 -8.69
-9.10 -9.12 -8.73 -9.48 -11.0 -13.2 -14.5 -13.2 -11.2 -10.7 -11.5
-11.8 -10.5 -8.76 -9.61 -12.5 -13.4 -13.5 -13.3 -13.0 -12.2 -11.3
-11.3

sentenca 6.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 14.9 14.7 14.7 14.7 14.7 15.1
15.5 16.1 16.5 17.7 20.1 22.1 21.6 20.5 19.7 18.3 17.0
16.1 16.0 16.3 16.4 16.7 16.3 16.7 18.1 18.3 16.9 15.4
14.3 13.4 11.9 11.8 12.4 12.8 13.8 14.5 14.0 13.0 12.6
13.8 15.6 16.5 16.1 15.2 14.4 14.7 15.1 15.4 15.7 15.2
14.2

sentenga 6.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 15.6 16.1 16.2 16.7 18.1 19.9
20.2 20.9 21.4 19.7 17.4 16.1 14.4 16.1 18.5 19.9 23.1
24.8 24.7 234 22.5 22.5 21.7 219 22.2 20.7 21.5 26.0
29.3 30.5 29.7 30.0 28.5 24.9 23.8 24.2 24.9 27.1 29.3
29.3 26.3 22.7 21.4 24.5 29.5 31.3 27.9 23.0 19.4 18.3
20.5

sentenca 6.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 33.1 33.3 331 32.8 33.2 32.9
32.3 33.9 34.7 325 29.8 29.7 30.0 29.0 294 31.7 34.9
34.3 32.3 30.7 32.2 33.6 32.1 32.3 32.5 32.4 34.5 36.9
38.0 37.5 34.7 33.9 33.6 314 304 31.6 34.0 354 34.9
334 31.6 32.6 36.5 41.0 39.8 38.2 35.2 32.8 32.1 32.9
35.0

sentenca 6.c3d LWristAngles(3) deg 129 129 129 129 129 130
131 129 128 129 130 129 128 130 131 129 126
127 130 131 129 127 129 129 129 129 127 126
128 126 126 128 129 130 130 128 126 126 127
129 130 127 120 115 117 120 126 129 129 128
127

[EEN

sentenca 6.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -12.8 -12.1 -12.0 -12.5 -13.4
-5.40 20.8 32.5 26.9 36.4 35.9 9.85 2.44 16.1 28.1 33.9
29.3 26.6 28.7 33.2 24.4 15.4 18.7 31.9 39.7 44.5 38.5
38.1 38.0 40.1 55.6 59.4 58.8 59.6 56.3 54.5 56.0 56.9
57.9 59.7 63.6 34.9 -0.50 -13.6 -13.4 -13.9 -11.7 -11.1 -11.9
-11.4 -10.4

sentenga 6.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 14.6 14.4 13.9 13.7 14.6
17.8 20.2 19.8 20.7 31.6 35.5 18.0 17.0 41.9 68.7 62.7
534 56.6 62.3 47.4 29.8 22.2 18.8 20.1 219 20.4 21.3
28.6 28.6 29.7 20.2 -12.5 -5.85 4.53 3.24 -2.06 -4.03 -7.81
-14.5 -16.5 14.8 514 44.8 28.6 13.2 12.6 14.1 13.4 14.8
14.0 14.4

sentenca 6.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 6.87 7.00 7.68 8.71 8.23
8.45 13.1 19.2 15.5 -10.1 -19.1 -3.91 -2.80 -4.51 -4.67 -14.5
-17.3 -17.0 -19.8 -24.4 -22.9 -13.0 -11.6 -18.3 -0.29 12.4 15.4
8.44 -28.3 -29.4 15.5 66.5 55.1 47.2 51.6 57.7 60.5 64.7
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73.9 76.7 49.7
16.1 16.1
sentenca 6.c3d REIbowAngles(1)
118 132 134
96.7 102 100
91.7 92.4 90.8
80.5 90.3 112
353
sentenca 6.c3d RWristAngles(3)
60.2 41.3 42.8
152 124 64.7
87.7 79.6 90.6
151 137 121
119
86 LShoulderAngles(1)
deg
-15.0
2 LShoulderAngles(2)
deg
12
31 LShoulderAngles(3)
deg
14
41 LEIbowAngles(1)
deg

29

18.0

[EEN

120
93.9
67.9
105

[

113
126
106
116

131

deg

115

25.8 28.5 28.3

deg 333 33.6
94.0 91.0 91.3
111 119 107
78.8 90.1 90.5
74.9 43.4 40.3

deg 120 119
131 128 121
121 122 92.7
111 134 138
122 108 104

LWristAngles(3)

RShoulderAngles(1)

deg

7

N

deg

7

deg

J L

RShoulderAngles(2)

N

RShoulderAngles(3)

A q

M

27.8

34.0
98.2
124

90.1
36.8

119
140
65.3
143
120

22.3 15.8 19.3
34.1 43.6 83.4
97.8 94.6 97.9
126 106 104
92.0 91.5 80.3
34.0 35.4 34.6
119 112 90.4
149 133 129
105 139 145
146 144 152
118 119 119
- REIbowAngles(1)
deg
33
154 RWristAngles(3)
deg
40
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SENTENCA 7

sentenca 7.c3d LShoulderAngles(1)1 deg -12.1 -12.2 -12.2 -12.1 -11.9 -11.8
-12.4 -13.6 -11.2 -3.77 7.88 22.2 34.1 39.9 38.1 30.9 28.2
28.3 29.8 34.6 345 354 32.8 22.7 16.6 16.7 17.8 17.8
21.6 31.1 344 33.8 34.1 32.9 31.5 29.7 28.8 29.4 27.9
18.4 4.16 -7.46 -13.1 -13.4 -13.6 -13.6 -13.3 -13.1 -12.8 -12.7

-12.7
sentenca 7.c3d LShoulderAngles(2)1 deg 14.1 12.5 12.6 13.0 13.1 13.3
13.9 15.3 16.5 16.3 14.3 10.9 5.00 -1.64 -4.08 -4.10 -1.56

1.45 -1.49 -6.01 -3.74 -3.10 3.89 10.8 9.32 7.99 7.48 6.96
3.45 -1.95 -3.66 -6.25 -7.24 -7.59 -8.62 -9.99 -10.5 -8.57 5.05
23.6 32.3 30.7 23.2 14.6 12.8 13.7 13.5 14.0 13.8 13.8
13.9

sentencga 7.c3d LShoulderAngles(3)1 deg 331 2.15 6.11 8.34 8.89 9.86
11.3 12.2 11.2 10.7 10.9 9.92 10.1 14.4 30.7 37.1 34.2
30.9 22.4 23.4 21.4 22.1 23.6 32.1 34.6 33.2 31.7 30.3
24.6 17.9 17.5 18.0 18.0 18.5 19.3 20.4 21.1 21.8 19.8
18.0 24.5 26.5 17.4 4.42 5.86 7.29 7.97 9.80 9.86 9.92
10.1

sentenca 7.c3d LElIbowAngles(1) 1 deg 41.8 41.5 42.6 42.7 42.5 42.8
44.0 48.4 54.4 62.6 70.0 73.6 73.0 72.1 80.4 81.2 80.0
81.5 81.5 83.4 81.3 80.4 83.8 83.2 78.9 78.9 79.3 79.6
80.1 81.0 82.7 84.3 85.2 86.9 88.1 88.3 88.1 87.4 89.6
94.9 90.2 76.9 61.9 46.0 41.1 41.0 40.7 41.7 41.7 41.7
42.1

sentenga 7.c3d LWristAngles(3) 1 deg -44.9 -51.4 -52.4 -51.7 -51.3 -51.3
-52.4 -56.7 -75.2 -96.2 -118 -131 -135 -135 -132 -134 -134
-140 -152 -153 -153 -153 -135 -136 -143 -142 -143 -141
-148 -150 -152 -154 -155 -154 -153 -153 -153 -152 -136
-111 -97.2 -81.8 -66.6 -61.9 -60.1 -61.4 -60.5 -60.0 -57.9 -57.4
-56.1

sentenca 7.c3d RShoulderAngles(1) 1 deg -12.8 -13.3 -13.2 -13.0 -13.1
-13.6 -14.0 -6.23 9.79 21.2 21.6 20.9 20.9 20.9 38.7 59.8
55.4 46.3 42.2 43.5 44.5 44.7 51.7 65.0 65.8 67.0 66.9
67.5 66.7 60.0 60.2 51.1 46.3 50.1 57.1 66.4 66.2 65.8
61.1 45.6 20.0 -5.02 -15.2 -14.1 -12.6 -12.8 -12.6 -12.5 -11.8
-11.8 -11.6

sentenca 7.c3d RShoulderAngles(2) 1 deg 14.8 13.3 12.3 11.6 11.7
11.6 14.9 19.5 23.9 30.9 27.4 23.7 18.2 14.2 13.2 15.5
24.3 25.1 26.3 349 32.1 38.3 43.5 62.7 72.7 76.2 73.4
71.9 59.9 53.5 42.7 30.9 23.8 21.6 21.8 21.4 24.3 27.7
36.4 49.1 49.9 40.5 28.5 19.2 10.4 11.8 11.2 12.0 11.9
11.9 11.9

sentenca 7.c3d RShoulderAngles(3) 1 deg 19.5 21.0 23.0 23.3 23.8
234 25.4 12.9 6.31 204 15.5 17.9 16.9 22.4 20.7 9.99
4.24 3.76 5.80 24.0 12.0 25.1 6.03 -17.0 -22.6 -20.7 -20.1
-19.1 -15.0 5.09 5.56 15.4 18.1 17.0 15.4 15.4 12.1 8.69
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2.24 -4.16 1.88
29.2 29.1
sentenca 7.c3d REIbowAngles(1)
46.0 73.9 107
90.8 97.3 93.8
75.3 88.5 87.9
92.4 115 111
36.4
sentenca 7.c3d RWristAngles(3)
115 92.6 61.5
69.7 122 129
104 91.4 96.5
111 110 111
107
. LShoulderAngles(1)
deg
L \
- LShoulderAngles(2)

TV

U\/’\

LShoulderAngles(3)

deg

95

LEIbowAngles(1)

17.4

[EEN

137

94.0
98.1
85.4

[

335
133
77.7
113

27.2 35.2 27.8
deg 36.3 36.8
134 137 132
94.4 96.1 69.0
99.5 91.7 78.2
59.0 40.5 38.8
deg 105 100
34.7 44.6 39.1
126 111 84.1
82.5 85.8 91.9
105 97.7 96.7
4 LWristAngles(3)
deg
. RShoulderAngles(1)
deg
= -
, RShoulderAngles(2)
deg
- RShoulderAngles(3)
SRR
v

29.5

36.9
126

69.5
54.6
36.5

99.7
39.6
93.5
102

97.2

27.9 28.9 29.0
37.0 37.1 373
97.9 69.4 78.5
62.4 68.1 70.2
53.3 53.6 65.5
37.8 36.9 36.9
104 104 105
40.5 47.3 53.1
141 90.9 97.6
101 104 109
101 104 103

. REIbowAngles(1)

deg

. RWristAngles(3)

deg




SENTENCA 8

sentenga 8_2.c3d
-0.86
38.2
-11.2
-8.28
-10.7

sentenca 8_2.c3d
20.1
15.7
18.0
25.7
14.2

sentenca 8_2.c3d
36.4
29.3
26.6
52.8
30.5

sentenca 8_2.c3d
72.3
94.5
38.8
47.0
35.1

sentenga 8_2.c3d
57.0
98.0
143
139
127

sentenca 8_2.c3d
-12.9
44.9
43.9
23.1
-10.7

sentenca 8_2.c3d
15.5
14.6
19.6
45.3
12.7

sentenca 8_2.c3d
29.8
14.2
10.9

LShoulderAngles(1)1

16.5 29.3 34.1
42.4 44.1 44.7
-11.7 -10.9 -10.3
-12.9 -14.5 -11.4

LShoulderAngles(2)1

15.9 10.6 5.90
17.8 19.0 18.6
17.8 17.8 17.0
25.9 18.1 14.3

LShoulderAngles(3)1

27.8 25.3 28.2
24.6 23.8 23.6
26.4 26.4 25.4
50.0 36.0 36.8

LElIbowAngles(1) 1

83.9 86.9 87.5
97.4 95.0 94.7
34.2 329 335
52.1 43.1 33.0

LWristAngles(3) 1

33.4 25.5 19.1
98.6 96.4 99.3
142 142 138
121 112 124

RShoulderAngles(1)
-3.22 18.5 41.2
50.9 47.1 48.0
45.2 45.9 45.8
0.37 -10.7 -12.5
-10.7

RShoulderAngles(2)
19.7 21.7 21.6
30.4 39.1 31.4
19.3 19.0 15.8
39.9 30.5 21.8
12.6

RShoulderAngles(3)

27.3 18.5 9.93
4.83 11.0 5.78
13.7 17.7 27.9

deg
36.4
43.8
-10.1
-8.98

deg

0.89
18.9
16.1
16.4

deg

33.0
22.0
26.0
40.4

deg

94.5
97.5
35.1
334

deg
14.7
101
133
143

52.2
48.8
42.4
-12.7

16.0
26.9
13.0
13.4

11.2
5.83
313

-13.4
355
42.8
-9.90
-10.2

13.9
2.49
19.3
15.3
15.9

29.0
34.3
23.8
28.0
39.3

37.2
95.0
95.4
35.1
353

110
18.8
103
131
133

deg
42.7
45.6
40.1
-13.3

deg

5.36
28.9
14.5
12.1

deg

26.5
6.82
23.8

-13.4
32,6
39.7
-9.42
-12.3

13.8
4.57
19.9
15.2
14.2

28.8
343
24.1
31.0
34.4

37.1
91.2
96.1
33.7
343

110
17.7
109
132
117

-11.8
38.5
44.2
43.7
-12.5

12.2
4.61
28.4
17.2
13.4

26.3
25.2
9.60
193

-13.6
33.9
28.4
-9.07
-13.2

13.7
141
23.7
15.9
14.4

28.6
34.1
29.9
32.9
32.6

37.2
91.8
94.6
34.2
343

110
14.1
108
132
120

-11.9
51.2
40.4
58.0
-11.7

12.2
10.3
25.6
18.3
12.5

26.4
14.6
16.9
20.8

-14.1
35.0
133
-8.43
-12.5

13.5
0.92
25.8
16.5
15.1

28.4
35.9
37.5
33.6
323

37.4
94.0
83.4
34.6
335

109
14.5
118
129
127

-11.9
52.6
37.7
64.7
-11.3

12.3
10.9
17.8
21.6
12.7

26.3
16.9
13.3
20.2

-14.2
32.7

0.047
-6.96
-11.4

15.0
5.00
23.0
16.4
14.7

33.0
35.1
35.8
30.9
304

39.2
91.9
64.2
33.9
32.7

107
28.2
141
132
131

-12.0
41.3
39.5
62.3
-11.0

12.3
7.09
16.4
28.7
12.9

26.4
24.9
11.2
14.6

-11.6
33.8

-7.76
-6.34
-10.9

19.3
10.5
19.6
19.3
14.3

40.4
32.8
30.0
39.1
29.7

50.1
91.7
48.2
36.6
33.8

95.4
87.9
146
132
129

-12.6
38.2
421
48.4
-10.8

12.5
7.59
18.9
41.3
12.7

26.5
23.2
10.3
9.60
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18.0 324 35.6

27.0 26.4

sentenca 8_2.c3d REIbowAngles(1)

71.0 91.4 104
105 104 110
134 133 132
110 89.0 64.0
35.1

sentenca 8_2.c3d RWristAngles(3)

96.6 88.8 84.5
128 102 39.6
66.8 63.0 53.4
132 121 132

120
45 LShoulderAngles(1)
deg
15 } \'_/\/\/
o7 LShoulderAngles(2)
deg
0
54 LShoulderAngles(3)
deg
22
98 LEIbowAngles(1)
deg

i

32

36.0

[EEN

109
100
128
43.8

[

78.3
37.9
56.3
137

147

deg

deg 39.2 39.2
105 102 99.0
91.2 100 109
121 111 77.5
38.7 36.7 34.5

deg 108 108
71.6 62.6 60.6
118 128 89.5
101 126 131
114 119 118

LWristAngles(3)

i

13

6:

RShoulderAngles(1)

deg

[l

B L

-13

4!:

RShoulderAngles(2)

deg

it

36

RShoulderAngles(3)

deg

27.6

39.2
91.9
125

61.6
35.2

109
56.5
86.1
130
119

137,

deg

34

140

27.8 27.4 27.0

393 40.4 50.3
89.2 95.0 104
136 136 135
67.8 91.4 115
35.8 35.2 35.1

109 108 103
62.7 60.4 95.9
81.0 79.0 71.6
129 135 135
119 120 120

REIbowAngles(1)

RWristAngles(3)

deg

35




SENTENCA 9

sentenga 9_2.c3d
-13.8
-14.9
-10.8
-13.9
-13.4

senten¢a 9_2.c3d
12.0
15.1
15.6
133
12.4

sentenca 9_2.c3d
27.2
19.7
15.3
24.6
26.5

sentenca 9_2.c3d
35.8
34.2
34.6
37.3
35.0

sentenga 9_2.c3d
114
127
126
114
119

sentenca 9_2.c3d
-12.5
28.5
17.6
-20.2
-11.1

sentenca 9_2.c3d
125
38.9
27.2
26.8
13.0

sentenga 9_2.c3d
29.5
-16.1
8.06

LShoulderAngles(1)1

-14.6
-12.1
-11.7
-14.4

-15.6
-11.8
-11.8
-14.2

-15.2
-9.49
-13.6
-13.9

LShoulderAngles(2)1

12.1
14.9
15.2
11.3

12.4
16.2
14.5
12.0

12.6
17.9
14.7
12.0

LShoulderAngles(3)1

26.9
20.0
15.6
243

LEIbowAngles(1)

35.8
34.3
36.4
36.0

LWristAngles(3)

117
126
123
109

25.7
21.4
16.4
27.4

343
35.6
34.0
353

122
122
126
104

25.8
20.7
16.7
28.0

333
35.2
32.8
34.9

[EEN

126
126
127
105

RShoulderAngles(1)

-13.3
28.4
11.3
-17.5
-11.7

-14.4
16.4
11.1
-14.2

-5.11
23.6
16.3
-14.0

RShoulderAngles(2)

15.0
41.0
24.2
18.4
12.7

19.8
34.7
20.2
10.8

22.2
44.6
18.9
12.6

RShoulderAngles(3)

33.0
-14.0
20.2

30.5

0.056

21.5

29.2
-14.5
21.0

deg

-14.1
-6.86
-13.4
-13.8

deg

12.3
16.8
14.9
11.9

deg

26.2
17.2
15.8
27.7

deg

34.7
35.9
30.3
34.6

deg
124
123
131
108

8.96
28.1
20.2
-13.0

27.1
45.0
16.5
11.8

44.2
-12.8
20.0

-14.2
-13.5
-9.63
-13.7
-13.5

12.5
11.5
17.9
15.1
12.0

27.5
26.5
17.5
16.4
28.0

36.2
36.5
36.6
31.7
344

115
123
119
128
110

deg
13.9
15.1
30.3
-13.0

deg

27.4
40.8
17.2
12.5

deg

41.1
2.72
17.8

-14.2
-12.2
-9.62
-12.7
-13.4

12.4
10.9
17.8
14.8
121

27.2
26.6
18.0
17.6
28.2

36.1
37.2
33.2
315
343

115
125
127
129
111

-12.4
26.3
26.4
33.0
-12.9

12.7
20.5
50.9
17.4
12.8

30.2
27.6
-16.8
17.0

-14.1
-11.3
-10.4
-11.9
-13.1

12.4
10.5
16.6
14.5
12.3

27.0
27.2
16.1
18.7
28.6

36.0
36.9
325
33.9
343

115
126
125
129
112

-12.3
41.4
23.1
42.3
-12.6

12.6
11.3
46.9
22.0
12.7

30.1
22.2
-7.26
16.0

-14.0
-11.6
-11.8
-11.2
-13.3

123
10.9
17.6
14.6
12.6

26.9
27.2
17.5
19.6
28.3

36.0
36.2
325
35.7
35.0

115
128
126
125
114

-12.4
429
16.5
34.4
-12.5

12.5
111
44.8
30.1
12.7

30.0
19.7
-3.47
11.8

-13.9
-12.6
-11.4
-11.6
-13.4

12.3
11.8
16.9
14.5
12.4

26.6
24.9
17.4
19.5
26.7

35.8
35.0
32.0
36.7
35.1

115
129
128
122
117

-12.4
42.6
26.7
16.2
-12.0

12.5
11.6
50.2
37.4
13.0

29.9
18.1
-15.0
8.99

-13.9
-14.6
-12.1
-13.0
-13.3

12.2
13.7
16.6
14.6
12.4

26.5
22.2
16.5
22.2
26.4

35.9
35.1
33.2
37.5
34.9

114
126
126
117
118

-12.4
35.7
21.7
-9.31
-11.3

12.5
20.4
39.8
35.6
13.2

29.8
3.51
-5.29
12.4

201
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17.7 22.0 24.0
313 29.6

sentenga 9_2.c3d REIbowAngles(1)
41.3 73.5 113
118 114 119
112 122 105
60.3 39.5 39.8
36.9

sentenca 9_2.c3d RWristAngles(3)
109 97.2 80.5

146 154 149
105 133 100
101 101 101
111
68 LShoulderAngles(1)
deg

/\

-15.6

18.3 LShoulderAngles(2)

deg

\/\

10.5

29 LShoulderAngles(3)

deg

15

176 LEIbowAngles(1)

deg

30.3

25.0

[EEN

140
113
113
37.1

[

72.9
150
127
102

132

deg

deg 36.5 36.4
138 133 132
114 116 113
92.8 100 81.0
37.8 37.6 37.4

deg 111 111
69.6 546  44.8
153 151 152
97.0 130 102
103 105 106

LWristAngles(3)

=

104
43 RShoulderAngles(1)
deg /\(\N\/\

L

=

52

deg

RShoulderAngles(2)

=

A—

10

48

RShoulderAngles(3)

deg

29.0

36.6
128
115
99.6
37.5

110
45.9
152
110
108

29.1 30.7 315
36.6 36.7 36.8
130 131 127
110 110 128
116 118 91.2
37.2 37.2 37.0
110 110 110
45.5 88.5 134
153 130 136
112 111 104
109 114 112
e REIbowAngles(1)
deg
36
155 RWristAngles(3)
deg
44




SENTENCA 10

sentenga

sentenga

sentencga

sentenga

sentenga

sentenga

sentencga

sentenga

10_2.c3d LShoulderAngles(1)1

-1.16 -2.53 -2.87 -1.75
-2.70 -2.31 -1.58 -1.24
2.19 2.26 2.44 2.34
4.13 4.50 3.63 2.27

10_2.c3d LShoulderAngles(2)1

18.4 18.8 19.1 18.8
18.7 18.5 18.3 18.2
17.6 17.7 17.6 17.7
18.5 18.2 18.1 18.4

10_2.c3d LShoulderAngles(3)1

53.4 53.6 54.6 54.9
53.8 52.9 52.4 52.4
56.2 56.3 56.4 56.4
57.2 57.2 57.1 56.7

10_2.c3d LEIbowAngles(1) 1

36.3 35.6 34.8 354
36.3 36.2 36.5 36.6
33.7 33.7 34.0 34.1
34.2 34.7 34.8 34.5

[EEN

10_2.c3d LWristAngles(3)
113 111 109 110
108 109 110 109
104 104 105 105
106 107 106 104

10_2.c3d RShoulderAngles(1)
-7.94 -16.8 -17.0 -4.89
10.4 13.4 12.4 7.52
-0.28 -1.76 -0.039 0.16
-1.32 -1.19 -5.73 -10.3
-7.30

10_2.c3d RShoulderAngles(2)
18.2 20.1 21.9 25.0
21.0 19.7 19.3 17.2
12.1 12.4 12.2 12.8
15.1 15.5 16.8 18.4
17.7

10_2.c3d RShoulderAngles(3)

34.7 25.2 21.3 23.0
18.3 10.7 7.76 11.8
21.7 21.7 204 20.3

deg
-0.69
-1.09
1.95
1.33

deg

18.3
18.2
17.8
18.6

deg

54.2
52.2
56.1
55.9

deg

37.0
36.6
33.9
34.4

deg
110
108
105
103

4.01
6.82
-2.12
-10.4

28.5
13.4
13.3
19.1

34.1
15.4
19.1

-0.92
-0.96
-0.84
1.87
1.06

18.6
18.0
18.3
18.0
18.7

55.6
54.4
51.7
55.6
55.5

36.0
38.0
36.7
33.8
34.7

111
110
108
105
101

deg
3.66
13.0
-3.23
-7.24

deg

27.8
12.8
13.4
18.9

deg

36.8
22.2
17.2

-0.87
-2.03
-0.71
2.26
1.12

18.6
18.2
18.3
17.9
18.7

54.9
55.8
51.6
55.4
55.4

35.8
37.5
36.6
34.2
35.2

114
109
108
106
100

-6.36
4.32
20.4
1.04
-6.02

17.7
19.5
11.2
13.9
17.6

37.6
20.9
27.9
14.9

-0.88
-2.48
-0.64
2.50
1.14

18.6
18.5
18.2
18.0
18.5

54.7
56.5
52.0
55.5
55.1

35.7
36.4
36.0
34.5
35.3

114
107
107
106
100

-6.30
11.8
24.1
2.13
-6.79

17.8
14.5
9.71
13.8
16.9

37.8
24.0
32.7
11.2

-0.80
-1.94
0.0035
2.54
0.89

18.6
18.5
18.0
18.0
18.3

54.9
55.6
53.0
55.3
54.5

35.7
36.1
35.2
345
354

113
108
105
106
101

-6.29
19.8
20.5
0.54
-7.61

17.8
18.2
7.73
13.8
17.5

38.0
45.3
32.2
9.72

-0.50
-1.67
1.19
2.57
0.37

18.5
18.4
17.7
18.1
18.2

54.8
54.5
54.3
553
54.1

35.7
36.6
34.6
34.4
35.6

113
110
105
106
101

-6.34
17.0
11.3
0.13
-7.95

17.7
17.0
6.83
14.7
17.8

37.9
37.7
24.1
9.03

-0.36
-2.25
2.03
3.09
-0.21

18.3
18.6
17.5
18.4
18.2

54.2
54.2
55.6
56.3
53.6

36.0
36.8
34.2
34.1
35.8

113
109
105
105
101

-5.96
9.80
4.68
-2.31
-7.79

17.6
16.3
9.66
15.0
17.6

38.1
17.8
20.6
9.35

293
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12.6 19.4 315
35.6

sentencga 10_2.c3d REIbowAngles(1)

76.2 113 131
128 120 119
91.7 87.7 83.6
62.0 48.8 46.8

sentenca 10_2.c3d RWristAngles(3)

68.4 64.7 59.7
129 92.1 47.0

9.

54 10.5 133

106 108 95.7

4.5

LShoulderAngles(1)

deg

W

2.9
191 LShoulderAngles(2)
deg
17.5
57.3 LShoulderAngles(3)
deg
51.6
38.0 LEIbowAngles(1)
deg

33.6

38.8

[EEN

138
124
88.9
46.5

[

54.7
36.2
24.7
97.2

34.1 34.4 33.0

deg 39.4 394
139 135 132
130 136 140
109 110 112
42.7 41.4 43.3

deg 102 102
54.5 78.3 113
22.0 21.0 27.5
51.5 62.4 61.6
99.2 99.3 97.9

114 LWristAngles(3)

deg

99

o1 RShoulderAngles(1)

deg

A\
"

RShoulderAngles(2)

29

deg

a7 RShoulderAngles(3)

deg

333

39.4
125
137
116
44.4

102
124
31.0
62.8
96.0

36.4 36.7 353
39.5 39.0 443
124 125 124
123 99.0 91.4
111 112 88.3
42.7 40.3 39.5
102 102 91.4
129 127 130
145 7.23 8.38
65.0 65.9 85.5
97.3 98.9 100
140 REIbowAngles(1)
deg
39
131 RWristAngles(3)
deg




SENTENCA 11

sentenga

sentenga

sentencga

sentenga

sentenga

sentenga

sentencga

sentenga

11.c3d
-12.6
36.5
43.9
27.5

11.c3d
13.4
36.8
43.7
53.7

11.c3d
26.9
9.93
10.1
-18.4

11.c3d
33.1
99.4
90.8
102

11.c3d
126
60.4
119
103

11.c3d
-10.8
26.1
35.1
37.7
-9.94

11.c3d
14.8
26.1
23.7
29.3
13.2

11.c3d
33.6
-5.96
2.35

LShoulderAngles(1)1

-14.0 -12.9 -14.4
41.1 42.9 44.4
44.7 41.4 40.5
26.2 25.9 27.1

LShoulderAngles(2)1

14.4 15.0 15.4
41.2 43.3 44.7
43.3 42.9 40.8
56.8 55.8 55.5

LShoulderAngles(3)1

25.1 27.0 31.4
9.21 5.32 2.65
10.3 6.78 9.36
-27.6 -27.3 -24.6

LElIbowAngles(1) 1

30.6 32.7 34.2
99.6 102 102
87.3 95.7 98.9
90.1 90.4 91.7

[EEN

LWristAngles(3)
130 128 126
58.3 57.0 514
119 75.6 72.7
105 105 108

RShoulderAngles(1)

-8.38 11.8 17.2
20.9 40.7 43.0
325 34.0 354
27.9 28.3 28.7

RShoulderAngles(2)

20.8 24.9 25.2
21.8 23.6 17.0
19.3 18.2 14.1
41.4 42.6 42.6

RShoulderAngles(3)

25.5 27.3 40.3
-5.46 1.00 115
4.56 4.59 9.83

deg
-16.2
42.5
40.9
21.7

deg

15.5
43.8
40.2
51.4

deg
33.3
5.56
11.3
-5.81

deg
33.7
101
93.5
97.5

deg
126
52.6
94.5
113

26.7
37.4
38.8
28.2

25.0
16.1
11.6
43.2

12,5
12.2
22.3

-11.4
-15.8
43.1
38.8
9.25

13.8
16.6
47.5
45.2
333

30.0
33.7
4.28
2.58
36.9

334
37.1
100
104
91.2

129
119
43.2
117
93.8

deg

31.9
27.4
37.1
21.2

deg

28.8
12.6
20.3
44.9

deg

23.7
21.6
12.0

-11.3
-15.7
44.8
40.0
0.99

13.6
15.8
46.9
47.1
14.5

30.1
35.0
6.77
-0.87
54.7

343
394
97.3
92.6
63.6

126
118
39.7
112
82.3

-9.85
33.1
27.6
314
8.43

13.4
29.5
19.8
28.7
35.1

31.9
8.48
-3.59
-5.12

-11.5
-13.2
44.1
40.4
-5.48

13.1
21.2
47.5
47.2
15.1

30.0
40.2
7.37
-1.16
515

343
53.1
97.7
90.1
49.0

121
116
40.7
102
108

-9.98
354
38.7
33.8
2.24

13.5
34.5
17.0
25.7
18.8

32.1
26.9
12.1
-6.85

-11.6
19.8
43.4
39.8
-13.7

13.4
31.0
47.9
44.3
16.0

30.1
17.7
7.38
1.26
38.5

343
100

97.2
99.1
38.2

119
118
40.9
76.2
97.7

-10.0
28.6
37.5
37.0
-5.13

13.4
34.2
11.2
23.6
14.6

32.1
27.5
17.0
-8.57

-11.5
41.2
42.7
41.2
-14.5

13.4
33.9
46.0
41.3
13.9

30.5
10.4
8.11
5.30
32.7

34.5
101
101
100
38.9

120
118
68.7
76.5
99.6

-10.1
34.4
37.3
30.5
-13.9

13.4
40.4
9.50
16.5
14.3

32.4
-12.5
20.9
13.4

-11.2
31.9
42.8
39.4
-12.2

12.9
33.1
44.9
45.9
135

29.5
16.6
4.52
4.47
31.2

34.0
93.8
105

95.0
36.4

125
116
119
92.0
111

-10.3
32.8
36.7
39.8
-11.8

133
33.7
15.4
11.5
12.4

32.0
-11.7
16.9
21.5
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6.76 -21.7 -23.7
33.0
sentenga 11.c3d  REIbowAngles(1)
81.1 129 140
102 105 108
94.6 92.9 100
105 97.5 96.7
sentenca 11.c3d  RWristAngles(3)
94.4 80.8 60.9
84.6 89.2 89.7
116 115 108
100.0 98.7 100
45 LShoulderAngles(1)
deg
-16 \/
57 LShoulderAngles(2)
deg
12 iS
56 LShoulderAngles(3)
deg
J’\J
-28
. LEIbowAngles(1)
deg

31

-24.7

1
119
109
99.3
97.5

[

40.6
85.5
106
104

-25.0 -11.2 30.8
deg 35.1 36.0
130 114 135
113 105 108
94.8 106 98.6
106 101 71.4
deg 117 113
59.9 102 114
79.0 86.5 79.8
102 109 108
111 107 107
130 LWristAngles(3)
deg
39
45 RShoulderAngles(1)
deg
-14 \’l
45 RShoulderAngles(2)
deg
10
58 RShoulderAngles(3)
% di
w - \ ‘

56.8

35.9
136
109
92.5
52.3

112
105
80.9
106
111

52.3 32.8 30.1
35.9 35.9 38.5
112 105 105
108 109 105
96.6 101 98.3
42.6 37.8 37.9
113 113 110
106 110 107
80.1 82.5 113
91.2 101 98.3
86.4 99.4 103
a5 REIbowAngles(1)
deg
35
117 RWristAngles(3)
deg
41




SENTENCA 12

sentenga 12.c3d
-11.5
35.0
26.9
-9.02
-13.0

sentenca 12.c3d
17.1
5.11
38.1
27.3
14.4

sentenca 12.c3d
22.8
79.8
-16.5
344
28.7

sentenca 12.c3d
39.1
82.5
127
101
34.4

sentenga 12.c3d
132
148
58.5
13.2
130

sentenca 12.c3d
-9.22
43.6
34.8
-11.3
-11.0

sentenca 12.c3d
14.2
6.83
32.1
24.6
13.8

sentenca 12.c3d
14.6
2.68
-29.2

LShoulderAngles(1)1

6.32
24.6
30.5
-5.07

32,6
3.16
26.1
-3.21

43.2

-9.95

22.1

-7.54

LShoulderAngles(2)1

22.4
19.0
243
27.1

153
24.1
22.9
26.6

3.07
18.7
24.0
20.6

LShoulderAngles(3)1

47.9
69.9
8.24
35.7

LEIbowAngles(1)

59.3
84.6
81.0
83.9

LWristAngles(3)

150
134
57.5
65.5

67.8
48.5
12.0
45.0

75.7
62.5
84.1
66.0

154
125
57.1
164

81.9
18.6
9.92
40.0

77.8
36.2
106

48.7

[EEN

148
129
29.1
124

RShoulderAngles(1)

-10.4
41.1
35.8
-9.72
-11.1

1.11
45.6
34.9
-4.47

28.6
70.0
30.9

-0.040

RShoulderAngles(2)

15.9
6.71
30.0
24.5
13.6

20.7
10.2
11.2
27.7

17.7
0.50
14.1
29.9

RShoulderAngles(3)

17.2
7.92
-18.5

6.37
-19.0
9.33

-21.3

0.53
6.19

deg
42.9
-13.9
12.9
-9.64

deg
-1.55
20.2
24.1
15.7

deg

84.1
17.1
15.1
33.9

deg
77.0
25.7
133
33.3

deg
148
137
16.7
146

46.8
72.8
22.0
-3.07

133
-13.4
22.3
23.2

-7.27
43.3
2.11

-12.1
44.0
-16.9
4.76
-10.3

14.6
0.98
19.4
22.8
17.0

14.9
83.9
18.6
21.5
40.0

32.5
79.1
30.7
139

31.6

130
146
128
12.1
133

deg
47.8
52.6
11.0
-7.65

deg

11.3
5.65
24.3
16.7

deg
-6.26
37.5
7.28

-12.0
42.7

-16.6
-3.41
-12.3

14.9
0.80
19.2
22.0
16.0

15.1
81.1
23.0
26.3
32.8

335
80.4
34.6
133

343

129
148
129
10.6
133

-9.05
48.2
37.6
3.44
-11.6

133
12.2
14.2
24.0
14.7

15.7
7.52
5.70
15.1

-11.9
38.7

-14.3
-10.4
-12.2

14.7
2.15
20.3
22.4
14.6

14.3
78.9
27.9
29.8
313

333
82.3
38.7
121

34.8

129
153
132
9.05
128

-9.37
49.7
56.6
-3.80
-11.8

13.4
11.5
14.9
23.1
15.1

15.5
-13.8
-11.6
18.6

-12.2
35.2

-8.47
-14.9
-12.0

14.5
1.58
23.1
23.4
14.4

14.8
77.6
26.3
31.7
30.8

33.1
81.5
61.3
106

34.6

129
155
133
6.67
130

-8.79
48.1
61.7
-9.30
-11.1

14.4
10.5
2.53
22.2
14.1

153
7.44
29.6
22.3

-12.6
335

-0.11
-12.7
-11.9

14.2
0.51
28.1
23.6
14.6

15.3
79.1
14.2
29.7
30.2

33.4
81.3
107
105
34.4

129
156
83.3
8.92
130

-8.18
46.6
44.6
-15.0
-11.2

14.8
8.26
10.7
21.7
13.9

13.5
-6.15
25.8
24.4

-12.9
32.7
17.8
-10.4
-12.4

14.0
1.61
36.8
25.6
14.5

15.8
77.7
-11.6
32.7
29.0

33.2
81.6
129
105
34.2

129
155
65.2
8.54
130

-8.64
44.3
34.6
-13.1
-10.9

14.7
9.30
20.1
22.6
13.7

14.2
3.84
-7.04
24.1
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26.0 25.6 31.0
31.0 30.9

sentenga 12.c3d  REIbowAngles(1)
42.8 71.7 102
124 133 124
131 87.0 89.5
110 99.8 77.7
35.7

sentenca 12.c3d  RWristAngles(3)
122 140 145

105 42.1 39.7
54.8 66.5 69.2
19.9 73.3 123

119

44 LShoulderAngles(1)
-17 \/

41 LShoulderAngles(2)
deg

9 \

85 LShoulderAngles(3)
deg ﬂ/\ (/»/‘/\/\
-20 U

- LEIbowAngles(1)
deg

26

44.8

[EEN

123
115
112
59.1

[

145
41.7
31.0
123

44.8 42.0 37.9
deg 33.1 32.9
126 128 128
126 136 124
138 140 134
41.5 37.5 37.5
deg 118 119
144 147 142
45.3 38.7 38.5
18.3 17.6 15.6
130 112 116
164 LWristAngles(3)
deg
6
75 RShoulderAngles(1)
deg
s VA
34 RShoulderAngles(2)
deg
-15
46 RShoulderAngles(3)
deg

354

333
127
114
124
35.6

119
145
51.2
15.5
119

33.6 3211 30.8
32.8 32.7 32.6
126 124 122
124 136 138
112 113 111
36.1 35.7 35.7
119 119 119
143 145 141
58.6 48.4 49.1
13.6 15.2 16.7
119 119 119
141 REIbowAngles(1)
deg
33
149 RWristAngles(3)
deg
14




SENTENCA 13

sentenga

sentenga

sentencga

sentenga

sentenga

sentenga

sentencga

sentenga

13.c3d
-11.8
39.3
-14.8
-10.4
-11.2

13.c3d
14.0
78.7
18.3
15.0
14.0

13.c3d
17.7
-18.5
19.9
24.5
229

13.c3d
335
96.7
33.0
34.6
33.7

13.c3d
130
122
131
126
129

13.c3d
-9.08
29.6
30.9
9.97
-9.21

13.c3d
13.8
62.4
49.3
38.1
12.7

13.c3d
153
11.8
-31.6

LShoulderAngles(1)1

-11.8
44.7

-13.1
-10.7

-13.3

36.2

-12.1
-10.9

-14.2

32.3

-11.8
-11.4

LShoulderAngles(2)1

13.9
87.2
17.3
14.8

15.1
66.9
15.9
14.0

15.8
57.5
15.5
12.9

LShoulderAngles(3)1

18.8
-45.7
23.0
27.7

LEIbowAngles(1)

335
93.9
36.6
36.0

LWristAngles(3)

131
123
129
121

24.1

-2.18

22.5
30.7

35.8
93.8
37.6
36.9

125
123
128
122

29.5
15.0
24.1
31.8

38.4
89.6
35.8
36.5

[EEN

122
126
128
130

RShoulderAngles(1)

-9.57
35.2
17.3
-9.80
-9.06

-9.68

39.7
7.73

-15.7

-1.69

33.0
6.94

-13.9

RShoulderAngles(2)

13.5
79.6
40.9
324
12.9

15.5
85.7
28.4
27.0

19.7
67.4
18.6
21.0

RShoulderAngles(3)

15.5
-27.3
10.7

20.5

-45.8

18.2

20.9

-4.28

3.47

deg
-14.2
38.0
-12.1
-11.6

deg

15.7
57.4
15.2
12.9

deg

29.8
9.54
24.1
32.8

deg

40.8
86.7
329
36.1

deg
123
122
131
123

15.0
30.1
17.9
-13.2

24.2
58.9
16.7
13.5

19.2
6.99
-11.8

-10.6
-13.1
314

-12.5
-11.2

14.5
17.5
47.2
15.5
133

17.3
34.5
24.0
25.1
33.2

355
41.6
82.9
31.9
35.1

128
123
122
132
120

deg
33.0
30.9
31.6
-12.4

deg

30.1
55.2
21.2
12.3

deg
17.6
4.14
-19.5

-10.5
-4.83
15.1

-12.4
-11.6

14.4
30.6
38.1
15.9
14.3

17.2
42.0
38.0
26.4
29.2

354
58.9
73.4
323
36.7

128
125
124
130
128

-8.14
50.1
33.6
42.0
-11.3

141
30.0
42.8
26.7
13.4

14.4
17.3
-5.63
-27.0

-10.6
17.6

-1.08
-11.6
-11.6

14.4
53.0
30.8
15.8
15.4

17.0
5.67
40.1
26.3
25.1

34.7
94.4
58.9
33.0
35.6

129
108
132
131
127

-8.14
49.4
41.9
50.6
-10.7

13.9
42.8
40.8
33.4
12.7

15.0
6.20
-23.3
-32.8

-11.1
38.0

-12.7
-10.6
-10.8

14.3
76.1
25.9
15.6
153

16.4
-38.4
33.1
25.8
18.5

34.0
95.4
45.3
33.6
31.2

129
112
128
130
132

-8.21
39.5
45.4
54.6
-9.87

13.8
70.2
50.8
38.8
13.4

15.1

-29.6
-37.4
-35.5

-11.6
38.8

-16.6
-9.22
-10.9

14.1
75.6
23.5
15.2
15.4

16.3
-24.6
27.0
24.7
17.4

33.4
94.9
36.3
33.9
30.5

130
116
132
130
133

-8.31
36.2
46.1
51.5
-9.12

14.0
80.6
56.8
39.5
13.3

15.1

-48.9
-52.5
-35.3

-11.9
32,6

-16.5
-9.30
-11.1

141
68.2
20.2
14.8
14.7

16.7
18.2
193
23.2
19.6

333
94.8
31.6
34.4
32.2

130
127
134
128
130

-8.67
35.1
45.5
353
-9.18

14.0
67.8
56.9
39.6
12.8

15.0

-19.5
-62.3
-30.2
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300

sentenga

sentenga

-21.4 -4.25 13.2
27.0 26.4

13.c3d  RElbowAngles(1)
33.1 40.8 63.0
99.8 95.6 101
132 136 137
102 76.3 52.6
34.2

13.c3d  RWristAngles(3)
118 115 129
96.4 99.0 96.2
48.9 58.4 51.0
89.1 99.5 102
119

LShoulderAngles(1)

deg

e

-17
88 LShoulderAngles(2)
deg
1{) e
LShoulderAngles(3

N
N

=

deg

98

LEIbowAngles(1)

deg

30

24.9

91.1
99.7
131

38.5

[

145
95.5
39.9
101

24.6 25.9 27.0
deg 33.9 33.8
112 93.1 96.0
98.1 107 119
120 105 86.6
351 36.3 35.6
deg 118 118
152 151 124
91.6 77.4 66.9
45.0 45.2 46.5
103 107 112
134 LWristAngles(3
108
55 RShoulderAngles(1
-16
87 RShoulderAngles(2)
deg
12 =
30 RShoulderAngles(3)

deg

J\H(\

26.7

33.9
104
130
73.4
35.7

118
106
65.2
513
114

29.4 30.1 28.7
335 33.2 331
104 104 104
124 99.4 117
74.5 94.7 110
353 35.7 35.0
118 118 118
106 103 101
74.2 64.8 52.0
45.7 51.3 64.8
116 116 118

137 REIbowAngles(1)

deg

33

155 RWristAngles(3)

deg

40




SENTENCA 14

sentenga 14.c3d
-9.45
21.5
17.6
25.7

sentenca 14.c3d
17.4
35.7
41.7
35.3

sentenca 14.c3d
38.0
5.54
-5.40
15.0

sentenca 14.c3d
43.7
92.5
89.4
82.4

sentenga 14.c3d
125
133
133
139

sentenca 14.c3d
21.7
41.3
24.7
22.3
-10.8

sentenca 14.c3d
25.0
32.1
50.0
35.0
12.6

sentenca 14.c3d
6.30
36.1
39.5

LShoulderAngles(1)1

-8.47 2.34 29.8
18.4 19.0 18.9
15.1 13.1 17.2
16.7 25.1 24.7

LShoulderAngles(2)1

23.7 354 39.9
35.7 36.6 38.0
39.0 41.0 42.7
36.6 335 34.0

LShoulderAngles(3)1

42.9 38.1 14.6
9.33 11.6 11.8
-4.69 3.01 2.38
21.5 14.0 14.0
LEIbowAngles(1) 1

48.0 83.3 101
89.7 89.5 88.8
90.8 99.3 93.8
97.9 94.6 92.4
LWristAngles(3) 1

126 135 142
133 134 133
134 132 136
135 135 135

RShoulderAngles(1)

46.2 38.9 315
39.6 46.3 47.4
324 26.0 26.1
26.7 33.1 24.6

RShoulderAngles(2)

26.8 27.2 31.1
24.5 12.6 12.2
45.6 49.7 38.3
34.1 29.7 28.6

RShoulderAngles(3)

0.23 241 4.65
29.5 27.0 243
24.2 449 27.9

deg

19.5
17.3
16.6
16.7

deg

41.3
37.9
46.3
36.2

deg

21.5
11.4
27.2
20.1

deg

89.0
89.5
94.3
93.8

deg
141
133
131
135

12.4
46.9
18.5
26.5

394
20.4
38.3
29.2

24.2
13.0
36.2

-11.7
16.2
13.9
31.3
3.37

13.8
44.5
38.9
38.7
33.1

18.8
30.3
11.3
17.9
29.4

324
101

88.1
95.2
75.7

130
133
132
133
128

deg

33.9
19.2
28.5
20.9

deg

36.8
44.0
27.5
34.7

deg
13.1
-42.2
14.2

-11.5
335
17.7
22.0
-5.17

13.7
40.8
39.6
39.8
24.1

18.9
13.4
14.5
21.6
29.1

32,6
97.6
86.5
85.1
49.7

130
135
131
135
123

-12.5
395
7.58
11.7
3.34

123
32.9
46.7
32.9
35.0

10.5
11.9
-60.7
16.0

-11.5
21.6
15.4
233
-10.3

13.6
41.7
40.5
40.8
19.8

19.2
223
17.4
233
30.1

32.8
91.8
87.1
99.2
39.5

130
130
134
131
127

-12.3
19.2
2.35
303
-6.62

12.2
41.1
34.7
30.9
26.7

10.8
21.0
-56.8
10.2

-11.5
26.3
20.0
29.1
-13.0

13.8
38.8
40.0
35.0
19.2

19.1
5.18
111
14.3
32.1

32.9
89.9
102

88.1
37.6

130
135
132
136
130

-12.3
36.8
6.96
27.8
-8.71

12.3
34.8
325
31.9
18.4

10.7
15.8
-19.9
10.3

-11.6
22.5
16.8
13.7
-14.3

14.9
40.5
40.6
39.4
15.2

27.9
11.7
7.26
23.1
25.9

37.8
94.5
92.1
92.1
35.2

125
131
133
132
116

-13.2
30.6
19.9
18.6
-9.87

12.4
39.8
41.6
37.1
16.1

12.3
27.7
23.1
17.5

-10.8
21.8
20.4
27.8
-14.2

14.3
39.2
40.4
35.8
14.7

343
1.19
-3.87
15.6
29.2

41.7
86.8
93.4
99.4
37.2

123
135
133
133
122

-10.7
40.9
33.9
36.5
-11.0

19.6
333
353
29.6
13.7

23.5
25.1
27.0
125
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302

17.5 16.4 12.8
28.6
sentenca 14.c3d  REIbowAngles(1)
128 127 106
98.4 128 120
137 140 115
109 95.3 101
sentenca 14.c3d  RWristAngles(3)
119 109 137
96.3 53.8 39.8
47.7 56.8 106
132 136 135
34 LShoulderAngles(1)
deg
14 \
45 LShoulderAngles(2)
deg
14
44 LShoulderAngles(3)
deg
Ll LA A
. U
. LEIbowAngles(1)
deg

32

[

132
47.5
116
133

11.3 115 21.7
deg 32.6 32.8
116 93.7 107
113 91.3 101
97.6 103 106
104 90.3 62.6
deg 119 119
132 138 133
49.0 60.6 62.6
131 128 132
130 123 115
142 LWristAngles(3)
degM
116
50 RShoulderAngles(1)
-14=
52 RShoulderAngles(2)
deg
11
46 RShoulderAngles(3)

deg

-

A

£

V.

29.4

32.7
105
118
92.1
46.0

119
135
110
136
120

34.2 32.0 28.9
37.3 63.9 105
104 90.9 101
103 114 125
110 96.4 95.7
39.6 36.3 36.0
120 116 117
129 133 126
126 122 71.1
130 135 133
123 114 119
a5 REIbowAngles(1)
deg
33
139 RWristAngles(3)
deg
39




SENTENCA 15

sentencga 15_2.c3d LShoulderAngles(1)1

sentenga

sentencga

sentenga

sentenga

sentenga

sentencga

sentenga

-9.91
-13.8
37.0
2.72
1.61

-10.7
-3.39
353

-4.94

-3.66

6.53
315

-11.7

-1.99
5.00
243
-8.61

15_2.c3d LShoulderAngles(2)1

22.5
25.9
17.3
20.0
18.0

28.0
22.7
18.0
17.0

22.6
23.4
19.3
21.0

28.9
24.8
20.7
18.6

15_2.c3d LShoulderAngles(3)1

37.2
7.23
70.5
53.5
52.7

15_2.c3d LEIbowAngles(1)

64.6
123
115
54.9
40.1

15_2.c3d LWristAngles(3)

93.8
90.8
191
148
102

37.6
21.6
66.8
47.6

111
125
116
30.1

71.0
113
184
130

17.4
323
58.8
45.2

129
124
117
39.1

69.0
121
160
125

29.4
31.2
49.3
45.0

[

123
123
120
35.0

68.5
123
134
113

15_2.c3d RShoulderAngles(1)

27.9
-1.52
-14.2
33.7
-3.18

223
-2.57
-15.8
27.5
-3.60

9.91

-4.25
-17.1

28.3

0.55
15.6
-15.6
26.1

15_2.c3d RShoulderAngles(2)

16.2
25.4
24.6
3.04
17.1

12.9
26.3
24.9
-2.81
16.9

18.7
213
24.5

-4.29

28.1
28.3
25.2
1.62

15_2.c3d RShoulderAngles(3)

30.7
15.0
-10.7

24.9
16.8
-8.06

17.4

-4.97
-13.7

32.0
-21.8
-17.1

deg
0.11
3.00
16.1
-3.96

deg

21.2
23.1
22.2
16.3

deg

17.1
32.2
40.7
43.0

deg
128
122
122
37.0

deg
69.1
125
137
104

3.15
324
-11.8
20.1

21.0
38.9
24.2
11.8

19.9
-25.3
-20.5

-2.70
-4.35
2.66
9.51
-0.40

18.0
24.9
23.1
19.2
17.1

48.8
16.5
320
37.8
45.4

37.2
127
122
123
42.3

95.7
70.0
125
134
103

deg

0.82
20.0
0.55
3.25

deg

25.2
35.6
19.8
18.2

deg
30.6
-34.6
-12.9

-2.81
-10.4
4.79
14.6
0.040

18.1
24.1
22.5
121
17.5

48.7
13.6
333
421
46.9

37.2
125
121
126
40.1

95.7
71.6
126
138
103

-6.52
-4.94
5.58
17.1
-15.5

17.9
17.1
31.6
15.9
22.0

36.5
17.0
-37.2
2.30

-2.27
-11.9
14.5
20.5
-1.45

17.9
25.4
21.8
131
18.1

48.9
8.53
43.3
49.8
50.0

37.0
125
121
126
36.4

95.7
73.3
132
141
101

-6.62
-2.99
-4.20
253

-21.4

17.8
20.6
26.4
9.16
24.7

36.6
3.52
-41.1
15.4

-2.94
-13.4
32.9
17.7
-2.94

17.7
26.4
17.2
14.8
18.7

47.6
6.25
59.9
50.2
51.5

37.8
125
118
125
36.8

95.6
72.7
149
144
99.8

-6.80
1.76
-9.62
27.9
-16.6

17.9
233
24.1
5.62
21.5

36.2
-9.28
-35.7
14.7

-5.36
-13.9
37.1
16.9
-0.86

18.9
26.4
15.4
20.5
18.6

46.6
3.12
67.4
57.6
52.5

37.9
124
116
113
37.1

94.7
76.1
172
143
99.7

-10.7
1.81
-10.1
31.0
-9.41

21.6
21.8
23.9
4.18
16.2

32.0
-15.8
-17.8
15.6

-5.28
-13.8
37.0
10.4
1.13

19.6
26.8
16.1
233
18.0

46.7
3.33
70.1
57.1
51.8

39.1
124
115
92.3
38.0

98.9
79.1
182
147
100

4.41
-0.47
-11.6
34.1
-4.36

21.8
26.8
23.7
0.68
19.2

30.0
12.6
-11.5
13.8

303
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15.1 21.7 34.0
36.7 35.1

sentencga 15_2.c3d REIbowAngles(1)

sentenca 15_2.c3d RWristAngles(3)
40.2 49.0 57.9
38.0 40.3 56.9
118 138 148
94.3 94.7 91.0

135 129 128
138 136 140
130 122 123
57.1 49.9 47.2
36.8

101
37 LShoulderAngles(1)
deg
puile
29 LShoulderAngles(2)
deg
12
71 LShoulderAngles(3)
deg
9
- LEIbowAngles(1)
deg

30

38.7

[EEN

131
141
130
41.4

[

58.4
113
132
101

191

deg

49.1 48.0 35.1
deg 40.6 40.7
125 132 138
139 137 132
139 140 136
34.5 33.7 34.3
deg 101 101
66.7 65.1 64.5
140 140 131
119 116 123
108 100 99.6
LWristAngles(3)
RShoulderAngles(1)

w
X

deg

30,
O

\JVA\I\\J [

RShoulderAngles(2

deg

B

51

RShoulderAngles(3)

deg

"

32.8

41.3
138
133
135
343

99.3
66.3
113
119
100

30.0 31.4 42.4
67.7 111 131
136 140 138
138 136 135
130 106 64.6
39.6 49.7 45.5
69.3 49.2 36.7
54.9 41.7 33.7
98.1 97.3 93.5
115 105 100
100 103 102
a5 REIbowAngles(1)
deg
33 ’/\
148 RWristAngles(3)
deg
34




SENTENCA 16

sentenga

sentenga

sentencga

sentenga

sentenga

sentenga

sentencga

sentenga

16.c3d
-12.9
-13.3
4.46
0.62

16.c3d
10.8
14.1
141
30.0

16.c3d
27.2
19.4
30.6
7.68

16.c3d
373
323
112
105

16.c3d
130
131
62.7
116

16.c3d
21.8
46.5
44.6
56.0
-12.4

16.c3d
15.7
21.5
7.41
14.8
11.7

16.c3d
-22.4
27.5
48.6

LShoulderAngles(1)1

-14.2
-12.0
7.15
4.29

-13.8
-10.5

17.8
21.6

-7.82
-10.5

34.0
21.7

LShoulderAngles(2)1

11.5
13.0
135
23.0

12.6
12.4
9.64
10.9

11.0
12.7
3.72
15.5

LShoulderAngles(3)1

28.1
19.8
27.6
37.3

LEIbowAngles(1)

34.1
33.8
116

99.4

LWristAngles(3)

131
127
49.7
121

30.3
20.7
25.6
55.2

395
35.0
115

79.1

129
127
37.0
116

354
20.3
42.9
53.4

45.2
32.6
105

81.7

[EEN

130
129
37.9
121

RShoulderAngles(1)

9.01
48.3
44.3
52.1

16.7
441
43.6
35.0

27.9
41.6
47.0
22.2

RShoulderAngles(2)

21.1
22.2
13.0
6.39

20.1
15.0
12.3
21.6

18.9
12.7
21.0
29.3

RShoulderAngles(3)

5.35
27.9
46.8

-1.96

37.3
47.3

-8.44

38.4
36.6

deg
-1.68
-11.3
27.2
6.79

deg

15.7
12.4
8.71
26.1

deg

23.6
21.1
59.4
48.2

deg

85.8
33.5
97.5
83.2

deg
141
130
77.1
120

57.1
45.7
37.7
22.4

341
13.6
40.5
29.9

40.4
34.0
17.8

-11.2
16.4
-11.7
42.8
-5.49

13.6
21.2
15.2
-2.44
23.8

20.6
16.1
29.9
71.4
37.5

32.2
115

52.0
71.9
61.3

129
134
135
127
120

deg

45.9
47.2
12.1
11.1

deg

11.6
10.4
36.3
33.4

deg

26.4
36.4
10.8

-11.1
16.8
8.48
44.9
-9.89

13.8
20.1
17.5
26.6
15.1

20.7
141
33.6
27.3
24.5

32.1
115

91.9
75.5
38.6

130
133
139
112
110

-10.8
39.7
43.2
21.2
-4.33

12.4
13.8
9.78
28.5
30.1

16.8
28.7
36.7
26.6

-11.5
16.1
26.3
5.64
-12.9

13.4
21.2
17.1
45.3
14.2

21.4
16.1
28.8
26.9
293

323
114

96.6
98.3
34.7

130
131
141
108
100

-10.8
37.4
44.8
515
-10.2

12.3
10.1
5.52
4.07
20.7

16.8
28.0
43.2
49.1

-14.4
0.71
24.8
22.8
-14.2

14.3
20.0
18.8
22.4
13.7

24.9
28.1
30.0
51.8
29.7

324
94.6
100

94.3
36.0

130
121
140
110
98.6

-13.6
38.1
50.1
48.3
-12.8

14.4
10.6
-0.91
-1.66
12.7

17.8
28.8
52.4
67.0

-13.9
-8.69
22.1
48.6
-14.1

13.4
16.1
18.8
-6.95
13.2

25.1
27.7
33.4
70.1
28.1

325
54.6
100

60.3
35.3

131
122
139
136
99.0

-18.2
47.1
52.3
27.3
-13.2

18.0
24.1
2.52
26.3
11.8

9.70
16.7
54.7
35.0

-12.3
-12.4
10.8
44.4
-13.7

12.0
14.6
16.6
19.1
133

26.3
22.2
35.1
19.9
28.5

36.2
35.9
103

71.1
353

129
129
114
119
102

2.16
46.1
47.1
315
-12.7

20.9
23.8
4.13
324
11.5

-6.91
26.1
50.4
6.47

305
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31.1 55.4 441
28.1

sentenga 16.c3d  REIbowAngles(1)
140 129 133
103 99.6 100
103 103 85.6
100 123 123

sentenca 16.c3d  RWristAngles(3)
29.7 35.4 38.7
145 146 148
142 142 142
116 103 108

LShoulderAngles(1

= /\/\]\ﬂ

RVAWEED

45 LShoulderAngles(2)

deg

il

-7

LShoulderAngles(3)

deg

120 LEIbowAngles(1

i

32

33.1

92.1
103
97.9
121

[

51.8
146
141
111

32.3 32.4 33.7
deg 333 334
94.1 104 104
98.0 103 111
129 123 99.3
115 82.4 51.2
deg 119 118
74.8 91.7 90.4
150 150 156
74.9 108 101
119 116 96.4
143 LWristAngles(3)
deg
33
58 RShoulderAngles(1)
deg
-20\)
41 RShoulderAngles(2)
deg
v
-6
69 RShoulderAngles(3)
deg

31.2

44.9
106
85.9
111
38.5

108
97.2
150
101
95.0

26.7 26.7 27.7
105 139 129
106 103 104
81.4 94.3 98.1
122 110 89.5
37.7 37.0 36.9
57.4 31.7 19.5
111 130 140
147 146 138
97.3 98.0 115
97.2 97.0 98.5
a5 REIbowAngles(1)
deg
33
156 RWristAngles(3)
deg
17




SENTENCA 17

sentenga

sentenga

sentencga

sentenga

sentenga

sentenga

sentencga

sentenga

17_2.c3d LShoulderAngles(1)1
-3.10 -4.25 -3.79 -2.61
2.36 6.01 8.78 12.6
36.4 34.2 27.2 14.5
0.31 1.74 1.40 0.56
-1.42

17_2.c3d LShoulderAngles(2)1
17.6 18.2 18.5 17.8
20.1 19.6 20.0 20.0
14.5 17.7 19.2 19.5
20.3 20.0 20.2 20.0
18.6

17_2.c3d LShoulderAngles(3)1
45.4 44.8 45.1 44.6
44.3 48.6 52.1 57.6
-17.0 -27.2 -27.8 -21.5
43.3 44.1 46.4 47.8
455

17_2.c3d LEIbowAngles(1) 1
38.5 36.8 359 374
104 103 102 103
121 128 133 132
40.7 38.4 38.9 38.1
37.5

17_2.c3d LWristAngles(3) 1
94.7 94.4 95.1 94.5
134 134 133 131
49.1 44.2 108 138
104 103 103 101
98.7

17_2.c3d RShoulderAngles(1)
-5.75 -11.3 -7.13 2.66
13.8 27.3 34.4 36.5
19.4 22.0 24.7 24.3
-1.11 -12.8 -12.5 -11.0
-4.42 -5.08

17_2.c3d RShoulderAngles(2)
17.5 18.0 19.3 20.9
18.1 12.2 10.5 8.84
14.7 14.9 14.8 15.2
23.6 14.8 133 14.0
18.2 18.4

17_2.c3d RShoulderAngles(3)

34.6 22.1 15.2 14.4
19.6 15.6 14.4 10.5
49.7 51.9 57.9 60.7

deg
-2.40
16.3
1.04
-0.35

deg

16.8
18.4
20.7
19.8

deg
42.4
60.7
-9.45
47.0

deg
40.5
102
122
37.1

deg
94.6
131
137
100

7.27
39.1
19.6
-11.3

24.5
6.65
13.5
14.1

28.0
6.35
46.2

-3.80
-3.56
17.5

-5.89
-0.56

18.9
17.4
17.8
20.2
19.2

47.2
42.1
61.9
0.13
45.7

37.7
43.8
101
104
36.9

95.6
99.8
134
141
101

deg
7.90
39.4
21.3
-11.0

deg

23.9
8.02
11.8
16.7

deg

29.0
0.82
26.6

-3.67
-6.86
14.0

-6.81
-0.44

18.7
20.2
18.1
18.9
18.8

47.0
40.9
51.1
7.33
44.7

37.7
58.6
104

85.9
37.5

95.7
122
131
137
102

-7.64
13.9
36.3
26.7
-8.87

17.4
20.8
121
13.0
17.4

32.9
17.9
-11.0
11.6

-2.80
-9.02
16.0

-4.85
-0.38

18.4
23.1
17.3
20.0
18.1

47.6
39.6
29.2
20.1
44.9

37.9
92.0
114

68.0
37.8

95.8
134
80.5
131
100

-7.97
17.4
26.9
28.3
-5.91

17.5
20.6
14.9
15.7
17.2

33.1
14.7
-19.9
0.45

-1.85
-4.32
21.6

-3.56
-0.65

18.1
18.0
153
19.5
18.0

48.2
26.2
10.9
343
46.3

38.3
110
120
51.9
38.6

95.9
138
38.7
116
99.2

-6.75
11.5
16.0
30.2
-4.61

17.0
23.4
17.4
20.2
17.5

34.6
16.3
-6.14
-13.6

-1.18
3.13
33.8
-3.56
-0.90

18.0
23.7
11.0
18.6
18.3

48.9
31.6
1.84
42.5
46.9

38.4
104
120
45.9
38.5

95.6
136
43.7
105
99.2

-5.53
2.10
9.48
29.9
-4.01

17.1
29.8
16.5
26.8
17.5

36.4
29.6
22.5
-27.2

307

-1.13
3.02
37.4
-1.83
-1.26

17.9
25.4
11.0
19.8
18.5

48.6
42.3
-5.51
45.2
45.7

38.3
103
119
44.6
37.8

96.3
134
62.6
103
99.1

-4.68
1.96
15.7
19.0
-3.80

17.1
27.6
15.8
29.2
17.7

37.0
31.7
41.2
-36.0
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-35.5 -29.2 -18.2

39.6 38.7
sentencga 17_2.c3d REIbowAngles(1)
62.8 87.4 108
131 134 131
101 99.7 99.5
98.1 64.8 48.9
40.7
sentenca 17_2.c3d RWristAngles(3)
57.6 41.5 35.0
72.5 89.0 67.2
83.0 86.5 86.9
143 138 115
102
38 LShoulderAngles(1)
deg
VT
-9
o7 LShoulderAngles(2)
deg
10
62 LShoulderAngles(3)
deg
-28 \/
- LEIbowAngles(1)
deg
36— =

-2.15

[EEN

126
125
103
41.8

[

44.2
54.4
58.3
98.4

15.1 27.5 28.5
deg 38.1 38.5
134 132 124
125 129 131
113 120 125
42.7 41.5 40.1
deg 101 102
73.9 103 120
68.2 76.4 92.7
47.5 109 121
98.0 102 101

142 LWristAngles(3)

deg

36

40 RShoulderAngles(1)

deg

B e

31 RShoulderAngles(2)

deg

7

61 RShoulderAngles(3

deg,W\ (\ (

32.0

39.0
113
127
129
42.2

101
128
814
84.5
101

36.2 38.6 39.7
40.8 40.7 42.6
108 119 127
112 106 105
132 133 126
423 41.4 41.3
101 101 93.4
126 116 82.3
50.1 67.0 90.0
114 141 144
102 103 103

135 REIbowAngles(1)

deg

38

144 RWristAngles(3)

deg

35




SENTENCA 18

sentenga

sentenga

sentencga

sentenga

sentenga

sentenga

sentencga

sentenga

18_2.c3d LShoulderAngles(1)1
-13.2 -11.7 -11.1 -11.1
0.98 -0.15 -1.00 -0.98
-6.04 -1.21 6.61 10.6
7.36 0.46 -5.38 -9.31
-10.6

18 2.c3d LShoulderAngles(2)1
12.5 13.4 12.6 12.6
20.9 19.5 18.5 18.4
14.7 15.4 16.8 21.2
24.3 27.7 30.2 26.5
133

18_2.c3d LShoulderAngles(3)1
29.8 33.6 41.1 46.6
42.6 41.4 41.1 40.3
344 19.3 23.9 44.8
2.38 15.9 30.5 32.7
34.5

18 2.c3d LEIbowAngles(1) 1
36.5 38.7 43.2 46.6
76.1 76.8 76.9 76.9
83.4 94.6 103 106
98.4 94.6 80.9 64.0
38.0

[EEN

18_2.c3d LWristAngles(3)
118 118 114 117
134 134 134 134
80.2 27.9 31.0 60.2
131 117 121 122
107

18_2.c3d RShoulderAngles(1)
-10.6 6.59 25.2 315
67.1 60.6 56.2 53.4
34.2 345 28.3 239
35.0 354 24.7 4.93
-10.5 -10.1

18_2.c3d RShoulderAngles(2)
19.4 23.6 29.7 23.8
13.7 16.6 15.2 13.6
11.8 13.5 14.9 12.2
10.5 18.5 34.2 36.8
12.6 12.7

18_2.c3d RShoulderAngles(3)

26.0 12.3 29.1 15.7
35.2 37.5 42.9 47.0
43.3 48.5 32.7 32.7

deg
-8.68
-0.91
3.38
-10.7

deg

17.4
18.0
21.6
21.3

deg

46.3
39.8
43.9
30.5

deg

52.6
77.4
90.0
52.9

deg
110
134
88.7
116

38.9
51.0
36.0
-5.82

26.2
11.9
6.72
29.4

12.4
50.4
34.7

-12.1
-0.15
-0.80
-2.90
-10.1

13.5
24.9
17.7
20.2
16.8

29.5
28.4
40.2
39.6
311

37.2
93.3
76.5
64.1
43.7

113
72.1
135
125
113

deg
44.7
47.6
40.2
-8.56

deg

24.0
11.6
13.2
22.8

deg

28.6
54.3
31.1

-12.1
16.5

-1.06
-12.4
-9.45

13.4
18.6
17.5
204
13.5

29.5
-8.86
38.8
35.8
32.0

37.2
119

77.1
49.8
39.2

112
51.2
133
134
107

-11.0
42.4
41.6
34.0
-11.1

12.7
23.1
2.47
21.0
16.1

26.5
13.9
58.4
36.8

-12.1
6.05

-2.05
-16.0
-9.95

13.4
27.4
17.2
20.2
133

29.4
20.6
39.2
40.8
335

37.2
112

76.8
51.9
38.7

113
48.3
134
139
104

-11.0
28.6
42.8
26.7
-12.1

12.8
36.8
1.13
17.1
13.1

26.5
27.0
61.2
42.8

-12.1
9.09

-3.81
-8.32
-11.2

133
24.0
17.0
20.9
14.4

29.3
19.6
394
35.0
35.6

37.2
104

76.7
80.5
39.7

113
86.1
132
163
102

-11.0
39.9
39.6
28.2
-11.5

12.8
27.3
3.87
12.5
12.4

26.4
133
57.3
42.4

-11.9
6.83
-5.20
6.32
-11.1

13.2
19.8
16.7
21.4
13.7

29.6
39.9
38.6
16.5
34.6

37.2
81.7
76.8
113

38.6

112
124
132
170
102

-11.0
46.8
36.2
26.4
-10.9

12.8
25.4
7.67
14.1
12.5

26.5
21.8
49.7
43.3

-13.1
2.18
-6.49
16.7
-10.9

12.2
19.3
16.0
20.5
13.4

29.5
44.2
38.5
-3.25
34.5

37.8
76.8
76.8
89.5
38.0

114
135
131
129
106

-11.1
69.6
333
25.7
-10.8

12.9
7.88
9.54
12.4
12.5

26.4
33.1
42.3
42.4

309



310

sentenga

sentenga

45.8 42.8 343
29.6 29.9

18_2.c3d REIbowAngles(1)
97.9 131 130
60.9 67.9 73.1
124 124 112
106 112 106
39.0

18 2.c3d RWristAngles(3)
69.5 49.4 83.4
72.7 715 70.2
66.4 55.4 50.4
95.3 98.9 112
110

LShoulderAngles(1)

17,
’\\ /\
-16
30 LShoulderAngles(2)
deg
LN
12
47 LShoulderAngles(3)
deg
\[ v
9
120 LEIbowAngles(1)
deg

36

32.5

[EEN

133

77.3
88.4
84.3

[

103
70.2
47.6
121

30.3 27.3 23.7
deg 38.0 38.0
99.1 104 107
85.4 88.2 88.3
95.2 100 104
64.8 52.1 44.2
deg 117 117
104 65.5 52.5
69.0 68.0 69.3
53.9 147 132
116 94.8 92.8
170 LWristAngles(3)
deg
27
- RShoulderAngles(1)
deg
L \_
38 RShoulderAngles(2)
deg
1
61 RShoulderAngles(3)
deg

24.9

38.0
103
91.1
102
41.0

117
55.8
68.9
139
94.9

27.1 28.9 29.3
38.0 38.0 56.9
87.2 43.1 51.0
97.1 106 115
112 127 106
40.2 39.5 39.3
117 117 121
65.0 81.7 78.7
63.7 53.6 45.3
142 151 95.3
96.7 98.9 107
135 REIbowAngles(1)
deg
38
155 RWristAngles(3)
deg
41




0.72
335
31.8
-3.44

-2.54
31.0
31.9
-4.08

19 2.c3d LShoulderAngles(2)1

16.8
16.9
-0.27
22.6

18.1
14.4
-0.81
22.7

19_2.c3d LShoulderAngles(3)1

19 2.c3d LEIbowAngles(1)

19_2.c3d LWristAngles(3)

50.2
31.9
43.8
62.3

39.7
103
107
47.6

96.2
44.4
119

91.0

50.1
36.6
48.8
57.7

37.6
102
107
45.4

96.5
45.9
114

94.8

19 _2.c3d RShoulderAngles(1)

59.4
33.0
25.9
30.8

54.8
29.8
24.5
29.8

19_2.c3d RShoulderAngles(2)

10.5
19.6
32.0
34.4

7.74
39.2
7.35
41.3

19_2.c3d RShoulderAngles(3)

41.0
-3.52

38.4
-28.0

SENTENCA 19

sentenga 19_2.c3d LShoulderAngles(1)1
-0.75 0.97
379 42.5
28.7 29.2
5.59 -0.63
-0.51

sentenca
18.2 17.2
20.6 18.1
8.70 7.37
18.1 21.8
19.0

sentencga
49.4 50.1
-9.84 24.3
38.9 37.7
34.2 49.2
51.5

sentenca
38.1 384
114 98.4
105 108
93.3 64.6
39.7

sentencga
94.1 94.3
37.3 39.7
59.7 72.0
96.1 112
98.7

sentenca
2.62 36.4
47.7 40.3
22.4 24.2
28.9 35.5
-7.71 -7.27

sentencga
20.3 17.4
17.0 15.5
54.3 46.0
13.1 33.9
17.5 17.9

sentenca
30.9 33.6
30.0 12.4
-16.4 -17.2

-16.9

-2.92

deg
-5.47
30.2
27.6
1.21

deg

19.1
13.4
2.19
21.0

deg

48.7
39.9
41.8
59.2

deg
34.8
102
106
40.2

deg
95.9
48.0
107
97.9

55.6
21.5
22.5
28.3

7.39
55.4
6.48
35.1

38.8
-25.5
10.4

0.18
-5.38
30.1
21.6
2.71

17.8
19.1
11.4
6.29
17.6

51.7
47.8
40.9
36.0
55.8

36.8
353
103
106
42.0

94.3
96.4
51.3
109

97.8

deg

58.9
21.1
21.5
25.2

deg

9.13
57.9
6.73
38.8

deg
38.7
-27.1
8.87

0.11
-3.01
30.4
15.9
1.44

17.8
18.2
9.15
8.29
18.7

51.5
48.2
42.4
32.9
57.8

36.7
36.7
103
105
43.9

95.4
96.2
51.5
110

98.8

-5.08
61.3
26.8
24.6
2.52

18.0
12.9
61.9
13.0
27.1

38.7
36.9
-29.0
29.6

0.12
-2.23
29.8
15.3
-0.69

17.9
17.3
9.95
8.79
19.1

51.7
44.9
42.9
30.5
53.8

36.7
39.8
103
108
38.6

94.9
96.1
52.1
88.6
90.6

-4.97
63.6
26.2
28.4
-15.2

18.0
10.2
63.4
16.8
18.2

38.9
39.2
-20.5
47.0

0.38
-10.4
29.6
20.6
-0.66

17.7
17.9
10.2
6.63
20.3

51.2
26.8
43.3
24.7
52.2

36.8
66.6
103
118
38.8

95.1
87.2
52.8
48.0
97.1

-4.65
63.3
23.6
25.7
-17.5

17.9
5.23
63.1
16.9
18.1

39.1
44.4
-16.6
48.2

-0.27
-5.28
293
25.8
-1.64

17.6
20.2
9.61
5.29
20.2

49.1
14.9
44.2
25.4
49.3

37.3
115
103
118
40.9

94.1
71.3
55.2
56.3
96.3

-4.79
61.8
23.7
233
-11.1

18.0
5.04
63.6
11.7
20.9

38.3
44.3
-17.5
26.3

-0.59
21.8
28.8
19.1
-0.73

17.9
21.1
10.0
10.2
193

49.1
-17.6
42.7
26.4
51.2

36.4
127
104
114
39.0

94.3
51.7
57.4
69.5
98.8

-8.43
57.5
22.4
253
-10.0

19.0
7.99
59.0
12.1
16.9

33.7
393
-17.2
23.8

311



312

2.25 -3.04 -17.8
34.8 36.4
sentencga 19_2.c3d REIbowAngles(1)
109 106 107
126 122 122
118 120 125
113 111 112
43.2
sentenca 19_2.c3d RWristAngles(3)
117 130 133
85.0 105 99.5
137 135 129
141 141 146
102
43 LShoulderAngles(1)
deg
A\/\j \//\"V
-12
23 LShoulderAngles(2

7

6’2

LShoulderAngles(3

iy

129

LEIbowAngles(1)

deg

35

-5.32

[EEN

107
112
121
110

[

135
102
123
143

-16.3 135 31.7
deg 40.2 40.2
105 104 99.7
113 112 114
123 130 129
94.2 69.3 50.0
deg 103 103
136 137 141
92.3 93.1 124
82.8 25.2 27.9
140 131 96.4
LWristAngles(3

119

deg

37

i

RShoulderAngles(1

deg

=

{"‘

-19

RShoulderAngles(2

deg

52

deg

I

B

RShoulderAngles(3

Iy

.

28.2

40.0
96.2
115
130
46.6

103
141
133
32.2
933

24.5 335 27.9
40.6 54.1 87.6
100 100 110
115 114 116
122 120 120
44.2 44.3 44.7
103 89.6 88.2
138 129 108
136 139 139
23.8 27.6 101
99.6 99.8 98.6
131 REIbowAngles(1)
deg
40
145 RWristAngles(3)
deg
23




313

SENTENCA 20

sentencga 20.c3d  LShoulderAngles(1)1 deg -13.3 -13.0 -12.8 -12.6 -13.5 -14.5
-12.8 -11.3 -12.2 -13.9 -12.4 -10.7 -7.33 -8.89 -12.6 -13.6 -10.7
-9.16 -10.1 -10.4 -10.1 -9.66 -8.21 -6.10 -5.87 -7.82 -11.9 -13.7
-11.3 -8.35 -9.84 -12.4 -13.4 -16.6 -14.2 -8.57 -7.80 -8.77 -9.59
-10.3 -11.5 -11.8 -12.3 -12.7 -14.0 -13.2 -11.8 -11.0 -10.8 -11.4

sentencga 20.c3d  LShoulderAngles(2)1 deg 15.4 149 14.9 149 15.0 15.8
16.0 13.4 10.5 9.68 11.1 12.6 11.5 12.2 12.9 14.0 15.1
13.8 16.6 21.3 23.2 22.9 23.2 24.2 24.4 23.3 16.5 11.9
20.6 20.1 17.0 19.5 13.6 12.1 19.8 23.5 22.6 20.9 18.5
15.0 12.3 13.6 15.1 14.9 13.5 133 13.8 13.6 14.5 14.4

sentencga 20.c3d  LShoulderAngles(3)1 deg 14.4 15.3 15.7 15.7 17.2 19.3
19.5 19.0 20.3 21.7 25.0 27.2 32.0 34.0 33.0 32.0 329
30.2 344 36.7 345 35.9 38.7 39.7 394 36.4 23.7 20.9
32.3 19.1 20.1 22.6 12.7 18.6 34.3 35.9 35.9 37.4 33.9
30.1 26.0 24.7 23.0 219 25.5 29.8 314 28.8 26.0 25.2

sentenca 20.c3d  LElbowAngles(1) 1 deg 33.1 34.4 345 33.7 329 32.1
33.8 35.5 36.2 33.9 34.6 39.0 39.8 41.9 36.3 34.6 37.6
46.4 45.8 40.8 38.2 40.0 45.0 45.8 41.9 39.7 38.0 37.5
43.5 44.0 43.2 40.3 36.2 35.6 38.4 40.4 42.0 39.7 36.1
35.0 36.5 36.2 35.3 36.7 39.4 38.5 36.6 33.8 32.4 32.2

sentenga 20.c3d  LWristAngles(3) deg 129 128 128 128 129 131
129 128 127 130 130 128 130 129 131 131 131
125 128 129 129 129 127 128 128 130 130 128
128 128 127 131 128 131 130 129 129 129 129
130 129 127 127 123 116 112 119 128 130 130

[EEN

sentenca 20.c3d  RShoulderAngles(1) 1 deg -12.1 -12.1 -12.4 -13.2 -11.7
17.6 36.2 44.9 43.3 49.3 51.3 43.3 40.7 56.3 42.1 38.8
62.2 53.6 50.1 47.3 47.7 53.9 48.4 53.3 61.8 68.6 56.4
319 24.9 23.5 33.1 47.3 55.7 53.8 36.2 34.9 40.2 47.4
55.7 58.1 56.8 42.2 11.2 -8.61 -10.9 -10.7 -9.79 -9.28 -9.83
-10.1

sentenga 20.c3d  RShoulderAngles(2) 1 deg 13.8 13.9 13.8 13.8 22.0
46.3 79.2 87.2 79.2 73.9 43.3 344 28.1 21.4 14.2 15.3
11.4 58.3 54.2 54.4 62.9 59.0 51.6 52.3 52.9 46.3 43.6
64.8 68.0 68.6 74.1 64.3 56.4 38.7 7.57 3.64 4.34 3.24
-2.62 -7.28 7.28 40.3 45.4 34.6 21.9 11.4 13.7 12.7 12.9
12.7

sentenca 20.c3d  RShoulderAngles(3) 1 deg 7.61 7.51 7.77 8.46 119
4.34 -6.38 -13.5 -12.9 -13.7 -13.8 -7.47 17.5 26.0 51.5 52.6
40.0 11.8 1.28 2.62 11.8 3.08 1.71 -2.52 -2.44 5.65 12.1
-7.13 -8.75 -2.99 6.55 12.4 13.8 20.5 22.7 16.9 15.1 18.4



314

27.2 36.9 39.1
26.0
sentenga 20.c3d  REIbowAngles(1)
102 93.6 93.7
104 107 104
130 126 115
57.6 75.9 109
sentenca 20.c3d  RWristAngles(3)
150 149 151
124 134 118
119 114 110
50.1 63.9 92.6
6 LShoulderAngles(1)
deg
-17
4 LShoulderAngles(2)
deg
10
40 LShoulderAngles(3)
deg
13
48 LEIbowAngles(1)
deg

32

21.0

99.1
95.6
106
114

[

101
115
120
112

26.3 31.8 34.7
deg 35.9 35.8
88.5 102 129
91.0 96.4 89.2
103 104 109
87.3 57.9 40.0
deg 125 125
103 135 149
128 71.4 96.8
129 113 49.4
110 104 104
152 LWristAngles(3)
deg
112
69 RShoulderAngles(1)
deg
-155
90 RShoulderAngles(2)
deg
7 v
66 RShoulderAngles(3)
deg
-15

29.6

35.8
92.9
82.9
101

39.9

126
111
98.3
45.3
111

28.6 26.2 25.7
37.2 72.5 101
129 131 104
77.7 101 128
88.8 76.9 63.4
353 35.7 351
126 115 137
33.0 37.4 66.7
97.1 102 122
45.0 46.2 48.4
116 118 120

134 REIbowAngles(1)

deg

35

155 RWristAngles(3)

deg

32




