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JohniVVon
Neumann

(1903-1957)
Un. Princetan

Unidade Logica Aritmética

» 1945; descreveu o que
acreditava necessario na sua
magquina, incluinde uma ULA -
uma necessidade porque
garantiria que o computador
calcularia operacoes matematicas
basicas (adicao, subtracao,
multiplicacao, divisao)

» Achava razoavel que um
computador tivesse um orgao
especializado para essas
operacoes

ENIAC (1946)
Electronic Numerical Integrator
and Computer
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Seletor de
funclo

EDVAC (1949)
Electronic Discrete Vvariable
Automatic Computer




Somadores

Unidade Logica Aritmética

Unidade de
Memoria

A

Y

Acumulador

A

Y.

Circuito

Logico

A

\ 4

Registrador B

Unidade de
Controle

U.L.A.




