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Programacao das aulas, datas, topicos do programa e itens correspondentes do livro-texto (Franca e Matsumura)

ou outra referéncia, se indicado.

Aula | Datal Topicos Item Exercicios de casa
Estatica. (Lista 1)
Recordacdo: Equacoes vetoriais basicas — solugdes.
Forcas e vetores aplicados 1
1 25/8 | Sistemas de forcas 2.1
Resultante, Momento de forga 21,221
Forgas concorrentes, Teorema de Varignon 2.2.1
Mudanca de pélo e Invariante escalar. Exemplos 2.2.2
Estatica. Basicos: 2, 5
Momento em relacdo a eixo 2.2.3 Adicionais: 1, 4, 6, 9, 27
2 28/8 B_inério _ _ 2.2.4
Sistemas equivalentes de for¢as. Reducédo de sistemas de forcas | 2.3
(4 casos). Exemplos
Momento minimo; Eixo central 2.3.2
Estatica. Basicos: 3, 7
Equilibrio estatico dos sélidos: definigdo, agéo e reacdo 4.1 a4.4.2 |Adicionais: 8, 13, 14, 15,
3 1jg | Vinculos: tipos e aplicages. Sistemas vinculados. Exemplos 451a 18,19
Sistemas isostaticos planos e tridimensionais 4.5.3
454¢e
455
Estatica. Baésicos: 11, 23
Sistemas de solidos com multiplos elementos (placas, barras,|4.5.4 Adicionais: 10, 12, 21, 22,
4 4/9 [fios, polias). Exemplos 24,25, 26,28
Trelicas: definicdo, equilibrio
Métodos dos nos e das secdes
Estatica. Basicos: B1, 17, 20
Sistemas de forcas paralelas; Centro de forcas paralelas 3.3 Adicionais: B2, B3, B4
5 8/9 . _ > P ) >
Baricentro: definicdo e propriedades. Determinacdo do
baricentro, exemplos de célculo
Estatica. 3.1, 32 Bésicos: H.3, H.5(8),
6 | 11/9 [|Hidrostatica. Volume das pressdes. Exemplos. Giacaglia: |H-5(9)
cap. 2 Adicionais: H.1, H.2, H4 e
H.5(restantes)
7 15/9 Estatica. Bégi(_:os: _29, 32
Atrito de escorregamento. Exemplos 8.1 Adicionais: 30, 31
8 18/9 Estétiga_
Exercicios
Cinemética do Ponto Material. Giacaglia: |(Lista 2)
9 29/9 Definigdes. cap. 4 até | Basicos: q'D.l
Nocdes de Geometria Diferencial até Férmulas de Frenet, 1.3 Adicionais: CP.3, CP.5,
Exemplos CP.7eCP.9
Cinemética do Ponto Material. Bésicos: CP.2, CP.6 e CP.8
10 | 25/9 |Trajetoria, velocidade e aceleracio. 6.1e6.2 |Adicional: CP.4
Sistemas de coordenadas, componentes intrinsecas. Exemplos.
Cinemética dos Solidos Baésicos: 1, 3
Propriedade fundamental 6.3 Adicionais: 5
11 | 29/9 |Translacgdo retilinea e curvilinea 6.4.1
Rota¢do em torno de um eixo fixo; velocidade angular 6.4.2
Vetor rotacdo: existéncia e unicidade. Exemplos 6.5




Aula | Datal Topicos Item Exercicios de casa
Cinematica dos Solidos Basicos: 2, 4
Campo de velocidades: formula fundamental da cinematicados | 6.5.1
12 | 2/10 |sélidos 6.5.2
Eixo helicoidal instantaneo 6.5.3
Campo de aceleragtes. Exemplos
5/10 |Semana P1 P1
Cinematica dos Solidos Basicos: 6, 7, 9
13 | 13/10 | Movimento plano. Centro instantaneo de rotacdo. Exemplos 6.5.3 Adicionais: 8, 10, 11, 12 a
17,18, 19, 20
Cinematica dos Solidos Basicos: 22
Composicdo de movimentos 7.1 Adicionais: 21, 23, 24, 28
14 | 16/10 I :
Composicdo de velocidades 7.2
Composigdo de aceleractes. Exemplos 7.3
Cinematica dos Solidos Basicos: 20, 25, 26, 27
15 | 20/10 | Composicdo de vetores de rotacéo. 7.4
Composicgdo de aceleraces rotacionais. Exemplos
16 | 23110 Clnerr]a_tlca dos Solidos
Exercicios
27/10 | Semana Rec-1S Rec-1S
17 311 Dinamica do ponto (Lista 3)
Principios e Teoremas Gerais, Integral da Energia. Exemplos 9.1a9.3
Din&mica do ponto Baésicos:
18 | 6/11 |Ponto vinculado, 22 Lei de Newton e TEC 9.1a29.3 |(DP.1eDP2
Exemplos. Adicionais:
DP.3aDP.5
Dindmica do Corpo Rigido Basico: 2
19 | 1011 Teorema da Resultante, Exemplos. 10.1 Adicionais: 3
Momentos e Produtos de Inércia 11.1e
11.2
Dindmica do Corpo Rigido Bésico: 1
Translacdo de eixos — momentos e produtos de inércia 11.1.2,
20 | 13/11 X .
Matriz de inércia e eixos principais de inércia. Exemplos 11.2.2
11.4
21 | 17/11 Dinamica do Corpo Rigido Basico: 11
Teorema da Quantidade de Movimento Angular. Exemplos 12.2 Adicionais: 12,13,15
Dindmica do Corpo Rigido Bésicos:4,5
22 | 20/11 |Teorema da Energia Cinética, Trabalho das Forcas Internas, 12.1 Adicionais: 6,7,8,9,10
Trabalho de Binério. Exemplos
23 | 24/11 Dinamica do Corpo Rigido Adicionais: 14,16,17
Exemplos no plano e no espaco.
o | 2711 Dlnan]lt_:a do Corpo Rigido Bésicos: 18 e 19
Exercicios
o5 112 Dlnan]lt_:a do Corpo Rigido 20,21e22
Exercicios
26 | a/12 Dlnanjlt_:a do Corpo Rigido
Exercicios
8/12 |Semana P2 P2
- 14/12 | Semana PSub PSub
- PRec PRec




Critério de aprovagao:

O aluno sera considerado aprovado desde que sua frequéncia as aulas seja no minimo 70%, e sua nota final A seja igual
ou superior a 5,0 , onde:

A =[3(P1+P2) +4TJ/10, e

P1, P2 sdo as notas das provas e T é a média das tarefas das aulas e de casa.

Observagoes:

- A ordem de apresentacdo dos topicos pode ser alterada livremente pelo docente, desde que o conteldo do programa
previsto para cada prova seja cumprido.
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