Rotacao
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ROTACAO:

€ 0 movimento em que o planeta
Terra gira em torno de si mesmo.

E realizado em um tempo de 23 horas,
56 minutos e 4 segundos, aproximadamente
as 24 horas de um dia na Terra.

www.ESTUDOPRATIVO.com.br



Corpo Rigido

Gira com todas as partes ligadas entre si sem mudar de forma




Corpor NAO rig

ido




Eixo Fixo

O eixo ndo muda de posigéo

S




Eixo NAO fixo




Corpo Rigido e Eixo de Rotacao




Corpo Rigido e Eixo de Rotacao




Corpo Rigido e Eixo de Rotacao




Corpo Rigido e Eixo de Rotacao

%

Concénctricas ao EIXO DE ROTACAO!



Corpo Rigido e Eixo de Rotacao

Transalacao




Corpo Rigido e Eixo de Rotacao

Transalacao: movimento em linha reta



Translacao e Rotacao

Movimento Linear X Movimento Angular



Translacao e Rotacao

Movimento Linear X Movimento Angular
dPosicao
(dDeslocamento

JVelocidade

JAceleracao



Translacao e Rotacao

Movimento Linear X Movimento Angular

dPosicao Posicao angular
(dDeslocamento Deslocamento angular
dVelocidade Velocidade angular

JAceleracao Aceleracao angular



Posicao Angular

Reta de referéncia

Medida do arco:

s=R.0

RER2



Posicao Angular

Medida do arco:

s=R.0

RER2



Posicao Angular

Reta de referéncia
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Posicao Angular

Reta de referéncia



Posicao Angular

Corpo Rigido: A escolha da particula representa o movimento todo

Reta de referéncia



Posicao Angular

Corpo Rigido: A escolha da particula representa o movimento todo

Ri Pi

v

Reta de referéncia



Posicao Angular

Corpo Rigido: A escolha da particula representa o movimento todo

s=R.0

Ri Pi O =

RER2?

v

Reta de referéncia



Deslocamento angular

Corpo Rigido: A escolha da particula representa o movimento todo

s=R.0
ds

R ig " P ds = Rd6

v

Reta de referéncia



Deslocamento Angular

AO

Reta de referéncia

0, — 04



Deslocamento Angular

A9=92—91

Se da uma volta completa:

AO = 27

Reta de referéncia



Deslocamento Angular

A9=92—91

Se da uma volta completa:

AO = 27

ds = RldH As = RLAQ

Reta de referéncia



Deslocamento Angular

A9=92—91

Se da uma volta completa:

AO = 27

ds = RldH As = RLAQ

Reta de referéncia As = 21R



Velocidade Angular

AQ —_ 92 — 91 — Em qual tempo acontece essa variacao?



Velocidade Angular

AQ —_ 92 — 91 — Em qual tempo acontece essa variacao?

AO

(1)=A—t



Velocidade Angular

AQ —_ 92 — 91 — Em qual tempo acontece essa variacao?
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Velocidade Angular

AQ —_ 92 — 91 — Em qual tempo acontece essa variacao?

—

AG
Y
—  Velocidade angular
A6 do
©= AT dr




Aceleracao Angular

Do mesmo modo, se a velocidade angular varia com tempo:

Aw = w, — wq =



Aceleracao Angular

Do mesmo modo, se a velocidade angular varia com tempo:

A Aw
W=W,— W > qA=—
2 1 At



Aceleracao Angular

Do mesmo modo, se a velocidade angular varia com tempo:

A Aw
W=W,— W > qA=—
2 1 At

b Aw dw
T ASOAL  de



Aceleracao Angular

Do mesmo modo, se a velocidade angular varia com tempo:

—

Aw

szwz—w1—>a=A—t
— Aceleracao angular

- Aw dw dé6

“= Ao Ar T dr  de?




Unidades

Posicao angular
Deslocamento angular
Velocidade angular

Aceleracao angular

Rad
Rad
Rad/s

Rad/s?



Translacao e Rotacao

Movimento Linear X Movimento Angular

dPosicao Posicao angular
(dDeslocamento Deslocamento angular
dVelocidade Velocidade angular

JAceleracao Aceleracao angular



Movimento Linear e Angular

Movimento Linear X Movimento Angular

6

ds 40
do
v=ﬁ w=-
_da)
o T



Movimento Linear e Angular

Movimento Linear X Movimento Angular

S 6

ds = Rd6



Movimento Linear e Angular

Movimento Linear X Movimento Angular

6
ds = Rd6 do
_ Rd6 L
T dt
dw



Movimento Linear e Angular

Movimento Linear X Movimento Angular

6
d5=Rd9 d@
_ Rd6 L
T dt
dv dRw dw dw
= = —:R —
dt a ¢ Rdt ¢ @ =—"



Movimento Circular




Equacoes relacionadas

do
w=E—>a)dt=d0—>a)t=6f—90

do + at
d=———>0wW=0wW0 a
dt 0



Equacoes relacionadas

do
w=E—>a)dt=d9—>a)t=6f—90

dw

C(=E

- W =wyt+at
Para a constante:

$2
wdt=d6—>f(a)0+at)dt=Jd9—>9=90+w0t+a5

w? = wy? + 2a(0 — 0,)



Equacoes relacionadas

do
w=E—>a)dt=d9—>a)t=6f—90

de + at
= —_— =
a dt w Wy a
Para a constante:
t2
wdt = do —>f(w0+at)dt=Jd9 - 0 =90+w0t+a5

w? = wy? + 2a(0 — 0,)

Sf=So+Ut

Sf=S()+at

$2
S=So+v0t+a§

v =% + 2a(S — Sp)



Energia Cinética de Rotacao




Energia Cinética de Rotacao

K=—mv




Energia Cinética de Rotacao




Energia Cinética de Rotacao




Energia Cinética de Rotacao

OLEGIF.COM

1
K = zimvi

Como se o disco fosse feito de inumeras particulas i
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Energia Cinética de Rotacao

OLEGIF.COM

1
K = zimvi

Como se o disco fosse feito de inumeras particulas i

Viazul * Vi laranja!



Energia Cinética de Rotacao

O que éigual?




Energia Cinética de Rotacao

O que é igual? w!

1
K = zimvi




Energia Cinética de Rotacao

O que é igual? w!

1 2
K= “mwr; )




Energia Cinética de Rotacao

O que é igual? w!

1
K = E(Uz z miriz




Energia Cinética de Rotacao

O que é igual? w!

1
KZE(UZ E m;r{
\ }
[

Depende da distribuicao da massa
em relacao ao eixo de rotacao

OLEGIF.COM




Momento de Inércia

O que é igual? w!

1
KZE(UZ E m;r{
\ }
[

Momento de Inércia

I = 2 m;r?

OLEGIF.COM




Energia Cinética

OLEGIF.COM




Energia Cinética

OLEGIF.COM

1

K = Ela)z — angular
T _

K = —mvgy, — linear

2



Energia Cinética

1
K = Elwz — angular

Qual é o mais facil?



Vamos calcular |!

[ = z m;r{ H




