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Aplicação de herbicidas 

Fonte: Foto adaptada do catálogo online da Jacto, 2013.
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Descrição do sistema
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Controlador PID-Fuzzy 
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Controlador PID-Fuzzy 
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Resultados
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Resultados

Controlador IAE (l) L2 (l/min)

PID 9,06 2,99

PID-Fuzzy 7,28 2,88

Melhora (%) 25,00 4,00
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Geração distribuída
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Controle de frequência
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Controle de frequência
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Compartilhamento de carga
 Se ambas GDs possuem controle de frequência, competirão entre 
elas pela carga local conectada

 É necessário uma estratégia de compartilhamento de carga
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Controle em droop
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Controle em droop
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Controle secundário de frequência
 Corrigir o desvio de frequência causado pela ação do controle em droop
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Controle secundário de frequência

SEL0364 - CONTROLE NÃO LINEAR APLICADO 19



Controlador secundário convencional
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Controlador secundário
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Controlador secundário fuzzy
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Fuzificação de entradas e saída
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Fuzificação de entradas e saída
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Fuzificação de entradas e saída
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Regras do CSF
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Controlador secundário fuzzy
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Sumário
 A lógica fuzzy pode ser utilizada em diversas aplicações.

 Sistemas de lógica fuzzy são capazes de tomar decisões baseadas em múltiplas 
variáveis.

Em sistemas de agricultura de precisão, o fuzzy pode melhorar o desempenho 
dos controladores PID, alterando seus ganhos.

 Em sistemas de energia, o fuzzy pode substituir os controladores clássicos, 
melhorando o desempenho do sistema diante transitórios.
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