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Kontrollampen fir den Bezugswechselstrom :
Signal lights for reference currents !
Lampes-témoins pour courants de référence
Komponentenmesser

Pointer type instrument

Instrument & aiguille .

Drehzahlanzeiger (auf Wunsch)
Tachometer (to special order)

Tachymétre (surdemande spéciate)
Loschpotentiometer Vq,H1,V2,H2
Annulment knobs

Boutons d’annulation
Rahmenpotentiometer fiir Ebene
Potentiometer dial- knob for correction plane
Bouton de , balance potentiométrique” pour plan
Rahmenpotentiometer fir Ebene }

®
@

Potentiometer dial-knob for correction plane
Bouton de ,balance potentiométrique” pour plan
Kalibrierpotentiometer fur Ebene
Calibration diat-knob for correction plane

Bouton d'étalonnage pour plan
Kalibrierpotentiometer fir Ebene
Calibration dial -knob tor correction plai-.. } @
Bouton d'étalonnage pour ptan

Vierortschalter;Anzeige d. vertikalen (horizon) Kompon.Ebene(@) bzw.@
Component selector switch; Indication of vertical {horizontal) component in plane or
Sélecteur des composantes; Indication de la composante verticale (horizon.)dans le plan
Empfindlichkeitsstufenschalter mit Faktoren zum

Multiplizieren der Anzeigewerte
Selector of comparability factors

(sensitivity switch)

Sélecteur des facteurs de comparabilité
(commutateur de sensibilité)

handlungen verptliohten zu
und komnen strafrechiliche Folgen haben.
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S3
S4

Ss

Betriebswahlschalter

O:’ X Auswuchten V3 Vertikule Komponente f. Ausgl.ebene@
(Y Einstellen H3 Horizontale Komponente f. Ausglebene
(Y Urunwucht (3 (Mittenabtastung)
Multipurpose switch
9’}( balancing V3 Vertical component in plane
%” setting : V3 . Composante verticale dans le plan } @
¥ initial unbalance
Permutateur H3 Horizontal component in plane
Ve X équilibrage H3 Composante horizontale dans le plan} @

Y“ réglage
¥ balourd initial

a/z - Schalter zu Py
a/z polarity switch for
Inverseur a/z pour

a/z - Schalter zu P2
a/z polarity switch for

P2
inverseur a/z pour

Plus /Minus - Schalter fur Ebene

Plus /minus polarity switch for plane } @
Inverseur plus/moins pour plan

Plus/Minus -Schalter fur Ebene (2)
In Stellung afmAusgleich durch Abnehmen von Masse
In Stellung #* Ausgleich durch Anbringen von Masse

Plus/minus polarity switch for plane

Iinverseur plus /moins pour plan @
Gt " +" compensation by removal of material
& # compensation par retrait de matiére

3

at “ - " compensation by addition of material

by

& # compensation par apport de matidre

Loschbereich - Erweiterungsschalter
m Grundstellung

O+ hohe Empfindlichkeit

Ou’; grofler Loschbereich

Switch for margin of annulment

U;;. initial position

UZ  high sensitivity

U4” wide marging of annulment
Sélecteur de marge d’annulation

4 position initiale

u { haute sensibilité

v ( grande marge d'annulation
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Ajustagem do apar@lho de medigao para miquinas super criticas "moles"

(Quadro elétrico)

1. - Para a ajustagem do quadro elétrico do aparé&lho de medigao deve- se sempre

20

Os aparé&lhos de medigao que contém um dnico vectometro ou dois wattimetros

utlllzar a mesma rotagao Rty €A C¥4J- (& L
VY

para a leitura dos valores de desequilibrio V; e Hj para o plano esquerdo-
de compensaggo, coloca-se a chave ftroca-planos na posiggo (1), e para a -
leitura nos valores de desequilibrio ¥, e H, para o plano direito de com

pensagao, coloca-se a chave troca-planos na posigao (2).

Nos aparelhos de compensagao que contém um Gnico wattimetro deve-se colo —
car a chave de A4 posigoes nas posigoes Vi, Hy, V2, Hy, para se obter os -
componentes dos desequitlibrios nessas dlreQSes.

Nos aparelhos de medigao que contém dispositivo de anulagao elétrica do -
desequilibrio inicial deve-se observar o seguinte s8bre a chave de amplia-

g¢ao do campo de anulagao:

'Chave de ampliagao do campo de anulagao do desequilibrio inicial com duas-

posiqges:
a posicao alta sensibilidade, corresponde a posicao fundamental.

Chave de ampliagao do dispositivo de anulagao do desequilibrio inicial com

trés posicgoes:

a posigao média, corresponde a posigao fundamental e deve ser preferencial
mente utilizada. Medigao de alta sensibilidade é utilizada para rotores a-—
equilibrar que se situam num limite inferior do campo de p&so da maquina.

Em ambos os casos acima a posigso grande do campo de anulagzo é ligada -
quando na posigao fundamental da chave, a indicagao do desequilibrio inici

al nao pode ser completamente anulada.

A posigao dessa chave escolhida para o primeiro rotor de uma série deve -
permanecer a mesma para todos os corpos do mesmo tipo, se nao &€ necessario

proceder a uma nova regulagem do guadro.

Para mudar essa chave de posig¢ao é necessirio primeiramente puxd-la com -

pletamente para fora.

Nos aparelhos que nao possuem dispositivos de anulaggo do desequiliibrio -
inicial, sdmente se pode proceder a regulagem do quadro de medigao quando
se possui um corpo a equilibrar que foi préviamente equilibrado totalmente

SCHENCK
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"O". Esta pré-equilibragao pode ser realizada na prépria miquina da se-

guinte maneira:

‘f Coloca-se o rotor na maquina e comanda-se a chave + do apar&lho de medi -
. éao para a posiggo "menos": coloca-se entao progressivamente a massa de —
\é equilibrar no plano esquerdo, no plano direito segundo a indicaggo do apa
rélho da maquina, e assim necessivamente, repetindo-se a operagao algumas
vézes, leve-se a indicagao "O" o que siguifica que o corpo estd equilibra

do. Deve-se escolher para essa operagao a posiggo I da chave de sensibili

dade do aparélho.

5. — Para ajustagem do quadro elétrico do aparélho de medig¢ao, coloca-se pri -
meiramente todos os botoes de comando na posiggo fundamental, i.é.:

os potenciometros de plano Py e P, sao colocados na posigao "0,00" (marca
vermelha), e os potenciometros de calibragao Cis e Gy sao colocados s8bre
a posigao 10,00 (marca vermelha), a chave a/z é colocada sBbre a posiggo-

llzll .

Quando as chaves mais/menos do apar&lho de medicao estiverem colocadas na
posigao mais, o indicador do aparé&lho indica onde o corpo -é mais pesado,
e na posigao menos, indica onde o corpo é mais leve.

Desta maneira para a compensagao através de furagao ou frezagem, a chave-

mais/menos é colocada na posigao "mais" e para compensagao através da adi
¢ao de massa por exemplo, parafusos, rebites, a chave é colocada na posi-

cao "menos"

A chave de sensibilidade permanece na posigao 1.

6. —Anulagao elétrica do desequilibrio inicial.

Primeiro ligar a mdquina e levar o rotor & rotagao de equilibragem pré-

escolhida. Se se emprega uma celula fotoelétrica deve-se primeiramente -
ajustar o botao de comando do dispositivo integrador de tal maneira que -
nos instrumentos de contrfle da corrente de refer&ncia o ponteiro indica-
dor esteja sBbre a marca vermelha. Deve—se 1&r entao os valores indicados

e anotar.

Deve—-se em seguida colocar a chave de comando principal s8bre a posiggo -
"ajustar". Com a ajuda dos potenciometros de anulaggo do desequilibrio -
inicial, levar a indicaqao nas quatro componentes V,, Hy, Vo, H2, a "O".

Quando o tipo do desequilibrio do corpo fér muito grande, ampliar primei-
ramente o desequilibrio inicial, conectando-se a chave de sensibilidade 2
posigao para sensibilidade menor, e entao corrigir a anulagao, colocando-

se essa chave na posigao 1.
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7. - Ajustagem

No plano esquerdo de compensagao (1), coloca-se uma massa de tara de va —
lor conhecido no raio de compensagao, na diregao "V" a "O" ou a 1802 in-
dicado pelo disco graduado na mdquina. Em seguida coloca-se no plano de
compensagao direito (2), no raio de compensagao, na diregao Ha90?2 ou a
27702, indicado pelo disco graduado, uma massa de tara de mesmo valor. Tan
to para o plano como para outro deve-se obter uma indicagao no instrumen—
to do aparé&lho de medigao que quase alcance o fundo da escala.

Como valor aproximado para a grandeza dessa massa de tara, vale a férmula

abaixo:
T=3.G (Grama)
r
G = péso do rotor em kg.

raio de compensagao em cm.
T = O valor de T é obtido em gramas

o}
]

Deve-se colocar as massas de tara de tal maneira que o desequilibrio ini-
cial seja compensado o mdximo possivel.

Ligar a miquina e levd-la 3 rotagao de equilibragem. Girar o potencidme -
tro Py, até que, para o plano esquerdo de compensagao, a indicagao do -
componente H (Hl) seja levada a "0". Se girando-se Py, a indicagao de Hy
aumenta ou afasta-se de "0",deve-se comutar a chave a/z, que estava na
posicao "a', Logo que a indicagao, para a posigao Hy, foi levada a "O"
deve-se bloquear o potencidmetro Pj.

Similarmente gira-se o potenciBmetro P>, até que, para o plano de compen-
sagao direito 2, a indicagao do componente V,, seja levada a "O". Se gi -
rando-se o potencidmetro Py, a indicaggo vertical para V, afasta-se de"O"
deve-se entao comutar a chave a/z para "a": Logo que a indicaggo Vo> foi -

levada a "Q", deve-se bloquear o potencidmetro Ps.

Em seguida gira-se o potencidmetro de calibragao Cy até que a indicagao -
para V) esteja na relagao desejada com a massa de tara colocada no plano

esquerdo de compensacgao.

. 3 ~ . 03 ~
Por exemplo: massa de tara de 50 gr. produz uma indicagao de 25 divisoes,
entao nesse caso, 2 gramas de massa de tara correspondem a

uma divisao.,

Segundo ex: 10 mm de profundidade de furagao produz uma indicaggo de 20
divisoes = 0,5 mm de profundidade de furagao corresponde a
uma divisao.

Em seguida deve-se bloquear o potencidmetro Cy.
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Da mesma maneira procede-se a calibragao do plano direito de compensagao-
com o potenciometro C3, o qual em seguida deve ser bloqueado.

O bloqueio dos botoes dos potenciometros acima é realizado através do des
locamento da alavanca de bloqueio existente na borda dos botoes de poten-

ciometros.

Deve-se em seguida anotar na ficha de equilibragao, os seguintes valores:

Potenciometro P1; Chave a/z; Chave +/; Potenciometro calibraggo Cy
Py a/z; +/3 Co

Deve-se anotar a posigao da chave de sensibilidade ja rotagao, a distancia
entre os uportes da maquina, se fdr o caso, a posigcao da celula fotoelé -

trica.

Nos aparelhos que possuem dispositivos de anulagao elétrica do desequili-

brio, inicial, deve-se em seguida, levar a chave de comando principal pa-

ra a posigao desequilibrio inicial. Se a indicagao do desequilibrio for -

demasiadamente grande, de tal maneira que o ponto luminoso indicador afag

ta-se da area da escala, deve-se entao comutar as chaves de sensibilidade

para uma menor. Deve-se entao na compensagao do desequilibrio, multiplicar
a massa de compensacao encontrada pelo fator da chave de sensibilidade.

por exemplo:- chave de sensibilidade na posicao 5.Indicagao para o plano-
de compensagao o qual é igual a 30 divisoes.
calibragao: 2 gr /divisao.
massa de compensagao -é= 5 x 30 divisoes x 2 gr/divisoes =
300 grs.

Se a compensagao do desequilibrio nao é feita no mesmo raio que foi rea -
lizada a ajustagem do quadro elétrico do aparélho, entao é necessério re-

calcular a massa de compensagao.

por exemplo:— raio de compensagao utilizavel na ajustagem do aparé€lho
é = 100 mm
massa de tara é = 50 gr.
temos entao: 5000 mmg.

raio de compensagao é = 200 mm

massa de compensagao é = 5000 mmg.s8bre 200 mm é = 25 g.que & igual a 25
divisoes ou seja 1 g./divisao.
Bloquear as indicagoes do apar&lho ou anotar essas indicagoes.

Desligar a maquina.

Retirar t8das as dgas massas de tara.
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10.—

Compensar entao o desequilibrio no corpo de ac8rdo com a indicagao do -
aparelho , quando a chave de comando principal do apar&lho estava conecta

da na posigao desequilibrio inicial.

~ ~ 3 ~ . 53 . ~ »
Se o aparélho de medigao nao dispoe de dispositivo de anulagao elétrica do
desequilibrio inichl, deve-se apés a ajustagem do aparélho, parar a miqui-
na. Em seguida, deve-~-se retirar tddas as massas de taras utilizadas na -
ajustagem. Liga-se entao novamente a maquina, bloqueia-se os valores de -
. . ~ . » . ~ .
indicagao dos equilibrios no aparélho ou anota-se. Deve-se em seguida pa-
rar a maquina, e correspondentemente a indicagao do apar&lho deve-se rea~
~

lizar a compensagao no corpo.

lll—

Verificagao do resultado

. o o -~
Liga-se novamente a mdquina e observa-se se as indicagoes dos aparelhos -
que indicam que o desequilibrio restante tem valor abaixo da tolerd@ncia -

desejada de equilibragao.

Para equilibragao bstante precisa ou para regulagem do aparé&lho de medigso
para equilibragao em grandes séries de corpos, aconselha-se separar a colo
cagao de massa de tara, no processo de ajustagem do apar&€lho acima. Isto-
porque, se a colocagao simultanea das massas de tara nao for feita exata-
mente nas posigges angulares "0" ou 180? para o plano esquerdo e 90 ou270°
para o plano direito de compensagao resulta que a ajustagem do quadro elé

trico do aparé&lho nao é muito precisa

Coloca-se entao primeiramente a massa de tara no plano esquerdo de compen
sagao e gira-se o potenciometro P) até que a indicagao para o plano direi

to seja "O".

Para-se a miquina. Em seguida retira-se a massa do plano esquerdo e colo-
ca-se a mesma massa no plano direito, girando-se o potenciometro Py até -

que a indicagzo para o plano esquerdo seja "Q0".

Deve-se entretando observar que a calibragao da indicagao com o potencio-
metro C; e Cy deve ser sempre realizada apés a ajustagem do quadro elétri

co do aparé&lho, através dos potenciometros Py e Py.

Assim logo apés a ajustagem dos potenciometros P; e P,, pdra-se a miquina
e retira—-se a massa de tara utilizada. Coloca-se a massa de tara novamen-
te no plano de compensaggo 1l e realiza-se a calibragao com o potenciome -
tro Cj. Para-se novamente a miquina. Retira-se essa massa.e coloca-se no -
plano de compensagao 2.Liga-se a miquina novamente e realiza-se a calibra

gﬁo deste plano de compensagao através do potenciometro de calibragao Cs.
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Os suportes de mancais tipo H (para miquinas duras)

Os suportes de mancais tipo H foram construidos como suportes universais de man
cais. Eles podem ser empregados em combinagao com um instrumento de medigcao pa-
ra ajustamento de ac8rdo com as dimensoes geométricas do rotor ou para ajusta —
mento por meio de massas de aferigao. De acBrdo com o tamanho da miquina, os -
suportes de mancais podem ser fornecidos com ou sem dispositivo de translagao -
acionado manualmente. A ponte de apoio com o apoio é sustentada por molas chatas
verticais. A rigidez dos suportes de mancais é tao elevada que a equilibragao -
se realiza na faixa subcritica . Os suportes de mancais sao por isso designados
como "duros". ,
A transmissao das vibragoes de desequilibrio para o captador de vibragSes é fei
ta pela haste de impacto, da parte de apoio através de um sistema de alavancas.
O ajustamento da haste da bobina de captaggo nao deve ser modificada no brago -
da alavanca, pois com isso seria alterada a sensibilidade da instalagao de medi
¢cao. Os parafusos de ap@rto da haste de impacto, do sistema de alavancas e da -
haste da bobina de capta@ﬁo devem estar sempre bem apertados, para evitar medi-
¢oes errdneas.

A ponte de apoio pode ser equipada, de acSrdo com o tipo de rotor, com mancais-

de rolamentos ou lisos. Os mancais devem ser protegidos contra choques e batidas.

Os roletes dos contra-mancais devem ser ajustados de forma que corram livremen-

te no munhao do rotor.

Vantagens de suportes "duros" de mancais:

1) O campo de medigoes dos suportes de mancais é muito amplo. Podem se medir
em desequilibrios excessivos, deslocamentos do ponto de gravidade de virios-
milimetros.

2) Também -com grandes fdrgas de ex01ta9ao (rotores com pis, eixos pesados de -
cardan) o suporte de mancal nao chega, em 0pos1gao aos suportes '"moles" de -
mancais, & oscilagao da resson8ncia.

3) A seguranga com rotores pesados a elevadas rotagSes é especialmente boa.

4) Pode-se operar com rotaqSes muito baixas de equilibragao.

5) Trabalho sem perigo com rotores de difimetros muito grande porque nao se sol-
tam retengoes da ponte.

6) Devido ao sistema de mediggo empregado, hd a possibilidade de se empregar, -
exatamente como com os suportes '"moles" de mancais, varias rotagSes de equi-
libragao e, com VibraQSes perturbadoras sem indicagao fixa.

Desvantagem em comparagao com as miquinas "moles":

Despesas maiores de fundamento. ConfSrme condigoes do solo e tipo das miquinas-

visinhas, deve a massa do fundamento ser de a oito até quinze vézes a massa da-

miquina.
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