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Família de Microcontroladores PIC

• Microprocessadores de 8-bit, 16-bit e 32-bit;
• A linha de 32-bit possui ULA de 32-bit, clock de até
200 MHZ e Pipeline de 5 estágios
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Família PIC de 8-bits
Classificados de acordo com o tamanho do barramento de 

instruções. Isso define o tamanho da palavra de 
instruções, o número de instruções e a sua velocidade

1. Baseline: 12-bits

2. Mid-range: 14-bits

1. Enhanced Mid-range: 14-bits

2. High-performance: 16-bits



AA

Família PIC de 8-bits
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Família PIC de 8 Bits
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PIC 18F4550
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PIC 18F4550
• Memória de Instruções de 16K x 16 bits (High-Performance) – FLASH – 32KB

• Memória de dados (SRAM) com 2 Kbytes de uso geral – endereçamento de 12 bits (4096 
bytes) divididos em 16 bancos de 256 bytes cada;

• 40 pinos – 35 portas de I/O configuráveis como entrada ou saída;

• Memória adicional interna do tipo EEPROM não volátil de 256bytes;

• 20 fontes de interrupções diferentes com 2 níveis de prioridade;

• Programação com 75 instruções (otimizadas para C)

• Frequência máxima de operação de até 48 MHz (12 MIPS)

• Pilha (Stack) de 31 posições;

• Periféricos: 4 Timers, PWM, Conversor A/D, USB, etc...

• Multiplicador 8 x 8 de um ciclo de máquina.
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PIC 18F4550
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Memória de Programa
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Memória RAM
• Memória de dados de 2K x 8 bits;

• Endereçado por duto de 12 bits 
(4096 bytes);

• 16 bancos de 256 bytes cada;

• Registrador BSR para seleção do 
banco:
• 4 bits do BSR (MSB)
• 8 bits da instrução (LSB)

• 256 bytes de acesso direto (0 e 15)
• (GPR + SFR)

• Seleção na instrução se o acesso é 
direto (a = 0) ou via banco (a = 1).
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SFR
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Conversor A/D
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10 bits - 13 canais multiplexados
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Equações
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Portas I/0
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Portas de I/0

• Definir se é entrada ou saída (TRISA, TRISB, etc.);
• Quando for escrever na porta (saída), usar os registradores LATA, 

LATB, etc.
• Quando for ler o estado de um pino (entrada), usar os 

registradores PORTA, PORTB, etc.
• Definir se a porta é analógica ou digital, devido ao conversor A/D: 

(ADCON1);
• Não existe registrador ANSEL_ nesse microcontrolador!
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ADCON1
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Portas de I/0
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Módulo CCP
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EESC – USP

• CCP = Capture, Compare, PWM;
• Periférico presente em alguns microcontroladores PIC
• Modo Capture: contagem de tempo entre dois eventos ocorridos

no pino do PIC (borda de descida ou subida)
• Modo Compare: contagem de tempo entre dois eventos ocorridos

no pino do PIC e comparação com um valor pré determinado
• Modo PWM: geração de um pulso PWM no pino do PIC
• Pode gerar interrupção
• Utiliza os temporizadores do PIC para geração da base de tempo:

Módulo CCP
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EESC – USP

PWM
• Pulse Width Modulation = Modulação por largura de 
pulso
• Onda de frequência constante mas com largura de 
pulso variável (ciclo de trabalho ou duty cycle)
• Obtenção de uma tensão analógica a partir de um 
sinal digital (conversor D/A)
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EESC – USP

PWM
• Uso um filtro passa baixa com frequência de corte 
menor do que a frequênca do PWM
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