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Entrada de dados —

(a) Entrada serial/deslocamento a direita/

saida serial
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(d) Entrada serial/saida paralela
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FIGURA 9-2

’'d

(b) Entrada serial/deslocamento a esquerda/
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Entrada de dados
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e L L T Saida

de dados

4

(e) Entrada paralela/saida paralela (f) Rotacdo a direita

(¢) Entrada paralela/saida serial

A

(g) Rotagao a esquerda

Movimentos basicos de dados em registradores de deslocamento. (Sao usados quatro bits como ilustracao. Os

bits se movem na direcao das setas.)
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