A  Habilitação  em  Elétrica  com  ênfase  em  Automação  e Controle 

Anualmente, ingressam na Escola Politécnica 750 alunos. Destes, 210 alunos são selecionados para a habilitação em Engenharia Elétrica e, ao final do segundo ano, em torno de 35 alunos são selecionados para a ênfase em Automação e Controle. 

O curso de Automação e Controle é oferecido no formato semestral, como a maioria dos cursos da Escola. O pressuposto básico desta ênfase é que Automação e Controle são atividades multidisciplinares, congregando idéias e pessoas originárias das mais diversas áreas da atividade intelectual humana. Explicar as origens das técnicas modernas é resgatar os conceitos biológicos clássicos de meio interno e de realimentação, remetendo-nos a Norbert Wiener e John Von Neumann.

Não há, também, como esquecer o regulador de Watt, origem dos sistemas de controle mecânico de posição e de velocidade, cada dia mais sofisticados e aplicados a tudo que se possa pensar na sociedade moderna: robôs industriais, veículos automotivos, cirurgias automatizadas e não invasivas, antenas de rádio-telescópios, satélites de telecomunicações, instrumental agrícola de preparo de lavoura e colheita.

O processamento e a transdução de sinais levam as aplicações ao limite do antes inimaginável: controle digitalizado de concentração de reagentes e catalisadores em plantas químicas, de pressão em aplicações industriais de grande porte, de temperatura em processos de bioengenharia, de marcha em pacientes com lesões medulares, dando ao ser humano perspectivas de melhoria na qualidade de vida jamais pensada.

Há, até, quem acredite na possibilidade de controlar valores dos papéis que, dia-a-dia, são comprados e vendidos nas bolsas de valores de todo o mundo. Assim, não há como estabelecer um currículo rígido, embora seja necessária uma formação básica forte, enfatizando os aspectos físicos e matemáticos dos mais diversos processos, pertencentes às várias áreas de interesse.

Pensando na base comum necessária estruturamos esta ênfase com um conteúdo obrigatório de disciplinas básicas de Automação e Controle como: Eletromagnestismo, Conversão Eletromecânica de Energia, Controle Linear Mono e Multivariável, Controle não-Linear, Controle Digital, Modelos Probabilísticos, Sistemas e Sinais, Redes de Computadores, Engenharia de Software, Engenharia de Comunicações e Engenharia de Sistemas de Energia.

Além disso, encarando o aluno como sujeito do aprendizado, permitimos a escolha de nove disciplinas optativas que, sob supervisão de um tutor, podem ser cursadas nos diversos departamentos da EPUSP e em outras unidades da USP.

Garantimos, assim, um formando pronto para enfrentar o multifacetado mercado de trabalho, com base forte em engenharia elétrica e com formação diversificada de acordo com seus interesses pessoais, aproveitando a riqueza de cultura proporcionada por nossa universidade.

O Histórico

O grande progresso na automação de processos industriais ocorrido em nosso país em meados dos anos 80 demandou, no âmbito do então Departamento de Engenharia Elétrica da EPUSP, a criação de curso multidisciplinar destinado à formação de engenheiros que respondessem adequadamente ao novo perfil profissional exigido.

Assim, a partir de 1988 começamos a formar alunos na chamada “Ênfase em Automação e Controle”, trabalhando conteúdo matemático e físico específico da área e, alem disso, permitindo que cada um deles desse vazão a seu interesse intelectual específico, freqüentando matérias de livre escolha, dentre as oferecidas pelas diversas unidades da USP.

O resultado dessa década de trabalho é um contingente considerável de engenheiros trabalhando em controle e automação nas indústrias química, alimentícia, mecânica, elétrica, metalúrgica e de telecomunicações. Dentre eles, muitos conciliaram a indústria aos estudos acadêmicos, realizando cursos de mestrado e doutorado com sucesso. 

Dentro do Laboratório de Automação e Controle, a filosofia de motivar o aluno a freqüentar nossos espaços e projetos de pesquisa levou à formação de vários engenheiros que, hoje, exercem a carreira docente em nosso curso, em outras habilitações da EPUSP e em unidades similares nas principais escolas de engenharia do Brasil.

Iniciamos, agora, o aprimoramento de nossa experiência buscando desenvolver os interesses pessoais e a criatividade de nossos estudantes, dentro de uma formação básica sólida. Enfim, combinar tradição com modernidade é a realidade diária dos alunos e docentes da Ênfase de Automação e Controle.

A Proposta Pedagógica

Desde sua concepção, a Ênfase em Automação e Controle pretendeu formar um profissional com ampla visão de Engenharia Elétrica, embora focado no uso das técnicas modernas de engenharia de controle.

A proposta pedagógica aqui apresentada inicia-se quando o aluno, ao completar o quarto semestre, ingressa na ênfase e, imediatamente, passa a ter contato com os professores do Laboratório de Automação e Controle (LAC) que, em conversas e reuniões, expõem suas áreas de atuação, proporcionando uma primeira visão do trabalho do futuro engenheiro.

Nesse momento, cada aluno escolhe um tutor que o guiará durante o processo subseqüente de escolha de disciplinas eletivas e de condução de seu projeto de formatura, trabalho central de sua formação e composto de acordo com a conciliação dos interesses individuais do aluno e coletivos do LAC, em conjunto com as diversas indústrias que, costumeiramente, nos apóiam logística e financeiramente.

Assim, guiado pelo tutor, o aluno freqüenta disciplinas obrigatórias distribuídas nos seguintes grupos:

· Noções Gerais de Mecânica das Estruturas

· Termodinâmica

· Noções Gerais de Mecânica dos Fluidos

· Eletrônica

· Eletrônica Digital

· Sinais e Comunicações

· Computação

· Sistemas de Energia

· Controle Linear

· Controle não Linear

· Modelos Probabilísticos

· Otimização

Essas disciplinas dão ao aluno formação geral de Engenharia Elétrica e de Automação e Controle, habilitando-o a trabalhar nas diversas opções oferecidas pelo mercado de trabalho ao engenheiro eletricista e, em particular, ao engenheiro de automação e controle.  

A esse conteúdo acrescem-se as disciplinas optativas livres, que podem ser cursadas em qualquer unidade da USP, complementando a formação científica, profissional e humanística, de acordo com o perfil individual do aluno.

As disciplinas optativas livres oferecidas na área de Automação e Controle abrangem as três atividades básicas da ênfase: Robótica, Controle de Processos e Modelagem.  

Objetivos do curso

O objetivo estratégico da ênfase de Automação e Controle é consolidar uma estrutura curricular flexível que, ao mesmo tempo em que exige forte formação nas matérias específicas teóricas e tecnológicas, possibilita uma visão diversificada das diversas áreas dentro da engenharia elétrica. 

Os processos pedagógicos foram fundamentados em atividades participativas dos alunos, em detrimento de aulas expositivas (redução da carga horária em aulas expositivas), aumentado-se as atividades em laboratórios e imprimindo-se ao currículo uma visão orientada a projeto, permitindo uma atuação ampla do profissional assim formado

A organização do currículo

ESTRUTURA CURRICULAR EM 2009

Unidade: Escola Politécnica 
Curso/HAB: Engenharia Elétrica - Opção Automação e Controle

Período: integral
Duração Ideal: 10 Semestres
Duração Máxima: 18 Semestres
Duração Mínima: 8 Semestres

5º Semestre

	Disciplinas - Seqüência Aconselhada 
	Créditos

	
	A
	T

	PCS2304
	Projeto Lógico Digital 
	4
	0

	PCS2305
	Laboratório Digital I 
	4
	0

	PME2378
	Introdução às Ciências Térmicas 
	4
	0

	PSI2306
	Eletrônica 
	4
	0

	PSI2315
	Laboratório de Eletricidade I 
	4
	0

	PTC2307
	Sistemas e Sinais I 
	4
	0

	PTC2313
	Eletromagnetismo 
	4
	0

	
	
	28
	0


6º Semestre

	Disciplinas - Seqüência Aconselhada 
	Créditos

	
	A
	T

	PCS2308
	Laboratório Digital II 
	4
	0

	PEF2308
	Fundamentos de Mecânica das Estruturas 
	2
	0

	PME2332
	Laboratório e Aplicações de Mecânica dos Fluídos 
	2
	0

	PRO2201
	Estatística I 
	4
	0

	PSI2307
	Laboratório de Eletrônica 
	4
	0

	PSI2316
	Laboratório de Eletricidade II 
	4
	0

	PTC2308
	Sistemas e Sinais II 
	4
	0

	PTC2413
	Controle I 
	4
	0

	
	
	28
	0


7º Semestre

	Disciplinas - Seqüência Aconselhada 
	Créditos

	
	A
	T

	PCS2408
	Fundamentos de Engenharia de Software 
	4
	0

	PCS2476
	Fundamentos de Redes de Computadores 
	4
	0

	PEA2306
	Conversão de Eletromecânica de Energia 
	4
	0

	PTC2419
	Controle Digital 
	4
	0

	PTC2415
	Modelagem e Simulação
	4
	0

	PTC2640
	Modelos Probabilísticos 
	4
	0

	
	Optativa livre
	4
	

	
	
	28
	0


8º Semestre

	Disciplinas - Seqüência Aconselhada 
	Créditos

	
	A
	T

	PEA2450
	Engenharia de Sistemas de Energia 
	4
	0

	PTC2359
	Engenharia de Comunicações 
	4
	0

	PTC2417
	Controle Não Linear 
	4
	0

	PTC2320
	Programação Matemática 
	4
	0

	PTC2512
	Laboratório de Controle 
	4
	0

	PTC2513
	Controle Multivariável
	4
	0

	
	Optativa livre
	4
	

	
	
	28
	0


9º Semestre

	Disciplinas - Seqüência Aconselhada 
	Créditos

	
	A
	T

	PTC2619
	Laboratório de Automação
	4
	0

	PTC2530
	Laboratório de Projeto de Automação e Controle I 
	4
	0

	PRO2303
	Princípios de Administração de Empresas 
	4
	0

	PTC2601
	Estágio Supervisionado 
	2
	0

	
	Optativa livre
	4
	0

	
	Optativa livre
	4
	0

	
	
	22
	0


10º Semestre

	Disciplinas - Seqüência Aconselhada 
	Créditos

	
	A
	T

	PTC2531
	Laboratório de Projeto de Automação e Controle II 
	4
	0

	PRO2304
	Princípios da Gestão da Produção e Logística 
	4
	0

	
	Optativa livre
	4
	0

	
	Optativa livre
	4
	0

	
	
	16
	0


A integração do ensino com a pesquisa e a extensão

Os trabalhos de pesquisa e de extensão universitária executados no Departamento disponibilizam vagas, preferencialmente, para os alunos de graduação da ênfase de Automação e Controle. Esses alunos recebem bolsa de Iniciação Científica oferecidas pelas agências de fomento: Fapesp, CNPq, ANP, da fundações: FDTE  e FUSP, ou do próprio Departamento nos trabalhos de Extensão contratados junto à sociedade.

As Ementas das Disciplinas

PCS2304 - Projeto Lógico Digital 

 Programa da Disciplina:

Eletrônica Digital: tecnologias TTL e CMOS. Circuitos combinatórios lógicos: decodificadores, transcodificadores, multiplexadores. Circuitos seqüenciais: flip-flops, registradores, deslocadores, contadores. Circuitos combinatórios aritméticos: somadores, subtratores, comparadores, unidade lógica e aritmética. Memórias: conceitos gerais, memórias de apenas de leitura, memórias de escrita e leitura estáticas e dinâmicas. Lógica programável: PLA, PAL. Introdução à linguagem VHDL (ou similar). Introdução à metodologia de projeto estruturado: fluxo de dados, unidade de controle. Introdução aos diagramas ASM (Algorithmic State Machine). Exercícios e projetos ao longo do curso para cada um dos tópicos abordados. 

 Objetivo:

Apresentar os principais blocos funcionais básicos de circuitos digitais, suas características e formas de utilização. Desenvolver pequenos projetos de circuitos digitais com base nesses blocos, introduzindo a metodologia de projeto estruturado. Estudo da linguagem VHDL (ou similar) como uma ferramenta de descrição e simulação de circuitos e sistemas digitais. 

PCS2305 - Laboratório Digital I 

 Programa da Disciplina:

Experiências práticas sobre: Portas lógicas. Flip-flops. Blocos combinatórios: multiplexadores, decodificadores, somadores, ULAs. Blocos seqüenciais: registradores, deslocadores, contadores. Desenvolvimento e implementação de projetos de sistemas digitais de pequeno porte. Introdução a ferramentas de projeto e simulação de sistemas digitais.

Objetivo:

· Familiarização com instrumentação de bancada. 

· Observação prática e montagem de dispositivos de eletrônica digital. 

· Treinamento em depuração. 

· Treinamento de trabalho em grupo 

· Aprendizado dos processos de documentação de circuitos digitais 

PME2378 - Introdução às Ciências Térmicas 

 Programa da Disciplina:

1. Substância pura. 2. Trabalho e calor. 3. 1a. e 2a. Lei da Termodinâmica para sistemas. 4. 1a. e 2a. Lei da Termodinâmica para volumes de controle. 5. Conversão de energia por processos e ciclos termodinâmicos. 6. Condução unidimensional : regime pemanente e transitório. 7. Escoamentos externos - camada limite. 8. Arrasto sobre superfícies . 9. Escoamentos internos. 10. Perdas de energia localizadas e distribuídas. 11. Convecção natural e forçada. 12. Correlações de transferência de calor por convecção. 13. Radiação térmica. 14. Trocadores de calor.

Objetivo:

-Apresentar conceitos relacionados à termodinâmica, mecânica dos fluidos e transferência de calor aplicados à situações de interesse no campo de engenharia elétrica; 

-Incentivar a autocrítica, a ética profissional e o bom senso na prática da Engenharia. 

PSI2306 - Eletrônica 

 Programa da Disciplina:

Transistores MOS e bipolares: portas lógicas em CMOS, chave CMOS, espelho de corrente, circuitos guia de corrente, amplificador MOS integrado, configurações de amplificadores, resposta em freqüência. O amplificador operacional ideal, configuração inversora, integrador, configurações não-inversora, seguidora, de diferenças e de instrumentação. Amp Op real: resposta em freqüência, estrutura interna, saturação, slew rate, CMRR, resistências de entrada e saída, offset. Par diferencial com transistor bipolar e MOS, polarização de circuitos integrados BiCMOS, resposta em freqüência do par diferencial. Exemplos SPICE. Algumas Propriedades da Realimentação Negativa, As quatro topologias básicas da Realimentação, o amplificador com realimentação série-paralelo. O Amplificador com realimentação série-série. Estágios de potência, estágios de saída classe A, B e AB; polarização do circuito classe AB, transistores MOS e bipolares de potência, variações na configuração classe AB. Amplificador classe C. Amplificadores de potência em CI's.

 Objetivos:

Ensino teórico e prático de eletrônica básica.
Introduzir o projeto de circuitos eletrônicos com dispositivos MOS e bipolares.
Introduzir o amplificador operacional, suas características de operação e o projeto de circuitos analógicos.
Familiarizar o aluno com a análise de circuitos eletrônicos integrados com transistores MOS e bipolares.
Familiarizar o aluno com a análise de circuitos eletrônicos realimentados e de potência.
Utilizar o programa SPICE para análise de circuitos. 

PSI2315 - Laboratório de Eletricidade I 

 Programa da Disciplina:

Multímetro Analógico; Multímetro Digital; Amperímetros e Voltímetros Industriais; Aquisição de Sinais com Microcomputador; Osciloscópio Analógico; Osciloscópio Digital; Pontes de Wheatstone; Indutores e Indutância; Pontes de Indutância; Medida de Parâmetros L e C com Onda Retangular / Medidas de Capacitores Eletrolíticos; Instrumentação Virtual; Medidas de Resistência de Terra. 

 Objetivo:

Aprendizado Experimental de Eletricidade Básica 

PTC2307 - Sistemas e Sinais I 

 Programa da Disciplina:

Conceitos Básicos. Descrição entrada-saída dos sistemas de tempo continuo. Simulação dos sistemas de tempo contínuo. Análise espectral de sinais de tempo contínuo. Descrição entrada-saída dos sistemas de tempo discreto. Descrição de estados de sistemas de tempo contínuo e de tempo discreto. Sistemas não lineares: uma introdução.

 Objetivo:

Introduzir os conceitos da Teoria de Sistemas e Sinais.

PTC2313 - Eletromagnetismo 

 Programa da Disciplina:

.Equações de Maxwell e as relações constitutivas. Condições de contorno. Teorema de Poynting. 

· Campo de correntes estacionárias. função potencial e resistência de aterramento. 

· Campo eletrostático, equações de Poisson e de Laplace e o teorema da unicidade. Solução da equação de Poisson. 

· Métodos numéricos: diferenças finitas. Quadrados curvilíneos e dualidade. 

· Método das imagens: plano condutor e esfera condutora . 

· Capacitâncias e condutâncias parciais e reciprocidade. 

· Energia e força eletrostática. 

· Polarização dos dielétricos e dielétricos reais. 

· Campo magnétostático, potencial vetorial e lei de Biot-Savart. 

· Campo no eixo de solenóide, dispersão. Campo de toróide. 

· Circuitos magnéticos. 

· Energia magnetostática e indutâncias própria e mútua. 

· Forças e momentos no campo magnético. 

· Perdas histeréticas , polarização magnética e ímãs permanentes. 

· Campos lentamente variáveis. Lei de Faraday para meios em movimento e força de Lorentz. 

Objetivo:

Compreensão de fenômenos eletromagnéticos visando a suas aplicações em engenharia. Pressupõe-se o conhecimento de Física III; os conceitos serão aqui rapidamente revistos, visando uma abordagem tecnológica. 

PCS2308 - Laboratório Digital II 

 Programa da Disciplina:

Desenvolvimento e implementação de projetos de sistemas digitais de pequeno porte, envolvendo aspectos de interfaceamento com sistemas analógicos. Introdução aos microcontroladores. Aplicação da metodologia de projeto estruturado na implementação de sistemas digitais simples com lógica programável, com uso de ferramentas de projeto e simulação. 

 Objetivo:

· Observação prática e montagem de dispositivos de eletrônica digital. 

· Treinamento em depuração. 

· Treinamento de trabalho grupo. 

· Treinamento nos processos de documentação de circuitos digitais. 

PEF2308 - Fundamentos de Mecânica das Estruturas 

 Programa da Disciplina:

1. Esforços solicitantes: mecânica das estruturas; objetivos da Resistência dos Materiais; classificação das estruturas; classificação das ações: esforços, variações de temperatura e recalques de apoio; estruturas isostáticas; determinação dos esforços reativos e solicitantes; linhas de estado; vigas retas; vigas poligonais; treliças planas isostáticas; cálculo de treliças pelo equilíbrio dos nós. 

2. Tensões e deformações: resultados experimentais; lei de Hooke; coeficientes de segurança; tensões admissíveis; tração e compressão simples; corte puro; características geométricas das figuras planas; tensões normais e de cisalhamento na flexão simples normal; equação diferencial da linha elástica; flambagem: casos fundamentais de Euler; torção: barras de seção circular e anular. 

Objetivo:

Aquisição de conhecimentos básicos de Mecânica das Estruturas para dialogar com engenheiros de outras habilitações, apresentando-se os conceitos de esforços solicitantes, tensões, deformações e deslocamentos através de exemplos qualitativos. Desenvolvimento das habilidades de identificação de problemas no cotidiano da Engenharia Elétrica, de trabalho em equipe e de comunicação. Valorização da postura ética, das atitudes responsáveis e reconhecimento da importância da Resistência dos materiais na formação geral do engenheiro. 

PME2332 - Laboratório e Aplicações de Mecânica dos Fluídos 

 Programa da Disciplina:

1. Aplicações: Manometria, Análise Dimensional e Semelhança, Escoamento em condutos forçados, Perda de Carga distribuída e Singular 

2. Laboratório: tubo de Pitot, medidores de vazão, perda de carga no escoamento laminar, perda de carga no escoamento turbulento, estudo das bombas 

 Objetivo:

- Estudo do escoamento de fluido incompressível em condutos forçados, com o objetivo de tornar o aluno capaz de compreender o escoamento em tubulações industriais e instalações de recalque. 

- Apresentar métodos para a realização de medidas de pressão ,velocidade e vazão em fluidos ( manometria, tubo de Pitot, medidores de vazão) 

PRO2201 - Estatística I 

 Programa da Disciplina:

Estatística Descritiva;
Calculo de Probabilidades e Variáveis Aleatórias;
Distribuições de Probabilidades: Binomial, Poisson, Uniforme, Exponencial e Normal; 
Amostragem e Distribuições Amostrais: (t, qui-quadrado e F);
Inferência Estatística: Estimação e Testes de Hipóteses;
Análise de variância (comparação de várias medidas) 
Análise de Regressão e Correlação (construção de Modelos)
Noções de Contrtole Estatístico de Processos (Gráficos de Controle e Inspeção por Amostragem).

Objetivo:

Apresentar os conceitos básicos da Estatística e suas aplicações na Engenharia

PSI2307 - Laboratório de Eletrônica 

 Programa da Disciplina:

Circuitos Retificadores. Fontes de Tensão e Corrente. Polarização de Transistores. O Transistor para Chaveamento de Potência. Amplificadores para Pequenos Sinais. Amplificadores Diferenciais. Amplificadores Operacionais. Circuitos Integrados CMOS. Amplificadores com Múltiplos Estágios. Fontes Chaveadas. Amplificadores de Potência. Simulação de circuitos eletrônicos com PSPICE. Aquisição e análise de dados com LabVIEW. 

 Objetivo:

Ensino experimental de eletrônica básica.
Familiarizar o aluno com as características de dispositivos eletrônicos reais.
Familiarizar o aluno com as características experimentais de circuitos eletrônicos.
Familiarizar o aluno com os equipamentos e dispositivos de bancada.
Utilizar o programa SPICE para análise de circuitos.
Familiarizar o aluno com a utilização dos programas LABVIEW. 

PSI2316 - Laboratório de Eletricidade II 

 Programa da Disciplina:

O curso consta de aulas práticas semanais (duração de 3h40min)

Aula Tópico
1 Medidas de Potência e Fator de Potência
2 Determinação de Freqüências Complexas Próprias
3 Circuitos Ressonantes
4 Circuitos Trifásicos
5 Análise de Fourier de Sinais Periódicos
6 Medida e Separação das Perdas no Ferro
7 Análise Espectral
8 Caracterização de Núcleos Magnéticos
9 Modelagem de Circuito de Lâmpada Fluorescente
10 Projeto de Filtros Analógicos
11 Resposta em Freqüência de um Amplificador Eletrônico
12 Transitórios em Linhas de Transmissão. 

 Objetivo:

Aprendizado Experimental de Eletricidade Básica. 

PTC2308 - Sistemas e Sinais II 

 Programa da Disciplina:

Sinais periódicos e não-periódicos. Transformada de Fourier e suas aplicações. Convolução e aplicações. Sinais amostrados e transformadas de Fourier; filtros. Transformada discreta de Fourier. Filtragem digital.

 Objetivo:

Prosseguimento ao estudo da teoria de sinais e sistemas e algumas aplicações.

PTC2320 - Programação Matemática Aplicada a Controle 

 Programa da Disciplina:

Contextualização de Programação Matemática na classe do problemas de otimização, idéias gerais metodologias e tipos de problemas. Programação Linear: fundamentos. Conceituação e utilização de método aimplex, dualidade. Programação não-linear, princípios, resultados básicos, alguns métodos de solução. Aplicações de programação Matemática em controle dinâmico.

 Objetivo:

Contextualização de Programação Matemática na classe do problemas de otimização, idéias gerais metodologias e tipos de problemas. Programação Linear: fundamentos. Conceituação e utilização de método aimplex, dualidade. Programação não-linear, princípios, resultados básicos, alguns métodos de solução. Aplicações de programação Matemática em controle dinâmico.

PCS2408 - Fundamentos de Engenharia de Software 

 Programa da Disciplina:

Evolução do Software. Ciclos de vida de desenvolvimento de sistemas. Especificação de sistema. Métodos e ferramentas de modelagem funcional, de dados e de comportamento de software. Análise estruturada. Especificação de requisitos de software. Projeto estruturado. Codificação. Testes. Qualidade de software. Técnica de orientação a objetos. Modelo estático e dinâmico.

 Objetivo:

Introduzir ao aluno os conceitos de desenvolvimento e de manutenção de software, através dos modelos de processo de software (análise, projeto, programação e testes) e das principais técnicas de desenvolvimento. Explorar o uso de normas e padrões para a elaboração de documentos de software.

 PCS2476 - Fundamentos de Redes de Computadores 

 Programa da Disciplina:

Introdução ao Curso. Abordagem "top-down" dos modernos sistemas de informação. Anatomia da Internet. Sistemas de Informação. Ambiente da Camada de Aplicações. Arquitetura da Camada de Aplicações. Construindo Aplicações com sockets. DNS. Computação Cliente-Servidor. Tecnologias WWW. Modelo ISO-OSI. Camada de Transporte. Protocolos de Transporte de Dados. Controle de Congestionamento e Controle de Fluxo TCP. Camada de Rede. Algoritmos de Roteamento.Camada Física - Lans, Wans, Chaveamento. Camada Física. Tecnologias modernas de Redes.Gerenciamento e Segurança de Redes. Aplicações Multimídia Distribuídos.Sistemas Operacionais Distribuídos.

 Objetivo:

Apresentar, dentro de uma abordagem "top-down", conceitos relacionados com os modernos sistemas de informação, dando ênfase às redes de computadores, protocolos de comunicação e aplicações distribuídas. Serão cobertos tópicos que abrangem desde os fundamentos da Internet, redes locais, e aplicações multimídia distribuídas.

PEA2306 - Conversão de Eletromecânica de Energia 

 Programa da Disciplina:

1. Transformadores de Potência e Sinal: Operação em regime permanente 

2. Relações Eletromecânicas. Equações gerais de conjugado, força mecânica e força eletromotriz para conversores eletromecânicos Funções de Transferência. 

3. Conversores Eletromecânicos lineares simples e duplamente excitados. Balanço de Energia. 

Aplicação a Dispositivos de Potência e Controle. 

4. Produção de Campos estacionários e rotativos. 

5. Princípios de Funcionamento em Regime Permanente de Máquinas Rotativas Síncronas, Assíncronas e de Corrente Contínua. 

 Objetivo:

Dotar o aluno das ferramentas de equacionamento e análise de transdutores eletromecânicos. Introduzir conceitos básicos das principais máquinas rotativas em regime permanente 

 PTC2413 - Controle I 

 Programa da Disciplina:

Conceitos Básicos. Controle em malha fechada. Modelagem de sistemas físicos. Análise de Resposta Transitória. Análise de Erros. Método do Lugar da Raízes. Métodos de Resposta em Freqüência. Técnicas de Projeto e Compensação.

 Objetivo:

Introduzir as técnicas de controle linear monovariável 

PTC2415 - Modelagem e Simulação 

 Programa da Disciplina:

Classificação e aplicação de modelos matemáticos. Métodos de obtenção de modelos dinâmicos. Representação de modelos por funções de transferência e usando espaço de estados. Geração de modelos de sistemas mecânicos translacionais e rotacionais, elétricos, eletromecâncios, fluídos (hidráulicos e pneumáticos), térmicos, termo-hidráulicos e químicos. Analogia entre os sistemas. Técnicas de linearização de modelos. Análise do comportamento dinâmico de sistemas lineares. Solução (integração) de sistemas de equação diferenciais ordinárias por métodos numéricos. Análise do Comportamento dinâmico de sistemas não lineares. Simulação digital de processos industriais usando uma linguagem de simulação.

 Objetivo:

Apresentar os métodos de modelagem matemática de sistemas físicos

PTC2640 - Modelos Probabilísticos 

 Programa da Disciplina:

Espaços amostrais, eventos, probabilidade, probabilidade condicional, eventos independentes, fórmula de Bayes, variáveis aleatórias, distribuição de Bernoulli, binomial, geométrica, Poisson, uniforme, exponencial, gama e norma; variáveis aleatórias conjuntamente distribuídas, valor esperado, valor esperado condicional, cadeias de Markov, equações de Chapman-Kolmogorov, classificação de estados, probabilidades limites, o processo de Poisson, cadeias de Markov a tempo contínuo, equações diferenciais de Kolmogorov, processos de nascimento e morte, aplicações de modelos exponenciais em teoria de filas.

 Objetivo:

Equipar o aluno com as ferramentas de teoria de probabilidades e processos estocásticos para a construção de modelos de sistemas de controle.

PEA2450 - Engenharia de Sistemas de Energia 

 Programa da Disciplina:

Todos os tópicos se referem a sistemas e equipamentos de baixa e média tensão. Funcionamento e aplicação de equipamentos e sistemas. Fornecimento de energia , tarifas e demanda de energia. Normas e padrões de sistemas. Dimensionamento e projeto de instalações elétricas. Proteção de equipamentos e sistemas. Aterramento de equipamentos e sistemas. Proteção contra descargas atmosféricasUso da energia : o conceito de uso eficiente e o seu gerenciamento. Noções básicas de Regulação de Energia

 Objetivo:

O aluno deverá desenvolver durante o curso noções básicas de projetos de Instalações de baixa e média tensão na área residencial, predial, comercial e industrial e conceitos sobre o princípio de funcionamento e de aplicação dos principais equipamentos utilizados neste tipos de instalações. Tópicos de Uso, Qualidade e Regulamentação também são desenvolvidos.

 PTC2359 - Engenharia de Comunicações 

 Programa da Disciplina:

Um breve histórico
Energia e potência
Elementos de um sistema de comunicação
Propagação de ondas de rádio
Sinais e sistemas
Capacidade de canal
Técnicas de Fourier
Série trigonométrica
Transformada de Fourier
Filtros e respostra em freqüência
Modulação e demodulação
AM: espectro e potência
Variantes do AM: DSB, SSB, VSB, QAM
Modulação digital QAM
Modulação e demodulação (cont.)
Relação entre FM e PM
FM e PM de banda estreita e larga
PLL e FM estéreo
Comunicação por código de pulsos: amostragem
Modulação por código de pulso (PCM)
Compansão: Leis A e µ
Transmissão digital em banda básica
Códigos de linha
Modulação digital ASK, FSK, PSK

 Objetivo:

Introduzir conceitos iniciais na área de comunicação analógica e digital.

PTC2417 - Controle Não Linear 

 Programa da Disciplina:

Sistemas não lineares: análise no plano de fase, equações diferenciais não lineares, trajetórias, métodos analíticos, métodos gráficos, análise qualitativa e espaço de parâmetros. Soluções periódicas, ciclos limite, teoremas de índice, teorema de Bendixson e teorema de Poincaré-Bendixson. Estabilidade no sentido de Liapunov: teoremas de estabilidade, aplicações a malhas fechadas, critérios de Popov. Estabilidade estrutural e robustez: conceito de fluxo e teoremas de estabilidade estrutural, teorema de variedade central e formas normais.

 Objetivo:

Apresentar os fundamentos matemáticos de análise de problemas não-lineares

 PTC2419 - Controle Digital 

 Programa da Disciplina:

Elementos básicos de um sistema de controle digital. Amostragem de sinais: conversores A/D e D/A. Transformada z , funções de transferência e análise de estabilidade. Erros de regime. Técnica de projeto de compensadores digitais: lugar das raízes, projeto algébrico, projeto no domínio da frequência. Controladores PID digitais.

Objetivo:

Introduzir as técnicas digitais e sua utilização em sistemas de controle.

PTC2512 - Laboratório de Controle 

 Programa da Disciplina:

Identificação de motor e carga de um servomecanismo a partir da medida de seus parâmetros construtivos, resposta freqüencial e resposta ao degrau. Modelagem linear e não linear. Projeto de controladores para o servomecanismo: Proporcional; Proporcional com Realimentação Auxiliar de Velocidade; Avanço de Fase; Proporcional + Integral (PI); Proporcional + Integral + Derivativo (PID).

 Objetivo:

Realizar as experiências relativas ao projeto de sistemas de controle.

PTC2422 - Modelos de Sistemas Biológicos

Programa da Disciplina:

Conceitos preliminares da Teoria de Sistemas Dinâmicos (solução de equilíbrio, ciclo-limite, estabilidade segundo Lyapunov, equação característica para sistemas sem e com atraso, bifurcações); dinâmica populacional de única espécie (modelos de: Malthus, Verhulst); dinâmica populacional de espécies interagentes (modelos com: competição, predação); epidemiologia (modelos: SIR, SI, SIRS); cinética química (modelos de: Michaelis-Menten, Belousov-Zhabotinsky); neurodinâmica (modelos de: Hodking-Huxley, FitzHugh-Nagumo, PLL, Hopfield, Wilson-Cowan); equações a derivadas parciais (movimento biológico, formação de padrão espacial).

Objetivo: 

Modelar e analisar sistemas dinâmicos biológicos.

PTC2514 - Controle de Processos Industriais 

 Programa da Disciplina:

Definição de termos usados em controle de processos. Evolução histórica dos sistemas de controle de processos. Análise das características dinâmicas de processos industriais. Elementos básicos de processo. Estudos dos efeitos de atrasos de transferência e de transporte. Aproximações comumente usadas para o modelamento de processos industriais. Levantamento dos parâmetros de modelos de processos industriais (identificação de processos). Análise e projeto e sistemas de controle. Critérios de desempenho de sistemas de controle. Métodos de ajuste e sintonia de controladores. Noções sobre técnicas avançadas de controle de processos: "feedforward", razão ou relação, cascata, compensação de processos com tempo morto, controle seletivo, adaptativo, multivariável, controle estatístico de processos. Controle de processos batelada. Estudo da operação e do sistema de monitoração e controle de alguns processos industriais.

 Objetivo:

Utilizar as técnicas de modelagem no projeto de sistemas industriais de controle.

PTC2535 - Fundamentos de Instrumentação Biomédica

Programa da Disciplina:
Fundamentos de Metrologia. Introdução a Sistemas de Medição. Conceitos Básicos de Instrumentação Biomédica. Biosensores e Transdutores. A Origem dos Biopotencias. Eletrodos de Biopotenciais. Amplificadores e Processadores de Sinais Biológicos. Medições do Sistema Cárdio-respiratório. Instrumentação de Laboratório Clínico. Sistemas de Imagem Médica. Dispositivos Terapêuticos e Protéticos. O Conceito Integrado de Segurança Elétrica.

Objetivos:

Fornecer noções de metrologia, sistemas de medição e instrumentação biomédica.

PTC2620 - Automação da Manufatura

Programa da Disciplina:

Manufatura Integrada por Computador. Base de Dados da Manufatura. Conceito de Controle Hierárquico. Projeto Auxiliado por Computador (CAD). Manufatura Auxiliada por Computador (CAM). Controle Numérico. Controle Numérico Computadorizado (CNC). Controle Numérico Direto (DNC). Planejamento Auxiliado por Computador. Robôs Industriais. Controladores Lógicos Programáveis (CLP). Controle Estatístico de Processo (CEP). Sistemas Flexíveis de Manufatura

Objetivo:

Apresentar as técnicas de controle e automação de chão de fábrica.

PTC2641 - Modelagem e Controle de Manipuladores 

 Programa da Disciplina:

Introdução à robótica. Movimentos rígidos e transformações. Cinemática direta e inversa. Representação de Denavit-Hartenberg. Jacobiano do manipulador. Dinâmica do manipulador. Geração de trajetórias. Controle de posição. Controle de força. Noções de Programação.

Objetivo:

Apresentar os fundamentos matemáticos do estudo de robótica.

PTC2669 - Introdução à Inteligência Computacional

Programa da Disciplina:
O que são redes neurais e como operam. Processos de aprendizado. Formatação de dados de treinamento. Perceptrons de uma camada. Perceptrons de múltiplas camadas. O algoritmo de retropropagação. As redes neurais como aproximadores universais de funções. Redes de funções de base radial. Mapeamentos auto-organizáveis. Sistemas neuro-fuzzy. Aplicações.

Objetivos:

Apresentar os fundamentos teóricos e práticos de redes neurais e sistemas de lógica "fuzzy". Aprender como mapear um problema para o domínio neural, ou "fuzzy"-neural, isto é, chegar a uma arquitetura específica para resolver o problema.Realizar algumas aplicações de natureza prática (simulações). A ênfase do curso será mais em propriedades matemáticas e computacionais do que em analogias com redes biológicas.

PTC2666 - Tópicos de Controle Avançado

Programa da Disciplina:

Introdução; Normas de sinais e sistemas; Resposta em frequência de sistemas multivariáveis;Técnicas de projeto: Regulador linear-quadrático, Controle H2 e Hinfinito; Estruturas básicas de controle adaptativo.

Objetivo:

Introduzir os fundamentos matemáticos das modernas técnicas de engenharia de controle.

PTC2667 - Introdução aos Algoritmos em Automação

Programa da Disciplina:

Introdução. Algoritmos. Analisando algoritmos. O papel dos algoritmos em automação. Fundamentos matemáticos. Notação assintótica. Notações padrões. Grafos. Árvores. Algoritmos de ordenação. Algoritmos gananciosos. Problema de seleção de atividades. Algoritmos de grafos. Árvores de alcance mínimo. NP-Completeza.Problemas NP-Completos. Problema do caixeiro viajante. Heurísticas. Branch-and-bound.

Objetivo:

Apresentar os algoritmos e os métodos heurísticos de otimização.

PTC2668 - Sistemas Digitais em Controle de Processos

Programa da Disciplina:

Sinais.Redes de Computadores. Equipamentos: Sistema de Aquisição de Dados, Controladores "Single/Multi loop", Controlador Lógico Programável (CLP), Microcomputadores, Sistemas Digitais de Controle Distribuído (SDCD), "Mainframes". Programas (software): Supervisórios, Simulação, (Análise/Síntese de Controladores). Definição de um Sistema de Supervisão e Controle.

Objetivo:

Apresentar os principais sistemas digitais aplicados ao controle dos diversos tipos de processos industriais.

PTC2456 - Processamento de Sinais Biomédicos

Programa da Disciplina:

1) Origem e características dos principais sinais biomédicos. 
2) O potencial de ação, o potencial de ação composto, o potencial evocado cerebral. Sinais biomédicos apresentados incluem: eletroneurograma, eletromiograma, eletroencefalograma, eletrocardiograma, fonocardiograma, pressão arterial, torque e força gerados por músculos, oscilação postural e outros.
3) Objetivos da análise de sinais biomédicos. Exemplos.
4) Dificuldades na aquisição e análise de sinais biomédicos. Nível DC e oscilações de linha de base, artefatos (de estímulo, de contração muscular, etc), interferência de sinais externos, rebatimento na amostragem. Captação dos sinais, filtragem analógica, conversão A/D.
5) Projeto de filtros digitais FIR e IIR e exemplos de aplicação a sinais biomédicos.
6) Técnicas variadas de processamento digital de sinais biomédicos: média síncrona para melhoria de relação sinal-ruído, ajuste de curvas, detecção de sinais como potenciais musculares e batimentos cardíacos no eletrocardiograma.
7) Sinais aleatórios e conceitos básicos: estrutura probabilística, estacionaridade, média, autocorrelação, correlação cruzada, espectro de potência. Aplicações a sinais biomédicos.

Objetivo:

Introduzir conceitos básicos da área de processamento de sinais de origem biológica.

O CORPO DOCENTE

 Ademar Ferreira 

Currículo Resumido 

Linha geral de pesquisa: Engenharia Eletrônica - Engenharia de Sistemas 

Especialidades: Controle e Otimização de Sistemas e Processos 

Áreas de Aplicação mais próximas: Controle de Sistemas e Processos, utilizando técnicas de controle clássico e moderno, redes neurais e lógica "fuzzy" . 

Linhas de Pesquisa 

Sistemas de Controle e Automação

Grupos de Pesquisa 

Sistemas de Controle e Automação

 Andre Fabio Kohn 

LINHA GERAL GERAL DE PESQUISA 

Engenharia Biomédica 

ESPECIALIDADES 

Modelagem matemática de subsistemas neuronais;Processamento de sinais biológicos; Neurofisiologia e controle motor 

ÁREAS DE APLICAÇÃO MAIS PRÓXIMA 

Processamento digital de sinais, reconhecimento de padrões,sistemas dinâmicos. 

DISCIPLINAS MINISTRADAS 

Fundamentos de Neurociência, Tópicos sobre a neurofisiologia do controle Motor, 

Neurofisiologia medular e o controle neuromuscular, Processamento digital de Sinais, 

Introdução aos Processos aleatórios, Sistemas e Sinais

Linhas de Pesquisa 

Biomecânica do Movimento Humano

Enga. de Reabilitação e Instrumentação Biomédica

Ensaios e Certificação de Equipamentos Médicos

Neurociência Computacional e Modelagem Neuronal

Processamento de Sinais Biológicos

Grupos de Pesquisa 

Laboratório de Engenharia Biomédica

Antonio Fischer de Toledo

Antonio Fischer de Toledo, no cargo de Professor Doutor, leciona na EPUSP - Escola Politécnica da Universidade de São Paulo desde 2002. Formado em Engenharia Elétrica pela Escola de Engenharia Mauá em 1973 obteve os graus de M. Sc. (Eng.) e Ph. D. na Universidade de Liverpool, Reino Unido, respectivamente em 1989 e 1992. No início de suas atividades profissionais, como funcionário das Telecomunicações de São Paulo - TELESP, foi responsável pela especificação, planejamento e implementação de testes de aceitação da expansão de rede externa de cabos telefônicos. Nos anos 1970 e 1980 esteve envolvido em diversos outros aspectos da construção de rede externa, incluindo trabalhos de pesquisa e desenvolvimento de materiais e processos mais avançados. No período de 1987 a 1992, no grupo de comunicações móveis celulares da Universidade de Liverpool, trabalhou com simulação, em software, de técnicas de diversidade de tempo e na medição e modelamento de propagação de sinais de rádio em ambientes internos. De volta ao Brasil, na Telesp Celular, liderou grupos-tarefa envolvidos em diversos estudos, como o que avaliou tecnologias digitais disponíveis e desenvolveu plano estratégico para implantação do programa de digitalização e evolução da rede da Empresa. Na Fundação CPqD, no período de 2001 a 2002, desenvolveu trabalhos relacionados com medição e otimização do desempenho de redes celulares e estudos sobre radiação não ionizante. É autor de diversos "papers" na área de propagação de rádio e técnicas de diversidade de tempo.

Antonio Roberto Panicali 

LINHA GERAL DE PESQUISA 

Teoria Eletromagnética 

ESPECIALIDADES 

Antenas de Compatibilidade Eletromagnética 

ÁREAS DE APLICAÇÃO MAIS PRÓXIMA 

Engenharia Elétrica e Eletrônica 

Cinthia Itiki 

Cinthia Itiki formou-se em Engenharia Eletrônica (Sistemas Digitais) pela EPUSP (Escola Politécnica da Universidade de São Paulo) e obteve o título de Mestre em Engenharia Elétrica (Sistemas Eletrônicos) pela mesma instituição. É Ph.D. em Engenharia Biomédica pela "University of Southern California", EUA. 

Durante o programa de doutorado, obteve as seguintes distinções acadêmicas: "Outstanding Academic Achievement Award" (1995), "Graduating International Book Award" (1996), e "Fred S. Grodins Graduate Research Award" (1995). 

Sua linha geral de pesquisa é a Engenharia Biomédica, com ênfase no Processamento de Sinais Biológicos. As aplicações incluem os sinais eletromiográficos, os potenciais evocados e a repetibilidade da marcha humana. As linhas de pesquisa da lista abaixo correspondem às linhas do LABORATÓRIO DE ENGENHARIA BIOMÉDICA, e não correspondem aos interesses específicos da professora. 

Linhas de Pesquisa 

Biomecânica do Movimento Humano

Enga. de Reabilitação e Instrumentação Biomédica

Ensaios e Certificação de Equipamentos Médicos

Neurociência Computacional e Modelagem Neuronal

Processamento de Sinais Biológicos

Grupos de Pesquisa 

Laboratório de Engenharia Biomédica

Claudio Garcia 

LINHA GERAL DE PESQUISA 

Modelagem; Identificação e Controle de Processos Industriais 

ESPECIALIDADES 

Identificação de Sistemas 

Controle de Processos Industriais 

Modelagem e Simulação de Processos Industriais 

ÁREAS DE APLICAÇÃO MAIS PRÓXIMAS 

Obtenção de modelos de processos em indústrias que operam com fluidos em processos contínuos (áreas Química, Petroquímica, Siderúrgica, Farmacêutica, Alimentícia, Papeleira, etc). 

Obtenção de algorítmos de controle para processos existentes nas indústrias relacionadas no item anterior. 

Linhas de Pesquisa 

Sistemas de Controle e Automação

Grupos de Pesquisa 

Sistemas de Controle e Automação

Cristiano Magalhaes Panazio

Linha Geral de Pesquisa. 
Especialidades: Telecomunicações; Comunicações Digitais; Transmissão por Múltiplas Portadoras; Equalização; Sincronismo; Espalhamento Espectral. 
Áreas de Aplicação mais próxima: Telecomunicações; Sistemas Sem Fio. 

 Felipe Miguel Pait 

LINHA GERAL DE PESQUISA 

Automação e Controle 

ESPECIALIDADES 

Controle Adaptativo;Aplicações da Teoria de Controle;Automação e Controle de Processos Indistriais 

ÁREAS DE APLICAÇÃO MAIS PRÓXIMA 

Controle de processos; automação industrial; robótica 

Linhas de Pesquisa 

Sistemas de Controle e Automação

Sistemas de Controle e AutomaçãoXXXXX

Grupos de Pesquisa 

Sistemas de Controle e Automação

Fuad Kassab Junior 

LIMHA GERAL DE PESQUISA 

Teoria de controle 

ESPECIALIDADES 

Controle digital, adaptativo 

ÁREAS DE APLICAÇÃO MAIS PRÓXIMA 

Linhas de Pesquisa 

Sistemas de Controle e AutomaçãoXXXXX

Sistemas de Controle e Automação

Sistemas de Controle e Automação

Grupos de Pesquisa 

Sistemas de Controle e Automação

Guido Stolfi 

LINHA GERAL DE PESQUISA 

Circuitos de Telecomunicações; Televisão digital 

ESPECIALIDADES 

Circuitos Analógicos; Processamento de sinais; Audio e imagem 

ÁREAS DE APLICAÇÃO MAIS PRÓXIMAS 

Processamento de Imagens; Telefonia; comunicacões digitais 

Henrique Takachi Moriya

Graduado em Engenharia de Eletricidade, ênfase em Telecomunicações, pela Escola Politécnica da Universidade de São Paulo (EPUSP) (1996), mestrado em Engenharia Elétrica, área de concentração Sistemas Eletrônicos, pela EPUSP (1999), doutorado em Engenharia Elétrica, área de concentração Sistemas Eletrônicos, opção Engenharia Biomédica, pela EPUSP (2003) e doutorado em Doutorado sanduíche na University of Vermont (2002). Atualmente é Professor Doutor do Departamento de Engenharia de Telecomunicações e Controle da EPUSP. Tem experiência na área de Engenharia Biomédica, com ênfase em Modelagem de Sistemas Biológicos, atuando principalmente nos seguintes temas: avaliação da mecânica respiratória, oscilações forçadas, modelamento matemático, asma, enfisema e mecânica respiratória. 

Linhas de Pesquisa 
Processamento de Sinais Biológicos

Grupos de Pesquisa 
Laboratório de Engenharia Biomédica

 Jorge Mieczyslaw Janiszewski 

Engenheiro Eletricista pela Escola Politécnica da USP em 1963.Mestre e Doutor em Engenharia Elétrica e Professor Livre-Docente pela mesma Instituição em 1971, 1978 e 1993, respectivamente. Sua área de interesse é Eletromagnetismo Aplicado, tendo trabalhos publicados e participação em Congressos. Orienta alunos em Pós-graduação e participa de pesquisas. 

Linha Geral de Pesquisa 
Campos Eletromagnéticos e suas aplicações. 

Especialidades: 
Simulação computacional de campos. 

Áreas de Aplicação mais próximas: 
Telecomunicações, compatibilidade eletromagnética.

Linhas de Pesquisa 
Grupos de Pesquisa 
Telefonia Celular; Eletromagnetismo Aplicado e Telecomunicações

 Jose Carlos Teixeira de Barros Moraes 

Possui graduação em Engenharia Industrial Elétrica pela Faculdade de Engenharia Industrial da Pontifícia Universidade Católica de São Paulo (FEI/PUCSP) (1969), graduação em Bacharelado em Física pelo Instituto de Física da Universidade de São Paulo (1970), mestrado em Engenharia Elétrica pela Universidade de São Paulo (1976) e doutorado em Engenharia Elétrica pela Escola Politécnica da Universidade de São Paulo (1986). Realizou atividades de pesquisa em nível de pós-doutorado no Instituto de Engenharia Biomédica da Universidade de Toronto/Canadá em Sistemas Biológicos Caóticos. Atualmente é professor titular da Universidade de São Paulo, coordenador do Laboratório de Engenharia Biomédica da Escola Politécnica da USP (LEB/EPUSP), Diretor da Divisão de Ensaios e Calibração LEB/EPUSP Conselheiro Científico da Associação Brasileira da Indústria Médica, Odontologia Hospitalar (ABIMO), coordenador de Comissão de Estudos de CB26 da Associação Brasileira de Normas Técnicas, membro e elemento do Conselho Deliberativo tanto da Sociedade Brasileira de Metrologia como da Sociedade Brasileira de Engenharia Biomédica, com experiência nas áreas de Engenharia Biomédica com ênfase em Instrumentação Aplicada à Biologia e Medicina,, Metrologia e Modelagem de Sistemas Biológicos, atuando principalmente nos seguintes temas: normalização, telemetria, marcha humana e ensaios e certificação de equipamentos eletro-médicos.

Linhas de Pesquisa 
Biomecânica do Movimento Humano
Normalização, Ensaios e Certificação de Equipamentos Médicos

Processamento de Sinais Biológicos

Grupos de Pesquisa 
Laboratório de Engenharia Biomédica

Jose Jaime da Cruz 

LINHA GERAL DE PESQUISA 

Contole de Sistemas Dinâmicos 

ESPECIALIDADES 

Controle Robusto;Controle de Robôs Manipuladores;Otimização 

ÁREAS DE APLICAÇÃO MAIS PRÓXIMA 

Robótica, Controle de Processos 

Linhas de Pesquisa 

Sistemas de Controle e Automação

Grupos de Pesquisa 

Sistemas de Controle e Automação

Jose Roberto Castilho Piqueira 

LINHA GERAL DE PESQUISA 

Automação e Contro 

ESPECIALIDADES 

Sistemas Dinâmicos e Biomatemática 

ÁREAS DE APLICAÇÃO MAIS PRÓXIMAS 

Oscilações, bifurcações, epidemiologia, dinâmica populacional 

Linhas de Pesquisa 

Modelos Matemáticos e Sistemas Dinâmicos

Grupos de Pesquisa 

Sistemas de Controle e Automação

 Jose Roberto de Almeida Amazonas 

Engenheiro Eletricista, modalidade eletrônica, formado em 1979, obteve o título de Mestre em 1983 em Engenharia Elétrica na área de optoeletrônica. Concluiu seu Doutorado em 1988 e realizou o concurso de Livre Docência em 1996. Atuou em microeletrônica (projeto de dispositivos optoeletrônicos, projeto de circuitos integrados e testabilidade de circuito integrado) e telecomunicações (comunicações ópticas e redes de comunicações de alta velocidade) desde sua formatura. Realizou cursos de especialização na Ecole Supériéure d'Eléctricité de Paris, no Massachusets Institute of Technology e na University of California at Berkeley. Trabalhou no Centro de Pesquisa e Desenvolvimento da Telebrás, na Itautec Componentes S.A - Itaucom e foi Diretor Superintendente da Quickchip Consultoria e Projetos Ltda. É professor concursado do Departamento de Engenharia de Telecomunicações e Controle da EPUSP e está no regime de dedicação integral desde 1995. Principais áreas de atuação: atua em projetos de enlaces ópticos, redes SDH e redes ATM. Realiza pesquisa em distribuição de conteúdo multimídia em tempo real com qualidade de serviço assegurada, sinalização em redes de comunicações (SS7, SIP, etc...), e metodologia e ambientes para educação a distância. Na área de orientação acadêmica possui 8 mestrados concluídos, 1 doutorado e 4 em andamento. Na área de orientação de mestrado profissional possui 2 orientados em fase final de conclusão. Coordena e coordenou vários projetos de pesquisa e desenvolvimento, consultorias e treinamentos em parceria com empresas como: Petrobrás, Elmactron, Ericsson, Motorola, Lucent, Telefônica, Unibanco, Prodesp, Banco Indosuez, IPT/Itaucom etc. Participa de vários colegiados da Engenharia Elétrica: Conselho de Departamento, Congregação da EPUSP, representante do PTC na sub-comissão de Finanças da Pós-Graduação da Engenharia Elétrica. É o atual coordenador do LCS. 

LINHA GERAL DE PESQUISA 

Telecomunicações 

ESPECIALIDADES 

Comunicações Ópticas; Redes de Telecomunicações de Alta Velocidade; Testabilidade de Circuitos Integrados e Sistemas Eletrônicos 

ÁREAS MAIS PRÓXIMAS 

Comunicações Ópticas; Redes de Computadores 

Grupos de Pesquisa 

Telefonia Celular; Eletromagnetismo Aplicado e Telecomunicações

Luiz Antonio Baccala 

LINHA GERAL DE PESQUISA 
Processamento digital de Sinais 
Aplicação de análide de sinais à biomedicina 
ESPECIALIDADES 
Equalização 
Análise de séries temporais multivariadas 
Wavelets 
ÁREAS DE APLICAÇÃO MAIS PRÓXIMA 
Comunicação Digital;Telefonia móvel  

Grupos de Pesquisa 

Processamento Digital de Sinais

Luiz Antonio Barbosa Coelho 

ATIVIDADES PROFISSIONAIS 
Professor em regime de tempo parcial na Escola Politécnica da USP. 
Diretor da empresa Lynx Tecnologia Eletrônica Ltda., especializada na fabricação de sistemas de aquisição de dados para a área industrial e bio-médica. 


LINHA GERAL DE PESQUISA 
Processamento Digital de Sinais / Instrumentação 


ESPECIALIDADES 
Análise Espectral de Sinais / Processamento de Sinais / Sistemas de Aquisição de Dados 


ÁREAS DE APLICAÇÃO 
Vibrações em estruturas / Ensaios de materiais.

Luiz Cezar Trintinalia 

TÍTULOS ACADÊMICOS 
Graduação: Engenharia Elétrica,1986, Escola Politécnica da Universidade de São Paulo 
Mestrado: Engenharia Elétrica, 1992, Escola Politécnica da Universidade de São Paulo 
Doutorado: Ph. D. in Electrical Engineering, 1996, The University of Texas at Austin 

LINHA GERAL DE PESQUISA 
Eletromagnetismo aplicado e processamento de sinais 
ESPECIALIDADES 
Métodos numéricos em eletromagnetismo; 
Processamento em tempo frequência; 
Processamento de sinais de radar, 
Espalhamento eletromagnético; 
Antenas inteligentes. 
ÁREAS DE APLICAÇÃO MAIS PRÓXIMAS 
Projeto de antenas e estruturas em guia de onda; 
Imagens de radar; 
Comunicações sem fio.  

Grupos de Pesquisa 

Telefonia Celular; Eletromagnetismo Aplicado e Telecomunicações

Luiz Henrique Alves Monteiro 

Graduou-se em Bacharelado em Física, na USP, em 1987. 
Obteve os títulos de mestre e doutor em 1990 e 1995, respectivamente, na área de 
Física de Plasmas, também no IFUSP. Realizou, na EPUSP, dois pós-doutoramentos em Biomatemática, entre 1996 e 1999; e livre-docência em Controle e Automação, em 
2005. Atualmente, é professor associado do Departamento de Engenharia de 
Telecomunicações e Controle da EPUSP. Possui mais de 40 artigos publicados em 
revistas internacionais indexadas no "Web of Science" e é autor do livro "Sistemas 
Dinâmicos", indicado ao Prêmio Jabuti de 2003. Concluiu a orientação de mais de 20 
dissertações de mestrado e de 2 teses de doutorado. É consultor ad hoc do CNPq, 
tendo bolsa de produtividade nível 1C. Seus temas de interesse são sincronismo em 
redes de osciladores biológicos e eletrônicos, e técnicas de inteligência 
artificial aplicadas a sistemas de controle.

Marcio Eisencraft

Possui graduação em Engenharia Elétrica pela Escola Politécnica da Universidade de São Paulo (EPUSP) (1998), mestrado em Engenharia Elétrica pela EPUSP (2001) e doutorado em Engenharia Elétrica pela EPUSP (2006). Atualmente é professor da Escola de Engenharia da Universidade Presbiteriana Mackenzie e professor em regime de tempo parcial no Departamento de Telecomunicações e Controle da EPUSP. Além disso, é professor do Centro Universitário da FEI estando em licença. Tem experiência na área de Engenharia Elétrica, com ênfase em Engenharia de Telecomunicações atuando principalmente nos seguintes temas: processamento digital de sinais, sistemas de comunicações, caos e sistemas não-lineares aplicados a sistemas de comunicações, simulações computacionais de sistemas de comunicações e processamento de áudio e de sinais de voz.

 Marcio Rillo 

Linha Geral de Pesquisa: 

INTELIGÊNCIA ARTIFICIAL APLICADA A AUTOMAÇÃO INDUSTRIAL 

Especialidades: 

SISTEMAS DE PLANEJAMENTO INTELIGENTE DE ATIVIDADES 

Áreas de Aplicação mais próximas: 

AUTOMAÇÃO INDUSTRIAL 

Linhas de Pesquisa 

Sistemas de Controle e Automação

Grupos de Pesquisa 

Sistemas de Controle e Automação

Maria das Dores dos Santos Miranda

Possui graduação e mestrado em Engenharia Eletrica pela Universidade Federal de Santa Catarina, respetivamente em 1983 e 1987; doutorado em Engenharia Elétrica pela Universidade de São Paulo em 1996. Atualmente é professor doutor da Universidade de São Paulo. Atua na área de Telecomunicações com ênfase em Processamento de Sinais. Seus principais interesses são: algoritmos adaptativos, equalização autodidata, transmissão por múltiplas portadoras, decomposição QR.

Oswaldo Luiz do Valle Costa 

LINHA GERAL DE PESQUISA 

Controle e Automação de Sistemas Dinâmicos 

ESPECIALIDADES 

Modelos Financeiros, Otimização, Pesquisa Operacional, Controle Estocástico, Teoria de Filtragem, Filas 

ÁREAS DE APLICAÇÃO MAIS PRÓXIMAS 

Otimização de Carteiras, Derivativos, Confiabilidade de Sistemas, Análise de Risco, Modelagem, Sistemas de Controle. 

Linhas de Pesquisa 

Sistemas de Controle e Automação

Grupos de Pesquisa 

Sistemas de Controle e Automação

 Paul Jean Etienne Jeszensky 

Obteve os títulos de Engenheiro Eletricista, Mestre em Engenharia Elétrica, Doutor em Engenharia Elétrica, Livre Docente e Professor Titular na área de Telecomunicações, pela Escola Politécnica da USP em 1972, 1981, 1989, 1992 e 2006, respectivamente. Autor do livro Sistemas Telefônicos (Editora Manole, 2004) e de cerca de 100 trabalhos técnicos/científicos, apresentados em Simpósios / Congressos / revistas especializadas, nacionais e internacionais, nas áreas de atuação acima. Professor da EPUSP desde 1978, em dedicação exclusiva a partir de 1990, na área de Telecomunicações. Coordenador do LCS-Laboratório de Comunicações e Sinais do Departamento de Engenharia Eletrônica da EPUSP, no período de 1995/97, 1999/2001 e a partir de 2003. Representante do PTC-Departamento de Engenharia de Telecomunicações e Controle na CG-Comissão de Graduação da EPUSP, desde 2003, e onde é atualmente seu vice-presidente. Líder do Grupo de Pesquisa em Telecomunicações do Diretório de Grupos de Pesquisas no Brasil, do CNPq. General Co-Chairmen do ITS'98-SBT/IEEE International Telecommunications Symposium, realizado em SP em 8/1998. General Chairman do ISSSTA-06, 2006 IEEE Ninth International Symposium on Spread Spectrum Techniques and Applications, realizado em Manaus em 08/2006. Senior Member do IEEE desde 2007. Assessor especial da TELESP-Celular para a implantação da digitalização na banda A de Telefonia Móvel Celular, em São Paulo, no período de 1997/98. Coordenador dos convênios de cooperação técnica entre a EPUSP e a Ericsson do Brasil, Motorola do Brasil e TELESP - Celular, desde 1999. Foi professor visitante da UPC-Universitat Politécnica de Catalunya, Barcelona-Espanha em 1995 e da TUB-Technical University of Budapest, Hungria em 2001.

Linha Geral de Pesquisa 
Especialidades: Telecomunicações; Comunicações Digitais; Espalhamento Espectral (Spread Spectrum) 

Àreas de Aplicação mais próxima:

Telecomunicações; Telefonia; Telefonia Celular

Grupos de Pesquisa 

Telefonia Celular; Eletromagnetismo Aplicado e Telecomunicações

Paulo Sergio Pereira da Silva 

LINHA GERAL DE PESQUISA 
Controle e automação 
ESPECIALIDADES 
Controle de sistemas não-lineares 
ÁREAS DE APLICAÇÃO MAIS PRÓXIMAS 
Robótica e Eng. Aeroespacial

Grupos de Pesquisa

Sistemas de Controle e Automação

Phillip Mark Seymour Burt 

LINHA GERAL DE PESQUISA 
Procesamento Digital de Sinais 
ESPECIALIDADES 
Filtros IIR adaptativos 
ÁREAS DE APLICAÇÃO MAIS PRÓXIMAS 
Processamento de sinais de áudio; equipamentos de telecomunicações.

Grupos de Pesquisa 

Processamento Digital de Sinais

 Plinio Francisco dos Santos Rodrigues 

LINHA GERAL DE PESQUISA 

Eletromagnetismo aplicado: Antenas e Microondas; Métodos numéricos aplicados a eletromagnetismo. 

ESPECIALIDADES: 

Eletromagnetismo, Antenas e Linhas de Transmissão. 

ÁREA DE APLICAÇÃO MAIS PRÓXIMA: 

Telecomunicações. 

Ricardo Paulino Marques 

LINHA GERAL DE PESQUISA 

Automoção e Controle

ESPECIALIDADES 

Processos Estocásticos; controle de Processos , modelagem.

ÁREAS DE APLICAÇÃO MAIS PROXIMAS 

Processos Industriais 

Linhas de Pesquisa 

Sistemas de Controle e Automação

Sistemas de Controle e Automação

Grupos de Pesquisa 

Sistemas de Controle e Automação

Roberto Moura Sales 

LINHA GERAL DE PESQUISA 

Teoria de sistemas de controle robusto, com aplicações em processos industriais e em sistemas com levitação magnética 

ESPECIALIDADES 

Teoria de controle, Automação de Processos,Sistemas com levitação magnética 

ÁREAS DE APLICAÇÃO MAIS PRÓXIMA 

Automação e controle de processos 

Linhas de Pesquisa 

Sistemas de Controle e Automação

Sistemas de Controle e Automação

Sistemas de Controle e Automação

Grupos de Pesquisa 

Sistemas de Controle e Automação

Sergio Shiguemi Furuie

Concluiu a graduação em Engenharia Eletrônica pelo ITA (1977), o mestrado em Engenharia Biomédica pela COPPE/UFRJ em 1980 e o doutorado em Engenharia Elétrica pela Universidade de São Paulo em 1990. Atualmente é professor titular (desde agosto de 2008) do Departamento de Engenharia de Telecomunicações e Controle da Escola Politécnica da Universidade de São Paulo (PTC/EPUSP), e orientador credenciado na pós-graduação do Programa de Cardiologia da FMUSP e do Programa de Engenharia Elétrica da EPUSP. Ele está vinculado ao Laboratório de Engenharia Biomédica (LEB/PTC) , e é membro do Conselho Superior do Centro de Engenharia Biomédica da Universidade Estadual de Campinas desde 2006. Foi diretor da Unidadade de Pesquisa e Desenvolvimento de Informática do Instituto do Coracao / HC.FMUSP de 1995 a agosto de 2008. Publicou 51 artigos em periódicos especializados com peer-review e 176 trabalhos em anais de eventos. Possui 5 capítulos de livros publicados e 11 softwares, sendo 9 com registro no INPI. Orientou e co-orientou 4 dissertações de mestrado, 12 teses de doutorado, 7 trabalhos de iniciação científica e 2 trabalhos de conclusão de curso na área de Engenharia Biomédica. Recebeu 19 prêmios e/ou homenagens. Atua na área de Engenharia Biomédica, com ênfase em processamento de imagens médicas e processamento de sinais biológicos. Tem interesse, entre outros, em análise de imagens médicas tridimensionais, segmentação/reconhecimento de padrões, quantificação, reconstrução tomográfica, estimação, otimização e prontuário eletrônico de pacientes.

Silvio Ernesto Barbin 

LINHA GERAL DE PESQUISA

Eletromagnetismo Aplicado, Supercondutividade, Sistemas de Comunicações Móveis e Fixas. 

ESPECIALIDADES: 

Antenas, Filtros de Alta Frequência, Propagação. 

ÁREA DE APLICAÇÃO MAIS PRÓXIMA: 

Telecomunicações. 

Grupos de Pesquisa 

Telefonia Celular; Eletromagnetismo Aplicado e Telecomunicações.
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