
 

TABELA DE FÓRMULAS PARA TRÊS ESTRATÉGIAS DE INVENTÁRIO AMOSTRAL 

 

Estimativas 

Amostragem 

Simples ao acaso Estratificada Dupla (ou em fases) 
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�̂�𝑮 𝑒 �̂�𝑷 resultam em mínimo custo 

para um intervalo de erro B. 

Fórmulas auxiliares 
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 são custos por célula 

do grid raster (conjunto G) e por parcela 

medida (conjunto P), respectivamente. 

Notação auxiliar 
 N: no total de parcelas 
 n: no total de parcelas medidas 

 t: valor t de Student 

�̅�ℎ:média de y no estrato h 
Nh: no de parcelas no estrato h  
nh: no de parcelas medidas no estrato h  

 L: no de estratos 

 �̅�𝑃: média de y nas parcelas medidas (conjunto P) 

 �̅�𝐺  𝑒 �̅�𝑃: média de x nas células e nas parcelas (conjuntos G e P), respectivamente 

 𝑛𝐺  𝑒 𝑛𝑃: no de células no grid e de parcelas (conjuntos G e P), respectivamente 

 


