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Apresentag¢ao do Curso:

* Programa do Curso

Critério de avaliacao
» eDisciplinas
* Atividades

* Grupo de Eletrénica Automotiva e Mobilidade Inteligente
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Programa do Curso

12 Aula (Lagana)

Motor a combustao Iinterna:

* Principios de funcionamento
« Analise termodinamica

« Sistema de Injecao Eletronica
 QOutros



22 a 42 Aula (Lagana)

Sensores e Atuadores: Circuitos Integrados de Interface:

« Valvula Borboleta

« Sistemade Ignicéo « LM1815

« Valvula Injetora « MC33975

« Temperatura - LM9044

« Pressao « LM1949

« Acelerometro « MC33926

« Rotacao « MC33610

« Fluxo de Massa de Ar
« Sensor de Composicao de Combustivel



52 Aula (Lagana)

Gerenciamento de Motores (ECUSs)

« Hardware
« Software
« Malhas de Controle

Demonstracao Pratica



62 Aula (Lagana)

Sonda Lambda

* Principios de funcionamento
 Fatores relevantes para um medicao correta
 Malhas para controle de lambda.

Demonstracao Préatica



/2 Aula (Palestrante)

Metodologia de Desenvolvimento de Sistemas
Automotivos

 Automotive System Engineering

* Analise Funcional (FAST)

* V- Cycle de desenvolvimento de ECUs na industria.
 Work flow das etapas

 Model Based Design (MBD)

« Cases praticos



82 Aula( Leopoldo)

Protocolo CAN

Demonstracoes

92 Aula( Palestrantes)

CAN FD

~lex-Ray

Palestra com Eng. da Bosch



102 Aula ( Leopoldo)

Sistemas Avancados de Direcao Assistida (ADAS)

Tecnologia de Veiculos Autbnomos



112 Aula (Prof. Pellini)

Veiculos Hibridos

Demonstracao Pratica



122 e 132 Aulas

Apresentacao de Trabalhos



e-Disciplinas - Moodle da USP

Todos os materiais do curso serao disponibilizado no eDisciplinas

Apresentacao das Aulas

Documentos técnicos

Exercicios -

Temas de Trabalhos

Entrega de Trabalhos (Upload)



Criterio de Avaliacao
 Média aritmética: M = (P1 + P2 + MT)/3

* P1e P2sao aprimeira prova e segunda prova(teoricas) e
 MT é a nota referente a trabalhos.

e Aprovacao: M=25,0



Grupo de Pesquisa

. 'S
Prof. Jodo Prof. Armando  Prof. Leopoldo  Prof. Marcio  Prof. Claudio
Justo Lagana Yoshioka Lobo Marte

Automotive Electronics | Intelligent Mobility




Estrutura do Grupo

Two Departments: Electronics and Transportation Engineering

Undergraduate Master Doctoral Students
Students (12) Students (34 ) (7)




Colaboracoes

Other Departments of

Polytenique School Other Institutions Corporations
and USP

TUM (Germany)

Mechanical Eng. USP Sio Carlos BMW, Daimler
Control Eng. UNIFESP Toyota
Energy Eng. EATEC Bosch, Continental
IME IF Parana Vector

IPT (Tech. Research) PTV

SPTrans Logit

CET

DERSA
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Research Area (1) — Power Train

Embedded Hardware and Software it e s::‘jn:&wm
ECU for FLEX e Diesel engines a.,.n, " S fw‘t
Tests and Calibration > K ;-':"T"
Model Based Design (MBD) N ' 2 b

Modeling and Control Techniques Mc N EEE




Research Area (2) — Electrical Hybrid Vehicles

» Vehicle operation monitoring (CAN
Bus and sensors)
» Hybrid Vehicle Management




Research Area (3) - Intelligent Vehicles

ADAS — Advanced Driver Assistant Systems
Connected Vehicles
Security against “Hackers”

vV V V VY

Adaptive Cruise Control
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Research Area (4) - Intelligent Mobility

Cooperative ITS (Intelligent Transportation Systems)
Bus corridors (BRT)
Traffic Simulations

Telematics




Predicao de Mobilidade




Processo de Predicao

1. DATA GATHERING 2. DATA PROCESSING 3. INFO PRESENTATION

Managerial interface

({217

Historical data

——  Forward-propagation

Real-time data
< Back propagation Maobile facade



Treinamento de Maquinas com Dados Historicos

Historic samples
of rainfall

Neural network

Adapating...

Historic samples of floods

»
asCo

(Source: USP Intelligent

S Pary = :

o de Guarulhos

Vicieo.* . ihhquaq
% ‘..l. . 1

] . v .

v 1S50 Paulo

"

Mobility Group, 2018)



Historic samples
of rainfall

Predicao de Maquina

Neural network

“0 ’”b ‘ ';"// -y ~.\,
i\"'m“.\ ;,v/ y\,‘\ \ ‘
/'ﬁg' .‘\./l"' l

a1 .‘,‘T‘,‘VI N
.'lll ¢ ’/ '

Adapating...

Historic samples of floods

sate Pork
Fargus .
(o 3id) L viaden de Guarulhos
. r e '6{1“”
fle . 1
AL

) l'o N W
 "S&o Paulo

(Source: USP Intelligent Mobility Group, 2018)
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Motivacao do Curso

Por que estudar Eletronica Automotiva ?

90% Inovagoes => Eletronica/ Software

Esta ocorrendo uma verdadeira “Revolucao de Mobilidade”

Veiculos autonomos disponiveis comercialmente em 5 a 10 anos

Smart Cities

Empresa mais inovadora em 2017: Tesla (Forbes)

Oportunidades para empresas e profissionais do mundo inteiro



THIRD EDITION

é&%?_mgﬂ' hE AUTOMOBILE

ELECTRONIC AT e )

ELECTRONIC
SYSTEMS

IMI | voror iNbUSTRY

PDF Disponivel para download (2014) Ebook (2018) RS 209 (Kindle)

https://pdfs.semanticscholar.org/al1c0/09db6dd78b2e88493a23269alac2176c5c49.pdf
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