PMR3406 — Microprocessadores em Automacgao e Robotica

Programacao de aulas 2019

Semana Teoria (semanal) - sala A5 Laboratério (quinzenal) - sala TS-02
1 Apresentagdo do curso: objetivos,
organizagdo, avaliagdo, divisdo Lab. 1. Tutorial DipTrace (individual,
autoestudo) + Layout inicial (individual)
2 Revisdo de Linguagem C e exercicios
3 Revisdo de circuitos TTL
Microprocessadores e 2. Layout (individual) + fabrica¢do da PCB
4 microcontroladores, barramento,
enderegcamento
s Microcontrolador PIC e organizagcao de
mem©ria 3. Entrega do PCB e componentes +
montagem do circuito + testes
6 Interrupgdes e Timer 0
7 Conversdo A/D ¢/ PIC
4. A/D + LCD + interrupgio
8 Comunicacao serial (RS232 e RS485)
9 P1
10 Motores e seu acionamento com >- Comunicagdo serial (Ping Pong)
microcontrolador PIC (PWM e passo)
11 Comunicacao serial (SPI e 12C)
6. Acionamento por PWM + Leitura de
encoder + estimagdo de velocidade
12 Interfaces com mundo real
13 Baterias e conversao DC-DC
7. Tarefa robodtica auténoma (Parte 1)
14 Projeto de hardware e software
15 Projeto de hardware e software
8. Tarefa robotica autbnoma (Parte 2)
16 P2
17 PS




