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Considere o sistema gerador diesel – carga isolada

Tempo de simulação: 15s 
Instantes de transições de carga: 4, 8 e 12s



Atuação do Controlador

Variável de entrada: velocidade angular (pu)
Variável de saída: potência mecânica (pu)



Funções de inferência e saída do controlador para P Fuzzy Linear

Variável de entrada: velocidade angular (pu) 
Variável de saída: potência mecânica (pu)



Velocidade angular com controlador P Fuzzy Linear



Potências elétricas e mecânica com controlador P Fuzzy Linear



Superfície de Controle para PD Fuzzy Linear



Comparação de Controladores PD – Convencional x Fuzzy Linear



Potências elétricas e mecânica com controlador PD Fuzzy Linear



Superfície de Controle para PD Fuzzy Não Linear



Comparação de Controladores PD Fuzzy – Linear x Não Linear



Potências elétricas e mecânica com controlador PD Fuzzy Não Linear



Superfície de Controle para PD+I Fuzzy Não Linear



Comparação de Controladores Fuzzy Não Linear – PD x PD+I


