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Sinal Gerado




Sinal Processado
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Sensor Efeito Hall
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B(x,y,z,t) = By(x,y,z,t)i + B, (x,y,2,t)(t) + B;(x,y, 7 t)E

* No desenvolvimento que faremos agora utilizaremos as seguintes grandezas.
»( = carga elétrica (Coulumbs)

» | = Corrente elétrica (Ampere ou Coulombs/s)

> B = Densidade de fluxo magnético (Webers/m?)

> ] = Densidade de corrente (A/m?)
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» E = Campo elétrico (N/coulomb)

» U = Diferenca de potencial (Volts)

» F =Forca (N)

> n = densidade de portadores por unidade de volume (n2 portadores por m3)
* Ainda utilizaremos as seguintes constantes como :

>e=1,602 x 10719C carga do elétron

»>m=9,107 x 1073'Kg massa do elétron
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* A lei generalizada de Ohm pode ser escrita como
] = oF
F=gn(E+v XB)

* Onde v é a velocidade do portador
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B 1
f = anv

* Onde T expressa o tempo entre colisdes
* Desta forma a partir dateoria Newtoniana classica podemos escrever.

dv 1
mnE=F+f=qn(E+v><B)—nm;v

* No estado de equilibrio, ou seja aceleracao zero teremos

1
qn(E+v><B)—nm;v=0
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* Otermo 1/gn é chamado de Ry, contante de Hall

] —0Ry] XB = 1E
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Caracteristicas Técnicas

1

Rotacdao minima

Omin~

Rotacdao maxima
Espagamento minimo
Espacamento maximo

Tensao de alimentagao (Uy)
Alcance tensao de alimentagao(Uy)
Corrente de alimentagao (Iy)
Corrente de Saida (I,)
Tensao de saida (Up)

Tempo de chaveamento

Temperatura de operagao
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Sinal de Saida
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Tipos
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YOTOH OR HOLE SENSDER
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Tensao de saida em funcao da densidade de

fluxo magneéetico
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Tensao de saida em funcao do espacamento
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