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Exemplo: sistema massa-mola-amortecedor

• Esfera em meio viscoso
• Parâmetros:

• m = 10,0 kg
• k = 1000,0 N/m
• c = 50,0 kg/s
• g = 10,0 m/s²
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Modelo Plano



Modelo Plano com variáveis físicas



Modelo Gráfico – Biblioteca MSL



Modelo em Diagrama de Blocos
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Biblioteca de Componentes

• Class connecter
• acoplamento

• Class model
• massa
• mola
• amortecedor
• pontoFixo
• forcaPeso



Acomplamento

• Variável entre - y
• Compatibilidade
• tem valor igual para componentes 

que compartilham o mesmo conector
• Variável através (flow) - f

• Continuidade (equilíbrio)
• Somam para zero para componentes 

que compartilha o mesmo conector
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Ponto Fixo
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Sistema MKC com componentes da biblioteca



Simulação
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