
 
Tarefa 2 

 
1. Baixar o arquivo LP.zip disponível no Stoa pelo link Modelo LP para            

Planejamento de Rotas  
2. Alterar o código disponível em LP.zip para executar o planejamento da rota            

considerando Receding Horizon Control (RHC). 
3. O modelo implementado em LP.zip deve ser alterado seguindo as instruções           

da Figura 1. 
4. A função f(xn) pode ser implementada considerando a aproximação linear da           

Figura 2. 
5. Testar RHC com diferentes valores para os seguinte parâmetros 

a. Número de time steps para planejamento. 
b. Número de time steps para replanejamento. 
c. Diferentes níveis de ruído. 

6. Para cada parâmetro testado, gerar um arquivo com os plots gerados.           
Apresentar pelo menos 5 plots. 

OBS: Aqueles que não forem utilizar o código disponível em LP.zip, devem            
implementar também a simulação da execução da trajetória com ruído. Usar o código             
disponível como base. 

 
Figura 1 - Modelo para execução do RHC. 

 

 
Figura 2 - Considerar f(xn) = d. 


