Matriz de Botaqﬁo em Termos de Parimetros de Euler
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e, =n, sin(8/2)=cosa, sin(0/2);
ey=n, sin(6/2)=cosa, sin(6/2);
es =n, sin(0/2)=cosa, sin(0/2);
ey =cos(0/2).
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O valor de € é escolhido igual a 1 ou -1 arbitrariamente. Correspondem a rotagfo positiva em torno de m ou
negativa, em torno de —n, respectivamente. '

~1,5ex<0, sinal(eye;) = sinal(r3 3 + 123 )s

sinal(x)=14x1,sex =0, dependendo das condi¢des ; condicdes: sinal(ee; )=sinal(r,+ry);
1,sex>0. - sinal(ees)=sinal(ri3+r;,).




