
PMR 2560- LISTA 1 

 

Observação: Os exercícios 1 e 2 podem ser encontrados no livro de Fu e Gonzales (uma das 

nossas referências). No exercício 1, o lado menor do paralelepípedo na base vale 3 

polegadas e o maior 3,5. A hipotenusa do prisma vale 5 polegadas e a altura 4 polegadas. 

Outra opção é você adotar parâmetros “a”, “b”, etc. para essas dimensões. 



 

 
a) Como você acha que são obtidas as dimensões medidas numa mesa de coordenadas? 

b) Encontre os parâmetros de Denavit-Hartenberg e as matrizes de transformação homogênea para a mesa de coordenadas 

c) Os 2 últimos graus de liberdade são realmente necessários para a mesa de coordenadas? Justifique. 

d) Encontre a matriz Jacobiano 

e) Sem necessidade de se calcular o determinante do Jacobiano, você acha que existe alguma configuração singular? Em caso 

afirmativo, indique-a. 

f) Como se pode obter os erros de medição de uma mesa de coordenadas a partir dos erros de posicionamento das juntas? 

Utilizando uma aproximação de primeira ordem, obtenha as expressões dos erros de posição da ponta de prova a partir dos 

erros de posicionamento das juntas. 



 

 



 

Calcule o Jacobiano de velocidades lineares e angulares e indique configurações singulares. 

6ª. Questão. Deseja-se que o efetuador de um manipulador se mova da condição A para a condição B, 

descritas em relação à base, conforme as matrizes abaixo. Considerando só a mudança de orientação 

desejada, utilize os parâmetros de Euler para escolher qual deve ser o vetor n em torno do qual se deve 

girar o efetuador, e qual o valor desse ângulo. Desenhe os sistemas de coordenadas correspondentes. 

   


