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Modelo de dados grafico “raster” ou matricial

No formato raster as informacdes sdo expressas por uma
matriz ou grade.

Consiste em uma estrutura regular e arbitraria de pixels ou
células. Pixel € o menor elemento da imagem (derivado do
Inglés: picture element).

Cada pixel dessa grade tem sua localizacao definida em um
sistema de coordenadas, do tipo “linha” e “coluna”, equivalente
axey.

Quanto menor for a célula ou pixel maior sera sua capacidade
de “enxergar” objetos menores, ou seja, maior sua resolucao
espacial.
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Introducao ao comando Map Calculation

(Calculadora de Mapas) do ILWIS

Map Calculation é uma operacao com a qual se pode
criar/calcular novos mapas utilizando formulas. Uma formula ou
comando a ser executado consiste basicamente em um nome
para 0 mapa de saida que ira conter o resultado do calculo
realizado, o simbolo (=), e uma expressao (aritmética,
relacional, l6gica, condicional ou uma combinacéo delas):

Mapa resultado=EXxpressao

As expressoes usualmente contem operadores e funcoes
capazes de especificar o calculo que sera realizado. Os nomes
dos mapas e as constantes que sao utilizados em uma féormula
sao chamados de operandos. Quando a expressao é executada,
o programa (ILWIS) ira realizar os calculos necessarios pixel
por pixel, comecando no primeiro pixel da primeira linha e
continuando até atingir o ultimo pixel da ultima linha do mapa.



Introducao ao comando Map Calculation

Existe uma ampla gama de operadores e funcdoes que sao
utilizados para realizar calculos e analisar mapas raster. Entre
eles destacam o0s operadores aritméticos (soma, resta,
multiplicacdo e divisao), os relacionais (igual, menor, maior,
desigual) os logicos (AND, OR, XOR, NOT); assim como a funcao
condicional (IF - se condicional), cuja sintaxe na linha de
comando de ILWIS para o calculo de mapas é:

Mapa_ resultado = IFF (Condicao, Then (Entao) Expressao, Else
(Outra) Expressao)

A seguir, um exemplo de como utilizar a funcdo condicional. Para
simplificar, nao utilizaremos uma expressao para a condicao
Then (Entéao) nem para a condicao Else (Outra); simplesmente
colocaremos um valor em cada caso:

Mapa C = IFF (Mapa_ A=“Mata”, 1, ?)

Em palavras: Se um pixel no Mapa_A, pertence a classe “Mata”,
entao atribua o valor (1) a esse pixel no mapa resultado
(Mapa_C). Se pixel nao pertence a classe “Mata”, atribua o valor
iIndefinido (?).
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