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Exceção – Interrupção

• Exceção: Qualquer evento que altera o fluxo 
normal de execução de instruções.

Exceção

Interrupção

Exceção: eventos anormais:

• Instruções inválidas

• Acesso ilegal

Interrupção: Sinal de hardware

• Sinais externos

• Flags de periféricos
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Pooling vs. Interrupção

• Pooling
// Monitora continuamente o flag do 

registrador.

//No main

for(;;)

{

if(SysTick_PDD_ReadControlStatusReg(

SysTick_DEVICE)&0x10000)

{

Bit1_NegVal();

}

}

• Interrupção
//Espera uma interrupção para executar a 

função.

//No main

for(;;)

{

}

//No Events (Interrupt service routine (ISR))

void TI1_OnInterrupt(LDD_TUserData

*UserDataPtr)

{

Bit1_NegVal();

}
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O que acontece quando ocorre uma 
exceção/interrupção
• CPU salva estado atual (contadores, 

registradores, etc);

• CPU busca o endereço das rotinas de 
tratamento de interrupção (Interrupt Service 
Routine - ISR) em uma tabela (Vector Table);

• CPU vai para o endereço 
do ISR e executa seu 
código (função);

• CPU retorna ao está 
anteriormente salvo.
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Vector Table

Core

SysTick

Timer
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Interrupção SysTick no Code Warrior

nome da função que será executada

habilitar interrupção

valor do contador

• Habilitar interrupção na configuração do processador (Initialization Priority)

• Escrever o código da função em Events.c

• Não é preciso escrever nada no main.c

//Exemplo de função escrita no Events.c para mudar o estado de um LED 

configurado com o componente BitIO

void MyInterrupt(){

Bit3_NegVal();

}
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Interrupções de Periféricos

NVIC – Nested Vectored Interrupt Controller: Controla todos as 

interrupções externas
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Interrupção - Input Capture (TPM)
Escolha o pino para monitorar – nem todos os 

pinos estão disponíveis. Escolhendo o pino, o 

timer é selecionado automaticamente

Habilite a interrupção

• Habilitar interrupção na configuração do processador (Initialization Priority)

• Escrever o código da função em Events.c – na função gerada Cap1_onCapture

• Não é preciso escrever nada no main.c

Configure o pino 

para pull-up
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Interrupção - Periódica

Escolha o tempo

• Habilitar interrupção na configuração do processador (Initialization Priority)

• Escrever o código da função em Events.c – na função gerada TI1_OnInterrupt

• Não é preciso escrever nada no main.c
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Exercício
• Piscar LED Azul 1 x/seg. Ao pressionar um botão, 

piscar LED Verde e mandar para terminal do 
computador um aviso. Ao soltar o botão, voltar a 
piscar LED azul. 

Reset

Botão 
?

Interrupção 1s

não 
LED Azul

Configurações:

• Entrada digital com pull-up;

• Input Capture;

• Console (componente do processor 

Expert para comunicação serial 

• Saídas – BitIO (Led Verde e Azul)

sim
LED Verde

printf

Interrupção 

on capture

main
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Printf no CodeWarrior/PE

• Usar o componente “ConsoIO”

• Configurar os pinos adequadamente

• Configurar o baudrate


