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Aceleração  
Definição

• Qualquer ponto pertencente a um 
corpo em movimento possui 2 
acelerações:  

– Aceleração Tangencial: 

– Aceleração Normal: 

• A aceleração total:

An = ω2
 x r 

At = α x r 

A = At + An
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Aceleração  
Definição

• Assim: 

An = ω2
 x r 

At = α x r 

A = At + An

ω

α

P

An

At
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Aceleração  
Definição

• De modo semelhante ao cálculo da 
velocidade, tem-se para corpos rígidos: 

• Mas:

AB = AA + AB/A

AB = AA + AB/A

ABt + ABn AB/At + AB/An
AAt + AAn
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Aceleração  
Definição

• De modo semelhante ao cálculo da 
velocidade, tem-se para corpos 
rígidos: AB = AA + AB/A

xAB

AA

AB/A

Polo
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Aceleração  
Definição

AB = AA + AB/A

ABt + ABn AB/At + AB/An
AAt + AAn

xABt
AAn

AB/An

PoloABn

AAt
AB/At
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Aceleração  
Exemplos

O2

O4

A

B

ω2

x ABn

AB/An

AB = AA + AB/A

ABt + ABn AB/At + AB/An

AAt + AAn
!!

! !??

ω2 = cte

AAn

ABt ABn

AB/At

ωB/A

AB/An
AAn

AB/At
ABt
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O2

O4

A

B

C

ω2

O4

O2

A

B

ω2

O4

C

B

Aceleração  
Exemplos
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O2

O4

A

B

ω2

ω4

Aceleração  
Exemplos

AB = AA + AB/A

ABt + ABn AB/At + AB/An

AAt + AAn
!!

! !??

11



Prof. D
r. M

arce
lo Becke

r  -
 SEM – EESC – USP 

EESC-USP   © M. Becker 2016

O4

B

C

ω4

Aceleração  
Exemplos

AC = AB + AC/B

ACt + ACn AC/Bt + AC/Bn

ABt + ABn
!!

? !??
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ω2
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O4
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A

O6

ω2
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O4

B
A
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ω2
O2 O4

B
A

ω4

Aceleração  
Exemplos

AB = AA + AB/A

ABt + ABn AB/At + AB/An

AAt + AAn
!!

! !??
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α6

O4

B

O6
α4

Aceleração  
Exemplos

An = ω2
 x r 

At = α x r 
A = At + An
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