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Aceleracao
Definicao

e Qualguer ponto pertencente a um
COrpo em movimento possul 2
aceleracoes:

— Aceleracao Tangencial: At =oxfr

— Aceleracdo Normal: A =w’xr

* A aceleracao total: A=A +A
t n
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Aceleracao
Definicao

e Assim:
Kt — OTXF—

An=u)2xr

A=A +A

n
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Aceleracao
Definicao

* De modo semelhante ao calculo da
velocidade, tem-se para corpos rigidos:

_  —

'KB =Apt Agip

Agi t Ag, Ag/at T Ag/an
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Aceleracao
Definicao

e De modo semelhante ao cdlculo da
velocidade, fem-se para corpos

rigidos: — = =
Ag=Apt Aga

AB/A
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Aceleracao
Definicao

Agi T Ag, Ag/ai T Ag/an

AB/An
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Aceleracao

Exemplos I

sat T Ag/an
2 &

w, = Cte A
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Aceleracao
Exemplos 0

EESC-USP © M. Becker 2016 10



Aceleracao

Exemplos —

sat T Ag/an
2 &
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Aceleracao c: Acse
Exemplos I . .
Actt Acy Acset T Acsen
2 &
E G
O,
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Aceleracao
Exemplos
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Aceleracao

Exemplos —

sat T Ag/an
2 &
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Aceleracao
Exemplos
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