Lista de Exercicios 4

1) Nos itens a seguir, verifique se o par (A, C) é detectavel e escreva as equagoes de um
observador dinamico de Luenberger neste caso.

1 2 0
a)A=] 0 1 -1 |,B=|0|eC=[21 0]
| -12 0 1
3 1 1
b)A__O _1],3 {l]ec_[zl 1]
(40 —1 0 1
42 -1 3 3
A: B: =
c) L0 0 ol | eC (001 0]
(00 -1 2 2
-1 0 0 1
dA=| -2 -2 2, B=[0|eC=[11 1]
-1 0 -3 1

2) Verifique se o sistema abaixo ¢é estabilizavel.

T=2r+y+u
y=x+2y+u

3) Dé um exemplo de um par de matrizes (A, B), sendo A uma matriz quadrada de di-
mensao 3, tal que (A, B) nao seja controlavel, mas seja estabilizavel.

4) Considere as matrizes (A, B) dadas abaixo. Verifique se o par (A, B) é controlavel e

encontre uma matriz K de forma que o polinémio caracteristico de A + BK seja
p(A) = A3 + 622 + 10\ + 2
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5) Considere as matrizes (A, B) dadas abaixo. Verifique se o par (A, B) é controlavel e
encontre uma matriz K de forma que A + BK tenha autovalores —4,—5 e —6.

1 10 01
A=|1 0 1 B=110
0 01 01



