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O CIRCUITO ORIGINAL



SPECS

• 2 servos 5V + 4 motores DC bi-direcionais + 2 motores de passo

• 2 servos 5V + 2 motores DC bi-direcionais + 1 motor de passo

• 0.6A por ponte, tensão de entrada de 4.5V a 25V

• Alimentação dos motores separada da alimentação da lógica

• Motores ficam desligados durante power-up



ESQUEMÁTICO



ESQUEMÁTICO

Pontes-h
Permitem usar os motores 

DC em duas direções

Registrador de deslocamento
Permite economia de portas IO,

serial → paralelo



ESQUEMÁTICO

Resistor de pull-down
Permite que os motores DC

fiquem desligados durante power-up

LED
Indicador de alimentação

para os motores DC



PCB



FOUNDRY: OSHPARK


