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Exemplo Motivacional
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Não existe equilíbrio!
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Matriz Sistema Reduzido Pós-Falta

No equilíbrio:
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Formulação Máquina como 

Referência
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Formulação COA – Center of Angle
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Derivando 2 vezes:

Exercício: Mostrar para modelo de rede reduzida que

COA:
Novas variáveis:
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