Motor de indug¢ao com rotor bobinado e reostato de partida
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Valor maximo de resisténcia: rotacdao minima.
Valor minimo de resisténcia (rotor curto-circuitado): rotacdo maxima.

Fonte: Hélio Creder — Instalacdes Elétricas



Esquema de forca e de comando para compensag¢ao de partida

| it

Autotrafo comTaps | Fator de redugao(K) Correntes
em % de VN
IK2 IK3
85 0,85 0,72 x In 0,13xIn
80 0,80 0,64 x In 0,16 x In
65 0,65 0,42 x In 0,23 xIn
50 0,50 025xIn 025x1In

Fonte: Hélio Creder — Instalacdes Elétricas



Esquema de forca e de comando para partida estrela-tridngulo
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Fonte: Hélio Creder — Instalacdes Elétricas



Exemplo de conexao de um soft-starter ao motor de indugao
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Fonte: WEG — SSWO05 Plus



Comparagodes entre as correntes de partida para diferentes métodos

CORRENTE

PARTIDA DIRETA

PARTIDA ESTRELA/TRIA
SOFT

/ STARTER

TEMPO

Fonte: WEG — SSWO05 Plus



Torque x velocidade para conversor de frequéncia escalar

3.0

29

2.0

Torque 15 /

por unidade

1.0

0.5

0 16.7 333 50 66.7 83.3
Velocidade em hertz

A carga é aumentado e o torque atual € monitorado.

Fonte: Claiton Moro Franqui — Inversores de Frequéncia — Teoria e Aplicagdes



Diagrama detalhado do conversor eletronico de poténcia
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Fonte: Claiton Moro Franqui — Inversores de Frequéncia — Teoria e Aplicagdes






PWM
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