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Analogamente, podemos exprimir o médulo P do peso da placa inteira na forma

P=vyA

onde A é ~ drea tctal da placa.

Em unicades do SI, yé expresso em N/ms, ! em metros e as dreas AA e A em
metros quadrados; os pesos AP e P serio entdo expresso em newtons.*

Substituindo AP e P na equagdo de momentos (5.1) e dividindo por v,
‘escrevemos ’

ZMy: YA = x,44, + XoAA, + ... + x,AA

IM : yA =y,44, +YoAA, + ... +y,44,

X

Se aumentarmos o niimero de elementos em que a superficie A é dividida e
diminui. mos, simultaneamente, o tamanho de cada elemento, obteremos, no limite,

- J‘di A = jydA (5.3)

Essas equagdes definem as coordenadas x e ¥ do baricentro de uma placa
homogénea. O ponto de coordenadas ¥ e y é também conhecido como centréide C da
superficie A da placa (Fig. 5.3). Se a placa nio for homogénea, as equagées ndo podem
ser utilizadas para determinar o baricentro da placa; porém, definem ainda o centrside
da superficie.**

" Deve-se obssrvar que no Sl um dado material é caracterizado por sua massa especifica p (massa por unidade
de volume) em vez de por seu peso especifico y. Um corpo tem massa especifica constante e peso especifico
varigvel. O peso. 2specifico do material pode ser obtido escrevendo-se

Y= pg

onde g, em m/s2, éa aceleracao local da gravidade. Como p é expresso em kg/m3, verificamos que ysera expresso
e (kg/m®)(m/s?), que é N/m3.
** O cenirdide costuma ainda ser chamado de centro geometrico. (N. do R. T.)



