PTC 2530 - Laboratério de Projeto de Automacéo e Controle |

12/04/16 | 24/05/16 | 28/06/16
Horario Grupo Projeto Orientador P1 P2 P3 MF
8h Tiago MTIagres Miranda Modelagem autoregressiva de sinais cardiacos Cintia Itiki
8h20  [Daniel Noriaki Kurosawa Controle de brago robético usando Kinect e Oculos Rift Reginaldo Arakaki
Fuad Kassab Junior
P4/P5/P6 8h40 [Gabriela Ueno Reconhecimento de padrées em sinais de EEG Emilio Del Moral Hernandez
Leonardo Gomes
P4/P5/P6 9h Jessica Fernanda Kons Modelos de derivativos de energia Oswaldo Luiz do Valle Costa
9h20  |Marcelo Takeshi Matsubara Construgdo, modelagem e controle de um helicdptero com 3 graus de liberdade Bruno Augusto Angélico
Arthur Castello Branco
Juliana Natsumi Uechi
9h40  [Fabio Yoshikazu Ito Controle de temperatura de uma maquina que opera em certa temperatura José Jaime da Cruz
P4/P5/P6 10h Sabrina Nabuco de Oliveira Controle de movimento de veiculo subaquatico Felipe Miguel Pait
P4/P5/P6 10h20  [Rafael Vital Rodrigues Tomografia por ultrassom Sérgio Furuie
10h40 [Eduardo Mendes Burti Testes de diferentes algoritmos de controle aplicados a uma planta de neutralizagao de pH utilizando uma valvula de Claudio Garcia
controle
Fabio Tsuneo Rodrigues Sugahara
11h Guilherme Scabin Vicinasa Controle quéntico para geragéo de portas légicas Paulo Sérgio Pereira da Silva
11h20 [Bruno Dorota Andretto Modelos de sistema respiratério com métodos de otimizagdo Felipe Miguel Pait
Giovanni Rodrigues Zapponi
Luis Augusto Lucas de Melo
14h  |Yuri Roberto Amaral Gaspar Utilizag&o de sinais miograficos com interface entre usuério e software Felipe Miguel Pait
Marcelo Szylit
14h20 [Dante Henrique Andrade de oliveira Robérica de enxame Diego Col6n
Gustavo Kendy Kawamorita
Otavio Augsto de Oliveira Mendes
14h40 |Gabriela Estevéo Lourengo Cobranca por estacionamento e transito de passagem na Cidade Uiversitaria Felipe Miguel Pait
Juliana Moraes Carneiro
15h  [Christian Tadeu Lia Mendes de Oliveira |Modelo de deciséo de portfolio com aplicacéo de Investment Clock e estrutura de hedge par Tail Risks Oswaldo Luiz do Valle Costa
Leandro de Macedo Nascimento
Pedro José Gimenez Vitor
15h20 [Artur Carvalho Zucchi Controle de redes de computadores por software (Software-defined networks) Wagner Luiz Zucchi
Gabriela Leticia de Mello Souza Veiculos autbnomos Bruno Augusto Angélico
Pedro Augusto Ebert Gatti
15h40  [Marcio Marque Calif Modelagem e controle PID de uma plnata de neutralizagio de pH utilizando diferentes formas de atuagdo na valvula de  [Claudio Garcia
controle de alto atrito
16h Jodo Henrique Marques Venezuela Dispositivo de monitoragéo de exame TD6 Henrique Takashi Moriya
Marcelo Porto Perillo
16h20 |Olavo Silveira Aires Estudo da teoria de portfolios com aplicagéo no setor de geracdo de energia elétrica Oswaldo Luiz do Valle Costa




