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Sejam E = (&1, &, &;) e F = (f, f», ;) duas bases de V3.

Suponhamos:
fi = a;16y+axé+ a6
b = a1261 + axér + a3e3
i3 = a1361 + ax3é + 83363

Seja i € V® e suponhamos

U = X161+ X6+ X383 = (X1,X2,X3)E

i = wh+ybh+yh = 04,2 ¥8)F



= yih + yolo + yahs =
= y1(a@1161 + ap1€2 + a3163) + yo(a1261 + @262 + a3263)+
+y3(a1361 + @362 + a3363) =
= (Y1811 + Yoai2 + ¥3a13)€1 + (V1821 + Yodzo + Y3803) €2+
+(y1831 + Yoas2 + Y3833)€3 = X1€1 + X262 + X363



X1 a1 a2 a3 Y1

Xo | = | @1 a2 &3 Y2

X3 dsy ds2 dass Y3
Ug = Mgrur

Mgr é chamada matriz de mudanca de base de E para F.

Observagéo: Mgz = Mz}



