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[ Como transmitir o movimento para o carro? ]

Carro
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[ Transmissores / Conversores }
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[ Transmissores / Conversores }
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{ Transmissores / Conversores }

\ 4 \ 4

[ Polias ] [ Correntes }

\ 4 v \ 4

[Néo sincronizadas] [ Sincronizadas ] [ Sincronizadas ]

> Transmissao do movimento s>Normalizadas

> Conversao do movimento > Vibragoes (baixas)

> Amplificacao / reducao de velocidade > Sujeitas a desgaste

> Amplificacao / reducao de torque > Ajustagem (problema de folgas)
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{ Transmissores / Conversores }

VvV \ 4

Nao
sincronizadas

[ Sincronizadas 1

> Transmissao do movimento
> Conversao do movimento

> Amplificacao / reducao de velocidade

> Amplificacao / reducao de torque

> Normalizadas
> Vibracoes (baixas)
> Sujeitas a desgaste

> Ajustagem (problema de folgas)
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{ Transmissores / Conversores }

\ 4 \ 4

[ Polias ] [ Correntes }

\ 4 v \ 4

[Néo sincronizadas] [ Sincronizadas ] [ Sincronizadas ]

> Transmissao do movimento s>Normalizadas

> Conversao do movimento > Vibragoes (baixas)

> Amplificacao / reducao de velocidade > Sujeitas a desgaste

> Amplificacao / reducao de torque > Ajustagem (problema de folgas)
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Polias
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[ Polias nao sincronizadas }

[ Configuracoes }

[ Ampl./red. 1 [ Ampl./red. 1 [ Ampl./red. 1

Sem inversao Com inversao direcionadora
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[ Polias nao sincronizadas }

[ Configuracoes }

[Completas} [ Parciais 1
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[ Polias nao sincronizadas 1

[ Configuracoes }
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[ Polias nao sincronizadas }

[ Dimensionamento }

. dy 100 1015 dy, m
=7 Goo—p M) T
Vi —Vy
Y =100 = escorregamento
V1 14
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[ Polias nao sincronizadas }

[ Dimensionamento }

L, =2ecosa+0,5n(d,, +dy,) + (dy, —dy,)ma/180°
Ly =2e +0,5m (dy, +dyq) + (dyz — dywi)?/(4€)

e=y;+ ,/3’12_3’2

Ly . T[(dwl + dwz)

V1= 4 3
(dwz - dwl)2
Y2 = 3
F,+F
E,=— 5 2 = F; +0,5F.(m—1)(m + 1) = AEe

E, = \/Ff + F3 — 2F,F, cos f;
15
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{ Transmissores / Conversores }

\ 4 \ 4

[ Polias ] [ Correntes }

\ 4 v \ 4

[Néo sincronizadas] [ Sincronizadas ] [ Sincronizadas ]

> Transmissao do movimento s>Normalizadas

> Conversao do movimento > Vibragoes (baixas)

> Amplificacao / reducao de velocidade > Sujeitas a desgaste

> Amplificacao / reducao de torque > Ajustagem (problema de folgas)
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Polias sincronizadas }

Centre distance’
Acceleration torgue
Acceleration time
Bore

Density

Torque

RPM

Outside diameter
Power

Moment of inertia
Belt length

Ratio

Allowable tensile load
Belt width

=

m

EI'H'I'I-'I_'-"—‘DI:':J.:!
=

(mm)
(Nm)
(s)
(mm)
(kg/dmS)
(Nm)
(min-1)
(mm)
(kW) 5
(kgm<)
(mm)

(N)
(cm)

Pulley width

Pitch

Velocity

Peripheral force
Angular velocity
Pitch circle diameter

Mo,
Mo,
Mo,
Mo,
MO,

of teeth when i =1

of teeth of small pulley

of teeth of large pulley
of teeth on the belt
of teeth In mesh

PCD (small pulley)
PCD (large pulley)
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(mm)
(mm)
(m/'s)
(N),

(s™°)
(mm)
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[ Polias sincronizadas }
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| Polias sincronizadas |

| Dimensionamento |

~

Z; .passo[mm]

dy; [mm] = -
' Comprimento da correia (L,) parai=1 | ' Comprimento da correia (L,) parai #1 |
(dOZ _ dOl)Z
7. _7 almm]=K+ |k?%—
2 1 8
almm|=—"—7—7"-1t

2

L
K [mﬁ/:' 73 —0,392699(dy, — dyq)
PMR-3307 L = comprimento da correia [mm]
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| Polias sincronizadas |

( Dimensionamento ]

' Comprimento da correia (L,) parai=1 | [ Comprimento da correia (L,) parai #1 |
— — t 1 [(Z,-Z1)t]?
Lb 2a+ﬂ'do 2a+ 7t LbEE(ZZ-I_Zl)-I_za-I_E[( an)]
| Torque | Velocidades | Poténcia |
d, F T.N
M = o-Tu w0 = —— p— M.n
2.10° 30 9,55.103
9,55.10%.P s Gom : p_ Fudon
_ 23 19,1.10 - 19, 1. 103
d, P - .
M = . Momento de inercia | [ Torque de partida
2v
J.An

=98,2.10°15 B.e.(d} - d* M, =2
/ e. (di — d%) b~ 9 55.¢,
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[ Polias sincronizadas ]

Dimensionamento ]

Fy = Peripheral force n N

M = Torque In Nm

P = Powerin kW

Z1 = No. of teeth In small pulley

Zé = No. Of teeth In mash (Ze max= 12)

No. of teeth In small pulley
No. of teeth In large puliey

Pitch inmm
Centre distance n mm

—.
TN
g ' L

Fspez Specific peripheral force In_N

Mspez Specific torque In_Ncm
em
Pspez Specific power in W
cm

cm

Fy
b[mm] =
Z..Fy
spez
100 M
b[mm] =
Z.Z.M_
b 1000 P
mm]| =
Zl.Ze.sz
7 Z4 Z,—Z4
e = 1go ATC COS
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[ Polias sincronizadas ]
[ Dimensionamento ]
Fy = Peripheral force In N _ Forgaperiférica Fy [N]
M = Torgue in Nm
P = Powerin kW FyI[N|=Fy_ _.Z,. b
Z1 « No. of teeth In small pulley 7 Ly :

zé = NO. Of teeth In mash (Ze max= 12)
24 = No. of teeth in small pulley

Z, = No. of teeth In large puliey M__.2,.Z..b

Torque M [Nm] \

t = Pitchinmm M [Nm] =y, O
a « Centre distance In mm 100.

Fspez Specific peripheral force in N
cm

Mspez Specific torgue In_Ncm
cm
Pspez Specific power in W
cm

Poténcia P [KW] ]

£1.Z,.Pgpe,

Pl = Z o0

Fator de seguranca S

Ralio i=over1to15  Safetyfactor S =1.1
i =OVver 151025 S=12

i = over 2.5 S=13 22
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| Polias sincronizadas |

| Formas |

passo
ralo da cabeca do dente

largura do dente altura do dente

W \‘( — altura total

raw de fundo

V\_/'
40°/50°

23
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Speed of the small pulley n, (min'1)
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[ Polias sincronizadas ]

[ Exemplos ]

PMR-3307
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{ Transmissores / Conversores }

\ 4 \ 4

[ Polias ] [ Correntes ]

\ 4 v \ 4

[Néo sincronizadas] [ Sincronizadas ] [ Sincronizadas ]

> Transmissao do movimento s>Normalizadas

> Conversao do movimento > Vibragoes (baixas)

> Amplificacao / reducao de velocidade > Sujeitas a desgaste

> Amplificacao / reducao de torque > Ajustagem (problema de folgas)

26
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{ Correntes }

{ Constituintes }

PMR-3307
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[ Correntes }

[ Nomenclatura 1

Pin link

"_" Roller link

Pin Bushing Roller

Plates
Roller Bush Roller Inner plate Xtra round
diameter OUTER LINK CONNECTING LINK components
with solid
roller/bushing
2=

Xtra shock ——*
resistant pins

S

Xtra finish 5,
shot peening
ball drifting

;

Xtra security
interference fits

Xtra thick
&—— plates resists
heavy loads

PMR-3307
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[ Correntes }

[ Configuracoes }
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[ Correntes }

[ Elevacao da corda }

elevacao da corda =r — 1,
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[ Correntes }

[ Dimensionamento }
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[ Correntes }

[ Folgas e vibracoes }
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{ Correntes }

[ Tracionamento ] [ Tensionamento ]
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{ Correntes 1

[ Exemplo ]
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{ Correntes 1

[ Exemplo ]

PMR-3307



:f,‘,b ESCOLA POLITECNICA DA UNIVERSIDADE DE SAO PAULO

[ Correntes }

[ Exemplo ]
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[ Correntes }

[ Exemplo ]

4
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s N
.
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[ Correntes }

[ Exemplo ]
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[ Correntes de dentes invertidos }

[ Generalidades ]
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{ Correntes de dentes invertidos }

[ Generalidades ]
Pitch p
|e—|
| [ | |
| ] 1 |
| [ ] |
| ] - |
| [ | [
l W l l Ly o l l Sl l
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[ Correntes de dentes invertidos }

[ Configuracoes ]
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[ Correias vs Correntes }
o L oW " s N o =
Planas Circulares v Sincro. Correntes Corr. Inv.
L S RS - o I o+
e ammmme- Y W = 2 [ — : —— T
S S ]

Capacidade
transmitir carga

Suavidade do
mowimento

Precisao de
posicicnamento
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[ Correntes }

[ Sinal de alerta ]
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