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Como transmitir o movimento para o carro?
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Planas CircularesV
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Configurações

Ampl./red.
Sem inversão

Ampl./red.
Com inversão

Ampl./red.
direcionadora
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Dimensionamento 

𝑑1

𝑑2

𝛼 

𝛼 

𝛼 

𝛽1 

𝛽2 

𝑛2 

𝐹𝑣 =
𝐹1 + 𝐹2

2
 = 𝐹𝑓 + 0,5𝐹𝑡 𝑚 − 1 𝑚 + 1 = 𝐴𝐸𝜀

𝐹2 
𝐹1 

𝐹2 
𝐹1 

𝑒 

𝑛1 

𝑣 𝑣 

𝐹𝑤 

𝐹𝑤 

𝐹𝑤 = 𝐹1
2 + 𝐹2

2  − 2𝐹1𝐹2 cos 𝛽1

𝐿𝑤 = 2𝑒 cos 𝛼 + 0,5 𝜋 𝑑𝑤2 + 𝑑𝑤1 + 𝑑𝑤2 − 𝑑𝑤1 𝜋𝛼/180°

𝐿𝑤 ≅ 2𝑒  +0,5 𝜋 𝑑𝑤2 + 𝑑𝑤1 + 𝑑𝑤2 − 𝑑𝑤1
2/(4𝑒)

𝑒 ≅ 𝑦1 + 𝑦1
2 − 𝑦2

𝑦1 =
𝐿𝑤

4
−

𝜋 𝑑𝑤1 + 𝑑𝑤2

8

𝑦2 =
𝑑𝑤2 − 𝑑𝑤1

2

8

Polias não sincronizadas
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Polias sincronizadas

a

Dimensionamento 

𝐶𝑜𝑚𝑝𝑟𝑖𝑚𝑒𝑛𝑡𝑜 𝑑𝑎 𝑐𝑜𝑟𝑟𝑒𝑖𝑎 𝐿𝑏  𝑝𝑎𝑟𝑎 𝑖 = 1 𝐶𝑜𝑚𝑝𝑟𝑖𝑚𝑒𝑛𝑡𝑜 𝑑𝑎 𝑐𝑜𝑟𝑟𝑒𝑖𝑎 𝐿𝑏  𝑝𝑎𝑟𝑎 𝑖 ≠ 1

𝒅𝟎𝒊 𝒎𝒎 =
𝒁𝒊 . 𝒑𝒂𝒔𝒔𝒐 𝒎𝒎

𝝅

𝒂 𝒎𝒎 =
𝒁𝟐 − 𝒁𝟏

𝟐
 𝒕

𝒂 𝒎𝒎 = 𝑲 + 𝒌𝟐 −
𝒅𝟎𝟐 − 𝒅𝟎𝟏

𝟐

𝟖

𝑲 𝒎𝒎 =
𝑳𝑩

𝟐
− 𝟎, 𝟑𝟗𝟐𝟔𝟗𝟗 𝒅𝟎𝟐 − 𝒅𝟎𝟏

𝑑01

𝑑02

𝐿𝐵 = 𝑐𝑜𝑚𝑝𝑟𝑖𝑚𝑒𝑛𝑡𝑜 𝑑𝑎 𝑐𝑜𝑟𝑟𝑒𝑖𝑎 [𝑚𝑚]
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Polias sincronizadas

Dimensionamento 

𝐶𝑜𝑚𝑝𝑟𝑖𝑚𝑒𝑛𝑡𝑜 𝑑𝑎 𝑐𝑜𝑟𝑟𝑒𝑖𝑎 𝐿𝑏  𝑝𝑎𝑟𝑎 𝑖 = 1

𝑳𝒃 = 𝟐𝒂 + 𝝅 𝒅𝒐 = 𝟐𝒂 + 𝒁 𝒕

𝐶𝑜𝑚𝑝𝑟𝑖𝑚𝑒𝑛𝑡𝑜 𝑑𝑎 𝑐𝑜𝑟𝑟𝑒𝑖𝑎 𝐿𝑏  𝑝𝑎𝑟𝑎 𝑖 ≠ 1

𝑳𝒃 ≅
𝒕

𝟐
𝒁𝟐 + 𝒁𝟏 + 𝟐𝒂 +

𝟏

𝟒𝒂

𝒁𝟐−𝒁𝟏 𝒕

𝝅

𝟐
 

𝑇𝑜𝑟𝑞𝑢𝑒

𝑴 =
𝒅𝒐. 𝑭𝒖

𝟐. 𝟏𝟎𝟑 

𝑴 =
𝟗, 𝟓𝟓. 𝟏𝟎𝟑. 𝑷

𝟐𝒆−𝟑
 

𝑴 =
𝒅𝒐. 𝑷

𝟐𝒗
 

𝒗 =
𝒅𝒐. 𝒏

𝟏𝟗, 𝟏. 𝟏𝟎𝟑

𝝎 =
𝝅. 𝒏

𝟑𝟎

𝑉𝑒𝑙𝑜𝑐𝑖𝑑𝑎𝑑𝑒𝑠 𝑃𝑜𝑡ê𝑛𝑐𝑖𝑎

𝑷 =
𝑴. 𝒏

𝟗, 𝟓𝟓. 𝟏𝟎𝟑

𝑷 =
𝑭𝒖. 𝒅𝒐. 𝒏

𝟏𝟗, 𝟏. 𝟏𝟎𝟑

𝑀𝑜𝑚𝑒𝑛𝑡𝑜 𝑑𝑒 𝑖𝑛𝑒𝑟𝑐𝑖𝑎 

𝑱 = 𝟗𝟖, 𝟐. 𝟏𝟎−𝟏𝟓 . 𝑩. 𝐞. 𝐝𝐤
𝟒 − 𝐝𝟒

𝑇𝑜𝑟𝑞𝑢𝑒 𝑑𝑒 𝑝𝑎𝑟𝑡𝑖𝑑𝑎

𝑴𝒃  =
𝑱. ∆𝒏

𝟗, 𝟓𝟓. 𝒕𝒃



21

PMR-3307

Polias sincronizadas

Dimensionamento 



22

PMR-3307

Polias sincronizadas

Dimensionamento 



23

PMR-3307

Polias sincronizadas

Formas 

𝟒𝟎°/𝟓𝟎°

𝒑𝒂𝒔𝒔𝒐

𝒍𝒂𝒓𝒈𝒖𝒓𝒂 𝒅𝒐 𝒅𝒆𝒏𝒕𝒆 𝒂𝒍𝒕𝒖𝒓𝒂 𝒅𝒐 𝒅𝒆𝒏𝒕𝒆

𝒂𝒍𝒕𝒖𝒓𝒂 𝒕𝒐𝒕𝒂𝒍

𝒓𝒂𝒊𝒐 𝒅𝒂 𝒄𝒂𝒃𝒆ç𝒂 𝒅𝒐 𝒅𝒆𝒏𝒕𝒆

𝒓𝒂𝒊𝒐 𝒅𝒆 𝒇𝒖𝒏𝒅𝒐
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Não sincronizadas Sincronizadas

Correntes 

➔ Transmissão do movimento

➔ Conversão do movimento

➔ Amplificação / redução de velocidade

➔ Amplificação / redução de torque

➔Normalizadas

➔ Vibrações (baixas)

➔ Sujeitas a desgaste

➔ Ajustagem (problema de folgas)
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Constituintes 
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Configurações
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Correntes

Elevação da corda

𝑝

𝜃𝑟

𝐴

𝐵

𝑑𝑖â𝑚𝑒𝑡𝑟𝑜 𝑝𝑟𝑖𝑚𝑖𝑡𝑖𝑣𝑜

𝑟𝑐
𝑟𝑐 𝑟 

𝑒𝑙𝑒𝑣𝑎çã𝑜 𝑑𝑎 𝑐𝑜𝑟𝑑𝑎 = 𝑟 − 𝑟𝑐
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Dimensionamento
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Folgas e vibrações
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Tracionamento Tensionamento
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Correias vs Correntes
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Correntes

Sinal de alerta



FIM DA AULA

PMR-3307
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