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Cronograma
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Descrição movimento - Galileu
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Demonstrações
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Esfera de metal no plano inclinado
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Equation y = a + b*x

Plot B

Weight No Weighting

Intercept 49.37946 ± 0.32623

Slope -2.28201 ± 0.02501

Residual Sum of Squares 0.84056

Pearson's r -0.99976

R-Square(COD) 0.99952

Adj. R-Square 0.9994
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Caso 1 – movimento uniforme
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Equation y = a + b*x

Plot B

Weight No Weighting

Intercept 0.11348 ± 0.11001

Slope 4.71038 ± 0.01717

Residual Sum of Squares 0.09298

Pearson's r 0.99997

R-Square(COD) 0.99995

Adj. R-Square 0.99993

Bolha de ar no plano inclinado
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Caso 2 – movimento uniforme 
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Equation y = Intercept + B1*x^1 + B2*x^2

Plot C

Weight No Weighting

Intercept -0.3317 ± 1.31206

B1 1.63132 ± 1.09716

B2 3.74267 ± 0.21303

Residual Sum of Squares 5.27575

R-Square(COD) 0.99925

Adj. R-Square 0.99874

Esfera no trilho 

Caso 3 – movimento acelerado

t(s) t2(s2) s(cm)
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Esfera no trilho
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Equation y = a + b*x

Plot C

Weight No Weighting

Intercept 1.01872 ± 1.08075

Slope 4.04472 ± 0.07322

Residual Sum of Squares 9.16357

Pearson's r 0.99935

R-Square(COD) 0.99869

Adj. R-Square 0.99836

t(s) t2(s2) s(cm)

0 0 0
2.21 4.88 20
3.05 9.30 40
3.77 14.21 60
4.4 19.36 80
4.99 24.90 100

Caso 3 – movimento acelerado 



Observações
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Discurso sobre as Duas Novas Ciências
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Sagredo, Salviati e Simplicio 
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Descrição movimento - Galileu



Tempo 
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Perspectiva histórica
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Movimento Uniforme

CDEF 

Proposição I – Galileu Galilei



Perspectiva geométrica
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Movimento Uniformemente acelerado

CDH

Velocidade aumenta de forma constante



Perspectiva geométrica
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Proposição II – Galileu Galilei



Perspectiva geométrica
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Proposição II – Galileu Galilei



Perspectiva geométrica
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FORMALIZANDO – MOVIMENTO EM 1D
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t1 t2

• O deslocamento do carro entre os instantes t1 e t2 é ∆x e 

corresponde à variação da posição do carro.

•A distância percorrida é o comprimento do caminho percorrido

quantidade vetorial

quantidade escalar 

Deslocamento e distância



• Velocidade Média: razão entre o deslocamento (∆x) e o intervalo de tempo 

(∆t) do movimento.

Deslocamento não é necessariamente igual a distância percorrida!!

• Rapidez Média: razão entre a distância percorrida e o tempo total do 

percurso 
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Velocidade média
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Representação Gráfica do MRU
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R:  a reta que possui uma maior inclinação.

Distância 

Percorrida Deslocamento

Corresponde à inclinação da reta 

que une os pontos P1 e P2.
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A velocidade média entre os pontos P1 e P’2 é maior ou menor que entre P1 e P2 ?

Movimento de uma Partícula



Reduzindo-se o intervalo de tempo para o cálculo, converge-se 

para a tangente à curva (vermelha) no ponto P1.
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Velocidade instantânea: inclinação da tangente no 

ponto considerado.

Isto corresponde a se tomar o intervalo ∆t→0

dt
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tv =)(

Derivada = inclinação da reta tangente ao ponto= qtg
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Movimento de uma Partícula
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Derivadas importantes 



Movimento não uniforme:
• Intervalos pequenos: v varia pouco

Menores subdivisões: aproximação do resultado exato

Deslocamento como uma integral



Aceleração Média: taxa de variação da velocidade (∆v) em relação ao intervalo de tempo 

(∆t) do movimento.
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Aceleração Instantânea:  limite da razão ∆x/∆t, quando ∆t tende a zero.  

Num gráfico (v x t): inclinação da reta tangente em um dado ponto.
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Aceleração



Aceleração de uma partícula: a= f(t).  

Expressões para a velocidade e posição, em função do tempo.
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Área sombreada 
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Equações Cinemáticas para Aceleração



Interpretação gráfica
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Interpretação gráfica
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Interpretação gráfica
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Interpretação gráfica 
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Interpretação gráfica
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• Cinemática

• Representações gráficas e analíticas

Devolutiva: 

• Como foi a aula hoje ? (Moodle)

https://forms.gle/onDYeNd6DMWtZCnn8
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Sumário – 11/09/2023 
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