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[ Método explicito ]

O sistema Explicit Dynamics ¢é projetado para permitir
simulacdes em mecanica estrutural nao linear. E recomendado

quando envolvendo uma ou mais dos seguintes situacoes:

= Impacto de baixa [1 m/s] a muito alta velocidade [5000 m/s]

» Propagacao da onda de estresse

= Resposta dinamica de alta frequéncia

= Grandes deformacoes e nao linearidades geométricas

= Condicdes de contato complexas

= Comportamento de material complexo, incluindo danos materiais e falhas

= Resposta estrutural nao linear, incluindo flambagem.

» Falha de ligagdes / soldas / fixadores

= Propagacao de ondas de choque através de sélidos e liquidos Corpos rigidos

e flexiveis
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[ Método explicito ]

O método Explicit Dynamics é mais adequado para eventos que
ocorrem em curtos periodos de tempo, alguns milissegundos
ou menos.

Eventos que duram mais de 1 segundo podem ser modelados,
no entanto, tempos de processamento serao longos.

Em uma solucao de Dinamica Explicita, comecamos com um
dominio discretizado (malha) onde sao atribuidas: as
propriedades do material, as cargas, as restricoes e as demais
condigoes iniciais.

Este estado inicial, quando integrado no tempo, ira produzir

movimento nos pontos dos nds da malha.

ANSYS Explicit Dynamics Analysis Guide. ANSYS, Inc. Release 2020 R1
PMR-3307 plcit By y



PMR-3307

[ Método explicito ]

O movimento dos pontos dos nos produz deformacao nos
elementos da malha

A deformacao resulta em uma mudanca no volume
(portanto, densidade) do material em cada elemento

A taxa de deformacao do elemento é usada para derivar as
taxas de deformacao do material usando varias formulacoes
de elemento

As leis constitutivas tomam as taxas de deformacao do
material e derivam as tensdes do material resultantes

As tensdes do material sao transformadas de volta em forcas

nodais usando varias formulacdoes de elementos
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[ Método explicito ]

« Forcas nodais externas sao calculadas a partir de condicoes
de contorno, cargas e contato (interacao corporal)

« As forcas nodais sao divididas pela massa nodal para
produzir aceleracdoes nodais

« As aceleracdoes sao integradas explicitamente a tempo de
produzir novas velocidades nodais

« As velocidades nodais sao integradas explicitamente a tempo
de produzir novas posicoes nodais

> O processo de solugao (Ciclo) € repetido até que um tempo

definido pelo usuario seja alcangado
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[ Exercicio 2 ]

» Utilizando o software ANSYS no modo Dynamic Explicit, realizar a
simulacao de uma placa com concentrador de tensdoes submetida a

um carregamento trativo, até o rompimento.
» Identificar no modelo as condicdes para inicio da trinca.
» Determinar o fator de concentracao de tensoes.
» Comparar o resultados com os valores encontrados na literatura.
Entregas:
» Relatério

» Gravacao do video da simulagao.
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[ Exercicio 2 }

Os videos das simulacoes devem ser enviados por e-mail.

No relatério deve constar a sequéncia conforme exemplo abaixo
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[ Exercicio 2 }

[ Tutorial para execucao do exercicio }

[ Ansys -> Explicit Dynamics ]

—>[ Engeneering Data ]
— 1
* Engeneering Data Sources ]
— 1
—>[ Explicit Material ]
—
—>[ selecionar o material ]

12
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Definindo o material
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Definindo o material
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[ Exercicio 2 }

[ Tutorial para execucao do exercicio }

[ Ansys -> Explicit Dynamics ]
—>[ Engeneering Data ]

—>[ Project ]

—>[ Geometry ]
R
—>[ Import geometry ]
I

—>[ Concentrado-equipe-X.IGS ]
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[ Exercicio 2 }

[ Tutorial para execucao do exercicio }

[ Ansys -> Explicit Dynamics ]
—>[ Engeneering Data ]

—>[ Project ]

Geometry ]

\ 4

\ 4

Model

—

—>[ Gemetry ]

—>[ Atribuir material a geometria ]
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Definido o material
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[ Exercicio 2 }

[ Tutorial para execucao do exercicio }

[ Ansys -> Explicit Dynamics ]
—>[ Engeneering Data ]

—>[ Project ]

- Geometry ]
- Model ]
= Geometry ]
- Mesh ]
= Gerar Mesh ]

v

: Refine (na regiao de interesse) ]
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Gerando a malha
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Gerando a malha
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Refinando a malha
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[ Exercicio 2 ]

[ Videos exemplo ]

b https://www.youtube.com/watch?v=zPI3-dyvpEY&t=32s

b https://www.youtube.com/watch?v=vnpq5zz0OS548
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