Estrutura basica de um programa Scilab para integracdo de um
sistema de equac0es diferenciais de primeira ordem

Admitiremos que o problema em foco consista na integracdo da equacdo diferencial de
segunda ordem
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que, em espaco de estados, se descreve como
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Um programa Scilab dedicado a integracdo desse sistema de equac6es diferenciais de
primeira ordem devera apresentar quatro sessdes essenciais:

[1] Definicéo dos valores dos parametros das equacdes e demais constantes fisicas

c=
m=1;
k1=10;
k2=1;

[2] Definicdo dos estados iniciais das variaveis caracteristicas do espaco de estados

x0=1,
Xp0=

[3] Integracdo das equacdes diferenciais

(1000);
(1000);
(0);
function dy=massamolamortecedor (t, y)
dy(1)=y(2);
dy(2)=-c/m*y(2)-kL/m*y(1)-k2/m*(y(1))"3;
endfunction;

X
Xp

t=linspace(0,10, );

y = ode([x0;xp0],0,t, massamolamortecedor);
x =y();

xXp =y(2,);

[4] Apresentacédo grafica dos resultados da simulacéo

fl=scf(1);
plot(t,x);
( LX),
f2=scf(2);
plot(t,xp);
( Y );



