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Objetivos

Aprofundar os estudos em otimização não-linear.

Justificativa

O aprofundamento dos estudos em otimização não-linear é
necessário para um aluno a desenvolver pesquisa na área de
otimização, pois se trata de uma ferramenta fundamental na
resolução de problemas práticos, bem como de um valoroso
corpo de conhecimento matemático teórico.
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utilizar métodos adequados para resolver problemas de
otimização não-linear

Formato

provas teóricas p1 e p2

trabalho prático t1

média final 0.3p1 + 0.3p2 + 0.4t1
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