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Conteudo:

1- Estatica.
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Forgas e vetores aplicados

Sistemas de forgas, resultante, momento de forga, forgas concorrentes, Teorema de Varignon.
Mudanca de polo e invariante escalar, momento em relacdo a eixo, binario.

Sistemas equivalentes de forgas, reducao de sistemas de forcas, momento minimo, eixo central.
Equilibrio estatico dos sdlidos: definicdo, acao e reagao.

Vinculos: tipos e aplicacGes, sistemas vinculados.

Sistemas isostaticos planos e tridimensionais.

Sistemas de sdélidos com multiplos elementos (placas, barras, fios, polias).

Trelicas: definicdo, equilibrio, métodos dos nds e das secoes.

Sistemas de forgas paralelas, centro de forgas paralelas.

Baricentro: definicao e propriedades.

Hidrostatica: volume das pressoes.

Atrito de escorregamento.

2- Cinematica do Ponto Material.
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Definiges.

NocOes de geometria diferencial, Férmulas de Frenet.
Trajetdria, velocidade e aceleragao.

Sistemas de coordenadas, componentes intrinsecas.

3- Dinamica do ponto
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Principios e teoremas gerais, integral da energia.
Ponto vinculado.

4- Cinematica dos Solidos
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Propriedade fundamental.

Translagdo retilinea e curvilinea, rotagdo em torno de um eixo fixo, velocidade angular.
Vetor rotagao: existéncia e unicidade.

Campo de velocidades: férmula fundamental da cinematica dos sdlidos.

Eixo helicoidal instantaneo.

Movimento plano, centro instantaneo de rotacao.

Composigao de movimentos, composicao de velocidades, composicao de aceleragoes.
Composigao de vetores de rotacdo, composicao de aceleragdes rotacionais.

5- Dinamica do Corpo Rigido
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Teorema da Resultante.

Momentos e produtos de inércia, translacdo de eixos.

Teorema da Quantidade de Movimento Angular.

Teorema da Energia Cinética, trabalho das forcas internas, trabalho de binario.



Programacao das aulas:

Aula Data Topico
1 8/8 Estatica.
2 11/8 Estatica.
3 15/8 Estatica.
4 18/8 Estatica.
5 22/8 Estatica.
6 25/8 Estatica
7 29/8 Estatica.
8 1/9 Estatica. Atividades 1 e 2
9 12/9 Prova P1
10 19/9 Cinematica do Ponto Material.
11 22/9 Cinematica do Ponto Material.
12 26/9 Cinematica dos Sélidos.
13 29/9 Cinematica dos Sélidos. Atividade 3
14 3/10 Cinematica dos Sélidos.
15 6/10 Cinematica dos Sélidos.
16 10/10 Cinematica dos Sélidos.
17 17/10 Cinematica dos Sélidos.
18 20/10 Cinematica dos Sélidos. Atividade 4
19 24/10 |Prova P2
20 31/10 Dinamica do Ponto.
21 7/11 Dinamica do Ponto.
22 10/11 Dinamica dos Sélidos.
23 14/11 Dinamica dos Sélidos.
24 17/11 Dinamica dos Sdlidos. Atividade 5
25 21/11 Dinamica dos Sdlidos.
26 24/11 Dinamica dos Sélidos.
27 28/11 Dinamica dos Sélidos.
28 1/12 Dinamica dos Sdlidos. Atividade 6
29 5/12 Prova P3
30 12/12 |Prova Substitutiva
- Prova de Recuperacao




Critério de aprovacao:

0O aluno sera considerado aprovado desde que sua frequéncia as aulas seja no minimo 70%, e sua nota final A
seja igual ou superior a 5,0:

A = (3NT + 7P)/10, onde

P = (2P1 + 2P2 + 3P3)/7 com P1, P2 e P3 sendo as notas das provas e NT é a nota referente as Atividades
desta Turma 07.

Obs.: A prova substitutiva (PSub) destina-se exclusivamente ao aluno que ndo realizou alguma das provas
normais, a matéria € a mesma da P3, e sua nota entra no calculo da nota final P no lugar da nota da prova nao
feita de maior peso.
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