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Analise de Posicao

{LO — L,cos0, —Licosf, =0

LZ Sin92 — Ll Sin91 =0

OBS.: cada mecanismo vai ter uma equag¢ao de posi¢ao



Analise de Posicao

Determina-se 6,
L, sin 0, em funcao do

Ly— L, cos6, angulo de

entrada 6,

tanf; =

Determina-se L; em
funcao do angulo de
entrada 6, e do angulo 64
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Analise de Velecidade




Analise de Velocidade

Lzéz sin 92 — Ll COS 91 + Llél sin 91 =0

Lzéz COS 02 — Ll sin 01 — Llél COS 01 =0




Analise de Velocidade

. . Determina-se L,
_ Lzez sin 92 + L191 sin 91 em fungéo dos

angulos e das
velocidades

Ly

Determina-se 91 em
0, cos(6, + 6,) fungdo dos angulos e da
velocidade de entrada 6,

=L

01




Analise de Velocidade

———0, = -5 graus/s

_92 =-10 graus/s |

—

— 52 = -5 graus/s

— 9.2 =-10 graus/s
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Analise de ACEleracan




Analise de Aceleracao

(1,0, sin 6, + L,02 cos @, — L, cos 0, + 21,6, sin 6, +
L,6,sinf; + L;6? cosf; =0

L,6, cos8, — L,02sin@, — L, sin@; — 2L,6, cos B, +

\ —L,0,cosB; + L,6%sinf; =0




Analise de Aceleracao

_ L,6,sin 6, + L,65 cos 6, + 2L,6, sin 6; + L1607 cos 61 — L, 6, sin 6,
B cos 64

Ly

Determina-se L; em fung¢ao dos angulos, das velocidades e da

aceleragao de entrada 6,

Lzéz COS(Ql + 02) + L2922 Sin(91 - 92) - 2L191 COS(Ql + 02) +
Llélz Sin(291)

L, cos(26,)

Determina-se 6; em fung¢ao dos angulos, velocidades e da
aceleragao de entrada 6,




Analise de Aceleracao
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Duvidas 222




